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1 Presentació de la Memòria 
 

Aquest document recull la informació sobre l’estructura organitzativa i de govern del 
departament, relació del personal docent i investigador adscrit o vinculat, així com la informació 
acadèmica i les activitats de recerca -projectes, contractes d’investigació, contractes, 
publicacions, congressos, actes acadèmics premis i distincions i activitats d’extensió 
universitària que han dut a terme el personal del departament durant el curs acadèmic 2022-
2023. 
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2 Equip de direcció i òrgans de govern 
 
 
 
Equip directiu: 

 

DIRECTOR VICENÇ PUIG CAYUELA/JOAN ARANDA 
LÓPEZ* 

SECRETÀRI ACADÈMIC BERNARDO MORCEGO 

SOTSDIRECTOR DOCENT JOAN ARANDA LÓPEZ/JORDI SOLÀ 
SOLER* 

SOTSDIRECTOR DE RECERCA ALEXANDRE PERERA LLUNA/MANUEL 
VELASCO GARCIA* 

 
 
Altres càrrecs: 
 
Responsable Administratiu i Econòmic TOMÀS RUIZ GRANADOS 

 
 
 
Junta de departament: 

 
Puig Cayuela, Vicenç/Joan Aranda López* Director del departament 

Morcego Seix, Bernardo Secretari acadèmic 

Aranda López, Joan/Jordi Solà Soler* Sotsdirector Docent 

Perera Lluna, Alexandre/Manuel Velasco* Sotsdirector de Recerca 

Ruiz Granados, Tomàs Responsable Administratiu i Econòmic 

Costa Castelló, Ramon/Maria Serra Prat** Cap secció BCN 1 ETSEIB/EPSEB 
Climent Vilaró, Juan/Manel Frigola 
Bourlon**** Cap secció BCN 2 FIB 

Sola Soler, Jordi/Pedro Ponsa Asensio*** Cap secció BCN 3 EEBE 

Fonollosa Magrinya, Jordi Cap Secció BCN 4 FNB/EETAC 

Pérez Magrané, Ramon Cap Secció Terrassa 

Martí Colomer, Pau Cap secció EPSEVG 

Martín Morilla, Javier Representant PAS 
 
 
 
 
 
 
 
* En el càrrec des del 28 de juliol de 2023. 
** En el càrrec des del 6 d’octubre de 2022. 
*** En el càrrec des del 10 de setembre de 2023. 
**** En el càrrer des del 5 de desembre de 2023.  
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Consell de departament:  
 
 
Aguado Chao, Juan Carlos PDI Doctor 
Alonso López, Joan Francesc PDI Doctor (AGR) 

Angulo Bahon, Cecilio PDI Doctor 

Aranda Lopez, Juan Subdirector 
Bachiller Matarranz, Alejandro PDI-B3 

Basañez Villaluenga, Luis PDI Doctor Emèrit 

Benedico Blanes, Antonio PDI-B1 
Benitez Iglesias, Raúl PDI Doctor 

Blesa Izquierdo, Joaquin PDI-B3 

Bolea Monte, Yolanda PDI Doctor 
Camacho Santiago, Antonio PDI-B3 

Casals Gelpi, Alícia PDI Doctor 

Catala Mallofre, Andreu PDI Doctor 
Climent Vilaro, Juan Cap de la Secció de Barcelona 2: FIB 

Costa Castello, Ramon Cap de la Secció Barcelona 1: ETSEIB+EPSEB 

Cuguero Escofet, Josep PDI Doctor 
Cuguero Escofet, Miquel Àngel PDI-B3 (LECT) 

Delgado Prieto, Miguel PDI-B3 

Fernandez Canti, Rosa M. PDI Doctor 
Fernandez Ruzafa, Jose PDI Doctor 

Figueres Jove, Jaume PDI-B4 

Fonollosa Magrinyà, Jordi PDI Doctor (AGR) 
Fossas Colet, Enric PDI Doctor 

Frigola Bourlon, Manuel PDI Doctor 

Garrell Zulueta, Anais PDI-B3 
Giraldo Giraldo, Beatriz Fabiola PDI Doctor 

Gomis Roman, Pedro PDI Doctor 

Grau Saldes, Antoni PDI Doctor 
Griñó Cubero, Roberto PDI Doctor 

Guasch Petit, Antonio PDI Doctor 

Guerra Paradas, Edmundo PDI-B3 
Guzman Sola, Ramon PDI Doctor 

Jane Campos, Raimon PDI Doctor 

Lampón Diestre, Cristina Representant PAS-L 
Llanas Parra, Francesc Xavier PDI Doctor 

Mañanas Villanueva, Miguel Angel PDI Doctor 

Marti Colom, Pau Cap de la Secció de Vilanova i la Geltrú: 
EPSEVG 
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Martin Morillas, Javier Respresentant PAS-L 
Martin Rull, Enric Xavier PDI Doctor 

Martinez Velasco, Antonio Benito PDI Doctor 

Masip Alvarez, Albert PDI-B4 
Morcego Seix, Bernardo PDI Doctor/Secretari Departament 

Muñoz Morgado, Luis Miguel PDI Doctor 

Nejjari Akhi-Elarab, Fatiha PDI Doctor/Secretària 
Ocampo Martinez, Carlos Augusto PDI Doctor 

Perera Lluna, Alexandre Subdirector 

Perez Magrane, Ramon PDI Doctor 
Planas Dangla, Rita Maria PDI Doctor 

Ponsa Asensio, Pedro PDI Doctor 

Puig Cayuela, Vicenç  Director 
Quevedo Casin, Joseba-Jokin PDI Doctor Emèrit 

Raya Giner, Cristóbal PDI Doctor 

Repecho Del Corral, Victor PDI-B3 
Rojas Martínez, Monica Marlene PDI – Post doc Maria Zambrano 

Rolan Blanco, Alejandro PDI Doctor (AGR) 

Romero Lafuente, Sergio Cap de la Secció Barcelona 4: FNB+EPSC 
Rosell Gratacos, Joan PDI Doctor 

Ruiz Granados, Tomas Administrador 

Ruiz Vegas, Francisco Javier PDI Doctor 
Sanfeliu Cortes, Alberto PDI Doctor 

Santamaria Navarro, Angel PDI-B3 

Sarrate Estruch, Ramon PDI Doctor 
Saura Besa, Carlos Sector EGM 

Segovia Castillo, Pablo PDI-B1 

Serra Prat, Maria PDI Doctor 
Sola Soler, Jordi Cap de la Secció Barcelona 3: EEBE 

Tornil Sin, Sebastian PDI Doctor 

Torres Cebrian, Abel PDI Doctor 
Vallverdu Ferrer, Maria Montserrat PDI Doctor 

Velasco Garcia, Manuel PDI Doctor 

Zaplana Agut, Isiah PDI – Post doc Maria Zambrano 
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3  Personal docent i investigador adscrit o vinculat per 

categories (DRAC) 
 
PDI A 

 
Catedràtics/Catedràtiques d’Universitat 
Angulo Bahón, Cecilio – Catedràtic Contractat  
Casals Gelpí, Alícia  
Català Mallofre, Andreu  
Fossas Colet, Enric  
Perera Lluna, Alexandre 
Puig Cayuela, Vicenç 
Sanfeliu Cortés, Alberto  
  

Titulars d’Universitat 
Aguado Chao, Juan Carlos  
Aranda López, Joan  
Climent Vilaró, Joan 
Costa Castelló, Ramon  
Fernández Ruzafa, Josep  
Frigola Bourlon, Manel  
Grau Saldes, Antoni  
Griñó Cubero, Robert  
Guasch Petit, Antoni  
Llanas Parra, Fco. Xavier  
Mañanas Villanueva, Miguel A. 
Martínez Velasco, Antonio B.  
Morcego Seix, Bernardo  
Nejjari Akhi-elarab, Fatiha 
Planas Dangla, Rita Maria  
Rosell Gratacós, Jan  
Vallverdú Ferrer, Montserrat   

 
Agregat/da 
Alonso Lopez, Joan Francesc 
Benítez Iglesias, Raúl 
Blesa Izquierdo, Joaquín 
Bolea Monte, Yolanda  
Fernández Canti, Rosa Mª  
Fonollosa Magrinyà, Jordi  
Giraldo Giraldo, Beatriz F.  
Guzman Solà, Ramon  
Martí Colom, Pau  
Ocampo Martinez, Carlos A.  
Pérez Magrane, Ramón  
Ponsa Asensio, Pere  
Rolan Blanco, Alejandro 
Romero Lafuente, Sergio  
Ruiz Vegas, Francisco Javier  
Sarrate Estruch, Ramon 
Serra Prat, Maria  
Tornil Sin, Sebastian  
Torres Cebrian, Abel  
Velasco García, Manel  
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Titulars d’Escola Universitària Doctor 
 
 

 
Professorat Col.laborador  
 
Cuguero Escofet, Josep  
Figueras Jove, Jaume 
Martín Rull, Enric Xavier  
Masip Álvarez, Albert  
Muñoz Morgado, Luis Miguel 
Raya Giner, Cristobal  
Solà Soler, Jordi  

 
 

PDI B3 
 
Càtedràtic Emèrit d’Universitat 
 
Quevedo Casín, Joseba-Jokin – Catedràtic emèrit 

 
Lector/a 
 
Camacho Santiago, Antonio 
Cuguero Escofet, Miquel Àngel 
Delgado Prieto, Miguel 
Garrell Zulueta, Anais 
Guerra Paradas, Edmundo 
Repecho Del corrral, Victor 
Santamaria Navarro, Angel 

 
 
PDI B1 

 
Associats Temps Parcial 
 
Ajenjo Escolano, Enrique Javier 
Aymerich Martínez, Fco. Javier  
Banchelli Gracia, Fabio Francisco 
Benedico Blanes, Antonio  
Blanco Almazan, Maria Dolores 
Boixader Coma, Aleix 
Cayero Becerra, Julián Francisco  
Clemente León, Alejandro 
Dalmasso Blanch, Marc 
Damunt Masip, Jordi  
De Pinto, Stefano 
De Sousa Perez, Oscar 
Del Fante Serra, Josep 
Flor Sanchez, Marc 
Fuentes Expósito, Mª Ángeles 
Gamiz Caro, Javier Francisco  
Garcia Solà, Daniel  
Hernandez Braña, Sergio 
Lampon Diestre, Cristina  
Lavernia Ferrer, David  
Lluva Serra, Marc 
Lopez Fernandez, Antoni 
Lozano García, Manuel 
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Lumbiarres López, Rubén  
Marín López, Daniel 
Martinez Escachx, David 
Mata Miquel, Cristian  
Meixide Vazquez, Manuel 
Melia Suñe, Francesc 
Morata Nuñéz, Carlos  
Olles Padilla, Joan 
Palmieri, Flavio 
Palomo Avellaneda, Leopold 
Pascual Alsina, Joan 
Peiro Conde, Kilian 
Riba Arroyo, Jaime Jesús 
Roig Sebé Marc  
Romero Perez, Daniel 
Salmeron Moya, Juan 
Sanabria Ortega, Fernando Guillermo  
Sanz Estape, Gerard 
Segovia Castillo, Pablo 
Serna Higuita, Leidy Yanet  
Tinoco Gómez, Laureano  
Triginer Cahelles, Joaquim 
Vallvé Navarro, Joan 
Van Eeckhout Alsinet, Joan 
Velázquez Lerma, Susana Adriana  
Vinagre Ruiz, Manuel  

 
PERSONAL D’INVESTIGACIÓ 

 
Director d’Investigació 
 
Gomis Román, Pedro   
Jané Campos, Raimon  

 
Personal investigador vinculat   
 
Cecilia Piñol, Andreu 
Marateb, Hamidreza 
Rojas Martinez, Monica Marlene 

 
Personal investigador en formació 
 
  
Banchelli Gracia, Fabio Doctorand 
Barranco Altirriba, Maria Doctorand amb beca o contracte  
Borràs Argemí, Marta Doctorand 
Carrizosa Rendon, Alvaro Doctorand amb beca o contracte 
Clemente León, Alejandro Doctorand amb beca o contracte 
Company Se, Georgina Bec Fi-agaur 
Conejo Barcelo, Carlos Doctorand 
Dominguez Vidal, Jose Enrique Doctorand amb beca o contracte 
Duarte Mejia, Josue Neftali Doctorand amb beca o contracte 
Fang, Xin Doctorand amb beca o contracte 
Fuentes Exposito, Maria Angeles Doctorand 
Gil Viyuela, Oscar Doctorand 
Hosseindokht Erdechi, Seyed Mohammad Doctorand amb beca o contracte 
Lampon Diestre, Cristina Doctorand 
Llano Viles, Joshua Doctorand amb beca o contracte 
Manzini, Enrico Doctorand amb beca o contracte 
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Martinez Piazuelo, Juan Pablo Bec Fi-agau 
Masip Alvarez, Albert Doctorand 
Medero Borrell, Ariel Doctorand amb beca o contracte 
Mijancos Martinez, Gema Doctorand amb beca o contracte 
Pareto Boada, Júlia Doctorand amb beca o contracte 
Puleston, Thomas Paul Doctorand amb beca o contracte 
Requena Gallego, José Doctorand amb beca o contracte 
Ruiz Royo, Adrian  Doctorand amb beca o contracte 
Samada Rigo, Sergio Emil Doctorand 
Shirzadi, Mehdi  Doctorand 
Tost Abadías, Ana Doctorand amb beca o contracte 
Zaragoza Sacristan, Raul Doctorand 

 
 
 
 
PERSONAL DE SUPORT A LA RECERCA 

 
Aruchamy, Digu 
Company Se, Georgina  
Dominguez Vidal, Jose Enrique  
Fang, Xin 
Esteban Vives, Roger 
Izquierdo Antó, Gerard 
León Carrasco, Rafael 
Llano Viles, Joshua 
Palomo Avellaneda, Leopold  
Roig Sebe, Marc 
Romera Formiguera, Juli 
Saez Zamora, Jose Alberto 
Serna Higuita, Leidy Yanet  
Vinagre Ruiz, Manuel  
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Tancament exercici 2022 
 
 

 
 
 
 

INGRESSOS PRESSUPOST 
DISPONIBLE 2023

Aportació Capítol II UPC 40.415,10 €

Romanent
TOTAL INGRESSOS 40.415,10 €

DESPESES

Avançament 
repartiment 2023

Repartiment 
pressupost 2023 OBSERVACIONS

BCN0- FME - 707901 500,00 € 599,38 €
ETSEIB - 707240 1.000,00 € 6.431,31 €
FIB - 707270 1.000,00 € 3.868,94 €
EEBE - 707190 1.000,00 € 7.244,09 €
FNB - 707280 1.000,00 € 1.699,28 €
TERRASSA - 707170 1.000,00 € 6.118,14 €
VILANOVA - 707182 1.000,00 € 2.329,43 €
POLÍTICA - 707004 1.000,00 € 7.274,72 €
DIRECCIÓ - 707002 1.000,00 € 2.020,76 €
ADMINISTRACIÓ - 707001 1.000,00 € 2.829,05 €

TOTAL DESPESES 9.500,00 € 40.415,10 €

PRESSUPOST 2023_ESAII_707

4 Dades econòmiques 
 
Repartiment exercici 2023 
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5 Centres docents i titulacions dels quals imparteix 
docència.  

 
 

El departament durant aquest curs 2022/2023 ha realitzat les seves activitats docents, dins 
de l’àmbit de la UPC, en els següents centres docents i en les titulacions que es detallen 
a continuació : 
 
 
205 -  Escola Superior d'Enginyeries Industrial, Aeroespacial i Audiovisual de 
Terrassa 

 
• Estudis en Enginyeria Aeroespacial 
• Grau en Enginyeria Elèctrica 
• Grau en Enginyeria Electrònica Industrial i Automàtica 
•  Grau en Enginyeria Mecànica 
• Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials 
• Grau en Enginyeria en Tecnologies Aeroespacials 
• Grau en Enginyeria en Vehicles Aeroespacials 
• Màster universitari en Enginyeria de Sistemes Automàtics i Electrònica Industrial 
• Master’s Degree in Technology and Engineering Management 
• Màster Universitari en Enginyeria d'Organització 
• Màster Universitari en Enginyeria Industrial 

 
240 - Escola Tècnica Superior d'Enginyeria Industrial de Barcelona 
 

• Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials 
• Master Universitari en Automàtica I Robòtica (MUAR) 
• Màster Universitari en Enginyeria Biomèdica 
• Grau en Enginyeria D’Automoció (Pla 2017)   

 
270 - Facultat d'Informàtica de Barcelona 
  

• Grau en Enginyeria Informàtica 
• Master in Artificial Intelligence 
• Máster en Ingeniería Informática 

 
280 - Facultat de Nàutica de Barcelona 
 

• Grau en Enginyeria en Sistemes i Tecnologia Naval  
• Grau en Tecnologies Marines 
• Grau en Nàutica i Transport Marítim 
• Màster en Gestió i Operació d'Instal·lacions Energètiques Marítimes 

 
295 - Escola d'Enginyeria de Barcelona Est 
 

• Grau en Enginyeria Biomèdica 
• Grau en Enginyeria Elèctrica 
• Grau en Enginyeria Electrònica Industrial i Automàtica 
• Grau en Enginyeria de Materials 
• Grau en Enginyeria Mecànica 
• Grau en Enginyeria Química 
• Grau en Enginyeria de l’Energia 

https://eseiaat.upc.edu/ca/estudis/estudis-en-enginyeria-aeroespacial
https://eseiaat.upc.edu/ca/estudis/estudis-en-enginyeries-industrials/master2019s-degree-in-technology-and-engineering-management
https://eseiaat.upc.edu/ca/estudis/estudis-en-enginyeries-industrials/master-universitari-en-enginyeria-dorganitzacio
https://eseiaat.upc.edu/ca/estudis/estudis-en-enginyeries-industrials/master-universitari-en-enginyeria-industrial
http://www.ub.edu/estudis/ca/mastersuniversitaris/engbiomedica/presentacio
https://www.google.com/url?client=internal-element-cse&cx=a27b6e54da3bb4868&q=https://www.fib.upc.edu/en/studies/masters/master-artificial-intelligence&sa=U&ved=2ahUKEwj2uPX-ivmDAxWIdqQEHZfBCpsQFnoECAkQAQ&usg=AOvVaw2xqMVtCB8CrTVXxFHMMABS
https://www.fib.upc.edu/es/estudios/masteres/master-en-ingenieria-informatica
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• Master’s degree in Chemical Engineering - Smart Chemical Factories 
• Master's degree in Interdisciplinary & Innovative Engineering 

 
300 -  Escola d'Enginyeria de Telecomunicació i Aeroespacial de Castelldefels 

 
• Doble titulació de grau en Enginyeria de Sistemes Aeroespacials i Enginyeria de 

Sistemes de Telecomunicació o Enginyeria Telemàtica - Castelldefels - EEETAC 
• Grau en Enginyeria Telemàtica 
• Grau en Enginyeria de Sistemes de Telecomunicació  
• Grau en Enginyeria de Sistemes Aeroespacials  
• Master's degree in Aerospace Science and Technology (MAST) 

 
 

 
340 -  Escola Politècnica Superior d'Enginyeria de Vilanova i la Geltrú 
 

•   Grau en Enginyeria Elèctrica 
•   Grau en Enginyeria Electrònica Industrial i Automàtica 
•   Grau en Enginyeria Mecànica 
•   Grau en Enginyeria de Disseny Industrial i Desenvolupament del Producte 

 
 
 
  

https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-electrica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-electronica-industrial-i-automatica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-mecanica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-de-disseny-industrial-i-desenvolupament-del-producte-vilanova-i-la-geltru-epsevg
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6 Programes de Doctorat 

 
Doctorat en Automàtica, Robòtica i Visió 
 
El doctorat en Automàtica, Robòtica i Visió (ARV) va ser el resultat de la fusió del programa 
Automatització Avançada i Robòtica d l’Institut d’Organització i Control de Sistemes 
Industrials (IOC) i del programa de Control, Visió i Robòtica de l’ESAII, ambdós amb 
Menció de Qualitat del Ministeri d’Educació i Ciència. 
 
El doctorat ARV va obtenir des del seu primer any la Menció de Qualitat del Ministeri 
d’Educació i Ciència, amb codi MCD2007-00150. Va tenir aquesta Menció fins l’any 
2011 obtenint seguidament la Menció d’Excel·lència del Ministeri d’Educació, amb codi 
MEE2011- 0453 amb un període de validesa pels cursos acadèmics 2010-2011, 2011-2012 
i 2013-2014. 
 
Aquest doctorat dóna un marc per a la realització de tesis doctorals en les àrees 
d’Automàtica, de Robòtica i de Visió sota la direcció dels professors que en formen part, 
tot aprofitant les infraestructures de recerca que posen a la seva disposició tant les Unitats 
com els Grups de Recerca implicats. 
 
El doctorat ARV és una continuació natural del Màster universitari en Automàtica i Robòtica. 
Els estudiants que finalitzen aquest màster de recerca tenen accés directe al doctorat. 
També es pot accedir si es disposa de la titulació adequada, en funció de la cual es 
determinarà la formació complementària que correspongui. 
 
Dades 2022/2023 
 
a) Professor a professora coordinador:  Dr. Raúl Suárez Feijoo 

 
b) Nombre d’estudiants i estudiantes: 

 
Curs Nº estudiants 
2020/2021 90 (Programa) 
2020/2021 58 (ESAII) 
2021/2022        95 (Programa) 
2021/2022 38 (ESAII) 
2022/2023               100 (Programa) 
2022/2023 65 (ESAII) 

 
 

c) Nombre de becaris i tipus de beca: 
 

Concessió FI 
Agaur 

FPI 
Ministerio 

FPU 
Ministerio 

FPI-UPC / 
FPU-UPC/ 

FI-SDUR 

2020/2021 
(Programa) 

6 3 1 2 3 

2020/2021 (ESAII) 2 1 1 2 3 
2021/2022 
(Programa) 

7 3 1 2 3 

2021/2022 (ESAII) 2 0 0 0 2 
2022/2023 
(Programa) 

6 4 1 5 4 

2022/2023 (ESAII) 4 3 1 4        4 
 
 
 
 
 

https://www.ioc.upc.edu/
http://www.boe.es/boe/dias/2011/10/20/pdfs/BOE-A-2011-16518.pdf
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d) Nombre de tesis llegides: 
 

Curs Tesis Llegides 
2020/2021 (Programa) 
2020/2021 (Vinculades a ESAII)                                                          

16 
10 

2021/2022 (Programa) 
2021/2022 (Vinculades a ESAII)                                                          

 9 
 3 

2022/2023 (Programa) 
2022/2023 (Vinculades a ESAII)                                                     

                   16 
                   12 

 
 
 
Doctorat en Enginyeria Biomèdica 
 
Els antecedents del programa de doctorat internuniversitari Enginyeria Biomèdica, 
organitzat per la Universitat Politècnica de Catalunya (UPC) i la Universitat de Zaragoza 
(UZ), es troba enanteriors programes de doctorat d’ambdues institucions. 
 
A la UPC, es va iniciar el programa de doctorat en Bioenginyeria el curs 1984-85, organitzat 
per l’Institut de Cibernética (UPC-CSIC). 
 
A l’any 1997, es va signar un conveni de col·laboració per a l’organització del programa 
de doctorat interdepartamental en Enginyeria Biomèdica, entre les següents unitats 
estructurals que formen part del Centre de Recerca en Enginyeria Biomèdica (CREB) de 
la UPC: l’ESAII, el Departament d’Enginyeria Electrònica, el Departament de Ciències dels 
Materials i Enginyeria Metal·lúrgica i l’Institut de Tècniques Energètiques. La coordinació 
del programa es realitzava des del Departament d’Enginyeria de Sistemes, Automàtica i 
Informàtica Industrial de la UPC. 
 
A la Universidad de Zaragoza es venien impartint, principalment a l’àmbit de les àrees 
tècniques, diferents programes de doctorat que contemplaven l’aplicació de diferents 
tècniques de la Enginyeria aplicada a la Medicina. Entre altres programes de doctorat de la 
UZ relacionats, es poden destacar: Tecnologías de las Comunicaciones y Telemática, 
Ingeniería Electrónica, Ingeniería de Sistemas e Informática, Métodos Estadísticos y Física. 
 
Des del curs 2003-04, el programa de doctorat en Enginyeria Biomèdica té un caràcter 
interuniversitari i s’organitza amb la responsabilitat compartida de la Universitat Politècnica 
de Catalunya (UPC) i de la Universidad de Zaragoza (UZ). Al tenir un caràcter 
interuniversitari s’oferten cursos i activitats de recerca als diferents campus de les 
universitats organitzadores. La coordinació del programa es realitza des del Departament 
d’Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial (ESAII) de la UPC. 
 
El programa va obtenir la Menció de qualitat MCD2003-00157 en els anys: 2003, 2004, 
2005, 2006, 2007, 2008, 2009 i posteriorment, la Menció d’excel•lència MEE2011-0509 
els anys: 2011, 2012, 2013. L'any 2020, el programa de doctorat d'Enginyeria Biomèdica 
ha estat acreditat per la AQU, com a programa d'excel·lència, la màxima valoració que 
atorga aquest organisme.  
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Dades 2022/2023 
 

 
a) Professor o professora coordinador:  Dr. Raimon Jané Campos 

 
b)  Nombre d’estudiants i estudiantes: 

 
Curs Nº estudiants 
2020/2021                          42 (Programa)  
2020/2021                          22 (ESAII)  
2021/2022                          48 (Programa)  
2021/2022                         23 (ESAII) 
2022/2023                          41 (Programa)  
2022/2023                   21 (ESAII)  

 
 
 
 

c) Nombre de becaris i tipus de beca: 
Concessió FI Agaur FPI 

Ministerio 
FPU 

Ministerio 
FPI-UPC / 
FPU-UPC 

2020/2021 (Programa) 8 3 1 0 
2020/2021 (ESAII) 1 1 0 0 
2021/2022 (Programa) 9 2 1 3 
2021/2022 (ESAII) 2 1 0 2 
2022/2023 (Programa) 8 2 1 4 
2022/2023 (ESAII) 2 1 0 3 

 
 
 

d) Nombre de tesis llegides: 
 

Curs Tesis Llegides Tesis Llegides  
(membres ESAII) 

2019/2020 7 5 
2020/2021 4 3 
2022/2023 7 3 
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7 Publicacions 
 
Articles en Revistes 
 
Alcala, E.; Bessa, I.; Puig, V.; Sename, O.; Martínez, R.. MPC using an on-line TS fuzzy learning 
approach with application to autonomous driving. Applied soft computing. 2022. Volum: 130. 
Número: article 109698. Pàgs: 1~1. URL: 
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S1568494622007475. DOI: 
https://doi.org/10.1016/j.asoc.2022.109698. JCR-Science Edition. FI: 8.7. Q1;  

 
Alfaro, C.; Guzman, R.; Garcia de Vicuña, J.; Komurcugil, H.; Martín, H.. Distributed direct power 
sliding-mode control for islanded AC microgrids. IEEE transactions on industrial electronics. 2022. 
Volum: 69. Número: 10. Pàgs: 9700~9700. URL: 
https://ieeexplore.ieee.org/abstract/document/9658265. DOI: 
https://doi.org/10.1109/TIE.2021.3135612. JCR-Science Edition. FI: 7.7. Q1;  

 
Alvarez, H.; Ocampo-Martinez, C.. A phenomenological-based dynamic model for a polymer 
electrolyte membrane fuel-cell humidifier assembly. Journal of power sources. 2022. Volum: 547. 
Número: article 231985. Pàgs: 1~1. URL: 
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0378775322009648. DOI: 
https://doi.org/10.1016/j.jpowsour.2022.231985. JCR-Science Edition. FI: 9.2. Q1;  

 
Angulo, C.; Chacón, A.; Ponsa, P.. Towards a cognitive assistant supporting human operators in 
the Artificial Intelligence of Things. Internet of things (Amsterdam). 2023. Volum: 21. Número: article 
100673. Pàgs: 1~1. URL: https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2542660522001548. 
DOI: https://doi.org/10.1016/j.iot.2022.100673. CiteScore. FI: 10.2.  

 
Angulo, C.; Careglio, D.; Domènech, M.; Hernando, J.; Solé-Pareta, J.; Vallés, N.. Artificial 
intelligence in governance: experts and non-experts perspectives. Safety and SecuritySciences 
Review. 2022. Volum: 4. Número: 1. Pàgs: 49~49.  

 
Arqué , F.; Uribe, César A.; Ocampo-Martinez, C.. Approximate Wasserstein attraction flows for 
dynamic mass transport over networks. Automatica. 2022. Volum: 143. Número: article, 110432. 
Pàgs: 1~1. URL: https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0005109822002862. DOI: 
https://doi.org/10.1016/j.automatica.2022.110432. JCR-Science Edition. FI: 6.4. Q1;  

 
Ashwath, V.; Okkath Krishnanunni, S.; Benitez, R.. TS-CNN: a three-tier self-interpretable CNN for 
multi-region medical image classification. IEEE access. 2023. Volum: 11. Pàgs: 78402~78402. 
URL: https://ieeexplore.ieee.org/document/10197361. DOI: 
https://doi.org/10.1109/ACCESS.2023.3299850. JCR-Science Edition. FI: 3.9. Q2;  

 
Barbecho, E.; Vallejo, D.; COBOS, J.; Angulo, C.; Flores-Vázquez, Carlos.. Remote operation of CeCi 
social robot. Robotics. 2023. Volum: 12. Número: 1, article 19. Pàgs: 1~1. URL: 
https://www.mdpi.com/2218-6581/12/1/19. DOI: https://doi.org/10.3390/robotics12010019. ESCI - 
Emerging Sources Citations Index of Web of Science.  

 
Bermeo-Ayerbe, M.A.; Cocquempot, V.; Ocampo-Martinez, C.; Díaz-Rozo, J.. Remaining useful life 
estimation of ball-bearings based on motor current signature analysis. Reliability engineering and 
system safety. 2023. Volum: 235. Número: article 109209. URL: 
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S0951832023001242. DOI: 
https://doi.org/10.1016/j.ress.2023.109209. JCR-Science Edition. FI: 7.247. Q1;  

 
Bessa, I.; Puig, V.; Martínez, R.. Reconfiguration blocks and fault hiding: Design, applications, 
and challenges. Annual reviews in control. 2023. Número: 100896. URL: 
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S1367578823000330. DOI: 
https://doi.org/10.1016/j.arcontrol.2023.05.001. CiteScore. FI: 15.5.  

https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S1568494622007475
https://doi.org/10.1016/j.asoc.2022.109698
https://ieeexplore.ieee.org/abstract/document/9658265
https://doi.org/10.1109/TIE.2021.3135612
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0378775322009648
https://doi.org/10.1016/j.jpowsour.2022.231985
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2542660522001548
https://doi.org/10.1016/j.iot.2022.100673
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0005109822002862
https://doi.org/10.1016/j.automatica.2022.110432
https://ieeexplore.ieee.org/document/10197361
https://doi.org/10.1109/ACCESS.2023.3299850
https://www.mdpi.com/2218-6581/12/1/19
https://doi.org/10.3390/robotics12010019
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S0951832023001242
https://doi.org/10.1016/j.ress.2023.109209
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S1367578823000330
https://doi.org/10.1016/j.arcontrol.2023.05.001
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Blanco, M.; Groenendaal, W.; Lijnen, L.; Önder, R.; Smeets, C.; Ruttens, D.; Catthoor, F.; Jane, R.. 
Breathing pattern estimation using wearable bioimpedance for assessing COPD severity. IEEE 
journal of biomedical and health informatics. 2022. Volum: 26. Número: 12. Pàgs: 5983~5983. URL: 
https://ieeexplore.ieee.org/document/9895132. DOI: https://doi.org/10.1109/JBHI.2022.3207416. 
JCR-Science Edition. FI: 7.7. Q1;  

 
Bogarra, S.; Saura, J.; Rolan, A.. New smart sensor for voltage unbalance measurements in 
electrical power systems. Sensors (Basel). 2022. Volum: 22. Número: 21, article 8236. Pàgs: 1~1. 
URL: https://www.mdpi.com/1424-8220/22/21/8236. DOI: https://doi.org/10.3390/S22218236. JCR-
Science Edition. FI: 3.9. Q2;  

 
Borrell, Á.; Velasco, M.; Camacho, A.; Miret, J.; Castilla, M.. Remote Negative-Sequence Voltage 
Fair Compensation in Grid-Forming Inverter-Based Islanded AC Microgrids. IEEE Transactions 
on power electronics. 2023. URL: https://ieeexplore.ieee.org/document/10193789. DOI: 
https://doi.org/10.1109/TPEL.2023.3298835. JCR-Science Edition. FI: 6.7. Q1;  

 
Butturini, A.; Fonollosa, J.. Use of metal oxide semiconductor sensors to measure methane in 
aquatic ecosystems in the presence of cross-interfering compounds. Limnology and 
oceanography-Methods. 2022. Volum: 20. Número: 11. Pàgs: 683~683. URL: 
https://aslopubs.onlinelibrary.wiley.com/doi/full/10.1002/lom3.10515. DOI: 
https://doi.org/10.1002/lom3.10515. JCR-Science Edition. FI: 2.7. Q2;  

 
Carignano, M.; Costa-Castelló, R.. Toyota Mirai: powertrain model and assessment of the energy 
management. IEEE Transactions on vehicular technology. 2023. Volum: 72. Número: 6. Pàgs: 
7000~7000. URL: https://ieeexplore.ieee.org/document/10018328. DOI: 
https://doi.org/10.1109/TVT.2023.3237173. JCR-Science Edition. FI: 6.239. Q1;  

 
Cecilia, A.; Sahoo, S.; Tomislav Dragicevic, M.; Costa-Castelló, R.; Blaabjerg, Frede. On addressing 
the security and stability issues due to false data injection attacks in DC microgrids an adaptive 
observer approach. IEEE Transactions on power electronics. 2022. Volum: 37. Número: 3. Pàgs: 
2801~2801. URL: https://ieeexplore.ieee.org/document/9547709. DOI: 
https://doi.org/10.1109/TPEL.2021.3114990. JCR-Science Edition. FI: 6.7. Q1;  

 
Chen, Z.; Wang, C.; Zhang, F.; Zhang, L.; Grau, A.; Guerra, E.. All-in-one aerial image enhancement 
network for forest scenes. Frontiers in plant science. 2023. Volum: 14. Número: 1154176. URL: 
https://www.frontiersin.org/articles/10.3389/fpls.2023.1154176/full. DOI: 
https://doi.org/10.3389/fpls.2023.1154176. JCR-Science Edition. FI: 6.627. Q1;  

 
Clemente, A.; Cecilia, A.; Costa-Castelló, R.. Online state of charge estimation for a vanadium 
redox flow battery with unequal flow rates. Journal of energy storage. 2023. Volum: 60. Número: 
article 106503. URL: https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2352152X22024926. DOI: 
https://doi.org/10.1016/j.est.2022.106503. JCR-Science Edition. FI: 8.907. Q1;  

 
Conill, M.; Vietor, T.; Sanfeliu, A.; Lemardele, C.; Baldó, A.; Aniculaesei, A.; Rausch, A.; Santamaria, 
A.. The LogiSmile Project - Piloting Autonomous Vehicles for Last-Mile Logistics in European 
cities. Transportation research procedia. 2023. Volum: 71. Pàgs: 180~180. URL: 
https://www.sciencedirect.com/journal/transportation-research-procedia. DOI: 
https://doi.org/10.1016/j.trpro.2023.11.073. SJR - SCImago Journal Rank. FI: 0.601. Q2;  

 
Costa-Castelló, R.; Sanz, V.; Batlle, C.. Literature review of energy management in combined heat 
and power systems based on high-temperature PEMFC for residential comfort applications. 
Energies. 2022. Volum: 15. Número: 17. Pàgs: 6423~6423. URL: https://www.mdpi.com/1996-
1073/15/17/6423. DOI: https://doi.org/10.3390/en15176423. JCR-Science Edition. FI: 3.2. Q3;  

 
Crowley, J.; Coutaz, J.; Grosinger, J.; Vazquez-Salceda, J.; Angulo, C.; Sanfeliu, A.; Iocchi, L.; Cohn, 
A.. A hierarchical framework for collaborative artificial intelligence. IEEE pervasive computing. 
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2023. Volum: 22. Número: 1. Pàgs: 9~9. URL: https://ieeexplore.ieee.org/document/9918176. DOI: 
https://doi.org/10.1109/MPRV.2022.3208321. JCR-Science Edition. FI: 1.603. Q3;  

 
Delgado, J.; Santos-Ruiz, I.; Besançon, G.; López, F.; Puig, V.. EKF-based observers for multi-leak 
diagnosis in branched pipeline systems. Mechanical systems and signal processing. 2022. Volum: 
178. Número: article 109198. URL: 
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S0888327022003533. DOI: 
https://doi.org/10.1016/j.ymssp.2022.109198. JCR-Science Edition. FI: 8.4. Q1;  

 
Diaz-Romero, D.; Van den Eynde, S.; Zaplana, I.; Sterkens, W.; Goedemé, T.; Peeters, J.. 
Classification of aluminum scrap by laser induced breakdown spectroscopy (LIBS) and 
RGB + D image fusion using deep learning approaches. Resources, conservation and recycling. 
2023. Volum: 190. Número: article 106865. URL: 
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S0921344923000022. DOI: 
https://doi.org/10.1016/j.resconrec.2023.106865. JCR-Science Edition. FI: 13.716. Q1;  

 
Duarte, J.; Velasco, M.; Marti, P.; Camacho, A.; Miret, J.; Alfaro, C.. Decoupled simultaneous 
complex power sharing and voltage regulation in islanded AC microgrids. IEEE transactions on 
industrial electronics. 2023. Volum: 70. Número: 4. Pàgs: 3888~3888. URL: 
https://ieeexplore.ieee.org/document/9789995. DOI: https://doi.org/10.1109/TIE.2022.3179553. JCR-
Science Edition. FI: 8.236. Q1;  

 
Duarte, J.; Velasco, M.; Marti, P.; Castilla, M.. Remote Multi-Nodal Voltage Unbalance 
Compensation in Islanded AC Microgrids. IEEE transactions on power electronics. 2023. Pàgs: 1~1. 
DOI: https://doi.org/10.1109/TPEL.2023.3340093. CiteScore. FI: 14.1.  

 
Engelen, B.; De Marelle, D.; Van den Eynde, S.; Peeters, J.; Zaplana, I.; Kellens, K.. Techno-
economic assessment of robotic sorting of aluminium scrap. Procedia CIRP. 2022. Volum: 105. 
Pàgs: 152~152. URL: https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212827122000269. DOI: 
https://doi.org/10.1016/j.procir.2022.02.026. SJR - SCImago Journal Rank. FI: 0.668.  
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robots: optimization with DQN. Applied sciences (Basel). 2023. Volum: 13. Número: 12, article 7202. 
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Farahi, M.; Casals, A.; Sarrafzadeh, O.; Zamani, Y.; Ahmadi, H.; Behbood, N.; Habibian, H.. Beat-to-
beat fetal heart rate analysis using portable medical device and wavelet transformation 
technique. Heliyon. 2022. Volum: 8. Número: e12655. Pàgs: 1~1. URL: 
https://www.cell.com/heliyon/fulltext/S2405-8440(22)03943-
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Finocchiaro, M.; Banfi, T.; Donaire, S.; Arezzo, A.; Guarner, C.; Menciassi, Arianna; Casals, A.; Ciuti, 
G.; Hernansanz, A.. A framework for the evaluation of Human Machine Interfaces of robot-
assisted colonoscopy. IEEE transactions on bio-medical engineering. 2023. URL: 
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Menciassi, Arianna; Arezzo, A.; Ciuti, G.. Physical simulator for colonoscopy: a modular design 
approach and clinical validation. IEEE access. 2023. Volum: 11. Pàgs: 36945~36945. URL: 
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Fonollosa, J.; Aymerich, F.X.; Romero, S.; Jordanic, M.; Rosa M. Fernandez-Canti. Implementació i 
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https://doi.org/10.2196/40344. JCR-Science Edition. FI: 3.2. Q3;  

 
Fuentes Expósito, M.Ángeles; Amat, C.; Lozano, R.; Frid, S.; Muñoz, M.; Escarrabill, J.; Grau, I.. 
mHealth technology as a help tool during breast cancer treatment: A content focus group. 
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9  Congressos, cursos i altres esdeveniments 
 

Treballs presentats a un congrès 
Abuasaker, W.; Jennifer, N.; Agell, N.; Sanchez, M.; Ruiz, F.. An application to measure customers’ 
interest on food waste reduction using hesitant terms. 20th International Conference on Modeling 
Decisions for Artificial Intelligence. 22/06/2023.  

 
Abuasaker, W.; Jennifer, N.; Agell, N.; Sanchez, M.; Ruiz, F.. Perceptual maps to aggregate rating 
values: An application to measure customers’ interest on the reduction of food waste. 95th 
Meeting of the European Working Group on Multicriteria Decision Aiding. 13/04/2023. 
https://ewgmcda2023.ujaen.es/wp-content/uploads/2023/04/EWG-MCDA-95_Program.pdf.  

 
Alvarado, A.; Gomez-Coronel, L.; Dominguez-Zenteno, J.; Puig, V.; López, F.. Modeling and design 
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approach. Robotics Mexican Congress. 10/11/2022. https://ieeexplore.ieee.org/document/9962256.  

 
Angulo, C.; Raya, C.. Synthetic data for anonymization in secure data spaces for federated 
learning. 24th International Conference of the Catalan Association for Artificial Intelligence. 
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Barahona, C.; Castells-Sanabra, Marcella; Rosa M. Fernandez-Canti; Vela, M.; Ordás, S.; Isalgue, A.; 
Martin, A.. A UPC innovation teaching project for the incorporation of the gender perspective in 
nautical, marine and naval engineering. 50th Annual Conference of the European Society for 
Engineering Education. 09/2022.  

 
Barranco, M.; Castelblanco, E.; Quifer, P.; Yanes, Ó.; Rossell, J.; Granado-Casas, M.; Weber, R.; 
Perera, A.; Mauricio Puente, Dídac. Multivariate linear regression analysis using interaction terms 
to characterize the lipidome and sex-specific differences associated to diabetes mellitus. X 
Jornada de Bioinformàtica i Genòmica. 15/12/2022.  

 
Barranco, M.; Solà, P.; Fonollosa, J.; Perera, A.. mWISE: an algorithm for context-based annotation 
of liquid chromatography-mass spectrometry (LC-MS) features through diffusion in graphs. 
European Conference on Computational Biology. 18/09/2022.  

 
Bermeo, M.; Cruz, D.; Díaz, J.; Ocampo-Martinez, C.. Non-intrusive load monitoring based on event 
detection and unsupervised learning for airport baggage handling systems. 16th International 
Conference on Soft Computing Models in Industrial and Environmental Applications. 2022. 
https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-030-87869-6_54.  

 
Bessa, I.; Puig, V.; Martínez, R.. Passivation-based control reconfiguration with virtual actuators. 
11th IFAC Symposium on Fault Detection, Supervision and Safety for Technical Processes. 2022. 
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2405896322005948.  

 
Blesa, J.; Ponsa, P.; Calomarde, A.; Garcia, J.; Repecho, V.. Introducing autonomous vehicle into 
an unergraduate engineering course. 50th Annual Conference of the European Society for 
Engineering Education. 19/09/2022. https://www.sefi.be/.  

 
Borràs, M.; Romero, S.; Rojas, M.; Serna, L.Y.; Mañanas, M.A.. Spinal Cord Injury Patients Exhibit 
Changes in Motor Related Activity and Topographic Distribution. Annual International Conference 
of the IEEE Engineering in Medicine and Biology Society45th Annual International Conference of the 
IEEE Engineering in Medicine and Biology Society. 27/07/2023.  

 
Bragulat, M.; Gomis, P.; Arbelo, E.; Jordá, P.; Palmieri, F.. Análisis de biomarcadores 
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Congreso Anual de la Sociedad Española de Ingeniería Biomédica. 24/11/2022. 
https://caseib.es/2022/.  

 
Butturini, A.; Fonollosa, J.. Metal oxide semiconductor (MOS) sensors to measure methane in 
aquatic ecosystems. An eficient DIY low cost application. European Geosciences Union General 
Assembly 2023. 2023. https://meetingorganizer.copernicus.org/EGU23/EGU23-1221.html.  

 
Casals, A.; Minguella-Canela, J.; Muñoz, L.. Jornadas nacionales de Robótica y Bioingeniería. XIII 
Jornadas Nacionales de Robótica. XIV Simposio CEA de Bioingeniería. 15/06/2023.  

 
Castro, O.; Repiso, E.; Garrell, A.; Sanfeliu, A.. Classification of humans social relations within 
urban areas. Fifth Iberian Robotics Conference. 2022. https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-
3-031-21065-5_3.  

 
Cataffo, V.; Silano, G.; Iannelli, Luigi; Puig, V.; Glielmo, L.. A nonlinear model predictive control 
strategy for autonomous racing of scale vehicles. IEEE International Conference on Systems, Man, 
and Cybernetics 2022. 2022. https://ieeexplore.ieee.org/document/9945279.  

 
Clemente, A.; Cecilia, A.; Costa-Castelló, R.. Estimación del estado de carga de baterías de flujo 
redox con caudales desequilibrados. Jornadas de Automática. 08/09/2022.  

 
David, M.; Ocampo-Martinez, C.; Lauretta, R.; Sánchez, R.S.. Electrólisis alcalina de alta presión: 
modelado, control y experimentación. 6° Congreso Argentino de Ingeniería y 12° Congreso 
Argentino de Enseñanza de Ingeniería. 07/09/2022.  

 
Domingo, J.; Martinez, H.. Fuzzy logic-based assessment adjust of multiple choice 
questionnaires. 50th Annual Conference of the European Society for Engineering Education. 
21/09/2022. /aspose/European Society for Engineering Education.  

 
Domingo, J.; Martinez, H.; Garcia, E.. A contribution to students' assessment adjusts of multiple 
choice questionnaires with fuzzy logic. 50th Annual Conference of the European Society for 
Engineering Education. 21/09/2022. /aspose/European Society for Engineering Education.  

 
Dominguez-Vidal, J. E.; Sanfeliu, A.. Inference VS. Explicitness. Do We Really Need the Perfect 
Predictor? The Human-Robot Collaborative Object Transportation Case. 2023 32nd IEEE 
International Conference on Robot and Human Interactive Communication (RO-MAN). 30/08/2023.  

 
Dominguez-Vidal, J. E.; Rodriguez, N.; Sanfeliu, A.. Perception-intention-action cycle as a human 
acceptable way for improving human-robot collaborative tasks. 18th Annual ACM/IEEE 
International Conference on Human Robot Interaction. 13/03/2023. 
https://dl.acm.org/doi/10.1145/3568294.3580149.  

 
Fonollosa, J.; Marín, D.; Nieto, J.; Castells-Sanabra, Marcella; Mujal-Colilles, A.. Estimation of vessel 
emissions and contribution to overall pollution in port-cities.. International Symposium on 
Olfaction and Electronic Nose 2022. 30/05/2022. https://ieeexplore.ieee.org/document/9789625.  

 
Fornaro, P.; Puleston, T.; Puleston, P.; Battaioto, P.; Serra, M.; Costa-Castelló, R.. Electrolinera para 
vehículos eléctricos: evaluación del perfil de potencia de turbinas eólicas para estimación de 
parámetros en baterías de flujo redox. IV Workshop on Wind and Marine Energy. 15/12/2022. 
http://hdl.handle.net/10810/60066.  

 
Garcia, G.; González, C.; Vallverdu, M.; Weber, E.; Friend, A.; Breidenstein, M.; Nuñez, D.; 
Christenson, C.. Assessment of the effect of sevoflurane and dexmedetomidine on the BIS and 
qCON indices. 2022 Annual Meeting International Society for Anaesthetic Pharmacology. 21/10/2022.  
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Geer, I.; Vallve, J.; Solà, Joan. IMU preintegration for 2D SLAM problems using Lie Groups. 
IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems 2022. 2022. 
https://ieeexplore.ieee.org/document/9981876.  

 
Gil, O.; Sanfeliu, A.. Robot navigation anticipative strategies in deep reinforcement motion 
planning. Fifth Iberian Robotics Conference. 23/11/2022. 
https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-031-21062-4_6.  

 
Guillem Condom, J.; Echebarria, B.; Benitez, R.. Detection of calcium sparks in cardiac cells using 
deep learning and biophysical models. XXXVII Trobades Científiques de la Mediterrània Josep 
Miquel Vidal. 21/10/2022. https://tcm2022.upc.edu/index.php/poster-abstracts/.  

 
Herrera, D.; Ochoa-Ruíz, G.; González-Mendoza, M.; Stephan-Otto, C.; Mata, C.. Assessment of 
traditional and deep learning denoising methods for magnetic resonance angiography imaging. 
17th European Conference on Computer Vision. 24/10/2022. 
https://link.springer.com/book/10.1007/978-3-031-19797-0.  

 
Herrera, D.; Ochoa-Ruíz, G.; González-Mendoza, M.; Stephan-Otto, C.; Mata, C.. Impact of loss 
function in deep learning methods for accurate retinal vessel segmentation. 21st Mexican 
International Conference on Artificial Intelligence. 23/10/2022. 
https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-031-19493-1_3.  

 
Irofti, P.; Romero, L.; Stoican, F.; Puig, V.. Data-driven leak localization in water distribution 
networks via dictionary learning and graph-based interpolation. CCTA IEEE Conference on 
Control Technology and Applications. 24/08/2022. https://ieeexplore.ieee.org/document/9966160/.  

 
Khoury, B.; Bessa, I.; Nejjari, F.; Puig, V.. A set-based uncertainty quantification of evolving fuzzy 
models for data-driven prognostics. 15th International Conference on Diagnostics of Processes and 
Systems. 09/2022. https://link.springer.com/book/10.1007/978-3-031-16159-9.  

 
Khoury, B.; Puig, V.; Nejjari, F.. A set-based prognostics approach for wind turbine blade health 
monitoring. 11th IFAC Symposium on Fault Detection, Supervision and Safety for Technical 
Processes. 2022. https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S240589632200547X.  

 
Komurcugil, H.; Bayhan, S.; Guler, N.; Guzman, R.. Passivity based control of four-switch buck-
boost DC-DC converter without operation mode detection. 48th Annual Conference of the IEEE 
Industrial Electronics Society. 2022. https://ieeexplore.ieee.org/document/9968779.  

 
Lampón Diestre, C.; Díaz, J.; Dormido , S.; Costa-Castelló, R.. An interactive application to analyse 
the existence of limit cycles using the describing function. 13th IFAC Symposium on Advances in 
Control Education. 2022. https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2405896322015361.  

 
Laplaza, J.; Moreno-Noguer, F.; Sanfeliu, A.. Context and Intention aware 3D Human Body Motion 
Prediction using an Attention Deep Learning model in Handover Tasks. IEEE/RSJ International 
Conference on Intelligent Robots and Systems. 24/10/2022.  

 
Laplaza, J.; Garrell, A.; Moreno-Noguer, F.; Sanfeliu, A.. Context and intention for 3D human motion 
prediction: experimentation and user study in handover tasks. 31st IEEE International Conference 
on Robot & Human Interactive Communication. 2022. https://ieeexplore.ieee.org/document/9900743.  

 
López, R.; Lopez, D.; Fernandez, J.. Reflexiones sobre el diseño de una asignatura de educación 
en el grado de ingeniería informática. XXIX Jornadas sobre la Enseñanza Universitaria de la 
Informática. 06/07/2023. https://aenui.org/actas/pdf/JENUI_2023_054.pdf.  

 
Martinez, J.; Obando, G.; Quijano, N.; Ocampo-Martinez, C.. Distribución dinámica de recursos vía 
juegos poblacionales y modelos dinámicos de pago. XLIII Jornadas de Automática. 08/09/2022. 
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Conference. 2022. https://ieeexplore.ieee.org/document/9838437.  

 
Mijancos, G.; Bachiller, A.; Fernández-Linsenbarth, I.; Romero, S.; Alonso, J.F.; Molina, V.; Mañanas, 
M.A.. Cortical inhibition on TMS-EEG: interstimulus interval effect on short-interval paired-
pulse. 45th Annual International Conference of the IEEE Engineering in Medicine and Biology Society. 
27/07/2023.  

 
Mijancos, G.; Bachiller, A.; Fernández-Linsenbarth, I.; Alonso, J.F.; Romero, S.; Molina, V.; Mañanas, 
M.A.. Improving the quality of combined TMS-EEG neural recordings: artefact removal and time 
analysis. XL Congreso Anual de la Sociedad Española de Ingeniería Biomédica. 24/11/2022.  

 
Ortega, J.; Jensen, E.W.; Nutta, R.; Schneider , G.; Vallverdu, M.. Removal of MRI artifacts for 
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Engineering in Medicine and Biology Society45th Annual International Conference of the IEEE 
Engineering in Medicine and Biology Society. 25/07/2023.  

 
Ortega, J.; González, C.; Vallverdu, M.; Garcia, G.; Weber, E.; Whitaker, E.. Performance of the qCON 
index in infants during sevoflurane general anesthesia. International Society for Anaesthetic 
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Pareto, J.. Social assistive robotics: An ethical approach through the concept of freedom. 
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content/uploads/2022/07/Book-of-Abstracts-PHTR2022.pdf.  
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Ponsa, P.; Tornil-Sin, S.. Exploring the practical use of a collaborative robot for academic 
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stimulation by means of eye tracking technology and alternative and augmentative 
communication systems. Annual International Conference of the IEEE Engineering in Medicine and 
Biology Society. 27/07/2023.  

 
Tost, A.; Bachiller, A.; García-Cazorla, À.; Medina, I.; Romero, S.; Mañanas, M.A.. Cognitive 
stimulation leads to a long-term brain activation with a spectral shift to higher frequencies in 
Rett syndrome patients. XL Congreso Anual de la Sociedad Española de Ingeniería Biomédica. 
24/11/2022.  

 
Trapiello, C.; Puig, V.. Optimal finite-time watermark signal design for replay attack detection 
using zonotopes. 11th IFAC Symposium on Fault Detection, Supervision and Safety for Technical 
Processes. 2022. https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2405896322005298.  

 
Ugrinovic, N.; Pumarola, A.; Sanfeliu, A.; Moreno-Noguer, F.. Single-view 3d body and cloth 
reconstruction under complex poses. 17th International Joint Conference on Computer Vision, 
Imaging and Computer Graphics Theory and Applications. 2022. 
https://www.scitepress.org/Link.aspx?doi=10.5220/0010896100003124.  

 
Urbaniak, D.; Rosell, J.; Suarez, R.. Edge computing in autonomous and collaborative assembly 
lines. IEEE 27th International Conference on Emerging Technologies and Factory Automation. 
08/09/2022. https://ieeexplore.ieee.org/document/9921621.  

 
Urra, F.; Rosell, J.; Suarez, R.. Task space vector field guiding for motion planning. IEEE 27th 
International Conference on Emerging Technologies and Factory Automation. 07/09/2022. 
https://ieeexplore.ieee.org/document/9921577.  

 
Zhang, S.; Puig, V.; Ifqir, S.. Robust fault detection using set-based approaches for LPV systems: 
Application to autonomous vehicles. 11th IFAC Symposium on Fault Detection, Supervision and 
Safety for Technical Processes. 2022. 
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2405896322004864.  

 
Muste, M.; Diaz, M.; Parra, X.; Catala, A.. Pilot program to attract talented students in STEM, with 
focus on girls. 17th International Work Conference on Artificial Neural Networks. 20/06/2023.  

 
Quihui-Rubio, P.; Ochoa-Ruíz, G.; González-Mendoza, M.; Rodríguez-Hernández, G.; Mata, C.. 
Comparison of automatic prostate zones segmentation models in MRI images using U-net-like 
architectures. 21st Mexican International Conference on Artificial Intelligence. 23/10/2022. 
https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-031-19493-1_23.  

 
Fornaro, P.; Puleston, T.; Puleston, P.; Serra, M.; Costa-Castelló, R.; Battaiotto, P.. Feasibility 
analysis of a class of high-order sliding-mode differentiators for redox flow batteries parameter 
estimation. 16th International Workshop on Variable Structure Systems and Sliding Mode Control. 
11/09/2022. https://ieeexplore.ieee.org/document/9901916.  

 

Pertinença al comitè organitzador d’un congrés 
Fuentes Expósito, M.Ángeles Vocal Comité Organitzador. mHealth BCN Conference. Barcelona. 
2023.  

Fuentes Expósito, M.Ángeles Vocal Comité Organitzador. 1er Simposi sobre Investigació a la 
Indústria Indie del Videojoc. Terrassa. 2023.  

Fuentes Expósito, M.Ángeles Vocal Comité Organitzador. mHealth BCN Conference. Barcelona. 
2022.  

https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2405896322005298
https://www.scitepress.org/Link.aspx?doi=10.5220/0010896100003124
https://ieeexplore.ieee.org/document/9921621
https://ieeexplore.ieee.org/document/9921577
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2405896322004864
https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-031-19493-1_23
https://ieeexplore.ieee.org/document/9901916
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Impartició de cursos i seminaris 
Conejo, C.Enginyeria Electrònica Industrial i Automàtica. Tècniques de Control. Barcelona. 
Espanya. 2023.  

Conejo, C.Enginyeria Electrònica Industrial i Automàtica. Regulació Automàtica. Barcelona. 
Espanya. 2022.  

Mata, C.Data Analysis and Image Processing. Data Analysis and Image Processing. 
Lorraine. França. 24/10/2022.  

Ocampo-Martinez, C.Model Predictive Control of Complex Systems. Model Predictive 
Control of Complex Systems. França. 21/11/2022.  

Benitez, R.Introducció a les tècniques d’anàlisi de dades i reconeixement de patrons en 
Python. Introducció a les tècniques d’anàlisi de dades i reconeixement de patrons en Python. 
Barcelona. Espanya.  

Aguado, J. CarlosJornada de docència al campus de Castelldefels (EETAC-EEABB). 
Jornada de docència al campus de Castelldefels (EETAC-EEABB). Castelldefels. Espanya.  

Benitez, R.Introducció a les tècniques d’anàlisi de dades i reconeixement de patrons en 
Python. Introducció a les tècniques d’anàlisi de dades i reconeixement de patrons en Python. 
Barcelona. Espanya.  

Benitez, R.Introducció a les tècniques d’anàlisi de dades i reconeixement de patrons en 
Python. Introducció a les tècniques d’anàlisi de dades i reconeixement de patrons en Python. 
Barcelona. Espanya.  

Perera, A.Programació en Python per al nou currículum . Programació en Python per al nou 
currículum . Barcelona. Espanya.  

Martin, E.X.Programació en Python per al nou currículum . Programació en Python per al 
nou currículum . Barcelona. Espanya.  

Velasco, M.Programació en Python per al nou currículum . Programació en Python per al 
nou currículum . Barcelona. Espanya.  

 

 

Lectura d’una conferència 
Ortiz Membrado, L.; Benitez, R.; Jimenez-Pique, E.; Llanes, L.. High-speed nanoindentation 
of WC hardmetals: Extraction of properties by statistical analysis and correlation with 
microstructure. XVIIIth Conference of the European Ceramic Society. European Ceramic 
Society. Lyon. França. 02/06/2023.  

Serra, M.. Centre Específic de Recerca de l’Hidrogen de la UPC. Col·loquis Clúster de 
l'Energia Eficient de Catalunya. Clúster de l'Energia Eficient de Catalunya. Barcelona. 
Espanya. 21/03/2023.  

Serra, M.. Monitorització i control de piles de combustible. Innovation Day Energia. 
Barcelona. Espanya. 24/11/2022.  

Serra, M.. Primer Foro Corredor del Hidrógeno del Ebro. Primer Foro Corredor del Hidrógeno 
del Ebro. Tudela. Espanya. 04/11/2022.  

Serra, M.. Green Hydrogen: Uses, Barriers and Opportunities for this Energy Vector. 4th 
Barcelona New Economy Week. Barcelona. Espanya. 02/10/2022.  
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Serra, M.. El hidrógeno, un vector energético. Congreso de Hidrógeno Verde y 
Electromovilidad. Àrea 8. Hospitalet de Llobregat. Espanya. 28/09/2022. 

 

Organització de cursos o seminaris 
Mata, C. Vocal Comité Organitzador. AI Conference. 2022. Barcelona. Espanya.  

Ocampo-Martinez, C. President Comité Organitzador. Richard D. Braatz: New Directions in 
the Control of Advanced Manufacturing Systems. 2023. Barcelona. Espanya.  

 

Organització de premi 
Fuentes Expósito, M.Ángeles Vocal Comité Organitzador. Premios a los mejores TFM de 
salud digital UniDhas. Barcelona. 2023. 

 

10  Projectes i propietat intel·lectual i industrial 
 
Participació en projecte RDI competitiu 
Coordinador científic: Alonso, J.F.. MyoArm:Smart Technology for Motor Rehabilitation. 
04/02/2022-03/02/2024. Durada: 02.00.00. Finançament: 137160.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: Agència per la Competitivitat de l'Empresa (ACCIÓ);  

 
Coordinador científic: Andrade-Cetto, J.; Solà, Joan. Participants: Geer, I.; Mansard, N.; 
Santamaria, A.; Vallve, J.; Hernandez, S.; Pujol, S.; Lopez, A.; Fourmy, M.; Mora, A.; Tian, Y.; 
Ferrandis, J.; Chamorro, W.; Marti, J.. ESTIMACIÓN Y CONTROL DE MOVIMIENTO CON CÁMARAS 
DE EVENTOS. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 90750.0€. Àmbit: Estatal. 
Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats finançadores: Ministerio 
de Ciencia e Innovación;  

 
Coordinador científic: Angulo, C.. Participants: Vilaplana, V.; Pardas, M.. Federate Learning and 
mUlti-party computation Techniques for prostatE cancer. 01/05/2023-30/04/2026. Durada: 
03.00.00. Finançament: 323125.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre Específic de 
Recerca Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. Entitats finançadores: Commission of 
European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101095382 

 
Coordinador científic: Angulo, C.. Participants: Velasco, M.; Raya, C.; Camacho, A.. Create a 
Symbiosis where PV and agriculture can have a mutually beneficial relationship. 01/01/2023-
31/12/2026. Durada: 04.00.00. Finançament: 68750.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: 
Centre Específic de Recerca Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. Entitats finançadores: 
Commission of European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101096352 

 
Coordinador científic: Angulo, C.. Participants: Marti, P.; Camacho, A.. dynamiC spEed Limits 
compliancE for optimiSed Traffic managEment. 01/01/2022-31/12/2022. Durada: 01.00.00. 
Finançament: 29162.67€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre Específic de Recerca 
Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. Entitats finançadores: EUROPEAN INST OF 
INNOV.& TECHNOL.; https://www.eiturbanmobility.eu/projects/celeste/ 

 
Coordinador científic: Angulo, C.. 001-P-001643_Agrupació emergent Looming Factory. 
01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 7962.61€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Centre Específic de Recerca Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. Entitats 
finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 

https://cordis.europa.eu/project/id/101095382
https://cordis.europa.eu/project/id/101096352
https://www.eiturbanmobility.eu/projects/celeste/
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Coordinador científic: Angulo, C.. Participants: Raya, C.; Ruiz, F.; Velasco, M.; Marti, P.; Vazquez-
Salceda, J.; Ponsa, P.; Aguado, J. Carlos. 001-P-001643_Agrupació emergent Looming Factory. 
01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 124659.94€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Centre Específic de Recerca Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. Entitats 
finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Blasco-Giménez, R.; Belenguer, E. F.. Participants: Añó, S.; Alfonso, J.; 
Beltrán, H.; Bernal, S.; Monjo, L.; Aparicio, N.; Rolan, A.; Vidal-Albalate, R.; Soto, D.; Guerrero, J.; 
Peña, R.; Ayuso, P.; Martínez, J.; Díaz, C.; Segarra, J.. Control "Grid Forming" para operación 
avanzada de sistemas eléctricos con gran penetración de energía renovable. 01/01/2021-
31/12/2023. Durada: 03.00.00. Finançament: 155485.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
Universitat Politècnica de València. Entitats finançadores: Ministerio de Ciencia e Innovación;  

 
Coordinador científic: Careglio, D.. Participants: Angulo, C.; Hernando, J.; Solé-Pareta, J.; Lopez, 
A.. Life in the AI Era. 01/11/2021-30/10/2023. Durada: 01.11.30. Finançament: 47552.0€. Àmbit: 
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Arquitectura de Computadors. Entitats 
finançadores: Commission of European Communities; https://lifeintheaiera.eu/ 

 
Coordinador científic: Casals, A.. Participants: Font-Llagunes, J.M.; Susin, A.; Pàmies-Vilà, R.; 
Barjau, A.; Clos, D.; Aranda, J.; Frigola, M.; Martinez, A.; Muñoz, L.; Fernandez, J.; Fonollosa, J.; 
Vallverdu, M.; Martin, E.X.; Perera, A.; Tost, D.; González, M.. Grup de Recerca en Tecnologies de 
la Salut. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 40000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat 
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Casals, A.. Participants: Fernandez, J.; Frigola, M.; Aranda, J.; Muñoz, L.; 
Amat, J.; Minguella-Canela, J.; Narváez, M.; Benedico, A.; Martin, J.. Plataforma Híbrida Ortesis-
Silla para hacer compatible la Movilidad, Funcionalidad Y Aceptabilidad de aplicación en 
entornos domésticos. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 139755.0€. Àmbit: 
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial . Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Castilla, M.. Participants: Garcia de Vicuña, J.; Camacho, A.; De La Hoz, J.; 
Guzman, R.; pellitero, C.; Chico, J.; Martín, H.; Borrell, A.; Miret, J.; Iñiguez, J.. Mejora de la calidad 
de potencia en sistemas de potencia remotos con convertidores electrónicos de potencia. 
01/09/2022-31/08/2025. Durada: 03.00.00. Finançament: 174240.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE 
INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Catala, A.. Participants: Parra, X.; Marti, P.; Ruiz, F.; Magnusson, I.; Benitez, 
R.; Ponsa, P.; Raya, C.. Envelliment actiu i saludable: de la teoria a la pràctica. 10/05/2021-
31/12/2023. Durada: 02.07.22. Finançament: 116231.85€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnològics per a l'Atenció a la Dependència i la Vida Autònoma UPC. 
Entitats finançadores: GENCAT-DEP. PRESIDENCIA;  

 
Coordinador científic: Cembrano, M.; Ocampo-Martinez, C.. Participants: Meseguer, J.; Joseph, B.; 
Rosa M. Fernandez-Canti; Blesa, J.; Tornil-Sin, S.; Perez, R.; Romero, L.; Martinez, J.; Prats, S.; 
Conde, G.; Trapiello, C.; Arqué , F.. Supervision and fault-tolerant control of smart infrastructures 
based on advanced learning and optimization. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. 
Finançament: 112046.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica 
Industrial, CSIC-UPC. Entitats finançadores: Agencia Estatal de Investigación; 
https://www.iri.upc.edu/project/show/272 

 
Coordinador científic: Costa-Castelló, R.; Puig, V.. Participants: Batlle, C.; Blesa, J.; Serra, M.; 
Ocampo-Martinez, C.; Rolan, A.; Cembrano, M.; Ramos, G.A.; Ordys, A.; Astolfi, D.; Quijano, N.; 
Cecilia, A.. Gestión Eficiente de Sistemas Energéticos incluyendo Almacenamiento de Energía 
Electroquímico Híbrido mediante Técnicas de Digitalización. 01/12/2022-30/11/2024. Durada: 
02.00.00. Finançament: 247480.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i 
Informàtica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

https://lifeintheaiera.eu/
https://www.iri.upc.edu/project/show/272
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Coordinador científic: Costa-Castelló, R.; Serra, M.. Participants: Puig-Ortiz, J.; Escaler, X.; Batlle, 
C.; Puleston, P.; Ramos, G.A.; Clemente, A.; Puleston, T.; Cecilia, A.; Fornaro, P.. Estimación y 
control en baterias de flujo redox de Vanadio. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. 
Finançament: 150887.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica 
Industrial, CSIC-UPC. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Costa-Castelló, R.. Participants: Cecilia, A.; Clemente, A.; Fustero , C.; 
Escachx, B.. Fabricación del módulo BFR 50W. 01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00. 
Finançament: 249380.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica 
Industrial. Entitats finançadores: Consejo Superior de Investigaciones Científicas; 
https://www.iri.upc.edu/project/show/262 

 
Coordinador científic: Delgado, M.. Participants: Romeral, L.; Mon, J.; Berbel, N.. BlockBatCE II. 
11/05/2023-17/04/2024. Durada: 00.11.07. Finançament: 62318.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats 
finançadores: MIN. INDUSTRIA ENERGIA TURISMO;  

 
Coordinador científic: Delgado, M.. Participants: Torres, J.. Estratègies d’aprenentatge continu 
aplicades al control predictiu de sistemes HVAC a edificis del sector terciari. 01/09/2022-
01/09/2025. Durada: 03.00.01. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: 
AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Delgado, M.. Participants: Romeral, L.; Mon, J.; Berbel, N.; Perez, D.. Diseño 
y gestión inteligente de comunidades energéticas con blockchain y baterías. 25/07/2022-
29/04/2023. Durada: 00.09.05. Finançament: 45544.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: MIN. 
INDUSTRIA ENERGIA TURISMO;  

 
Coordinador científic: Doria-Cerezo, A.. Participants: Biel, D.; Griño, R.; Repecho, V.; Luciano, L.; 
Olm, Josep M.. Global Acoustic interaction and Psychoacoustic impact of the autonomous 
vehicles in interior and exterior. 01/03/2023-28/02/2027. Durada: 04.00.00. Finançament: 
598902.4€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes 
Industrials. Entitats finançadores: Commission of European Communities; 
https://cordis.europa.eu/project/id/101073014 

 
Coordinador científic: Echebarria, B.; Benitez, R.. Participants: Bragard, J.; Rodriguez 
Cantalapiedra, I.; Alvarez-Lacalle, E.; Malagarriga, D.; Ochoa-Ruíz, G.; Shiferaw, Y.; Mata, C.; 
Marimon, X.; Conesa, D.. Análisis computacional del impacto de riesgos genéticos y clínicos en 
la señalización molecular y disfunciones electrofisiológicas en fibrilación auricular.. 01/09/2021-
31/08/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 108900.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
FÍSICA. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Fonollosa, J.. Participants: Perera, A.; Martin, E.X.. Gestión clínica 
personalizada del paciente oncológico con insuficiencia renal aguda. 01/01/2023-31/12/2025. 
Durada: 03.00.00. Finançament: 155848.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre 
de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: INSTITUTO DE SALUD CARLOS III;  

 
Coordinador científic: Fonollosa, J.; Perera, A.. Participants: Vallverdu, M.; Gomis, P.; Llano, J.; 
Barranco, M.; Manzini, E.; Fuentes Expósito, M.Ángeles; Franch, J.; Garrido, J.. Métodos y 
aplicaciones de aprendizaje profundo y superficial de fenotipos para análisis y predicción de 
datos biomédicos.. 01/09/2022-31/08/2025. Durada: 03.00.00. Finançament: 140.965€. Àmbit: 
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: 
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Fonollosa, J.; Perera, A.. Participants: Vallverdu, M.; Gomis, P.; Llano, J.; 
Barranco, M.; Manzini, E.; Franch, J.; Garrido, J.. Métodos y aplicaciones de aprendizaje profundo 
y superficial de fenotipos para análisis y predicción de datos biomédicos.. 01/09/2022-

https://www.iri.upc.edu/project/show/262
https://cordis.europa.eu/project/id/101073014
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31/08/2025. Durada: 03.00.00. Finançament: 140965.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE 
INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Fonollosa, J.. Participants: Marín, D.. Development of algorithmic solutions 
for unspecific chemical sensors applied to activity monitoring and industrial gas leak detection. 
01/09/2022-01/09/2025. Durada: 03.00.01. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: AGAUR. 
Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Fonollosa, J.. Participants: Marín, D.. Sistema de ventilación inteligente y 
detección del nivel de higienización de interiores. 19/11/2020-18/11/2023. Durada: 03.00.00. 
Finançament: 79260.25€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Centre de Recerca en 
Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: Doctorats industrials;  

 
Coordinador científic: Fonollosa, J.. Participants: Martin, E.X.; Perera, A.; Marín, D.; Gil-Figuerola, 
P.. Sistema de ventilación inteligente y detección del nivel de higienización de interiores (VIDA). 
19/11/2020-18/11/2023. Durada: 03.00.00. Finançament: 79260.25€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: Agència per 
la Competitivitat de l'Empresa (ACCIÓ); https://cit.upc.edu/ca/portfolio-item/vida/ 

 
Coordinador científic: Font-Llagunes, J.M.. Participants: Pàmies-Vilà, R.; Alonso, J.F.; Mañanas, 
M.A.; Martínez, M.; Jané, M.; Marzabal-Gatell, A.; Favata, A.. ArmTracker: Un sistema portable per 
avaluar la funció motora de les extremitats superiors durant la vida diària per a pacients amb 
distròfia muscular de Duchenne i atròfia muscular espinal. 24/05/2021-31/12/2024. Durada: 
03.07.08. Finançament: 165250.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de 
Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: LA FUNDACIÓ LA MARATÓ DE TV3;  

 
Coordinador científic: García-Cazorla, À.. Participants: Martin, E.X.; Julià, N.; Sans, O.; Steffan-Otto, 
C.. Synapse on-a-chip: personalized medicine in genetic neurodevelopmental disorders 
affecting synaptic communications. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 
183315.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Recerca Sant Joan de Déu. Entitats 
finançadores: Fondo de Investigación Sanitaria (FIS) - ISCIII;  

 
Coordinador científic: Gibert, Karina. Participants: Ageno, A.; Cortes, U.; Sànchez-Marrè, M.; 
Vazquez-Salceda, J.; Martin, M.; Bejar, J.; Sangüesa, R.; Barrue, C.; Angerri Torredeflot, Xavier; 
Domingo, J.; Solé-Pareta, J.; Careglio, D.; Cruellas, J.; Barlet, P.; Albert Cabellos-Aparicio; Perello, J.; 
Germán Santos-Boada; Romero, E.; Vellido, A.; Arratia, A.; Belanche, Ll.; Delgado, J.; Nebot, A.; 
Mugica, F.; König, C.; Casas, J.; Marques, F.; Morros, J.R.; Oliveras, A.; Pardas, M.; Ruiz-Hidalgo, J.; 
Salembier, P.; Sayrol, E.; Vilaplana, V.; Turmo, J.; Padro, L.; Català Roig, N.; Escudero, G.; Farreres, 
J.; Gatius, M.; Angulo, C.; Sanchez, M.; Ruiz, F.; Aguado, J. Carlos; Raya, C.; Hernando, J.; Nadeu, 
C.; Fonollosa, José A. R.; Monte, E.; Nogueiras, A.; Esquerra, I.; Escolano, C.; Gerard I. Gallego; 
Ferrando, J.; Tsiamas, I.; Paillisse, J.; Alarcon, E.; Hernàndez-Carnerero, À.; Bagherzade, M.; 
Houegnigan, L.; S. Abadal; Ferriol, M.; Buxons, M.; Oliva, L.. Grup de recerca en Ciència Intel.ligent 
de Dades i Intel.ligència Artificial. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 
40000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Estadística i Investigació 
Operativa. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Gil, L.. Participants: Martinez, B.; Roncero, M.B.; Ardanuy, M.; Lis, M.; Bernat, 
E.; Hernandez, P.; Avellaneda, A.; Eskenati, A.; Romera, J.. Recerca de nous materials compostos 
verds per a la valorització de subproductes del cànem VALSUCANEM. 23/11/2020-23/11/2023. 
Durada: 03.00.01. Finançament: 98179.24€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: LITEM - 
Laboratori per a la Innovació Tecnològica d'Estructures i Materials. Entitats finançadores: Agència per 
la Competitivitat de l'Empresa (ACCIÓ);  

 
Coordinador científic: Giraldo, B.. Participants: Sola, J.; Romero, D.. A novel non-invasive 
respiratory pattern monitoring tool in patients with severe COVID-19 pneumonia. 23/09/2021-
22/09/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 149954.69€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
Institut de Bioenginyeria de Catalunya. Entitats finançadores: Fundació La Marató de TV3;  

https://cit.upc.edu/ca/portfolio-item/vida/
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Coordinador científic: Gomis-Bellmunt, O.. Participants: Eduardo Prieto-Araujo; Cheah, M.; Bravo, 
I.; De Casas, A.; Galceran-Arellano, S.; Joan Rull-Duran; J. Rull; J. Rull-Duran; Griño, R.; Muñoz, P.; 
Domínguez, M.; Fretes, H.; Fretes, H.; Fabian, R.; Spier, W. D.; Collados, C.. Distributed multiport 
converters for integration of renewables, storage systems and loads while enhancing 
performance and resiliency of modern distributed networks. 01/09/2022-31/08/2025. Durada: 
03.00.00. Finançament: 607710.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: CITCEA-UPC - Centre 
d'Innovació Tecnològica en Convertidors Estàtics i Accionaments. Entitats finançadores: Commission 
of European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101069770 

 
Coordinador científic: Grifoll, M.; Puigagut, J.. Participants: Fonollosa, J.; Calvillo, B.; Rosa M. 
Fernandez-Canti; Puigdefabregas, J.; Mujal-Colilles, A.; Pavo, E.; Fernandez-Gatell, M.; Cuthbertson, 
A.; Solana, G.. ParticIpatory Technologies for sustAinable COastal monitoRing in urban Areas-
HYDRO. 01/12/2022-30/11/2024. Durada: 02.00.00. Finançament: 163300.0€. Àmbit: Estatal. Entitat 
on es desenvolupa: ENGINYERIA CIVIL I AMBIENTAL. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL 
DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Griño, R.; Doria-Cerezo, A.. Participants: Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-
Colet, Enric Fossas, Enric Fossas-Colet; Guinjoan, F.; Arias, A.; Biel, D.; Olm, Josep M.; Repecho, V.; 
Serra, F.M.; di Bernardo, M.. Control avanzado de convertidores de fuente de corriente (CSI) 
monofásicos y trifásicos. 01/09/2022-31/08/2026. Durada: 04.00.00. Finançament: 175329.0€. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes Industrials. 
Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Griño, R.. Advanced Control and Power Electronics Systems. 01/01/2022-
31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 40000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Institut d'Organització i Control de Sistemes Industrials. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de 
Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Haro, J.; Gibert, Karina. Participants: Nebot, A.; Vellido, A.; Mugica, F.; 
Gibert, Karina; Barrue, C.; Ruiz, F.; Raya, C.; Aguado, J. Carlos; Prats, F.; Sanchez, M.; Angulo, C.. 
Red de Innovación de Nuevas Tecnologías en Salud Mental (TECSAM). 01/07/2020-31/12/2022. 
Durada: 02.06.00. Finançament: 379908.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Fundació per 
a la recerca i la docència Sant Joan de Dèu. Entitats finançadores: Fondos FEDER;  

 
Coordinador científic: Haro, J.; Angulo, C.. Participants: Gibert, Karina; Nebot, A.; Mugica, F.; 
Barrue, C.; Vellido, A.; Aguado, J. Carlos; Sanchez, M.; Prats, F.; Ruiz, F.; Raya, C.. Centre de 
Recerca i Transferència en Salut Mental (CRETSAM). 01/03/2020-31/12/2022. Durada: 02.10.00. 
Finançament: 1967807.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Fundació per a la recerca i 
la docència Sant Joan de Dèu. Entitats finançadores: Fondos FEDER;  

 
Coordinador científic: Ioannidis, S.. Participants: Fuentes Expósito, M.Ángeles. Artificial 
intelligence Supporting CAncer Patients across Europe. 01/01/2020-31/12/2022. Durada: 
03.00.00. Finançament: 4999991.25€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: GIOUMPITEK 
MELETI SCHEDIASMOS YLOPOIISI KAI POLISI ERGON PLIROFORIKIS ETAIREIA 
PERIORISMENIS EFTHYNIS. Entitats finançadores: European Union Horizon 2020; https://ascape-
project.eu/ 

 
Coordinador científic: Jane, R.. Participants: Giraldo, B.; Torres, A.; Sola, J.. Smart Health 
Ecosystem for managing Breathing Illnesses and Optimizing Sleep in patients with COPD, 
COVID and Sleep Disorders. 01/09/2022-31/08/2025. Durada: 03.00.00. Finançament: 176176.0€. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Bioenginyeria de Catalunya. Entitats finançadores: 
MICINN;  

 
Coordinador científic: Jane, R.. Participants: Giraldo, B.; Torres, A.; Sola, J.; Lozano, M.; Castillo-
Escario, Y.; Romero, D.; Estrada, L.; M. Davidson, C.; Blanco, D.; Ferrer, I.; Jolley, J.; Moxham, J.; 
Catthoor, F.; Penzel, T.; Reilly, Richard. Smart health ecosystem (tools, apps and devices) for 
personalized medicine and Healthcare in REspiratory diseases and Sleep disorders. 01/01/2019-
30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finançament: 206910.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 

https://cordis.europa.eu/project/id/101069770
https://ascape-project.eu/
https://ascape-project.eu/
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Institut de Bioenginyeria de Catalunya. Entitats finançadores: Fondos FEDER; Ministerio de Ciencia, 
Innovación y Universidades;  

 
Coordinador científic: Koenig, C.. Participants: Nebot, A.; Vellido, A.; Angulo, C.. Towards a 
personalized medicine approach to psychological treatment for psychosis. 01/05/2023-
30/04/2026. Durada: 03.00.00. Finançament: 1214344.0€. Àmbit: Internacional. Entitat on es 
desenvolupa: Universitat Politècnica de Catalunya. Entitats finançadores: European Commission;  

 
Coordinador científic: Llosa, J.. Participants: Canal, R.; Martorell, X.; Ayguade, E.; Sancho, Maria-
Ribera; Martin, E.X.; Otero, B.; Guitart, J.; Gil, Marisa; Utrera, G.; Rio, A.. Hpc EuRopean ConsortiUm 
Leading Education activitieS. 01/01/2022-31/12/2025. Durada: 04.00.00. Finançament: 486886.25€. 
Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Arquitectura de Computadors. Entitats 
finançadores: EUROPEAN COMMISSION; http://cordis.europa.eu/projects/101051997 

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.; Molina, V.. Participants: Romero, S.; Alonso, J.F.; Bachiller, 
A.; Serna, L.Y.; Rojas, M.. Definició de biotips dins de la síndrome psicòtica basada en el 
rendiment cognitiu i l'activitat. 20/05/2023-20/05/2026. Durada: 03.00.01. Finançament: 119875.0€. 
Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i 
Informàtica Industrial . Entitats finançadores: LA FUNDACIÓ LA MARATÓ DE TV3;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Participants: Rojas, M.. Hybrid neuroscience based on 
cerebral and muscular information for motor rehabilitation and neuromuscular disorders. 
HORIZON-WIDERA-ACCESS-2021-03-TWINNING (101079392). 01/01/2023-31/12/2025. Durada: 
03.00.00. Finançament: 309050.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: Commission of 
European Communities;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Participants: Rojas, M.; Serna, L.Y.; Marateb, H.; Alonso, J.F.; 
Romero, S.; Espuña, M.; Sanchez, J.; Rubio, M.; Tellez, A.; Zurita Badosa, Raul. TRANSFERING 
INNOVATIVE REHABILITATION TECHNOLOGY TO THE MEDTECH INDUSTRY. 16/12/2022-
20/06/2024. Durada: 01.06.05. Finançament: 84000.06€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Participants: Serna, L.Y.; de Haro , C.; Sarlabous, L.; Zurita 
Badosa, Raul; Garcia, X.. MV-OPTIMIZER: A DIGITAL HEALTH SYSTEM FOR SAFE-PATIENT AND 
COST-EFFECTIVE MANAGEMENT OF MECHANICAL VENTILATION. 19/10/2022-18/04/2024. 
Durada: 01.06.00. Finançament: 99875.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGAUR. Agència 
de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.; Romero, S.. Participants: Bachiller, A.; Alonso, J.F.; Torra, 
M.; García, F.; Chaler, J.; Garreta, R.; Shirzadi, M.; Nicolau, A.; Serna, L.Y.. MYOARM: tecnología 
inteligente para la rehabilitación motora. 01/12/2021-31/08/2024. Durada: 02.09.00. Finançament: 
138000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.; Serna, L.Y.. Participants: Nicolau, A.; Hernández, A.M.; 
Nicolas, J.; Tellez, A.; Blanch, L.. CAIXAIMPULSE VALIDATE CI21-00242. 25/11/2021-31/12/2024. 
Durada: 03.01.07. Finançament: 70000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: FUNDACIO LA 
CAIXA;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.; Romero, S.. Participants: Bachiller, A.; Alonso, J.F.; Albu, S.; 
Chaler, J.; Sánchez-Carrion, R.; Alvarado, M.; García, F.; Garreta, R.; Serna, L.Y.; Migliorelli, C.; 
Mansourian, M.; Tost, A.; Shirzadi, M.; Nicolau, A.; San Antonio, M.; Abásolo, D.; Rabinovich, R.A.; 
Hernández, A.M.; Rojas, M.; Marateb, H.; Farina, D.; Jordanic, M.; Mijancos, G.; Condominas, E.. 
Tecnologías innovadoras para monitorizar y personalizar la rehabilitación interdisciplinar de 
pacientes de cuidado intensivo. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 

http://cordis.europa.eu/projects/101051997
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242000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Mata, C.. PCOS IN ADOLESCENT GIRLS AND YOUNG WOMEN: TOWARD 
A TREATMENT GUIDED BY PATHOPHYSIOLOGY. 01/04/2021-31/03/2026. Durada: 05.00.00. 
Finançament: 1436408.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu 
Barcelona. Entitats finançadores: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona; European Union Horizon 
2020; https://cordis.europa.eu/project/id/899671 

 
Coordinador científic: Munuera, J.. Participants: Mata, C.; Valls, A.; Comín, J.; Capellá, G.; Nadal, 
E.; Moreno, V.. AI-CARdiology Advanced Monitoring cloud-BAsed platform. 01/01/2023-
31/12/2024. Durada: 02.00.00. Àmbit: Internacional. Entitat on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de 
Déu Barcelona. Entitats finançadores: MCINN; Next Generation EU;  

 
Coordinador científic: Munuera, J.; Mata, C.. 4locaLHealth. Pediatric Computational Imaging 
Center. 01/01/2020-31/12/2026. Durada: 07.00.00. Finançament: 3135512.0€. Àmbit: Estatal. Entitat 
on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats finançadores: Hospital Sant Joan 
de Déu Barcelona;  

 
Coordinador científic: Nebot, A.; Gibert, Karina. Participants: Ageno, A.; Aguado, J. Carlos; Angulo, 
C.; Barrue, C.; Bejar, J.; Belanche, Ll.; Català Roig, N.; Cortes, U.; Cortés, À.; Escudero, G.; Farreres, 
J.; Gatius, M.; Gatzioura, A.; Hernando, J.; König, C.; Martin, M.; Mugica, F.; Oliveras, A.; Padro, L.; 
Raya, C.; Romero, E.; Ruiz, F.; Sànchez-Marrè, M.; Sanchez, M.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Turmo, 
J.; Vazquez-Salceda, J.; Vellido, A.; Vilaplana, V.. Xarxa d’Innovació de Noves Tecnologies en Salut 
Mental. 01/01/2023-31/12/2025. Durada: 03.00.00. Finançament: 999887.68€. Àmbit: Autonòmic. 
Entitat on es desenvolupa: Universitat Politècnica de Catalunya. Entitats finançadores: AGAUR. 
Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca; https://tecsam.org/ 

 
Coordinador científic: Ocampo-Martinez, C.. Participants: Puerto, C.. Design, implementation, and 
evaluation of novel fault detection and diagnosis methodologies for multi-state 
electromechanical dynamical systems. 08/02/2023-08/02/2026. Durada: 03.00.01. Finançament: 
8472.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, 
CSIC-UPC. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Ocampo-Martinez, C.. Participants: Cruz, D.. Non-intrusive monitoring for 
Energy Management in smart factories. 01/10/2022-01/10/2025. Durada: 03.00.01. Finançament: 
8472.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, 
CSIC-UPC. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Participants: Aleman, C.; Armelin, E.; Zanuy, D.; Borras, N.; 
Sanchez, M.; Bertran, O.; Parra, X.; Engel, E.; Torras, J.; Navazo, I.; Fairen, M.; Galicia, A.; Labay, C.; 
Vallverdu, M.; Gomis, P.; Font-Llagunes, J.M.; Oliver-Cervelló, L.; Planell, J. A.; Estrany, F.; Vazquez, 
P.; Andujar, C.; Brunet, P.; Paez, C.; Fonollosa, J.; Barjau, A.; Ortiz-Hernández, M.; Iribarren, J.; 
Fabregat, G.; Monclús, E.; Chica, A.; Pàmies-Vilà, R.; Chausse, V.; Perez, M.; Lanzalaco, S.; Mañanas, 
M.A.; Alonso, J.F.; Clos, D.; Duch, M.; Lopes, M.; Pelechano, N.; Romero, S.; Susin, A.; Ginjaume, M.; 
Catala, A.; Vinacua, À.; Arroyo, M.; Bachiller, A.; Serna, L.Y.; Febrer-Nafría, M.; Garcia, V.; Diaz, M.; 
Saez, P.; Marateb, H.; Cenciarini, M.; Fernandez, D.; Madrenas, J.; Muñoz, J.J.; Borràs, M.; De Miguel, 
J.; Favata, A.; Roig, M.; Cabestany, J.; Gibert, Karina; Mijancos, G.; Tost, A.; Maceratesi, F.; Casals, 
A.; Vilaplana, V.; Rojas, M.; Rosell, F.; Tost, D.; Hernando, J.; Benitez, R.; Riu, P.J.; Aranda, J.; Ageno, 
A.; Nolla-Colomer, C.; Bragos, R.; Frigola, M.; Aguado, J. Carlos; Angulo, C.; Hernansanz, A.; Barrue, 
C.; Ramos, J.; Martin, E.X.; Bejar, J.; Fernandez, M.; Martinez, A.; Belanche, Ll.; Garcia, M.; Ginebra, 
M.P.; Vilaseca, M.; Pujol, J.; Català Roig, N.; Canal, C.; Español, M.; Diaz, F.; Aldaba, M.; Cortes, U.; 
Pegueroles, Marta; Garcia, C.E.; Cortes, A.; Rupérez de Gracia, E.; Burgos, Francisco J.; Escudero, 
G.; Rodriguez, D.; Mestre, C.; Farreres, J.; Manero, J.; Rodríguez, A.; Gatius, M.; Guillem-Marti, J.; 
Mas-Moruno, C.; Alterini, T.; Martinez-Roda, J.A.; Martin, M.; Garcia-Torres, J.; Rey, L.; Mugica, F.; 
Sadowska, J.; Nebot, A.; Tornín, J.; Hakimi, O.; Padro, L.; Martin, H.; Raya, C.; Punset, M.; Romero, 
E.; Konka, J.; Ruiz, F.; Raymond, S.; Sànchez-Marrè, M.; Torres, D.; Sanchez, M.; Bonany, M.; García-
Mintegui, C.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Turmo, J.; Hamouda, I.; Vazquez-Salceda, J.; Mateu-Sanz, 
M.; Vellido, A.; Minguela, J.; Echebarria, B.; Ramirez de La Piscina, L.; Alvarez-Lacalle, E.; Alonso, S.; 
Lopez, D.; Prats, C.; Valls, J.; Tauste Campo, A.; Ginovart, M.; Auguet, C.; Gonzalez, R.; Arias, S.; 
Gómez Melis, Guadalupe; Langohr, K.; Fernandez, D.; Cortes, J.; Sánchez , À.; Jordi Torner; 

https://cordis.europa.eu/project/id/899671
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Serrancoli, G.; Alpiste, F.; Kahatt, S.; Sanchez Egea, Antonio J.; González, M.; Rodriguez, A.. Xarxa 
R+D+I en Tecnologies de la Salut (Xartec Salut). 01/01/2023-31/12/2025. Durada: 03.00.00. 
Finançament: 1000000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de Recerca 
en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de 
Recerca;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Aportacions de la genètica a la caracterització de una cohort 
de Medicina Personalitzada de Precisió. 01/01/2023-31/12/2024. Durada: 02.00.00. Finançament: 
46496.48€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: GENERALITAT DE CATALUNYA;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Participants: Solà, P.; Hense, C.; Lopez-Bravo, I.; Akra, B.; Touriño, 
S.. CAIXAIMPULSE VALIDATE CI21-00186. 25/11/2021-31/12/2023. Durada: 02.01.07. 
Finançament: 70000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: FUNDACIO LA CAIXA;  

 
Coordinador científic: Perez, R.; Pep Cugueró Escofet. Participants: Van Eeckhout, J.. 
Monitorització avançada de la xarxa d'aigua potable de Terrassa. 03/05/2021-03/05/2024. Durada: 
03.00.01. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGAUR. Agència 
de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/millora-
dels-sistemes-de-control-operacional-i-de-planificacio-del-sistema-dabastament-daigua-potable-de-
terrassa/ 

 
Coordinador científic: Pérez, J.; Angulo, C.. Participants: Nebot, A.; Barrue, C.; Mugica, F.; Gibert, 
Karina; Vellido, A.; Abad Soriano, M.T.; Ageno, A.; Aguado, J. Carlos; Bejar, J.; Belanche, Ll.; Castell, 
N.; Català Roig, N.; Cortes, U.; Cortes, A.; Escudero, G.; Farreres, J.; Gatius, M.; Gatzioura, A.; Martin, 
M.; Padro, L.; Prats, F.; Raya, C.; Rodriguez, H.; Romero, E.; Ruiz, F.; Sànchez-Marrè, M.; Sanchez, 
M.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Trejo, K.; Turmo, J.; Vazquez-Salceda, J.. Hub d'Innovació Pediàtrica. 
03/03/2020-31/12/2022. Durada: 02.09.29. Finançament: 548629.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Institut de Recerca Sant Joan de Déu. Entitats finançadores: Fondos FEDER;  

 
Coordinador científic: Prats, C.. Participants: Alonso, S.; Alvarez-Lacalle, E.; Arias, S.; Benitez, R.; 
Echebarria, B.; Ginovart, M.; Gonzalez, R.; Lopez, D.; Ramirez de La Piscina, L.; Tauste Campo, A.; 
Conesa, D.; Perramon, A.; Abecia, S.. Biologia Computacional i Sistemes Complexos. 01/01/2022-
31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 40000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
FÍSICA. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Puig, V.. Participants: Pedrosa, J.. Desenvolupament de sistema 
d’intel·ligència artificial per a la planificació automàtica de la producció als processos 
industrials. 01/03/2022-01/03/2025. Durada: 03.00.01. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. 
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial 
. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca; 
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/planificador-sequenciador-de-processos-industrials-
basat-en-tecnologies-dintel-ligencia-artificial/ 

 
Coordinador científic: Puig, V.; Nejjari, F.. Participants: Quevedo, J.; Morcego, B.; Comasolivas, R.; 
Masip-Alvarez, A.; Sarrate, R.; Perez, R.; Pep Cugueró Escofet; Ponsa, P.; Rolan, A.; Ruiz, A.; Khoury, 
B.; Medero, A.; Yang, R.; Trapiello, C.; Samada, S.; Conejo, C.; Zaragoza, R.; Carrizosa, A.; Arango, 
J.. Coordinación Segura de Vehículos Autónomos. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. 
Finançament: 244420.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE 
INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Reig, L.; Perez, J.. Participants: Molins, X.; Arno, E.; Tella, A.; Canal, C.; 
Ribas, I.; Alcober, J.; Segalas, J.; Bordonau, J.; Pardas, M.; Garrido, N.; Benitez, R.; Fernandez, V.; 
Carrio, M.; Aguilar Perez, Marta; Moncada, B.; Mateu, J.; Eva Gallardo-Gallardo; Artigas, D.; Garcia, 
A.; Garcia-Almiñana, Daniel; Gutierrez, J.; Vallbé, M.; Vendrell, E.; Ferrer, D.; Adam, A.; Martin, S.; 
Mañoso, C.; Areste, C.; Mulero, E.; Martinez, M.; Giralt, J.; Pujol, J.; Herrera Arias, Lidia; Carol, M.; 
Oller, M.; Rubia, M.; De la Vega, R.; Espadas, C.; Cutillas, A.; López, M.; García, A.; Álvarez, M.; 

https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/millora-dels-sistemes-de-control-operacional-i-de-planificacio-del-sistema-dabastament-daigua-potable-de-terrassa/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/millora-dels-sistemes-de-control-operacional-i-de-planificacio-del-sistema-dabastament-daigua-potable-de-terrassa/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/millora-dels-sistemes-de-control-operacional-i-de-planificacio-del-sistema-dabastament-daigua-potable-de-terrassa/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/planificador-sequenciador-de-processos-industrials-basat-en-tecnologies-dintel-ligencia-artificial/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/planificador-sequenciador-de-processos-industrials-basat-en-tecnologies-dintel-ligencia-artificial/
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Miranda, M.; Pí, P.; García, M.; Alsina, E.; de Mingo, M.; Gemma Tejedor; Díaz, G.; Reig, L.; Spadaro, 
S.; Komarizadehasl, S.; Tella, A.; Ferrer, D.; Adam, A.. Unite! University Network for Innovation, 
Technology and Engineering. 01/11/2022-31/10/2026. Durada: 04.00.00. Àmbit: Europeu. Entitat on 
es desenvolupa: Vicerectorat de Política Internacional. Entitats finançadores: European Commission. 
Education Audiovisual and Culture Agency Executive Agency (Eacea);  

 
Coordinador científic: Riu, P.J.. Participants: Tost, D.; Perera, A.; Fonollosa, J.; Martin, E.X.; 
Llorente, S.; Figueras, J.. Cribratge i seguiment del tractament per Hipertensió Arterial (HTA) en 
col·lectius d'alta vulnerabilitat amb problemes d’accés al sistema sanitari. 01/06/2022-
31/05/2023. Durada: 01.00.00. Finançament: 9000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Codi 
710 Eng.Electrònica EEL. Entitats finançadores: Centre de Cooperació per al Desenvolupament de la 
UPC;  

 
Coordinador científic: Rojas, M.. Participants: Alonso, J.F.; Romero, S.; Mañanas, M.A.; Ruiz, S.; 
Cantu, O.; Bernat, L.. MyoSIeeve: rehabilitación y entrenamiento motor inteligente para 
deportistas. 28/03/2023-30/11/2023. Durada: 00.08.03. Finançament: 149314.0€. Àmbit: Estatal. 
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial 
. Entitats finançadores: CONSEJO SUPERIOR DEPORTES;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Paredes, A.; Vilella, M.. Optimización 
de la tecnología fotovoltaica para el autoconsumo en la edificación. 01/09/2022-31/08/2025. 
Durada: 03.00.00. Finançament: 90491.81€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup 
de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: AGENCIA 
ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Gibert, Karina; Soriano, M.; Moreno-Eguilaz, J.M.; 
Delgado, M.. Catalonia Digital Innovation (DIH4CAT). 01/05/2022-30/04/2025. Durada: 03.00.00. 
Finançament: 159997.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Generalitat de Catalunya 
(GenCat). Entitats finançadores: European Commission; https://dih4cat.cat/en/dih4cat/ 

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Álvarez, M.; Zaragoza, J.; Berbel, N.; Paredes, A.; 
Lumbreras, D.; Delgado, M.; Lamich, M.; Muñoz, A.. Reinventing High-performance pOwer 
converters for heavy-Duty electric trAnSport. 01/05/2022-31/10/2025. Durada: 03.06.00. 
Finançament: 1007187.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca 
Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: Commission of European 
Communities;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Riba, J.; Ortega, J.A.; Garcia, A.; Moreno-Eguilaz, 
J.M.; Bogarra, S.; Delgado, M.; Cordova, E.; Fernández, Á.; Acosta, F.; Martinez, V.; Urbano, E.; Jativa, 
C.; Selseleh Jonban, M.; Bas, P.. Motion Control and Industrial Applications Research Group,. 
01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 60000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats 
finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Sainz, L.. Participants: Pedra, J.; Corcoles, F.; Saura, J.; Bogarra, S.; Mesas, 
J. J.; Liang, J.; Rolan, A.; Cartiel, O.. Estabilidad en microrredes multi-energía con vectores de 
electricidad, hidrógeno y gas. 01/12/2022-30/11/2024. Durada: 02.00.00. Finançament: 115000.0€. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Elèctrica. Entitats finançadores: 
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Sainz, L.. Participants: Pedra, J.; Corcoles, F.; Saura, J.; Bogarra, S.; Mesas, 
J. J.; Rolan, A.; Liang, J.. Estabilidad de microrredes formadas por agrupaciones de clusters. 
01/09/2022-31/08/2025. Durada: 03.00.00. Finançament: 52877.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria Elèctrica. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE 
INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Guerra, E.; Santamaria, A.; Grau, A.; Bolea, Y.; 
Amante, B.; Moreno, J.; Puig-pey, A.; Zamora, J.Ll.. 22140 Last mile logistics for autonomous 
goods delivery. 01/05/2023-30/04/2024. Durada: 01.00.00. Finançament: 182138.0€. Àmbit: 

https://dih4cat.cat/en/dih4cat/
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Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, CSIC-UPC. Entitats 
finançadores: EUROPEAN INST OF INNOV.& TECHNOL.; 
https://www.eiturbanmobility.eu/projects/last-mile-logistics-for-autonomous-goods-delivery/ 

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Santamaria, A.; Puig-pey, A.; Garrell, A.; Dalmasso, 
M.; Dominguez-Vidal, J. E.; Herrero, F.; Laplaza, J.. SOCIAL PIA: Cooperative Social PIA model for 
Cybernetics Avatars (Moonshot Research and Development Program). 01/04/2023-30/11/2025. 
Durada: 02.08.00. Finançament: 362034.12€. Àmbit: Internacional. Entitat on es desenvolupa: Institut 
de Robòtica i Informàtica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finançadores: JAPAN SCIENCE AND 
TECHNOLOGY AGENCY;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Del Pino, I.; Santamaria, A.; Rodriguez, N.; 
Hernandez, S.; Lopez, A.; Grau, A.; Alquezar, R.; Andrade-Cetto, J.; Puig-pey, A.; Fernandez, C.; 
Herrero, F.; Bolea, Y.; Lemardele, C.. Last mile logistics for autonomous goods delivery. 
01/01/2022-31/12/2022. Durada: 01.00.00. Finançament: 189843.55€. Àmbit: Europeu. Entitat on es 
desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finançadores: 
EUROPEAN INST OF INNOV.& TECHNOL.;  

 
Coordinador científic: Sanmartí, M.. Participants: Puigdollers, J.; Busquets-Monge, S.; Oliva, A.; 
Heredia, F.-Javier; Puig, V.; Luna, A.; Amante, B.; Llorca, J.; Romeral, L.; Montesinos-Miracle, D.. 
Xarxa de Referència d'R+D+I en Energia: Energy for Society. 01/01/2018-31/12/2022. Durada: 
05.00.00. Finançament: 851577.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Recerca 
en Energia de Catalunya (IREC). Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts 
Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Santamaria, A.. Participants: Lemardele, C.; Marti, J.; Chamorro, W.; 
Ferrandis, J.; Tian, Y.; Pages, L.; Garrell, A.; Vallve, J.; Del Pino, I.; Solà, Joan; Andrade-Cetto, J.. 
Entrega autónoma de paquetes en áreas urbanas. 01/12/2022-30/11/2024. Durada: 02.00.00. 
Finançament: 135240.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica 
Industrial, CSIC-UPC. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Serra, M.. Participants: Costa-Castelló, R.; Batlle, C.. Electrified Single Stage 
Ammonia Cracking to Compressed Hydrogen. 01/05/2023-30/04/2026. Durada: 03.00.00. 
Finançament: 196250.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: Clean Hydrogen Joint 
Undertaking; https://cordis.europa.eu/project/id/101112144 

 
Coordinador científic: Serra, M.. Participants: Puleston, T.. Beca doctorat INPhINIT Retaining. 
01/10/2021-30/09/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 115092.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finançadores: 
FUNDACIO LA CAIXA;  

 
Coordinador científic: Serra, M.. Participants: Marti, M.; Cardona, P.. Hidrogenera Renovable. 
01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00. Finançament: 85000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats finançadores: Consejo Superior de 
Investigaciones Científicas; https://www.iri.upc.edu/project/show/264 

 
Coordinador científic: Suarez, R.. Participants: Rosell, J.; Zaplana, I.; Palomo, L.; Mas, Orestes. 
Resilient manufacturing lines based on smart handling systems. 01/01/2023-31/12/2025. Durada: 
03.00.00. Finançament: 391750.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organització 
i Control de Sistemes Industrials. Entitats finançadores: Commission of European Communities; 
https://cordis.europa.eu/project/id/101091792 

 
Coordinador científic: Suarez, R.. Participants: Rosell, J.; Zaplana, I.; Palomo, L.; Mas, Orestes; 
Ruiz, O.. AI-Powered Manipulation System for Advanced Robotic Service, Manufacturing and 
Prosthetics. 01/09/2022-28/02/2026. Durada: 03.06.00. Finançament: 454595.0€. Àmbit: Europeu. 
Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes Industrials. Entitats 
finançadores: Commission of European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101070136 

https://www.eiturbanmobility.eu/projects/last-mile-logistics-for-autonomous-goods-delivery/
https://cordis.europa.eu/project/id/101112144
https://www.iri.upc.edu/project/show/264
https://cordis.europa.eu/project/id/101091792
https://cordis.europa.eu/project/id/101070136
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Coordinador científic: Suarez, R.; Rosell, J.. Participants: Peña-Pitarch, E.; Alcelay, J. I.; A. Al Omar; 
de Felipe, J.J.; Aldana López, Carlos Iván; Nuño, E.; Roa, M.; Urra, F.; Sharafeldeen, M.; Palomo, L.; 
Zaplana, I.; Sheikhsamad, M.. Capacidades Intrínsecas para Robots Co-trabajadores. 01/09/2021-
31/08/2025. Durada: 04.00.00. Finançament: 185130.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
Institut d'Organització i Control de Sistemes Industrials. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE 
INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Suarez, R.. Participants: Rosell, J.. Industrial Doctorate Training Network 
on Future Wireless Connected and Automated Industry enabled by 5G. 01/03/2021-28/02/2025. 
Durada: 04.00.00. Finançament: 231464.88€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut 
d'Organització i Control de Sistemes Industrials. Entitats finançadores: Commission of European 
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/956670 

 
Coordinador científic: Teniente, E.. Participants: Vila, M.; Lorente, E.; Medina, M.; Delgado, J.; 
Xhafa, F.; Sancho, Maria-Ribera; Lídia Montero; Codina, E.; Urpi, T.; Guasch, A.; Fonseca, P.; Llorente, 
S.; Linares, M. P.; Serral, R.; Mayol, E.; Pastor, J.; Oriol, X.; Arjona, J.; Figueras, J.; Rosell, F.; Recio, 
G.; Salmeron, J.; Crespo, J.; Cuatrecasas, M.; Gomez Gonzalez, A.; Obiols , A.. Information Modeling 
and Processing. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 60000.0€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Serveis i Sistemes d'Informació. 
Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Teniente, E.. Participants: Cuatrecasas, M.; Salmeron, J.. Aldvanced Real 
Time Traffic Optimitacion Sistem (AIRTOS). 29/07/2021-29/07/2024. Durada: 03.00.01. 
Finançament: 80154.13€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: inLab FIB. Entitats 
finançadores: Agència per la Competitivitat de l'Empresa (ACCIÓ);  

 
Coordinador científic: Vallverdu, M.. Participants: Ortega, J.. Development of new algorithms for 
analgesia management during general anesthesia. 15/07/2021-15/07/2024. Durada: 03.00.01. 
Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió 
d'Ajuts Universitaris i de Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-
new-algorithms-for-analgesia-management-during-general-anesthesia/ 

 
Coordinador científic: Vallverdu, M.. Participants: Garcia, G.. Development of an advisory system 
for the administration of anaesthetics and analgesics. 26/05/2021-26/05/2024. Durada: 03.00.01. 
Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió 
d'Ajuts Universitaris i de Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-an-
advisory-system-for-the-administration-of-anaesthetics-and-analgesics/ 

 
Coordinador científic: Vallverdu, M.. Participants: Perera, A.; Fonollosa, J.; Kanaan-Izquierdo, S.; 
Martin, E.X.; Garrido, J.. Ús de la intel·ligència artificial i la biologia de sistemes per a la diagnosi 
i l’avaluació de risc personalitzat per a les malalties renals hereditàries, centrat en la sndrome 
d’Alport. 30/04/2021-30/04/2024. Durada: 03.00.01. Finançament: 110562.5€. Àmbit: Autonòmic. 
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial 
. Entitats finançadores: LA FUNDACIÓ LA MARATÓ DE TV3;  

 
Coordinador científic: Vazquez-Salceda, J.. Participants: Buxons, M.; Farreres, J.; Barrue, C.; 
Padro, L.; Angulo, C.. Stairway to AI: Ease the Engagement of Low-Tech users to the AI-on-
Demand platform through AI. 01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00. Finançament: 278000.0€. 
Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament de Ciències de la Computació. Entitats 
finançadores: Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/101017142 

 
Coordinador científic: Vellido, A.. Participants: Ageno, A.; Aguado, J. Carlos; Angulo, C.; Barrue, C.; 
Bejar, J.; Belanche, Ll.; Català Roig, N.; Cortes, U.; Cortés, A.; Escudero, G.; Farreres, J.; Gatius, M.; 
Gibert, Karina; Gatzioura, A.; Hernando, J.; König, C.; Martin, M.; Mugica, F.; Nebot, A.; Padro, L.; 
Raya, C.; Romero, E.; Ruiz, F.; Sànchez-Marrè, M.; Sanchez, M.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Turmo, 
J.; Vazquez-Salceda, J.; Vilaplana, V.. HUB D'INNOVACIÓ PEDIÀTRICA. 01/01/2023-31/12/2025. 
Durada: 03.00.00. Finançament: 919425.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Hospital 

http://cordis.europa.eu/projects/956670
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-new-algorithms-for-analgesia-management-during-general-anesthesia/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-new-algorithms-for-analgesia-management-during-general-anesthesia/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-an-advisory-system-for-the-administration-of-anaesthetics-and-analgesics/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-an-advisory-system-for-the-administration-of-anaesthetics-and-analgesics/
http://cordis.europa.eu/projects/101017142
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Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats finançadores: Fondo Europeo de Desarrollo Regional; 
https://www.innovation4kids.org/ 

 
Coordinador científic: Vidal, J.. Participants: Suarez, R.; Pascual Iserte, A.; Rosell, J.; Garcia-
Villegas, E.; Paradells, J.; Ochonu, R.; Urbaniak, D.. Industrial Doctorate Training Network on 
Future Wireless Connected and Automated Industry enabled by 5G. 01/03/2021-28/02/2025. 
Durada: 04.00.00. Finançament: 503624.88€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: 
Departament de Teoria del Senyal i Comunicacions. Entitats finançadores: Commission of European 
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/956670 

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Zaragoza, J.; Paredes, A.; Cordova, E.; Delgado, 
M.. High-pErformance moduLar battery packs for sustaInable urban electrOmobility Services. 
01/01/2021-31/12/2024. Durada: 04.00.00. Finançament: 333642.89€. Àmbit: Europeu. Entitat on es 
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats 
finançadores: Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/963646 

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Grau, A.; Bolea, Y.; Alquezar, R.; Garrell, A.; 
Dominguez-Vidal, J. E.; Laplaza, J.; Guerra, E.; Andrade-Cetto, J.; Moreno-Noguer, F.; Puig-pey, A.; 
Marti, J.. A Collaborative Paradigm for Human Workers and Multi-Robot Teams in Precision 
Agriculture Systems. 01/01/2021-31/12/2024. Durada: 04.00.00. Finançament: 459311.25€. Àmbit: 
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, CSIC-UPC. Entitats 
finançadores: Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/101016906 

 
Coordinador científic: Doria-Cerezo, A.. Participants: Biel, D.; Olm, Josep M.; Griño, R.. Control del 
sonido para la seguridad de la nueva generación de vehículos eléctricos. 01/11/2020-31/10/2022. 
Durada: 02.00.00. Finançament: 15000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut 
d'Organització i Control de Sistemes Industrials. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE 
INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Catala, A.. Participants: Cabestany, J.; Muste, M.; Parra, X.; Ruiz, F.; Perez, 
C.. Self Regulation for Advanced Parkinson Therapies.. 01/11/2020-31/10/2022. Durada: 02.00.00. 
Finançament: 15000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnològics per 
a l'Atenció a la Dependència i la Vida Autònoma UPC. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE 
INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Participants: Duch, M.; Frigola, M.; Aranda, J.; Casals, A.; Roig, 
M.; Fernandez, D.; Garcia, V.; Ginjaume, M.; Hernansanz, A.; Chausse, V.; Ortiz-Hernández, M.; 
Oliver-Cervelló, L.; Minguela, J.; Martin, E.X.; Hamouda, I.; Burgos, Francisco J.; García-Mintegui, C.; 
Bonany, M.; Torres, D.; Mateu-Sanz, M.; Alterini, T.; Sanchez, M.; Borras, N.; Zanuy, D.; Armelin, E.; 
Iribarren, J.; Planell, J. A.; Engel, E.; Aleman, C.; Aldaba, M.; Martinez-Roda, J.A.; Martinez, A.; 
Rodríguez, A.; Mestre, C.; Mas-Moruno, C.; Garcia, C.E.; Raymond, S.; Diaz, F.; Pujol, J.; Vilaseca, 
M.; Rey, L.; Pla, N.; Pàmies-Vilà, R.; Barjau, A.; Font-Llagunes, J.M.; Nolla-Colomer, C.; Marimon, X.; 
Benitez, R.; Joan-Arinyo, R.; Labay, C.; Ayala, D.; Lobo, J.; Tost, D.; Serna, L.Y.; Bachiller, A.; Alonso, 
J.F.; Romero, S.; Mañanas, M.A.; Kanaan-Izquierdo, S.; Fonollosa, J.; Vigo, M.; Pegueroles, Marta; 
Punset, M.; Hakimi, O.; Sadowska, J.; Bertran, O.; Garcia-Torres, J.; Puiggali, A.; Guillem-Marti, J.; 
Manero, J.; Clos, D.; Rupérez de Gracia, E.; Febrer-Nafría, M.; Canal, C.; Garcia, M.; Fernandez, M.; 
Ramos, J.; Bragos, R.; Riu, P.J.; Rosell, F.; Konka, J.; Rodriguez, D.; Acevedo-Valle, J. M.; Cortes, U.; 
Català Roig, N.; Castell, N.; Belanche, Ll.; Bejar, J.; Barrue, C.; Angulo, C.; Fabregat, G.; Ageno, A.; 
Farreres, J.; Gibert, Karina; Muñoz, J.J.; Saez, P.; Arroyo, M.; Salavedra, J.; India, M.; Escolano, C.; 
Khan, U.; Aguado, J. Carlos; Raya, C.; Prats, F.; Vellido, A.; Vazquez-Salceda, J.; Turmo, J.; Trejo, K.; 
Sevilla-Villanueva, Beatriz; Sanchez, M.; Sànchez-Marrè, M.; Cortes, A.; Rodriguez, H.; Escudero, G.; 
Paz, A.; Padro, L.; Catala, A.; Vallverdu, M.; Pelechano, N.; Chica, A.; Brunet, P.; Andujar, C.; Fairen, 
M.; Monclús, E.; Susin, A.; Vazquez, P.; Navazo, I.; Parra, X.; Perez, C.; Casas, J.; Diaz, M.; Giro, X.; 
Lopes, M.; Lanzalaco, S.; Revilla-López, G.; Estrany, F.; Torras, J.; Español, M.; Ginebra, M.P.; 
Cabestany, J.; Monte, E.; Ruiz, F.; Oliva, L.; Nebot, A.; Mugica, F.; Martin, M.; Gatius, M.; Pascual, S.; 
Esquerra, I.; Nogueiras, A.; Vinacua, À.; Costa-jussà, Marta R.; Bonafonte, A.; Fonollosa, José A. R.; 
Moreno, A.; Nadeu, C.; Hernando, J.; Vilaplana, V.; Sayrol, E.; Salembier, P.; Ruiz-Hidalgo, J.; Pardas, 
M.; Oliveras, A.; Morros, J.R.; Marques, F.; Vallverdu, F.; Paez, C.; Borràs, B.; Turon, A.; San Agustin, 
S.; Gonzalez, S.. Xarxa R+D+I en Tecnologies de la Salut (XarTEC SALUT). 15/08/2020-
31/12/2022. Durada: 02.04.17. Finançament: 1338250.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: AGAUR. 
Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

https://www.innovation4kids.org/
http://cordis.europa.eu/projects/956670
http://cordis.europa.eu/projects/963646
http://cordis.europa.eu/projects/101016906
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Coordinador científic: Perera, A.. Platform of Epigenetic Classifiers for Childhood CAncer 
(PECA). 13/07/2020-31/12/2023. Durada: 03.05.19. Finançament: 98750.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat 
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: LA FUNDACIÓ LA MARATÓ DE TV3;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; López, J.; Casas, J.; Casals, A.; Porta, 
J.; Puig, V.; Sanfeliu, A.; Torras, C.; Vilanova, R.; Hernando, J.; Angulo, C.; Ridao, P.; Catala, A.; 
Romeu, J.; Martinez, J.; Sebastià Sallent Ribes; Lusa, A.; Palà-Schönwälder, P.; Diez, P.; Royo, S.; 
Teniente, E.; Grasa, E.; Domingo, X.; Serrano, D.; Rovira, M.; Gil, D.; Josep Mangues-Bafalluy; Mestre, 
F.; Verikoukis, C.; Crosetto, M.; Fenollosa, F.; Martínez, S.; Cortés, F.; Caubet, J.; Adrianus Maria, J.; 
Nebot, A.; Hernandez-Sanchez, J.M.; Fonseca, P.. Xarxa Fourth Industrial Revolution. 01/07/2020-
31/12/2022. Durada: 02.06.00. Finançament: 795000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: 
AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Sánchez, R.; Lopez, M.. Participants: Ramos, R.; Martín, L.; Cantó, E.; Gaya, 
P.; Rios, B.; Jara, V.; Liu-Jimenez, J.; Lumbiarres, R.; Marei, D.; Rodriguez, D.. CRIPTOSISTEMAS 
BIOMÉTRICOS PARA TENOLOGÍAS POST-QUANTUM. 01/06/2020-31/05/2024. Durada: 04.00.00. 
Finançament: 108779.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria 
Electrònica. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Rodriguez-Montanes, R.; Rubio, A.. Participants: Aragones, X.; Altet, J.; 
Moll, F.; Mateo, D.; Calomarde, A.; Manich, S.; Arumi, D.; Vourkas, I.; Ntinas, V.; Barajas, E.. El reto 
de la Variabilidad en NANO-CMOS y BEYOND-CMOS: Nuevos paradigmas de diseño de 
circuitos integrados para su mitigación y explotación. 01/06/2020-29/02/2024. Durada: 03.09.00. 
Finançament: 193600.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria 
Electrònica. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Zaragoza, J.; Romeral, L.. Participants: Capella, G.; Berbel, N.; Delgado, M.; 
Lumbreras, D.; Acosta, F.; Paredes, A.; Jativa, C.; Vilella, M.. Sistema de conversión de potencia 
DC/DC aislado multipuerto de alta eficiencia y densidad de potencia basado en dispositivos de 
amplio. 01/06/2020-30/11/2023. Durada: 03.06.00. Finançament: 238370.0€. Àmbit: Estatal. Entitat 
on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats 
finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Grau, A.; Sanfeliu, A.. Participants: Zamora, J.Ll.; Alquezar, R.; Manzanares, 
M.; Bolea, Y.; Dalmasso, M.; Garcia Carrera, D.; Garrell, A.; Puig-pey, A.; Guerra, E.; Gamiz, J.; Gil, 
O.; Laplaza, J.; Dominguez-Vidal, J. E.; Grau, A.; Herrero, F.; Moreno, J.; Amante, B.; Torres, I.. 
Colaboración robot-humano para el transporte y entrega de mercancías. 01/06/2020-31/05/2023. 
Durada: 03.00.00. Finançament: 125477.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de 
Robòtica i Informàtica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE 
INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Teniente, E.. Participants: Linares, M. P.; Salmeron, J.; Cuatrecasas, M.; 
Catrisse, M.; Casanovas, J.; Gomez Gonzalez, A.; Renom, A.; Obiols , A.. intelligent, Interoperable, 
Integrative and deployable open source MARKETplace with trusted and secure software tools 
for incentivising the industry. 01/01/2020-30/04/2023. Durada: 03.04.00. Finançament: 166750.0€. 
Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: INLAB FIB. Entitats finançadores: Commission of 
European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/871754 

 
Coordinador científic: Hernández-Serrano, Juan. Participants: Linares, M. P.; Teniente, E.; 
Esparza, O.; Muñoz, J.; Genés-Durán, R.; Roman, F.; Soriano, M.; Catrisse, M.; Salmeron, J.. 
Intelligent, Interoperable, Integrative and deployable open source MARKETplace with trusted 
and secure software tools for incentivising the industry data economy. 01/01/2020-30/04/2023. 
Durada: 03.04.00. Finançament: 203000.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria Telemàtica. Entitats finançadores: Commission of European Communities; 
http://cordis.europa.eu/projects/871754 
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Coordinador científic: Ocampo-Martinez, C.. Real-time robust conrol strategies to improve 
energy efficiency in smart factories. 14/10/2019-01/01/2023. Durada: 03.02.19. Finançament: 
8472.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, 
CSIC-UPC. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Angulo, C.. Participants: Gibert, Karina; Hernando, J.; Cortes, U.. GAVIUS: 
from reactive to proactive public administrations. 01/09/2019-28/02/2023. Durada: 03.06.00. 
Finançament: 172800.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre Específic de Recerca 
Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. Entitats finançadores: Commission of European 
Communities; https://www.uia-initiative.eu/en/uia-cities/gava 

 
Coordinador científic: Puig, V.. Deep Learning Q-Vision. 01/09/2019-31/10/2023. Durada: 
04.02.00. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGAUR. Agència 
de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.; Aragones, 
X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per a la propera 
generació de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada: 03.07.00. Finançament: 
5539.89€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. 
Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.; Aragones, 
X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per a la propera 
generació de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada: 03.07.00. Finançament: 
33239.33€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. 
Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.; Aragones, 
X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per a la propera 
generació de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada: 03.07.00. Finançament: 
55398.89€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. 
Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.; Aragones, 
X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per a la propera 
generació de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada: 03.07.00. Finançament: 
16619.66€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. 
Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Escaler, X.. Participants: De La Torre, O.; Jou, E.; Castañer, D.; Gomis-
Bellmunt, O.; Eduardo Prieto-Araujo; Miguel-Espinar, C.; Montesinos-Miracle, D.; Costa-Castelló, R.; 
Creemers, T.; Roig, R.; Trillas, E.; Sanchez, X.; Guerrero, J.; Benito, A.. Active Flow Control system 
FOR improving HYDRaulic turbine performances at off-design Operation. 01/06/2019-
30/11/2023. Durada: 04.06.00. Finançament: 1084861.25€. Àmbit: Europeu. Entitat on es 
desenvolupa: Departament de Mecànica de Fluids. Entitats finançadores: Commission of European 
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/814958 

 
Coordinador científic: Garcia, A.; Romeral, L.; Delgado, M.. Participants: Delgado, M.; Zaragoza, 
J.; Ortega, J.A.; Berbel, N.; Unzueta, G.; Mon, J.. 001-P-001662_FEM IOT. 02/05/2019-31/12/2022. 
Durada: 03.07.30. Finançament: 75018.35€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - 
Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: GENCAT - 
DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.; Delgado, M.. Participants: Perez, D.; Moreno-Eguilaz, J.M.; 
Delgado, M.; Mon, J.; Zaragoza, J.. 001-P-001662_FEM IOT. 02/05/2019-31/12/2022. Durada: 
03.07.30. Finançament: 47908.36€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de 
Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. 
D'EMPRESA I OCUPACIO;  

https://www.uia-initiative.eu/en/uia-cities/gava
http://cordis.europa.eu/projects/814958
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Coordinador científic: Casals, A.. Participants: Aranda, J.; Frigola, M.; Hernansanz, A.; Sayols, N.. 
AUTONOMOUS INTRALUMINAL SURGERY (ATLAS). 01/04/2019-31/03/2023. Durada: 04.00.00. 
Finançament: 230564.89€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: Commission of European 
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/813782 

 
Coordinador científic: Perera, A.. Cognitive vergence captured by CMOS sensors. 01/03/2019-
28/02/2023. Durada: 04.00.00. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Catala, A.. Participants: Muste, M.; Parra, X.. 001-P-001643_ Agrupació 
emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 39282.68€. 
Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnològics per a l'Atenció a la 
Dependència i la Vida Autònoma UPC. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I 
OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Nejjari, F.. Participants: Puig, V.. 001-P-001643_Agrupació emergent 
Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 8064.23€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i 
Informàtica Industrial . Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Ortega, J.A.; Moreno-Eguilaz, J.M.; 
Lamich, M.; Berbel, N.. 001-P-001643_Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-
31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 122667.64€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats 
finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Nejjari, F.. Participants: Escobet, T.; Puig, V.; Khoury, B.; Sarrate, R.; Pedrosa, 
J.. 001-P-001643_Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 
04.00.00. Finançament: 100173.73€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. 
D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Fernández, Á.; Ortega, J.A.; Paredes, 
A.; Berbel, N.; Gago, J.; Colls, C.; Urbano, E.; Simon, D.; Zurita, D.; Colls, C.. 001-P-
001643_Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. 
Finançament: 131141.41€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca 
Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA 
I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Dominguez-Vidal, J. E.; Herrero, F.. 001-P-
001643_Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. 
Finançament: 49743.74€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i 
Informàtica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Catala, A.. Participants: Parra, X.; Muste, M.; Perez, E.; Perez, C.. 001-P-
001643_Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. 
Finançament: 28446.08€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnològics 
per a l'Atenció a la Dependència i la Vida Autònoma UPC. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. 
D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Nejjari, F.. Participants: Quevedo, J.; Puig, V.; Blesa, J.. 001-P-
001643_Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. 
Finançament: 17748.54€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I 
OCUPACIO;  
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Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Moreno-Eguilaz, J.M.; Delgado, M.; Zaragoza, J.. 
001-P-001643_Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. 
Finançament: 25409.23€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca 
Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA 
I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Serra, M.; Costa-Castelló, R.. Participants: Alvarez, J.A.; Torres, R.; Batlle, 
C.; Martinez, J.; Domenech, C.; Creemers, T.; Marti, M.; Ramos, G.. Control y gestión de energía en 
vehículos eléctricos híbridos con pilas de combustible. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. 
Finançament: 121000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica 
Industrial, CSIC-UPC. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Diaz, M.; Catala, A.. Participants: Parra, X.; Muste, M.; Perez, E.; Perez, C.; 
Torres, J.. Monitorizacion mEdiante Sensores vestibles de UsuaRios de Andador Robotizado 
con problemas de movilidad. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finançament: 27225.0€. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: CENTRE TECNOLOGIC DE VILANOVA I GELTRU. Entitats 
finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Garcia de Vicuña, J.; Castilla, M.. Participants: Martín, H.; Miret, J.; pellitero, 
C.; Ortega García, Carlos; Borrell, A.; Velasco, M.; Marti, P.; Guzman, R.; De La Hoz, J.; Iñiguez, J.; 
Camacho, A.; Alfaro, C.; Vasquez, J.; Duarte, J.; Chico, J.; Garcia, C.. Gestión y control de 
microrredes con vehículos eléctricos y baterías de respaldo. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 
03.09.00. Finançament: 242000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria Electrònica. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Angulo, C.. Participants: Raya, C.. Evolving towards DIgital Twins in 
Healthcare. 01/01/2019-31/10/2022. Durada: 03.10.00. Finançament: 12100.0€. Àmbit: Estatal. Entitat 
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Sainz, L.. Participants: Pedra, J.; Corcoles, F.; Saura, J.; Bogarra, S.; Mesas, 
J. J.; Rolan, A.. Estabilidad de redes MVDC integrando tecnologías de energías renovables, 
almacenamiento de energía y convertidores de fuente de impedancia. 01/01/2019-30/09/2022. 
Durada: 03.09.00. Finançament: 57838.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria Elèctrica. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Sánchez-Carracedo, F.; Segalas, J.. Participants: Hernandez, M.; Gemma 
Tejedor; Climent, J.; Cabre, J.; Lopez, D.; Vidal, E.; Busquets, P.; Bueno, G.; Llinares, J.; Lafuente, M.; 
Limón, D.; Faura, Ú.; Barrón, À.; Sánchez, E.; Miñano, R.; Sáez de Cámara, E.; Gil, Ma D.; Valderrama, 
R.; Berbegal-Mirabent, J.; Román, S.; Sureda, B.. Integración de los objetivos para el desarrollo 
sostenible en la formación en sostenibilidad de las titulaciones universitarias españolas. 
01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 58564.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Institut Universitari de Recerca en Ciència i Tecnologies de la Sostenibilitat . Entitats 
finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Bragos, R.. Participants: Nescolarde Selva, Lexa; Riu, P.J.; Rosell, F.; 
Company, G.; Montsech, I.. Biopsia electrónica de tejido pulmonar in-vivo basada en 
espectroscopia de impedancia eléctrica. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finançament: 
147620.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitats 
finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Cortina, J.. Participants: Valderrama, C.; Gibert, O.; Vecino, X.; Reig, M.; 
Rodriguez, D.; Leon, T.; Chiumenti, M.; Catala, A.. OPEN INNOVATION-RESEARCH TRANSLATION 
AND APPLIED KNOWLEDGE EXCHANGE IN PRACTICE THROUGH UNIVERSITY-INDUSTRY-
COOPERATION. 01/01/2019-30/06/2024. Durada: 05.06.00. Finançament: 188600.0€. Àmbit: 
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Química. Entitats finançadores: 
Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/823971 
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Coordinador científic: Gomis, P.. Participants: Palmieri, F.. Detection of K+concentration changes 
through ECG analysis. 01/10/2018-30/09/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 33960.0€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i 
Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de 
Recerca;  

 
Coordinador científic: Catala, A.. Participants: Marti, P.; Ruiz, F.; Raya, C.; Magnusson, I.; Ponsa, 
P.; Muste, M.; Perez, E.; Perez, C.. Acció territorial:/'Estratègia de prevenció de caigudes a la 
comarca del Garraf. 01/01/2018-30/06/2023. Durada: 05.06.00. Finançament: 164268.26€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: CENTRE TECNOLOGIC DE VILANOVA I GELTRU. Entitats 
finançadores: GENCAT-DEP. PRESIDENCIA;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Herrero, F.; Grau, A.; Puig-pey, A.; Bolea, Y.; 
Alquezar, R.; Andrade-Cetto, J.; Garrell, A.. The European Robotics Research Infrastructure 
Network. 01/12/2017-30/11/2022. Durada: 05.00.00. Finançament: 311238.04€. Àmbit: Europeu. 
Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, CSIC-UPC. Entitats 
finançadores: Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/730994 

 

Participació en projecte RDI no competitiu 
Coordinador científic: Angulo, C.. Siemens Energy AI Chair. Energy sustainability for a 
decarbonized society 5.0. 03/03/2023-31/12/2026. Durada: 03.09.29. Finançament: 400000.0€. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i 
Informàtica Industrial . Entitats finançadores: SIEMENS GAS AND POWER SAU;  

 
Coordinador científic: Angulo, C.. T3.3 Task Force Digitalización vertical (UPC). 01/01/2021-
31/12/2022. Durada: 02.00.00. Finançament: 4851.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
ATOS SPAIN S.A.;  

 
Coordinador científic: Benitez, R.. Anàlisi de patrons en imatges d’ecografia cerebral de nadons 
prematurs.. 02/11/2021-02/01/2023. Durada: 01.02.01. Finançament: 5638.47€. Àmbit: Autonòmic. 
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial 
. Entitats finançadores: FUNDACIO PRIVADA PER A LA RECERCA I;  

 
Coordinador científic: Delgado, M.. Contrato de colaboración para estudio y desarrollo de 
algoritmos para el control predictivo sobre maquinaria de climatización tales como enfriadoras 
o climatizadoras en edificios del sector terciario. 01/12/2021-30/11/2022. Durada: 01.00.00. 
Finançament: 20000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca 
Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: THE PREDICTIVE COMPANY 
SL;  

 
Coordinador científic: Doria-Cerezo, A.. Participants: Repecho, V.. Mesura del soroll i les 
vibracions d'un motor síncron d'imants permanents. 01/09/2022-31/01/2023. Durada: 00.05.00. 
Finançament: 6755.25€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politècnica de 
Catalunya. Entitats finançadores: Nissan Tech. Centre Europe Spain;  

 
Coordinador científic: Figueras, J.. Estudi i anàlisi inicial per simulació de la línea de la linea K 
de la Xarxa Nacional de Ferrocarrils de Mèxic. 17/04/2023-16/07/2023. Durada: 00.03.00. 
Finançament: 20648.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: INLAB FIB. Entitats 
finançadores: GPO INGENIERIA Y ARQUITECTURA SLU.;  

 
Coordinador científic: Griño, R.. Contrato de colaboración para el rediseño estructural y 
paramétrico de los controladores de los lazos de control de corriente de los convertidores VSI 
trifásicos (3 hilos) conectados. 28/04/2023-28/02/2024. Durada: 00.10.01. Finançament: 10290.0€. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes Industrials. 
Entitats finançadores: FUND.TECNALIA RESEARCH & INNOVATION;  
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Coordinador científic: Jane, R.. Participants: Blanco, M.; Catthoor, F.; Groenendaal, W.. Evaluation 
of noninvasive indices for respiratory monitoring, focusing on the applicability at home. 
01/03/2019-31/12/2023. Durada: 04.10.00. Finançament: 220548.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es 
desenvolupa: Institut de Bioenginyeria de Catalunya. Entitats finançadores: IMEC;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Y-00160. 29/02/2012-27/11/2032. Durada: 20.08.30. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitats finançadores: 
FUNDACIÓ UNIVERSITAT ROVIRA VIRGILI;  

 
Coordinador científic: Martinez, A.. El objeto del contrato es: el asesoramiento en el diseño de 
una arquitectura informática, el modelo cinemático y dinámico de una plataforma móvil y la 
implementación del ‘firmware’ de control de motor. 01/01/2023-31/12/2024. Durada: 02.00.00. 
Finançament: 92400.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: DOMO21 INGENIERIA E 
INSTALACIONES S;  

 
Coordinador científic: Martinez, A.. Diseny programes de formació empreses sector industrial. 
06/09/2021-10/09/2023. Durada: 02.00.05. Finançament: 70000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: SALFA MERIDIAN SL;  

 
Coordinador científic: Martinez, A.. Ampliación del contrato de colaboración para el diseño de 
una arquitectura de comunicaciones Industriales. 31/01/2020-31/10/2022. Durada: 02.09.01. 
Finançament: 83573.42€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: DOMO21 INGENIERIA E 
INSTALACIONES S;  

 
Coordinador científic: Mata, C.; Stephan-Otto, C.. Young Researchers using EBRAINS for 
tomorrow's scientific challenges. 01/07/2022-31/12/2022. Durada: 00.06.00. Àmbit: Internacional. 
Entitat on es desenvolupa: Human Brain Project. Entitats finançadores: Human Brain Project;  

 
Coordinador científic: Mata, C.; Benitez, R.. Anàlisi de patrons en imatges d’ecografia cerebral 
de nadons prematurs. 02/11/2021-02/01/2023. Durada: 01.02.01. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats finançadores: Hospital Sant Joan de Déu 
Barcelona;  

 
Coordinador científic: Ocampo-Martinez, C.. Contrato de colaboarción para el desarrollo de 
sistemas de modelado, identificación y control avanzado para la gestión de eficiencia 
energética en sistemas complejos de manufactura flexible. 01/01/2023-31/12/2023. Durada: 
01.00.00. Finançament: 50000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AINGURA IIOT 
SL;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Donació per a donar suport al Grup de Recerca B2slab. 
01/03/2023-30/09/2023. Durada: 00.07.00. Finançament: 5500.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: ARTIFICIAL 
INTELLIGENCE AUDITS & CE;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Contrato de colaboración para la realización de una asesoría 
técnica del centro en los temas relacionados con las líneas de conocimiento del grupo B2SLab 
en análisis estadístico, bigdata y data mining. 01/01/2022-31/12/2023. Durada: 02.00.00. 
Finançament: 40000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en 
Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: UNIVERSAL DIAGNOSTICS SL;  

 
Coordinador científic: Puig, V.. Conveni Investigació i doctorat industrial per la Seguretat en 
vehicles autònoms. 15/02/2023-15/02/2026. Durada: 03.00.01. Finançament: 70000.0€. Àmbit: 
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial . Entitats finançadores: RENAULT ESPAñA SA;  
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Coordinador científic: Puig, V.. Contracte de col·laboració per la millora i integració operativa 
d'un sistema automàtic de validació i reconstrucció de dades de cabalímetres i realització d'un 
informe anual del 2022 sobre l'eficiènc. 01/06/2022-28/02/2023. Durada: 00.09.00. Finançament: 
7500.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: CONSORCI AIGUES DE TARRAGONA;  

 
Coordinador científic: Rosell, J.. Conveni cotitularitat IDIBELL. 29/02/2012-04/07/2032. Durada: 
20.04.06. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitats 
finançadores: FUND.PRIV.INST.INV.BIOMED.BELLVITGE;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboració per al WEB application for short 
range ONA2 motions. 11/07/2023-11/10/2023. Durada: 00.03.01. Finançament: 26000.0€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, CSIC-UPC. Entitats 
finançadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO I TECNO;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Collaboration contract relating to QNA2 Software Adaptation 
Phase 1.. 10/04/2023-25/09/2023. Durada: 00.05.16. Finançament: 13250.0€. Àmbit: Autonòmic. 
Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, CSIC-UPC. Entitats 
finançadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO I TECNO;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboració per fer recerca en l’àmbit de l’ADD 
(Autonomous Delivery Device) o Ona , que porta per títol “Demonstration and support at the 
FMDs on site in Ehra/Wolfsburg”.. 01/07/2022-28/02/2023. Durada: 00.08.00. Finançament: 
45000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, 
CSIC-UPC. Entitats finançadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO I TECNO;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboració per a executar el projecte Racing 
Ghost Experience (CARNET 2022-2).. 05/05/2022-31/12/2022. Durada: 00.07.27. Finançament: 
10000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, 
CSIC-UPC. Entitats finançadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO I TECNO;  

 
Coordinador científic: Ocampo-Martinez, C.. Ampliación del contrato de colaboración para la 
ejecución del proyecto:/'TOFMAN:Towards the future smart manufacturing systems/'.. 
01/09/2020-31/10/2023. Durada: 03.02.00. Finançament: 107750.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finançadores: AINGURA 
IIOT SL;  

 
Coordinador científic: Perez, R.. Ampliació del contracte de col·laboració per l'orientació 
tecnicocientífica de projectes i activitats, preparació i seguiment de projectes, presentació de 
resultats i noves línies de recerca.. 01/07/2020-31/12/2024. Durada: 04.06.00. Finançament: 
39478.28€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: FUNDACIÓ EURECAT;  

 
Coordinador científic: Quevedo, J.. Coordinar l'actuació d'amdues institucions en 
l'assesorament, intercanvis d'informació i realtizacions d'una valoració sobre valors calcualts 
del rendiment flobarl de la Xarxa de Distribució d'ATL del. 28/02/2020-31/12/2023. Durada: 
03.10.04. Finançament: 72500.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: ENS 
D'ABASTAMENT D'AIGUA TER-LLOBRE;  

 
Coordinador científic: Puig, V.. Participants: Blesa, J.. Beca doctoral co-tutelada amb la 
Universitat de Lille (Escola de Douai) a França amb finançament compartit.. 01/09/2019-
01/09/2023. Durada: 04.00.01. Finançament: 47800.0€. Àmbit: Internacional. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: EPA INSTITUT MINES TELECOM;  
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Coordinador científic: Amat, J.. Patente sistema de predicción de fallos en redes ferroviarias. 
15/02/2010-15/02/2030. Durada: 20.00.01. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: FERROCARRIL 
METROPOLITA D BARCELONA;  

 
Coordinador científic: Benitez, R.. COTITULARIDAD METODO DE DETECCION DE EVENTOS 
LOCALES DE LIBERACION DE CALCIO INTRACELULAR. 22/05/2009-22/05/2029. Durada: 
20.00.01. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: CONSEJO SUPERIOR INVEST. 
CIENTIFICA;  

 

Participació en projecte d'innovació docent 
Responsable: Velasco, M.. Participants: Marti, P.; Camacho, A.; Castilla, M.; Miret, J.; Martin, E.X.. 
Explotació de les capacitats d’aprenentatge i docència interactius a ATENEA sense necessitat 
de incorporar plugins.. 01/03/2023. Àmbit: Autonòmic. Tipus: Projecte d'innovació o millora docent 
finançat. Entitats finançadores: Universitat Politècnica de Catalunya;  

 
Responsable: Castells-Sanabra, Marcella. Participants: Mas de les Valls, E.; Rosa M. Fernandez-
Canti; Barahona, C.; Capdevila, R.; Mujal-Colilles, A.; De Medina, V.; Soto-Riera, A.; Pla, N.; Boren, 
C.; Jaramillo, J.; Velo, E.; Santos, M. A; Vigo, M.. Metodologies actives per un aprenentatge 
presencial i participatiu. 08/11/2023. Àmbit: Autonòmic. Tipus: Projecte d'innovació o millora docent 
finançat. Entitats finançadores: Institut de Ciències de l'Educació;  

 

11  Reconeixements personals 
 

Premis i reconeixements 
Angulo, C.; Véliz, C.; Hernandez Fernandez, A.. Premi Iniciativa Digital Politècnica Sant Jordi 2023. 
2023. Premi a l'obra "Intel·ligència artificial i tecnoètica" de Cecilio Angulo i Carissa Véliz, edició a 
càrrec d'Antoni Hernández-Fernández, com a novetat digital en català més consultada el 2022.. Primer 
premi. IDEAI-UPC - Grup de recerca en Ciència Intel.ligent de Dades i Intel.ligència Artificial.  

 
Bermudez, F.; Lopez, J.A.; Masip-Alvarez, A.; Gascó, S.. Premi Societat Catalana de Tecnologia 
(per a estudiants). 2022. Co-direcció del TFG "Estudi i Disseny d'un dispositiu hàptic per al control 
d'una cadira de rodes robotitzada", presentat a concurs per l'alumna Sonia Gascó Palau (Enginyeria 
de Disseny Industrial i Desenvolupament del Producte / Enginyeria Mecànica).. Primer premi. SIC - 
Sistemes Intel·ligents de Control; CATMech - Centre Avançat de Tecnologies Mecàniques.  

 
Cañas-Vall, J.; Travieso-Rodríguez, J.A.; Tornil-Sin, S.. 2023. 2023. Direcció del TFG de l'estudiant 
Jakim Cañas, graduat en Enginyeria Mecànica i Enginyeria Electrònica Industrial i Automàtica per 
l’Escola d’Enginyeria de Barcelona Est (EEBE). Accèssit. SIC - Sistemes Intel·ligents de Control; 
TECNOFAB - Grup de Recerca en Tecnologies de Fabricació.  

 
Casals, A.. Medalla d'Honor 2022 de la Xarxa Vives d'Universitats. 2022. Trajectòria acadèmica i 
compromís social.. Primer premi. TecSalut - Grup de Recerca en Tecnologies de la Salut.  

 
Casals, A.. Premi Carrera Acadèmica 2022 Diada Enginyera Col·legi Enginyers. 2022. Premi 
Carrera Acadèmica que atorga Enginyers Industrials de Catalunya cada any en el marc de la Diada. 
El jurat ha volgut fer un reconeixement a la seva trajectòria a la universitat, centrada en la investigació 
en el camp de la robòtica aplicada al sector sanitari. Casals és, des de 2016, la Cap del Grup de 
Robòtica i Visió del CREB-UPC on lidera la recerca en robòtica aplicada a l’assistència, la rehabilitació 
i la cirurgia i des d’on ha impulsat dues empreses, RobSurgigalSystems SL i Surgitrainer SL.. Primer 
premi. TecSalut - Grup de Recerca en Tecnologies de la Salut.  
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Cecilia, A.; Costa-Castelló, R.. Premio Revista lberoamericana de Automatica e Informatica 
Industrial. 2023. Premio Revista Iberoamericana de Automática e Informática Industrial otorgado a 
Andreu Cecilia y Ramon Costa-Castelló por el trabajo titulado "Observador de alta ganancia con zona 
muerta ajustable para estimar la saturación de agua líquida en pilas de combustible tipo PEM".. Primer 
premi. SAC - Sistemes Avançats de Control.  

 
Delgado, M.. 2023 World's top-cited 2% Scientists for single recent year impact. 2023. Stanford 
University released the list of the World’s Top 2% of Scientists in the updated Science-wide author 
databases of standardized citation indicators on the 4th of October 2023: 
https://elsevier.digitalcommonsdata.com/datasets/btchxktzyw/6 The analysis was prepared by a team 
of experts led by Professor John P.A. Ioannidis from Stanford University. Separate data are shown for 
career-long and, separately, for single recent year impact. Category Subfield 1: Industrial Engineering 
& Automation Rank: 1.984 Total number of authors: 111.935. Sel·leccionat. MCIA - Grup de Recerca 
Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials.  

 
Delgado, M.. 2022 World's top-cited 2% Scientists for single recent year impact. 2022. Stanford 
University released the list of the World’s Top 2% of Scientists in the updated Science-wide author 
databases of standardized citation indicators on the 10th of October 2022: 
https://elsevier.digitalcommonsdata.com/datasets/btchxktzyw/4 The analysis was prepared by a team 
of experts led by Professor John P.A. Ioannidis from Stanford University. Separate data are shown for 
career-long and, separately, for single recent year impact. Category: Engineering Subfield 1:Electrical 
& Electronic Engineering Subfield 2: Artificial Intelligence and Image Processing Rank: 1.614 Total 
number of authors: 82.803. Sel·leccionat. MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i 
Aplicacions Industrials.  

 
Finocchiaro, M.. Hamlyn Symposium on Medical Robotics 2022 - Best Poster Award. 2022. Best 
Poster at the Hamlyn Symposium on Medical Robotics 2022 held in London. Primer premi.  

 
Finocchiaro, M.. CRAS - Best Demo award. 2022. Best demo at Conference on New Technologies 
for Computer and Robot Assisted Surgery (CRAS 2022) held in Napoli.. Primer premi.  

 
Luque, A.; Colome, A.; Ocampo-Martinez, C.. Premio para Estudiantes ISA Sección Española, 
Categoría Universitaria. 2022. Premio al TFM titulado "ROBOTIC CLOTH MANIPULATION: REAL 
IMPLEMENTATION USING MODEL PREDICTIVE CONTROL AND REINFORCEMENT LEARNING" 
del Master Universitario en Automática y Robótica (MUAR) de la ETSEIB UPC, trabajo dirigido por el 
Dr. Adrià Colomé Figueras (IRI) y el Prof. Carlos Ocampo-Martínez (ESAII). Primer premi. SAC - 
Sistemes Avançats de Control; ROBiri - Grup de Percepció i Manipulació Robotitzada de l'IRI.  

 
Prats, C.; Alonso, S.; Alvarez-Lacalle, E.; Arias, S.; Benitez, R.; Echebarria, B.; Ginovart, M.; Lopez, 
D.; Oriola, D.; Tauste Campo, A.; Gonzalez, R.; Ramirez de La Piscina, L.; Oliveira AD; Vila, M.; Abecia, 
S.; Conesa, D.; Perramon, A.; Lopez de Rioja, V.. Placa Josep Trueta al mèrit sanitari 2022. 2022. 
Medalla Josep Trueta en forma de placa al Grup de recerca Biologia Computacional i Sistemes 
Complexos BIOCOM-SC (Universitat Politècnica de Catalunya) El grup de recerca BIOCOM-SC aspira 
a crear sinergies de manera que els coneixements de física bàsica (fluids, materials, sistemes 
complexos) s'utilitzin per abordar problemes en biociència, des d'aquells que són d'interès en 
biomedicina (dinàmica d'ones elèctriques al cor, xarxes neuronals, tuberculosi) a d'altres d'enginyeria 
de sistemes biològics (simulació de sistemes microbians d'interès agroalimentari i medi ambiental). 
Per assolir aquest objectiu compten amb un grup interdisciplinari on, a més de físics, el formen 
matemàtics, enginyers i biòlegs, en col·laboració amb grups de biologia experimental de dins i fora de 
Catalunya. L'objectiu final del grup és esdevenir referents en biologia teòrica i computacional capaç de 
fer el salt des de les idees de física fonamental a problemes d'interès biosanitari o mediambiental.. 
Primer premi. BIOCOM-SC - Biologia Computacional i Sistemes Complexos.  

 

Obtenció d'ajut-beca 
Andriella, A.. CLOTHILDE: Cloth manipulation learning from demonstration. European Research 
Council. 07/03/2022. Durada: 06 any/s .  
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Banchelli, F.. Joan Oró. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris de Recerca. 26/06/2023. Durada: 03 
any/s . Import: 25374.75 €.  

 
Condominas, E.. FPU-UPC 2022. Universitat Politècnica de Catalunya. 30/05/2023. Durada: 04 any/s 
. Import: 16638.0 €.  

 
Dominguez-Vidal, J. E.. Beca FPU (Formación de Personal Universitario). Ministerio de Ciencia, 
Innovación y Universidades. 28/07/2021. Durada: 04 any/s .  

 
Duarte, J.. ajuts de suport a departaments i unitats de recerca universitaris (FI-SDUR). Agència 
de Gestió d'Ajuts Universitaris de Recerca. 16/07/2021. Durada: 03 any/s . Import: 68205.0 €.  

 
Rolan, A.. Fulbright & Florida Polytechnic University Visiting Scholar Program Grant for the 
Academic Year 2023-2024. Fulbright Program. 27/12/2023. Durada: 04 mes/os 01 dia/dies . Import: 
21500.0 €.  

 

12 Estades i altres activitats 
 

Realització d'altres activitats 
Dalmasso, M.. Assistència al International Conference un University Teaching and Innovation 
(CIDUI). 04/07/2023 - 06/07/2023.  

 

Organització d'esdeveniments (no surt informació) 

 

Edició de proceedings de congrés 
Balaguer, C.; Andújar, J.M.; Costa-Castelló, R.; Ocampo-Martinez, C.; Muñoz de la Peña , D.; Guzmán, 
J.L.. XLIII Jornadas de Automática: libro de actas: 7, 8 y 9 de septiembre de 2022, Logroño (La Rioja). 
Jornadas de Automática. Any: 2022. ISBN/ISSN: 978-84-9749-841-8. 

 

Titularitat de drets de propietat industrial i intel·lectual 

Software 

Velasco, M.. Sistema automàtíc en la de modelat de xarxes trifàsiques. Python. Plataforma que ho 
soporta: Windows, Mac, Linux.  

 

Pertinença a comissió consultora o avaluadora 
Angulo, C. Vocal. Consell Assessor en Intel·ligència Artificial, Ètica i Drets Digitals. Treball en 
institucions públiques o de la societat civil. 17/04/2023 – 

 

Col·laboració en mitjà de comunicació 
Serra, M.. . RTVE. RTVE notícies. 19/01/2023.  

Serra, M.. . Catalunya Ràdio. Catalunya Migdia. 16/01/2023. 
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Estades en un centre RDI 
Borràs, M.. Imperial College London. Finalitat de l'estada: Realització de tesi doctoral. Tasques 
contrastables: - To learn on the experimental protocols and experimental setup for simultaneous 
recording of high-density electromyograms (HD-EMG) and electroencephalograms (EEG) on healthy 
subjects. - To learn about the HD-EMG signal conditioning and preprocessing techniques. - To learn 
about the techniques of motor units (MUs) decomposition from HD-EMG signals. - To learn about the 
techniques for assessment of corticomuscular coupling, based on HD-EMG and EEG recordings.. 
05/06/2023 - 07/07/2023.  

 

Rolan, A.. Florida Polytechnic University. Finalitat de l'estada: Recerca. Tasques contrastables: Estada 
de recerca en el marc de la beca Fulbright a Florida Polytechnic University. Supervisió pel Prof. Dr. 
Edwar Romero-Ramirez, del Departament d'Enginyeria Mecànica de dita universitat. Recerca en el 
marc de l'estimació de velocitat "sensorless" en turbines eòliques equipades amb generadors d'imants 
permanents. Simulació i muntatge d'una turbina eòlica a les instal·lacions de la Florida Polytechnic 
University, amb presa de dades experimentals i redacció d'un article científic enviat a una revista 
científica internacional Q1 amb revisió per parells, amb data 08/12/2023.. 15/08/2023 - 15/12/2023.  
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