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Memoria de la unitat. Periode: 01/09/2021 al 31/08/2022

1 Presentacio de la Memoria

Aquest document recull la informacié sobre [I'estructura organitzativa i de govern del
departament, relacié del personal docent i investigador adscrit o vinculat, aixi com la informacio
académica i les activitats de recerca -projectes, contractes d’investigacid, contractes,
publicacions, congressos, actes académics premis i distincions i activitats d’extensié
universitaria que han dut a terme el personal del departament durant el curs académic 2022-
2023.



Memoria de la unitat. Periode: 01/09/2021 al 31/08/2022

2 Equip de direccié i organs de govern

Equip directiu:

DIRECTOR

VICENGC PUIG CAYUELA/JOAN ARANDA
LOPEZ*

SECRETARI ACADEMIC

BERNARDO MORCEGO

SOTSDIRECTOR DOCENT

JOAN ARANDA LOPEZ/JORDI SOLA
SOLER*

SOTSDIRECTOR DE RECERCA

Altres carrecs:

Responsable Administratiu i Economic

Junta de departament:

Puig Cayuela, Vicen¢/Joan Aranda Lopez*

ALEXANDRE PERERA LLUNA/MANUEL
VELASCO GARCIA*

TOMAS RUIZ GRANADOS

Director del departament

Morcego Seix, Bernardo

Secretari académic

Aranda Lépez, Joan/Jordi Sola Soler*

Sotsdirector Docent

Perera Lluna, Alexandre/Manuel Velasco*

Sotsdirector de Recerca

Ruiz Granados, Tomas

Responsable Administratiu i Econdomic

Costa Castello, Ramon/Maria Serra Prat**

Cap seccio BCN 1 ETSEIB/EPSEB

Climent Vilaré, Juan/Manel Frigola
Bourlon****

Cap seccio BCN 2 FIB

Sola Soler, Jordi/Pedro Ponsa Asensio***

Cap seccio BCN 3 EEBE

Fonollosa Magrinya, Jordi

Cap Seccié BCN 4 FNB/EETAC

Pérez Magrané, Ramon

Cap Secci6 Terrassa

Marti Colomer, Pau

Cap seccio EPSEVG

Martin Morilla, Javier

Representant PAS

* En el carrec des del 28 de juliol de 2023.

** En el carrec des del 6 d’octubre de 2022.

*** En el carrec des del 10 de setembre de 2023.
**** En el carrer des del 5 de desembre de 2023.
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Consell de departament:

Aguado Chao, Juan Carlos
Alonso Lépez, Joan Francesc
Angulo Bahon, Cecilio

Aranda Lopez, Juan

Bachiller Matarranz, Alejandro
Basariez Villaluenga, Luis
Benedico Blanes, Antonio
Benitez Iglesias, Raul

Blesa Izquierdo, Joaquin
Bolea Monte, Yolanda
Camacho Santiago, Antonio
Casals Gelpi, Alicia

Catala Mallofre, Andreu
Climent Vilaro, Juan

Costa Castello, Ramon
Cuguero Escofet, Josep
Cuguero Escofet, Miquel Angel
Delgado Prieto, Miguel
Fernandez Canti, Rosa M.
Fernandez Ruzafa, Jose
Figueres Jove, Jaume
Fonollosa Magrinya, Jordi
Fossas Colet, Enric

Frigola Bourlon, Manuel
Garrell Zulueta, Anais

Giraldo Giraldo, Beatriz Fabiola
Gomis Roman, Pedro

Grau Saldes, Antoni

Grifd Cubero, Roberto
Guasch Petit, Antonio

Guerra Paradas, Edmundo
Guzman Sola, Ramon

Jane Campos, Raimon
Lampoén Diestre, Cristina
Llanas Parra, Francesc Xavier
Mafianas Villanueva, Miguel Angel
Marti Colom, Pau

PDI Doctor

PDI Doctor (AGR)
PDI Doctor
Subdirector
PDI-B3

PDI Doctor Emérit
PDI-B1

PDI Doctor
PDI-B3

PDI Doctor
PDI-B3

PDI Doctor

PDI Doctor

Cap de la Secci6 de Barcelona 2: FIB

Cap de la Secci6 Barcelona 1: ETSEIB+EPSEB

PDI Doctor
PDI-B3 (LECT)
PDI-B3

PDI Doctor

PDI Doctor
PDI-B4

PDI Doctor (AGR)
PDI Doctor

PDI Doctor
PDI-B3

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor
PDI-B3

PDI Doctor

PDI Doctor
Representant PAS-L
PDI Doctor

PDI Doctor

Cap de la Seccié de Vilanova i la Geltru:
EPSEVG
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Martin Morillas, Javier

Martin Rull, Enric Xavier
Martinez Velasco, Antonio Benito
Masip Alvarez, Albert

Morcego Seix, Bernardo

Mufoz Morgado, Luis Miguel
Nejjari Akhi-Elarab, Fatiha
Ocampo Martinez, Carlos Augusto
Perera Lluna, Alexandre

Perez Magrane, Ramon

Planas Dangla, Rita Maria
Ponsa Asensio, Pedro

Puig Cayuela, Viceng

Quevedo Casin, Joseba-Jokin
Raya Giner, Cristébal

Repecho Del Corral, Victor
Rojas Martinez, Monica Marlene
Rolan Blanco, Alejandro
Romero Lafuente, Sergio

Rosell Gratacos, Joan

Ruiz Granados, Tomas

Ruiz Vegas, Francisco Javier
Sanfeliu Cortes, Alberto
Santamaria Navarro, Angel
Sarrate Estruch, Ramon

Saura Besa, Carlos

Segovia Castillo, Pablo

Serra Prat, Maria

Sola Soler, Jordi

Tornil Sin, Sebastian

Torres Cebrian, Abel

Vallverdu Ferrer, Maria Montserrat
Velasco Garcia, Manuel
Zaplana Agut, Isiah

Respresentant PAS-L

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI-B4

PDI Doctor/Secretari Departament
PDI Doctor

PDI Doctor/Secretaria

PDI Doctor

Subdirector

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

Director

PDI Doctor Emérit

PDI Doctor

PDI-B3

PDI — Post doc Maria Zambrano
PDI Doctor (AGR)

Cap de la Secci6 Barcelona 4: FNB+EPSC

PDI Doctor

Administrador

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI-B3

PDI Doctor

Sector EGM

PDI-B1

PDI Doctor

Cap de la Secci6 Barcelona 3: EEBE
PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI — Post doc Maria Zambrano
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3 Personal docent i investigador adscrit o vinculat per
categories (DRAC)

PDI A

Catedratics/Catedratiques d’Universitat
Angulo Bahdn, Cecilio — Catedratic Contractat
Casals Gelpi, Alicia
Catala Mallofre, Andreu
Fossas Colet, Enric
Perera Lluna, Alexandre
Puig Cayuela, Viceng
Sanfeliu Cortés, Alberto

Titulars d’Universitat
Aguado Chao, Juan Carlos
Aranda Lopez, Joan
Climent Vilaré, Joan
Costa Castell6, Ramon
Fernandez Ruzafa, Josep
Frigola Bourlon, Manel
Grau Saldes, Antoni
Grind Cubero, Robert
Guasch Petit, Antoni
Llanas Parra, Fco. Xavier
Mananas Villanueva, Miguel A.
Martinez Velasco, Antonio B.
Morcego Seix, Bernardo
Nejjari Akhi-elarab, Fatiha
Planas Dangla, Rita Maria
Rosell Gratacds, Jan
Vallverdu Ferrer, Montserrat

Agregat/da
Alonso Lopez, Joan Francesc
Benitez Iglesias, Raul
Blesa Izquierdo, Joaquin
Bolea Monte, Yolanda
Fernandez Canti, Rosa M?@
Fonollosa Magrinya, Jordi
Giraldo Giraldo, Beatriz F.
Guzman Sola, Ramon
Marti Colom, Pau
Ocampo Martinez, Carlos A.
Pérez Magrane, Ramoén
Ponsa Asensio, Pere
Rolan Blanco, Alejandro
Romero Lafuente, Sergio
Ruiz Vegas, Francisco Javier
Sarrate Estruch, Ramon
Serra Prat, Maria
Tornil Sin, Sebastian
Torres Cebrian, Abel
Velasco Garcia, Manel
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Titulars d’Escola Universitaria Doctor

Professorat Col.laborador

Cuguero Escofet, Josep
Figueras Jove, Jaume
Martin Rull, Enric Xavier
Masip Alvarez, Albert

Mufoz Morgado, Luis Miguel
Raya Giner, Cristobal

Sola Soler, Jordi

PDI B3

Catedratic Emerit d’Universitat

Quevedo Casin, Joseba-Jokin — Catedratic emérit

Lector/a

Camacho Santiago, Antonio
Cuguero Escofet, Miquel Angel
Delgado Prieto, Miguel

Garrell Zulueta, Anais

Guerra Paradas, Edmundo
Repecho Del corrral, Victor
Santamaria Navarro, Angel

PDI B1

Associats Temps Parcial

Ajenjo Escolano, Enrique Javier
Aymerich Martinez, Fco. Javier
Banchelli Gracia, Fabio Francisco
Benedico Blanes, Antonio
Blanco Almazan, Maria Dolores
Boixader Coma, Aleix

Cayero Becerra, Julian Francisco
Clemente Ledn, Alejandro
Dalmasso Blanch, Marc
Damunt Masip, Jordi

De Pinto, Stefano

De Sousa Perez, Oscar

Del Fante Serra, Josep

Flor Sanchez, Marc

Fuentes Exp6sito, M2 Angeles
Gamiz Caro, Javier Francisco
Garcia Sola, Daniel

Hernandez Brafia, Sergio
Lampon Diestre, Cristina
Lavernia Ferrer, David

Lluva Serra, Marc

Lopez Fernandez, Antoni
Lozano Garcia, Manuel
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Lumbiarres Lopez, Rubén
Marin Lépez, Daniel
Martinez Escachx, David
Mata Miquel, Cristian
Meixide Vazquez, Manuel
Melia Sufie, Francesc
Morata Nufiéz, Carlos

Olles Padilla, Joan

Palmieri, Flavio

Palomo Avellaneda, Leopold
Pascual Alsina, Joan

Peiro Conde, Kilian

Riba Arroyo, Jaime Jesus
Roig Sebé Marc

Romero Perez, Daniel
Salmeron Moya, Juan
Sanabria Ortega, Fernando Guillermo
Sanz Estape, Gerard
Segovia Castillo, Pablo
Serna Higuita, Leidy Yanet
Tinoco Gémez, Laureano
Triginer Cahelles, Joaquim
Vallvé Navarro, Joan

Van Eeckhout Alsinet, Joan
Velazquez Lerma, Susana Adriana
Vinagre Ruiz, Manuel

PERSONAL D’INVESTIGACIO

Director d’Investigacio

Gomis Roman, Pedro
Jané Campos, Raimon

Personal investigador vinculat

Cecilia Pifiol, Andreu
Marateb, Hamidreza
Rojas Martinez, Monica Marlene

Personal investigador en formacioé

Banchelli Gracia, Fabio
Barranco Altirriba, Maria

Borras Argemi, Marta

Carrizosa Rendon, Alvaro
Clemente Ledn, Alejandro
Company Se, Georgina

Conejo Barcelo, Carlos
Dominguez Vidal, Jose Enrique
Duarte Mejia, Josue Neftali
Fang, Xin

Fuentes Exposito, Maria Angeles
Gil Viyuela, Oscar

Hosseindokht Erdechi, Seyed Mohammad
Lampon Diestre, Cristina

Llano Viles, Joshua

Manzini, Enrico

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Bec Fi-agaur

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
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Martinez Piazuelo, Juan Pablo
Masip Alvarez, Albert
Medero Borrell, Ariel
Mijancos Martinez, Gema
Pareto Boada, Julia
Puleston, Thomas Paul
Requena Gallego, José
Ruiz Royo, Adrian
Samada Rigo, Sergio Emil
Shirzadi, Mehdi

Tost Abadias, Ana
Zaragoza Sacristan, Raul

Bec Fi-agau

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

PERSONAL DE SUPORT A LA RECERCA

Aruchamy, Digu

Company Se, Georgina
Dominguez Vidal, Jose Enrique
Fang, Xin

Esteban Vives, Roger
Izquierdo Anto, Gerard

Ledn Carrasco, Rafael

Llano Viles, Joshua

Palomo Avellaneda, Leopold
Roig Sebe, Marc

Romera Formiguera, Juli
Saez Zamora, Jose Alberto
Serna Higuita, Leidy Yanet
Vinagre Ruiz, Manuel
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4 Dades economiques

Repartiment exercici 2023

PRESSUPOST 2023_ESAII_707

INGRESSOS

PRESSUPOST
DISPONIBLE 2023

Aportacié Capitol Il UPC 40.415,10€
Romanent
TOTAL INGRESSOS 40.415,10 €
Avancament Repartiment
DESPESES repartiment 2023 |pressupost 2023 OBSERVACIONS
BCNO- FME - 707901 500,00 € 599,38 €
ETSEIB - 707240 1.000,00 € 6.431,31 €
FIB - 707270 1.000,00 € 3.868,94 €
EEBE - 707190 1.000,00 € 7.244,09 €
FNB - 707280 1.000,00 € 1.699,28 €
TERRASSA- 707170 1.000,00 € 6.118,14 €
VILANOVA - 707182 1.000,00 € 2.329,43 €
POLITICA - 707004 1.000,00 € 7.274,72 €
DIRECCIO - 707002 1.000,00 € 2.020,76 €
ADMINISTRACIO - 707001 1.000,00 € 2.829,05 €
TOTAL DESPESES 9.500,00 € 40.415,10 €
Tancament exercici 2022
Exercici 2022 - Cap. 2 - ESAII(707) ‘
. CENTRE Assignadd
SECCIO £ Despeses CANON ALTRES Saldo Disponible
GESTOR 2022
BCMNO - FME J07901 648,99 € 648,00 € D95 €
ETSEIB 707240 5.558,02 € 541631 € 141,71€
FIB 707270 3.B73,27 € 348508 € 3BB,19€
EEBE J07190 6.998 95 € B9E420€ 14,75 €
FMNB 707280 1.646,98 € 164270 € 4 2B€
TERRASSA 707170 5.B10,20 € 578234 € 7 BEE
VILANOWVA TO7182 236723 € 236723 € - £
Total assignacid seccions 26.903,64€ | 26.32586¢€ - £ - £ 577,78€
POLITICA J07004 6.91EDE £ B.EBT 09 € 30,99 €
DIRECCIO 707002 1.921,69 € 182368 € OB, 01€
ADMINISTRACIO 707001 2. 7TR7BE £ 277773€| 210500¢€ 10,13 €
Total assignacid especifica 1162763 €| 11.4BBSD€ - £ 139,13 €
TOTALS 38.531,27€| 37.81436€ - £ - £ 716,91 €
31.12 2022
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5 Centres docents i titulacions dels quals imparteix

doceéncia.

El departament durant aquest curs 2022/2023 ha realitzat les seves activitats docents, dins
de I'ambit de la UPC, en els seglents centres docents i en les titulacions que es detallen
a continuacié :

205 -

Escola Superior d'Enginyeries Industrial, Aeroespacial i Audiovisual de

Terrassa

Estudis en Enginyeria Aeroespacial

Grau en Enginyeria Eléctrica

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria Mecanica

Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials

Grau en Enginyeria en Tecnologies Aeroespacials

Grau en Enginyeria en Vehicles Aeroespacials

Master universitari en Enginyeria de Sistemes Automatics i Electronica Industrial
Master’s Degree in Technology and Engineering Management
Master Universitari en Enginyeria d'Organitzacio

Master Universitari en Enginyeria Industrial

240 - Escola Técnica Superior d'Enginyeria Industrial de Barcelona

Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials
Master Universitari en Automatica | Robodtica (MUAR)
Master Universitari en Enginyeria Biomédica

Grau en Enginyeria D’Automocio (Pla 2017)

270 - Facultat d'Informatica de Barcelona

Grau en Enginyeria Informatica
Master in Artificial Intelligence
Master en Ingenieria Informatica

280 - Facultat de Nautica de Barcelona

Grau en Enginyeria en Sistemes i Tecnologia Naval

Grau en Tecnologies Marines

Grau en Nautica i Transport Maritim

Master en Gestio i Operacié d'Instal-lacions Energetiques Maritimes

295 - Escola d’'Enginyeria de Barcelona Est

Grau en Enginyeria Biomédica

Grau en Enginyeria Eléctrica

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica
Grau en Enginyeria de Materials

Grau en Enginyeria Mecanica

Grau en Enginyeria Quimica

Grau en Enginyeria de I'Energia

12


https://eseiaat.upc.edu/ca/estudis/estudis-en-enginyeria-aeroespacial
https://eseiaat.upc.edu/ca/estudis/estudis-en-enginyeries-industrials/master2019s-degree-in-technology-and-engineering-management
https://eseiaat.upc.edu/ca/estudis/estudis-en-enginyeries-industrials/master-universitari-en-enginyeria-dorganitzacio
https://eseiaat.upc.edu/ca/estudis/estudis-en-enginyeries-industrials/master-universitari-en-enginyeria-industrial
http://www.ub.edu/estudis/ca/mastersuniversitaris/engbiomedica/presentacio
https://www.google.com/url?client=internal-element-cse&cx=a27b6e54da3bb4868&q=https://www.fib.upc.edu/en/studies/masters/master-artificial-intelligence&sa=U&ved=2ahUKEwj2uPX-ivmDAxWIdqQEHZfBCpsQFnoECAkQAQ&usg=AOvVaw2xqMVtCB8CrTVXxFHMMABS
https://www.fib.upc.edu/es/estudios/masteres/master-en-ingenieria-informatica
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e Master’s degree in Chemical Engineering - Smart Chemical Factories
o Master's degree in Interdisciplinary & Innovative Engineering

300 - Escola d'Enginyeria de Telecomunicacié i Aeroespacial de Castelldefels

o Dobile titulacié de grau en Enginyeria de Sistemes Aeroespacials i Enginyeria de
Sistemes de Telecomunicacié o Enginyeria Telematica - Castelldefels - EEETAC
Grau en Enginyeria Telematica

Grau en Enginyeria de Sistemes de Telecomunicacio

Grau en Enginyeria de Sistemes Aeroespacials

Master's degree in Aerospace Science and Technology (MAST)

340 - Escola Politécnica Superior d'Enginyeria de Vilanova i la Geltru

Grau en Enginyeria Eléctrica

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria Mecanica

Grau en Enginyeria de Disseny Industrial i Desenvolupament del Producte
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https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-electrica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-electronica-industrial-i-automatica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-mecanica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-de-disseny-industrial-i-desenvolupament-del-producte-vilanova-i-la-geltru-epsevg
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6 Programes de Doctorat

Doctorat en Automatica, Robotica i Visid

El doctorat en Automatica, Robodtica i Visidé (ARV) va ser el resultat de la fusié del programa
Automatitzacié Avancada i Robdtica d I'Institut d’Organitzacié i Control de Sistemes
Industrials (IOC) i del programa de Control, Visi6 i Robdtica de 'ESAIl, ambdés amb
Mencié de Qualitat del Ministeri d’Educacié i Ciéncia.

El doctorat ARV va obtenir des del seu primer any la Mencié de Qualitat del Ministeri
d’Educacié i Ciencia, amb codi MCD2007-00150. Va tenir aquesta Mencié fins I'any
2011 obtenint seguidament la Mencié d’Excel-léncia del Ministeri d’Educacié, amb codi
MEE2011- 0453 amb un periode de validesa pels cursos académics 2010-2011, 2011-2012
i 2013-2014.

Aquest doctorat dona un marc per a la realitzacié de tesis doctorals en les arees
d’Automatica, de Robotica i de Visio sota la direccié dels professors que en formen part,
tot aprofitant les infraestructures de recerca que posen a la seva disposicio tant les Unitats
com els Grups de Recerca implicats.

El doctorat ARV és una continuacio natural del Master universitari en Automatica i Robotica.
Els estudiants que finalitzen aquest master de recerca tenen accés directe al doctorat.

També es pot accedir si es disposa de la titulaci6 adequada, en funcié de la cual es
determinara la formacié complementaria que correspongui.

Dades 2022/2023

a) Professor a professora coordinador: Dr. Raul Suarez Feijoo

b)Nombre d’estudiants i estudiantes:

Curs N° estudiants
2020/2021 90 (Programa)
2020/2021 58 (ESAII)
2021/2022 95 (Programa)
2021/2022 38 (ESAII)
2022/2023 100 (Programa)
2022/2023 65 (ESAII)

¢)Nombre de becaris i tipus de beca:

Concessié Fl FPI FPU FPI-UPC/ FI-SDUR
Agaur Ministerio Ministerio FPU-UPC/

2020/2021 6 3 1 2 3
(Programa)

2020/2021 (ESAII) 2 1 1 2 3
2021/2022 7 3 1 2 3
(Programa)

2021/2022 (ESAII) 2 0 0 0 2
2022/2023 6 4 1 5 4
(Programa)

2022/2023 (ESAII) 4 3 1 4 4
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https://www.ioc.upc.edu/
http://www.boe.es/boe/dias/2011/10/20/pdfs/BOE-A-2011-16518.pdf
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d)Nombre de tesis llegides:

Curs Tesis Llegides
2020/2021 (Programa) 16
2020/2021 (Vinculades a ESAII) 10
2021/2022 (Programa) 9
2021/2022 (Vinculades a ESAII) 3
2022/2023 (Programa) 16
2022/2023 (Vinculades a ESAII) 12

Doctorat en Enginyeria Biomeédica

Els antecedents del programa de doctorat internuniversitari Enginyeria Biomeédica,
organitzat per la Universitat Politécnica de Catalunya (UPC) i la Universitat de Zaragoza
(UZ), es troba enanteriors programes de doctorat d’ambdues institucions.

Ala UPC, es va iniciar el programa de doctorat en Bioenginyeria el curs 1984-85, organitzat
per I'Institut de Cibernética (UPC-CSIC).

A lany 1997, es va signar un conveni de col-laboracié per a l'organitzacié del programa
de doctorat interdepartamental en Enginyeria Biomédica, entre les seglents unitats
estructurals que formen part del Centre de Recerca en Enginyeria Biomédica (CREB) de
la UPC: I'ESAII, el Departament d’Enginyeria Electronica, el Departament de Ciéncies dels
Materials i Enginyeria Metal-lurgica i I'Institut de Técniques Energétiques. La coordinacio
del programa es realitzava des del Departament d’Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial de la UPC.

A la Universidad de Zaragoza es venien impartint, principalment a 'ambit de les arees
teécniques, diferents programes de doctorat que contemplaven I'aplicacio de diferents
tecniques de la Enginyeria aplicada a la Medicina. Entre altres programes de doctorat de la
UZ relacionats, es poden destacar: Tecnologias de las Comunicaciones y Telematica,
Ingenieria Electronica, Ingenieria de Sistemas e Informatica, Métodos Estadisticos y Fisica.

Des del curs 2003-04, el programa de doctorat en Enginyeria Biomédica té un caracter
interuniversitari i s’organitza amb la responsabilitat compartida de la Universitat Politécnica
de Catalunya (UPC) i de la Universidad de Zaragoza (UZ). Al tenir un caracter
interuniversitari s’oferten cursos i activitats de recerca als diferents campus de les
universitats organitzadores. La coordinacié del programa es realitza des del Departament
d’Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial (ESAIl) de la UPC.

El programa va obtenir la Mencié de qualitat MCD2003-00157 en els anys: 2003, 2004,
2005, 2006, 2007, 2008, 2009 i posteriorment, la Menci6é d’excelslencia MEE2011-0509
els anys: 2011, 2012, 2013. L'any 2020, el programa de doctorat d'Enginyeria Biomeédica
ha estat acreditat per la AQU, com a programa d'excel-léncia, la maxima valoracié que
atorga aquest organisme.
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Dades 2022/2023

a) Professor o professora coordinador: Dr. Raimon Jané Campos

b) Nombre d’estudiants i estudiantes:

Curs N° estudiants
2020/2021 42 (Programa)
2020/2021 22 (ESAII)
2021/2022 48 (Programa)
2021/2022 23 (ESAII)
2022/2023 41 (Programa)
2022/2023 21 (ESAII)

c)Nombre de becaris i tipus de beca:

Concessié Fl Agaur . I.:PI . .F.PU . FPI-UPC |
Ministerio  Ministerio FPU-UPC
2020/2021 (Programa) 8 3 1 0
2020/2021 (ESAII) 1 1 0 0
2021/2022 (Programa) 9 2 1 3
2021/2022 (ESAII) 2 1 0 2
2022/2023 (Programa) 8 2 1 4
2022/2023 (ESAII) 2 1 0 3
d)Nombre de tesis llegides:
Curs Tesis Llegides &22%:‘;:%;‘;70
2019/2020 7 5
2020/2021 4 3
2022/2023 7 3
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Publicacions

Articles en Revistes

Alcala, E.; Bessa, |.; Puig, V.; Sename, O.; Martinez, R.. MPC using an on-line TS fuzzy learning
approach with application to autonomous driving. Applied soft computing. 2022. Volum: 130.
Numero: article 109698. Pags: 1~1. URL:
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S1568494622007475. DOl
https://doi.org/10.1016/j.as0c.2022.109698. JCR-Science Edition. Fl: 8.7. Q1;

Alfaro, C.; Guzman, R.; Garcia de Vicufa, J.; Komurcugil, H.; Martin, H.. Distributed direct power
sliding-mode control for islanded AC microgrids. /EEE transactions on industrial electronics. 2022.
Volum: 69. Numero: 10. Pags: 9700~9700. URL:
https://ieeexplore.ieee.org/abstract/document/9658265. DOI:
https://doi.org/10.1109/TIE.2021.3135612. JCR-Science Edition. Fl: 7.7. Q1;

Alvarez, H.; Ocampo-Martinez, C.. A phenomenological-based dynamic model for a polymer
electrolyte membrane fuel-cell humidifier assembly. Journal of power sources. 2022. VVolum: 547.
Numero: article 231985. Pags: 1~1. URL:
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0378775322009648. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.jpowsour.2022.231985. JCR-Science Edition. Fl: 9.2. Q1;

Angulo, C.; Chacén, A.; Ponsa, P.. Towards a cognitive assistant supporting human operators in
the Artificial Intelligence of Things. Internet of things (Amsterdam). 2023. Volum: 21. NUmero: article
100673. Pags: 1~1. URL: https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2542660522001548.
DOI: https://doi.org/10.1016/].i0t.2022.100673. CiteScore. Fl: 10.2.

Angulo, C.; Careglio, D.; Doménech, M.; Hernando, J.; Solé-Pareta, J.; Vallés, N.. Artificial
intelligence in governance: experts and non-experts perspectives. Safety and SecuritySciences
Review. 2022. Volum: 4. Numero: 1. Pags: 49~49.

Arqué , F.; Uribe, César A.; Ocampo-Martinez, C.. Approximate Wasserstein attraction flows for
dynamic mass transport over networks. Automatica. 2022. VVolum: 143. Numero: article, 110432.
Pags: 1~1. URL: https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0005109822002862. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.automatica.2022.110432. JCR-Science Edition. Fl: 6.4. Q1;

Ashwath, V.; Okkath Krishnanunni, S.; Benitez, R.. TS-CNN: a three-tier self-interpretable CNN for
multi-region medical image classification. /[EEE access. 2023. Volum: 11. Pags: 78402~78402.
URL: https://ieeexplore.ieee.org/document/10197361. DOI:
https://doi.org/10.1109/ACCESS.2023.3299850. JCR-Science Edition. Fl: 3.9. Q2;

Barbecho, E.; Vallejo, D.; COBOS, J.; Angulo, C.; Flores-Vazquez, Carlos.. Remote operation of CeCi
social robot. Robotics. 2023. Volum: 12. Numero: 1, article 19. Pags: 1~1. URL:
https://www.mdpi.com/2218-6581/12/1/19. DOI: https://doi.org/10.3390/robotics12010019. ESCI -
Emerging Sources Citations Index of Web of Science.

Bermeo-Ayerbe, M.A.; Cocquempot, V.; Ocampo-Martinez, C.; Diaz-Rozo, J.. Remaining useful life
estimation of ball-bearings based on motor current signature analysis. Reliability engineering and
system safety. 2023. Volum: 235. Numero: article 109209. URL:
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S0951832023001242. DOl
https://doi.org/10.1016/j.ress.2023.109209. JCR-Science Edition. Fl: 7.247. Q1;

Bessa, |.; Puig, V.; Martinez, R.. Reconfiguration blocks and fault hiding: Design, applications,
and challenges. Annual reviews in control. 2023. Numero: 100896. URL:
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S1367578823000330. DOl
https://doi.org/10.1016/j.arcontrol.2023.05.001. CiteScore. Fl: 15.5.
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Blanco, M.; Groenendaal, W.; Lijnen, L.; Onder, R.; Smeets, C.; Ruttens, D.; Catthoor, F.; Jane, R..
Breathing pattern estimation using wearable bioimpedance for assessing COPD severity. IEEE
Journal of biomedical and health informatics. 2022. Volum: 26. Numero: 12. Pags: 5983~5983. URL:
https://ieeexplore.ieee.org/document/9895132. DOI:  https://doi.org/10.1109/JBHI.2022.3207416.
JCR-Science Edition. FI: 7.7. Q1;

Bogarra, S.; Saura, J.; Rolan, A.. New smart sensor for voltage unbalance measurements in
electrical power systems. Sensors (Basel). 2022. Volum: 22. Numero: 21, article 8236. Pags: 1~1.
URL: https://www.mdpi.com/1424-8220/22/21/8236. DOI: https://doi.org/10.3390/522218236. JCR-
Science Edition. FI: 3.9. Q2;

Borrell, A.; Velasco, M.; Camacho, A.; Miret, J.; Castilla, M.. Remote Negative-Sequence Voltage
Fair Compensation in Grid-Forming Inverter-Based Islanded AC Microgrids. /[EEE Transactions
on power electronics. 2023. URL: https://ieeexplore.ieee.org/document/10193789. DOI:
https://doi.org/10.1109/TPEL.2023.3298835. JCR-Science Edition. FI: 6.7. Q1;

Butturini, A.; Fonollosa, J.. Use of metal oxide semiconductor sensors to measure methane in
aquatic ecosystems in the presence of cross-interfering compounds. Limnology and
oceanography-Methods.  2022.  Volum: 20. Numero: 11. Pags: 683~683. URL:
https://aslopubs.onlinelibrary.wiley.com/doi/full/10.1002/lom3.10515. DOI:
https://doi.org/10.1002/lom3.10515. JCR-Science Edition. Fl: 2.7. Q2;

Carignano, M.; Costa-Castelld, R.. Toyota Mirai: powertrain model and assessment of the energy
management. /[EEE Transactions on vehicular technology. 2023. Volum: 72. Numero: 6. Pags:
7000~7000. URL: https://ieeexplore.ieee.org/document/10018328. DOI:
https://doi.org/10.1109/TVT.2023.3237173. JCR-Science Edition. Fl: 6.239. Q1;

Cecilia, A.; Sahoo, S.; Tomislav Dragicevic, M.; Costa-Castelld, R.; Blaabjerg, Frede. On addressing
the security and stability issues due to false data injection attacks in DC microgrids an adaptive
observer approach. /EEE Transactions on power electronics. 2022. Volum: 37. Numero: 3. Pags:
2801~2801. URL: https://ieeexplore.ieee.org/document/9547709. DOI:
https://doi.org/10.1109/TPEL.2021.3114990. JCR-Science Edition. FI: 6.7. Q1;

Chen, Z.; Wang, C.; Zhang, F.; Zhang, L.; Grau, A.; Guerra, E.. All-in-one aerial image enhancement
network for forest scenes. Frontiers in plant science. 2023. Volum: 14. Numero: 1154176. URL:
https://www.frontiersin.org/articles/10.3389/fpls.2023.1154176/full. DOI:
https://doi.org/10.3389/fpls.2023.1154176. JCR-Science Edition. Fl: 6.627. Q1;

Clemente, A.; Cecilia, A.; Costa-Castelld, R.. Online state of charge estimation for a vanadium
redox flow battery with unequal flow rates. Journal of energy storage. 2023. Volum: 60. Numero:
article 106503. URL: https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2352152X22024926. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.est.2022.106503. JCR-Science Edition. Fl: 8.907. Q1;

Conill, M.; Vietor, T.; Sanfeliu, A.; Lemardele, C.; Baldo, A.; Aniculaesei, A.; Rausch, A.; Santamaria,
A.. The LogiSmile Project - Piloting Autonomous Vehicles for Last-Mile Logistics in European
cities. Transportation research procedia. 2023. Volum: 71. Pags: 180~180. URL:
https://www.sciencedirect.com/journal/transportation-research-procedia. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.trpro.2023.11.073. SJR - SCImago Journal Rank. FI: 0.601. Q2;

Costa-Castello, R.; Sanz, V.; Batlle, C.. Literature review of energy management in combined heat
and power systems based on high-temperature PEMFC for residential comfort applications.
Energies. 2022. Volum: 15. Numero: 17. Pags: 6423~6423. URL: https://www.mdpi.com/1996-
1073/15/17/6423. DOI: https://doi.org/10.3390/en15176423. JCR-Science Edition. FI: 3.2. Q3;

Crowley, J.; Coutaz, J.; Grosinger, J.; Vazquez-Salceda, J.; Angulo, C.; Sanfeliu, A.; locchi, L.; Cohn,
A.. A hierarchical framework for collaborative artificial intelligence. /EEE pervasive computing.
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2023. Volum: 22. Numero: 1. Pags: 9~9. URL: https://ieeexplore.ieee.org/document/9918176. DOI:
https://doi.org/10.1109/MPRV.2022.3208321. JCR-Science Edition. FI: 1.603. Q3;

Delgado, J.; Santos-Ruiz, I.; Besangon, G.; Lépez, F.; Puig, V.. EKF-based observers for multi-leak
diagnosis in branched pipeline systems. Mechanical systems and signal processing. 2022. Volum:
178. Numero: article 109198. URL.:
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S0888327022003533. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.ymssp.2022.109198. JCR-Science Edition. FI: 8.4. Q1;

Diaz-Romero, D.; Van den Eynde, S.; Zaplana, |.; Sterkens, W.; Goedemé, T.; Peeters, J..
Classification of aluminum scrap by laser induced breakdown spectroscopy (LIBS) and
RGB + D image fusion using deep learning approaches. Resources, conservation and recycling.
2023. Volum: 190. Numero: article 106865. URL:
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S0921344923000022. DOl
https://doi.org/10.1016/j.resconrec.2023.106865. JCR-Science Edition. FI: 13.716. Q1;

Duarte, J.; Velasco, M.; Marti, P.; Camacho, A.; Miret, J.; Alfaro, C.. Decoupled simultaneous
complex power sharing and voltage regulation in islanded AC microgrids. /EEE transactions on
industrial  electronics.  2023. Volum: 70. Numero: 4. Pags: 3888~3888. URL:
https://ieeexplore.ieee.org/document/9789995. DOI: https://doi.org/10.1109/TIE.2022.3179553. JCR-
Science Edition. Fl: 8.236. Q1;

Duarte, J.; Velasco, M.; Marti, P.; Castilla, M.. Remote Multi-Nodal Voltage Unbalance
Compensation in Islanded AC Microgrids. I[EEE transactions on power electronics. 2023. Pags: 1~1.
DOI: https://doi.org/10.1109/TPEL.2023.3340093. CiteScore. Fl: 14.1.

Engelen, B.; De Marelle, D.; Van den Eynde, S.; Peeters, J.; Zaplana, |.; Kellens, K.. Techno-
economic assessment of robotic sorting of aluminium scrap. Procedia CIRP. 2022. Volum: 105.
Pags: 152~152. URL: https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212827122000269. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.procir.2022.02.026. SJR - SCimago Journal Rank. Fl: 0.668.

Escobar, J.; Caiza, G.; Ayala, E.; Jordan, E.; Garcia, C.; Garcia, M.. Autonomous navigation of
robots: optimization with DQN. Applied sciences (Basel). 2023. Volum: 13. Numero: 12, article 7202.
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Farahi, M.; Casals, A.; Sarrafzadeh, O.; Zamani, Y.; Ahmadi, H.; Behbood, N.; Habibian, H.. Beat-to-
beat fetal heart rate analysis using portable medical device and wavelet transformation
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https://www.cell.com/heliyon/fulltext/S2405-8440(22)03943-
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Finocchiaro, M.; Banfi, T.; Donaire, S.; Arezzo, A.; Guarner, C.; Menciassi, Arianna; Casals, A.; Ciuti,
G.; Hernansanz, A.. A framework for the evaluation of Human Machine Interfaces of robot-
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83910-458-9. https://www.elgaronline.com/display/edcoll/9781839104589/9781839104589.xml.

Khademi, S.; Neghabi, M.; Farahi, M.; Shirzadi, M.; Marateb, H.. A comprehensive review of the
movement imaginary brain-computer interface methods: Challenges and future directions.
Artificial intelligence-based brain-computer interface. Academic Press. 2022. Pags: 23 ~ 74. ISBN: 978-
0-323-91197-9. https://www.sciencedirect.com/book/9780323911979/artificial-intelligence-based-
brain-computer-interface.

Marateb, H.; Rojas, M.; Zamani, S.; Shirzadi, M.; Koochekian, A.; Mafianas, M.A.. The application of
Industry 4.0 technologies for automated health monitoring and surveillance during pandemics
and postpandemic life. Advanced signal processing for Industry 4.0. Volume 1: Evolution,
communication protocols, and applications in manufacturing systems. Institute of Physics (IOP). 2023.
Pags: 6-1 ~ 6-20. ISBN: 978-0-7503-5247-5. https://iopscience.iop.org/book/edit/978-0-7503-5247-5.

Samada, S.; Puig, V.; Nejjari, F.. Battery Health-Aware MPC Planning for Autonomous Racing
Vehicles. Proceedings of 19th Latin American Control Congress (LACC 2022). 2023. Pags: 177 ~ 188.

Gemma Tejedor; Sureda, B.; Sanchez-Carracedo, F.; Segalas, J.; Bueno, G.; Busquets, P.; Climent,
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Tesis doctorals i altres treballs academics

Direcci6 de tesis doctorals

Autor: Artvin Darién Gonzalez Abreu. Metodologias de aprendizaje profundo para mejorar la
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Direccio: Osornio, R.; Delgado, M.. Universidad Auténoma de Querétaro.

Autor: Pore, A.. Surgical Subtask Automation for Intraluminal Procedures using Deep
Reinforcement Learning. 27/07/2023. Excel-lent Cum Laude. Direccié: Fiorini, Paolo; Casals, A..
Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Jiménez Rojas, Jorge Ivan. Characterization of a novel HgCdTe focal plane array for
ground and space astronomy through innovative infrared setups. 14/06/2023. Excel-lent Cum
Laude. Direccio: Padilla Aranda, Cristébal; Grau, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Clemente, A.. Modeling and control of a vanadium redox flow battery. 29/03/2023.
Excel-lent Cum Laude. Direccié: Costa-Castelld, R.. Universitat Politécnica de Catalunya. .

Autor: Finocchiaro, M.. Automatic hands-free visualization of a six degrees of freedom agent
within a complex anatomical space. 28/03/2023. Excel-lent. Direccié: Hernansanz, A.; Ciuti, G.;
Casals, A.; Menciassi, A.. Universitat Politécnica de Catalunya. .
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24/03/2023. Excel-lent Cum Laude. Direccid: Nejjari, F.; Puig, V.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Eldigair, Y.. Advanced control strategies for the cathode module of automotive hydrogen
fuel cell systems. 19/12/2022. Excel-lent Cum Laude. Direcci6é: Ocampo-Martinez, C.; Kunusch, C..
Universitat Politécnica de Catalunya. .
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processes through non-intrusive monitoring strategies. 02/12/2022. Excel-lent. Direccié: Ocampo-
Martinez, C.; Diaz-Rozo, J.. Universitat Politecnica de Catalunya. .

Autor: Costa Da Silva, D.. Leak Supervision in Water Distribution Networks based on model-
based and data-driven approaches. 18/11/2022. Excel-lent. Direccio: Duviella, Eric; Blesa, J..
Universitat Politécnica de Catalunya. .

Autor: Wang, Bin. Modelling and Vibration Control for a Submerged Piezoelectric Cantilever
Beam. 19/10/2022. Excel-lent. Direccié: Na, J.; Costa-Castelld, R.; Na, J.. Universitat Politécnica de
Catalunya. .
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for combined heat and power comfort applications. 04/10/2022. Excel-lent. Direccidé: Costa-
Castelld, R.; Batlle, C.. Universitat Politecnica de Catalunya. .

Direcci6 de Treballs finals de master

Autor: Giménez Labrador, Manel. Microencapsulation and controlled release of hydrophobically
modified antimicrobial peptides. 03/07/2023. Excel-lent. Direccid: Benitez, R.. Universitat Politécnica
de Catalunya.

Autor: Toscano, Edoardo. Software Orchestration Technology with Kubernetes. 25/10/2022.
Excel-lent. Direccio: Benitez, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.
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Direccio: Figueras, J.; Guasch, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Grifols Vilella, Lluis. Learning new human gestures through Human Robot Interaction.
16/05/2023. Aprovat. Direccié: Garrell, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Juliana Anzola Calle. Andlisis de la descompensacion cardiaca en relacion con el patrén
respiratorio a partir de parametros clinicos y de series temporales en personas mayores.
08/02/2023. Excel-lent. Direccio: Giraldo, B.; Sola, J.. Universitat de Barcelona.

Autor: Beobide Calomarde, Maria. Sistema de Vision por Computador para la evaluacion de la
calidad del agua. 17/07/2023. Excel-lent. Direccié: Grau, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Ma, Rong. Investigacion y disefio del sistema de control de evitacion automatica de
obstaculos del coche inteligente basado en Arduino. 09/02/2023. Notable. Direccié: Guzman, R..
Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Solé Galindo, Eduard. Design and usability study of 3D printed objects for
neurorehabilitation of the upper limb. 19/07/2023. Notable. Direccié: Mafianas, M.A.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Pallares Rel, Jaime. MOOC i les possibilitat d'ius en el Modul de Desenvolupament
d'Aplicacions Mobils. 15/06/2023. Notable. Direccié: Martin, E.X.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Llopart Font, Marti. Improving the performance of a deep learning framework on high-
performance computing (HPC) systems. 06/02/2023. Excel-lent. Direccio: Morcego, B.; Perez, R..
Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Moliner Adell, Eva. Design of predictive controllers for alkaline electrolyzers. 14/10/2022.
Excel-lent. Direccio: Ocampo-Martinez, C.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Rodas Barcel6, Albert. Optimitzacié de trajectories en condicions de conduccid
autonoma en el Formula Student. 16/06/2023. Matricula d'Honor. Direccio: Perera, A.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Pardini, Giovanni. Design of a virtual platform to enhance communications in real life and
allow meeting new people around you.. 10/07/2023. Notable. Direccié: Perez, R.. Universitat
Politecnica de Catalunya.
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Autor: Alcover Neto, Alex. Study and development of an Integration of a Digital Twin working
with a MES System in a side of a Chocolate Factory to prevent go-live unforeseen events.
19/07/2023. Excel-lent. Direccié: Planas, R.; Hernandez, S.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Abaijon Remacha, Pedro Alejandro. Estudio de la estabilidad y automatizaciéon del
sistema antiescora de un buque remolcador.. 25/10/2022. Matricula d'Honor. Direccié: Sanchez
Sanchez, Julian; Rosa M. Fernandez-Canti. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Xu, C.. Efficient Management of Energy Systems including Storage Systems. 20/07/2023.
Excel-lent. Direccio: Puig, V.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Yaiez Saura, Gines. Construccio en fibra de vidre i automatitzacié d’un petrolier a escala
per a navegacié autonoma. 20/07/2023. Matricula d'Honor. Direccié: Romero, S.; Rosa M.
Fernandez-Canti. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Dalmases Mendoza, Albert. A smart and flexible perception framework for robotic
manipulation”. 19/07/2023. Matricula d'Honor. Direccié: Zaplana, |.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Di Giuseppe, Gabriel Adrian. Estudi d'identificacié d'un dron en un giroscopi. 19/07/2023.
Excel-lent. Direccié: Morcego, B.; Perez, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Costa Gabaldéon, Guillem. Neural point features for 3D Drone Localization inside Wind
Turbine Blades. 17/07/2023. Excel-lent. Direccié: Angulo, C.; Agudo, A.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Lopez Zamora, Joan. Design, implementation and integration of an autonomy payload for
a quadruped legged robot.. 17/07/2023. Excel-lent. Direccié: Santamaria, A.; Sola, Joan. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Giacchetti, Marco. Perception Tools for Collaborative and Autonomous Pruning for Bi-
Manipulator Robot in Table Grape Vineyards. 17/07/2023. Excel-lent. Direccio: Sanfeliu, A..
Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Soto Escoda, Joel. Disseny i implementacié de vehicle aeri no tripulat autonom de
vigilancia. 13/07/2023. Notable. Direccid: Grau, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Soto Escoda, Joel. Disseny i implementacié de vehicle aeri no tripulat autonom de
vigilancia. 13/07/2023. Notable. Direccio: Grau, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Porras Martinez, Erika. Evaluation of the impact of the design changes to the ABLE
Exoskeleton device to improve its performance for patients with spinal cord injury in a hospital
setting. 06/07/2023. Excel-lent. Direccid: Giraldo, B.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Mori Yukie kimura, Milena. Contactless Polygraph. 28/06/2023. Aprovat. Direccid: Climent,
J.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Salla Tranche, Xavier. Tractament de dades personals en els examens de cicles formatius
en la modalitat online. 15/06/2023. Aprovat. Direccié: Martin, E.X.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Martin Salas, Oscar. Millora de la capacitacio i motivacié de I'estudiant a través del temari.
15/06/2023. Notable. Direccié: Martin, E.X.. Universitat Politécnica de Catalunya.
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Autor: Zafra Roman, Juan Antonio. Guia per a la implantacié d'un sistema de qualitat i millora
continua en centres d'ensenyaments professionalitzadors amb enfocament al procés clau
d'ensenyament i aprenentatge. 14/06/2023. Excel-lent. Direccié: Fernandez, J.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Pastor Duran, Lucas. Estudio e implementacién de un sistema de pick and place de piezas
en cinta transportadora usando visién por computador y robots industriales. 26/05/2023.
Excel-lent. Direccio: Planas, R.. Universitat Politeécnica de Catalunya.

Autor: Oyarzabal Ostolaza, Inhar. Estudio y programacion de un robot AMR y un Palomat para
el apilamiento y transferencia de palets europeos.. 24/05/2023. Excel-lent. Direccié: Planas, R..
Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Llauradé Cabellos, Arnau. Estudi i disseny d'un algoritme de prediccioé de I'impacte d'un
competidor al sector farmaceéutic. 24/05/2023. Excel-lent. Direccié: Sanz, G.; Perez, R.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Mercadé De luna, Maria. Construction and control of a magnetic levitation system.
22/05/2023. Notable. Direccié: Velasco, M.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Humet Mir, Borja. Disseny i implementacié d'un sistema de supervisio i adquisicié de
dades aplicat a un procés industrial. 22/05/2023. Notable. Direccié: Delgado, M.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Carhuaricra Segura, Victor Juan. Médulo de deteccion y seguimiento de personas para
el guiado de un robot mévil dotado de un sensor LIDAR. 19/05/2023. Notable. Direccid: Frigola,
M.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Ainchil Cayuela, Maria Montserrat. 3D vessel reconstruction based on intra-operative
intravascular ultrasound for robotic autonomous catheter navigation. 16/05/2023. Excel-lent.
Direccio: Mafianas, M.A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Gayet Del estal, Sergio. Inspeccion de defectos mediante vision 3D. 12/05/2023. Excel-lent.
Direccio: Costa-Castelld, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Fernandez, S.. Modelling of mechanical ventilation in critically ill patients: pulmonary gas
exchange and personalised prediction . 12/05/2023. Excel-lent. Direcci6: Serna, L.Y.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Romagosa Pérez, Julia. Development of an explainable Al algorithm to classify brain
Arteriovenous Malformations (AVM) using Arterial Spin Labelling sequences (ASL). 14/02/2023.
Excel-lent. Direccié: Mata, C.; Benitez, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Errondosoro Martinez, Jon. Sistema de monitoritzacié de qualitat de I’aire amb sensors
MQ. 09/02/2023. Aprovat. Direccid: Raya, C.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: El Mekrani ibn yakhlef, Kamal. Estudio de migracion de Profinet a AS-i 5 para lineas
compactas de escaneado automatico de equipaje de mano. 08/02/2023. Notable. Direccio:
Bachiller, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Cardona, P.. Modeling and control of an on-site green Hydrogen Refueling Station.
07/02/2023. Excel-lent. Direccid: Serra, M.. Universitat Politecnica de Catalunya.
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Autor: Marti, M.. Control architecture for a microgrid composed by a fuel cell, a battery and a
supercapacitor. 07/02/2023. Excel-lent. Direcci6: Costa-Castellé, R.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Basaglia, Federico. Study for the optimization and virtual simulation of the schedule of a
maintenance process. 06/02/2023. Excel-lent. Direcci6: Guasch, A.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Zerga Tapia, Bruno Giuseppe. Estudio, implementaciéon y supervisién de un proceso
robotizado y sistemas de supervision.. 03/02/2023. Notable. Direccié: Planas, R.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Cano Grau, Oscar. Study and implementation of Human Machine Interfaces migration to
web client using Ignition. 03/02/2023. Excel-lent. Direccié: Planas, R.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Bocu, Stefania Denisa. STUDY ON THE MANOEUVRES OF A SMALL SCALE DRONE
APPLIED ON THE PHYSIC EVALUATION OF PHYSICALLY DISABLED PAEDIATRIC PATIENTS.
27/01/2023. Matricula d'Honor. Direccié: Masip-Alvarez, A.; Lavernia, D.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Romero Fernandez, Adrian. Development of MAIT 2 - A complete metabolomics analysis.
25/01/2023. Notable. Direccié: Perera, A.; Barranco, M.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Di Chiara herrera, Christian. Digital Twin of a greenhouse for smart farming. 25/10/2022.
Excel-lent. Direccio: Benitez, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Piccinini, Marco. The impact of cybersecurity on industrial processes. Understand the
risks and how to mitigate the consequences. 25/10/2022. Excel-lent. Direccié: Benitez, R..
Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Bellanco Ortiz, Javier. Eduquem correctament en les TIC? Analisi de I'assignatura
d'Informatica a la Secundaria. 19/10/2022. Notable. Direcci6é: Fernandez, J.. Universitat Politécnica
de Catalunya.

Autor: Fontseré Candell, Marc. Pla de comunicacié per donar a coneixer el CFGS d'Energies
Renovables.. 18/10/2022. Notable. Direccié: Fernandez, J.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Leyva Massagué, Jan. Hybrid Models for Hateful Memes Classification. 18/10/2022.
Excel-lent. Direccio: Perera, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Martinez, S.. Embedding of actuator dynamics into the MPC dynamic model of a drone.
17/10/2022. Excel-lent. Direccié: Santamaria, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Hernandez Camp, Marcel. Resolucié d'un problema de planificacié dinamica de treballs
mitjancant aprenantatge per reforg.. 17/10/2022. Excel-lent. Direccid: Angulo, C.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Ye, Yang. ESTUDIO E IMPLEMENTACION DEL MANTENIMIENTO PREDICTIVO DE UNA
MAQUINA MEDIANTE INTELIGENCIA ARTIFICIAL. 10/10/2022. Aprovat. Direcci6: Morcego, B..
Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Carrizosa, A.. Coordination of autonomous vehicles considering safety mechanisms.
07/10/2022. Excel-lent. Direccio: Puig, V.. Universitat Politécnica de Catalunya.
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Autor: Requena, J.. Safe coordination of autonomous vehicles. 30/09/2022. Excel-lent. Direccio:
Puig, V.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Pedrosa, J.. PLANIFICADOR/SEQUENCIADOR DE PROCESSOS INDUSTRIALS BASAT EN
TECNOLOGIES D'INTEL-LIGENCIA ARTIFICIAL. 27/09/2022. Notable. Direccié: Puig, V.. Universitat
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industria. 03/07/2023. Matricula d'Honor. Direccio: Mases, M.; Ponsa, P.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Ragué Torner, Juan Antonio. Localitzacié d'una font de so per orientar i guiar un robot
mobil. 03/07/2023. Aprovat. Direccié: Grau, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Llort Boloix, Arnau. Evaluacién comparativa de un control orientado a campo y un control
en modo deslizante en una maquina de imanes permanen. 03/07/2023. Matricula d'Honor. Direccié:
Biel, D.; Repecho, V.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Rodriguez Cejudo, Didac. Disseny d'un sistema modular per practiques amb
microcontroladors a I'assignatura de CI. 29/06/2023. Excel-lent. Direcci6: Martin, E.X.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Crisan, Adrian Cristian. Software to support activities of daily living in assistive robotics.
28/06/2023. Excel-lent. Direccid: Vinagre, M.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Granadal Diaz, Sergio. Puesta en marcha y legalizacion de una instalaciéon de frio
comercial. 28/06/2023. Excel-lent. Direccio: Lluva, M.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Torres Ortuiio, Ana. Estudi de l'infart de miocardi a partir de de-MRI utilitzant models
d’intel-ligéncia artificial. 28/06/2023. Excel-lent. Direcci6: Benitez, R.; Mata, C.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Nowak, Dominik Pawel. MQTT-Based Distributed 1/0O for Siemens PLC. 28/06/2023.
Excel-lent. Direccio: Lluva, M.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Szpetnar, Patryk. Development of new models of Al algorithms to predict the response to
surgical or pharmathological treatments using Arterial Spin Labelling sequences (ASL) using
interpretability analysis. . 28/06/2023. Excel-lent. Direcci6é: Mata, C.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Martinez Tico, Albert. Supervisio, control i simulacié per a I'automatitzacié de I'obtencié
de pulpa per la fabricacié de paper. 27/06/2023. Notable. Direcci6é: Gamiz, J.. Universitat Politécnica
de Catalunya.

Autor: Buceta Diaz, Sara. Disefio y entrenamiento de un recomendador para optimizar la
avicultura de autoconsumo. 27/06/2023. Notable. Direccio: Martin, E.X.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Cortés Maldonado, Esther. Puesta en funcionamiento de un quiréfano hibrido de ultima
generacion. 27/06/2023. Excel-lent. Direccid: Giraldo, B.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Navarro Dora, Ramon. PHOTOVOLTAIC SYSTEM INTEGRATION IN LEISURE BOAT
FLOATING MOORING SYSTEM. 22/06/2023. Notable. Direccidé: Fonollosa, J.. Universitat Politécnica
de Catalunya.

Autor: Borras, J.. Development of new standard methodologies to improve reproducibility in
RNAseq data analysis. 21/06/2023. Satisfactori. Direccio: Perera, A.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Sans-Cope, O.. Enriching educational landscapes: design, implementation and evaluation
of a robotic collaborative online workspace as a dynamic learning environment. 13/06/2023.
Satisfactori. Direcci6: Alb6 Canals, Jordi; Angulo, C.. Universitat Politécnica de Catalunya.
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Autor: Marin Jiménez, Alex. Anteproyecto del subsistema de control vectorizado de empuje de
un vehiculo lanzador. 02/06/2023. Excel-lent. Direccié: Aguado, J. Carlos. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Castell Mateu, Joan Pol. Disseny i implementacié del control d’un sistema “biga-bola”
amb un microprocessador Texas instruments. 29/05/2023. Notable. Direccio: Blesa, J.; Repecho,
V.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Puchalt Vidal, Alex. Disefio de la Unidad de Control de Vehiculo (VCU) con Dashboard
integrado para una motocicleta eléctrica de competicion.. 29/05/2023. Excel-lent. Direccié: Rolan,
A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Ribas Mari, Antonio. Disefio y construccion de un robot equilibrista para la
implementacion de controladores en el entorno Matlab/Simulink con fines didacticos..
26/05/2023. Excel-lent. Direcci6: Repecho, V.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Colomer Cirera, José. Estudio y desarrollo de de sensores inteligentes para una
aplicacion de supervision. 25/05/2023. Notable. Direccié: Delgado, M.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: India Dolisi, Clara. Development of feature extraction algorithm to characterize the
response to treatment of arteriovenous brain malformations using MRI perfusion (Arterial Spin
Labeling). 23/05/2023. Excel-lent. Direcci6: Mata, C.; Mata, C.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Orti Fort, Ivan. Literary review of algorithms for segmentation and classification of
Artificial Intelligence pathologies applied to breast cancer.. 23/05/2023. Notable. Direccié: Mata,
C.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Costa Santamaria, Adria. Disseny i programacié d’un robot manipulador a escala reduida.
23/05/2023. Excel-lent. Direccio: Tornil-Sin, S.; Travieso-Rodriguez, J.A.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Costa Santamaria, Adria. Disseny i programacié d’un robot manipulador a escala reduida.
23/05/2023. Excel-lent. Direccio: Tornil-Sin, S.; Travieso-Rodriguez, J.A.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Campos Vigo, Alexandra Solange. Digitalization and artificial intelligence in industry.
19/05/2023. Notable. Direccié: Delgado, M.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Martinez Martin, José. Modelado y control de un motor de CC. 18/05/2023. Notable.
Direccio: Clemente, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Tur Ruiz, Joan. Sistema de visié per computador de baix cost per robot UR3e. 15/05/2023.
Excel-lent. Direccio: Tornil-Sin, S.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Puig Ibarz, Pau. Lateral dynamics vehicle model: an analysis on different approaches with
increasing level of model complexity . 12/05/2023. Excel-lent. Direccid: De Pinto, S.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Antoli Cortés, Jorge. EVOLUCIO DE LES RADIOCOMUNICACIONS MARITIMES.
03/05/2023. Notable. Direccid: Del Fante, J.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Conejo, C.. Safety for Autonomous Driving. 28/02/2023. Satisfactori. Direccié: Puig, V.;
Morcego, B.. Universitat Politécnica de Catalunya.
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Autor: Carrizosa, A.. Coordination of Autonomous Vehicles Considering Safety and Security.
24/02/2023. Satisfactori. Direccid: Puig, V.; Nejjari, F.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Pedrosa, J.. Job-Shop Scheduling with Limited-Capacity Buffers using Artificial
Intelligence Approaches. 21/02/2023. Satisfactori. Direccié: Puig, V.; Segovia, P.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Puerto, C.. Design, implementation, and evaluation of novel fault detection and diagnosis
methodologies for multi-state electromechanical dynamical systems. 16/02/2023. Satisfactori.
Direccio: Ocampo-Martinez, C.; Diaz-Rozo, J.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Ubia Fatjo, Roger. Estudi del disseny d'una competicié de vehicles autonoms. 10/02/2023.
Excel-lent. Direcci6: Morcego, B.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Barrachina Sabariego, Ivan. Controller implementation in low-cost platforms. 09/02/2023.
Excel-lent. Direccio: Ocampo-Martinez, C.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Gémez Pitarch, Enric. Redisefio orientado a la solucion de problemas mecanicos
existentes del brazo robético BCN3D Moveo y desarrollo de un software para gobernar y
programar dicho brazo.. 08/02/2023. Matricula d'Honor. Direccidé: Muioz, L.. Universitat Politécnica
de Catalunya.

Autor: Canas Vall, Jakim. Diseio y fabricacion de un soft gripper mediante impresiéon 3D..
02/02/2023. Matricula d'Honor. Direccio: Tomil-Sin, S.; Travieso-Rodriguez, J.A.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Pérez Gonzalez, Oscar. Disefio y construccion de un amplificador para micréfono.
02/02/2023. Matricula d'Honor. Direccié: Grifio, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Blancafort Figueras, Pol. Posada en marxa de comunicacions OPC UA per a robot
col-laboratiu. 01/02/2023. Excel-lent. Direccio: Ponsa, P.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Touron Anell, Daniel. Supervisid, control i simulacié per a I'automatitzacié d'un procés
industrial. 31/01/2023. Notable. Direcci6: Gamiz, J.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Moré Albiol, Carlos. SUPERVISIO CONTROL | SIMULACIO PER L’AUTOMATITZACIO D‘UN
PROCES DE PRODUCCIO DE SUPLEMENTS DE PROTEINA. 31/01/2023. Notable. Direccié: Gamiz,
J.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Atance Loustaunau, Orianne. Optimal management of smart grids using machine learning
techniques. 31/01/2023. Excel-lent. Direccio: Puig, V.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Gil Martin, Manuel. Estudi técnic i economic implementant altres sistemes renovables a
un sistema fotovoltaic d’autoconsum compartit a una comunitat de veins . 31/01/2023. Excel-lent.
Direccio: Grau, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Tortosa Valero, Luis. Prognosis of Symptomatic Patients with Brugada Syndrome
through Electrocardiogram Biomarkers and Machine Learning. 30/01/2023. Excel-lent. Direccio:
Gomis, P.; Palmieri, F.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Rojano Naranjo, Daniel. Estudi comparatiu de models epidemiologics. Cas d'estudi pel
covid-19.. 30/01/2023. Excel-lent. Direccié: Bolea, Y.. Universitat Politécnica de Catalunya.
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Autor: Creus Sanchez, Anna. Estudi d'un sistema d'adquisici6 de dades independent.
30/01/2023. Excel-lent. Direccié: Velazquez, S.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Diago Matamala, Marc. Instal-lacié industrial genérica per a la recepcioé i tractament de
mateéries primeres. 25/01/2023. Excel-lent. Direccio: Blesa, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Sagré Martinez, Albert. Conduccié d'un vehicle autobnom mitjangant técniques
d'intel-ligéncia artificial. 25/01/2023. Excel-lent. Direccid: Blesa, J.; Ponsa, P.. Universitat Politecnica
de Catalunya.

Autor: Rodriguez Navas, Alex. Design and implementation of a secure standalone 433MHz RF
loT gateway. 24/01/2023. Matricula d'Honor. Direcci6é: Martin, E.X.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Montesinos Jori, Alexia. Characterization and phantom validation of a device for the bio-
photonic imaging of the infant brain.. 23/01/2023. Excel-lent. Direccio: Durduran, T.; Giraldo, B..
Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Cruchaga Arregui, Anne. Correlaciéon anatémica-funcional en areas elocuentes y del
lenguaje mediante resonancia magnética.. 19/01/2023. Excel-lent. Direccié: Giraldo, B.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Borras, M.. Novel biomarkers from neurological signals to monitor motor activity.
30/11/2022. Satisfactori. Direccié: Mafianas, M.A.; Romero, S.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Garcia, G.. Development of an advisory system for the administration of anaesthetics and
analgesics. 30/11/2022. Satisfactori. Direcci6: Gonzalez Pijuan, C.; Vallverdu, M.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Lamas Marin, José. Prototip de protesis de brag bionic. 31/10/2022. Notable. Direccid: Raya,
C.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Sainz Morales, Ignacio. Prototip de protesis de bra¢ bionic. 31/10/2022. Notable. Direccio:
Raya, C.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Martinez Moreno, Marc. Estudi de compatibilitat de contenidors amb EDS(Enhanced
drying system) en processos de esterilitzacié6 amb vapor.. 25/10/2022. Notable. Direccié: Carrillo
Cozar, Carmen; Giraldo, B.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Busquets Pino, Lua. Impacte de la regié de referéncia en la normalitzacié6 del PET
d'amiloide per al diagnostic preco¢ en la malaltia d'Alzheimer. 25/10/2022. Excel-lent. Direccio:
Giraldo, B.; Pegueroles, J.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Gonzalez Gabasa, Silvia. Estudi de I'activitat respiratoria i la seva relaci6 amb la
temperatura de la respiracié en subjectes sans. 25/10/2022. Excel-lent. Direccié: Sola, J.; Giraldo,
B.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Portaz Blay, Marcel. Disseny i implementacio del sistema de control d’il-luminacio i
d’accés a I’habitatge basat en el microcontrolador ESP32. 25/10/2022. Notable. Direccid: Parra,
X.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Kushniryk Herasym, Artem. Simulacié i control d'una estacié de mesura de qualitat de
I'aigua. 24/10/2022. Notable. Direcci6: Gamiz, J.. Universitat Politécnica de Catalunya.
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Autor: Torres, J.. Continuous learning strategies applied to predictive control of HVAC systems
in tertiary sector’ buildings. 21/10/2022. Satisfactori. Direccio: Delgado, M.. Universitat Politécnica
de Catalunya.

Autor: Campins Abrines, Joan Miquel. Disseny mecanic, impressio 3D i implementacié d’una
pergola bioclimatica amb control automatic.. 21/10/2022. Notable. Direccid: Jordi Torner; Blesa, J..
Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Quero Leal, Daniel. Control i simulacié d'una torre de destil-lacié continua amb PLC..
20/10/2022. Excel-lent. Direccié: Gamiz, J.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Rodriguez Escudero, Albert. Programacion de una Estacion de Bombeo de Aguas
Residuales estandarizada y aplicacion HMI. 20/10/2022. Excel-lent. Direccié: Gamiz, J.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Dil Godoy, Luis. Propuesta de una plataforma basada en blockchain para los
intercambios de energia entre prosumidores y diseio mecanico de un mecanismo de
seguimiento de maxima potencia . 20/10/2022. Notable. Direccid: Rolan, A.. Universitat Politécnica
de Catalunya.

Autor: Giménez Larred, Andreu. Programacioé i Adaptacié de la Trajectoria d'un Robot Assistent
segons les Necessitats i Desitjos de I'Usuari. 20/10/2022. Notable. Direccié: Casals, A.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Dil Godoy, Luis. Propuesta de una plataforma basada en blockchain para los
intercambios de energia entre prosumidores y disefio mecanico de un mecanismo de
seguimiento de maxima potencia . 20/10/2022. Notable. Direccid: Rolan, A.. Universitat Politécnica
de Catalunya.

Autor: Calzada Ribes, Pere. Disefio de una caja de cambios automatica para una motocicleta
eléctrica de competicion. 20/10/2022. Excel-lent. Direccié: Ortiz, P.; Tornil-Sin, S.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Calzada Ribes, Pere. Disefio de una caja de cambios automatica para una motocicleta
eléctrica de competicion. 20/10/2022. Excel-lent. Direccié: Tornil-Sin, S.; Ortiz, P.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Garcia Calderd, José Maria. Estudi d'algorismes de control de velocitat d'un cotxe de
slot.. 18/10/2022. Notable. Direccio: Sarrate, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Contreras Pérez, Oriol. Project of a Torque Vectoring Control for a Formula Student car..
17/10/2022. Excel-lent. Direccié: Puig, V.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Castellé6 Gonzalez, Sergi. Kit modular y practicas para la docencia de microcontroladores
STM32.. 14/10/2022. Notable. Direccio: Tornil-Sin, S.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Perez Gonzalez, Gerard. Metodologia para el disefio de sistemas basados en
microcontrolador: aplicacion a la Dashboard de un vehiculo de Formula Student.. 14/10/2022.
Excel-lent. Direccio: Tornil-Sin, S.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Bach Balcells, Jordi. Parallel Game Programming. 10/10/2022. Aprovat. Direccié: Angulo,
C.. Universitat Politécnica de Catalunya.
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Autor: Aranda, S.. Disefio y Simulacion de Estrategias de Control para Automatismos
Mecatrénicos Industriales de Eventos Discretos. 10/10/2022. Satisfactori. Direccié: Ocampo-
Martinez, C.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Lampoén Diestre, C.. Interactive design for Lure type systems. 05/10/2022. Satisfactori.
Direccio: Costa-Castelld, R.; Diaz, J.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Magem Planas, Roger. Interficie docent per a la simulacié i control de diferents sistemes
dinamics. 03/10/2022. Excel-lent. Direccié: Bolea, Y.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Spanos, K.. Model predictive control for embedded real-time automotive tasks.
30/09/2022. Satisfactori. Direccio: Puig, V.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Jufresa | sanagustin, Clara. Simulation and experimental validation of ionic liquid
performance by COSMO-RS and Aspen Plus. 30/09/2022. Excel-lent. Direccio: Benitez, R..
Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Del Barco miguel, Alexandre. Implementation of analytical wake models on an operational
wind farm for the optimisation of wind power applications. 29/09/2022. Excel-lent. Direccio:
Benitez, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Bernal, E.. CONTRIBUCION AL CONTROL INTELIGENTE DEL TRAFICO PORTUARIO
MEDIANTE EL DISENO DE UN SISTEMA DE AYUDA A LA TOMA DE DECISIONES BASADO EN
LA OPTIMIZACION DE LOS DATOS DE RADAR, AIS Y OTROS. APLICACION AL PUERTO DE
VALENCIA. 28/09/2022. Satisfactori. Direccio: Isalgue, A.; Rosa M. Fernandez-Canti. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Molas Almaté, Ignasi. Modul d'Analisi de Dades per a Sistemes Industrials. 28/09/2022.
Notable. Direccio: Puig, V.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Segalés Verdaguer, Claudia. EEG processing algorithm implemented in Matlab.
27/09/2022. Notable. Direccid: Benitez, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Mateos Portero, Victor. Implementation and validation of an optical measurement method
for evaluation of foaming systems. 19/09/2022. Notable. Direcci6é: Benitez, R.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Col-laboracio en revista
Delgado, M. Editor. Machines. ISBN: 2075-1702. 01/09/2022.

Delgado, M. Editor. Sensors (Basel). ISBN: 1424-8220. 01/09/2022.

Delgado, M. Editor. Applied sciences (Basel). ISBN: 2076-3417. 01/01/2022.

Jane, R. Editor. IEEE Journal of Translational Engineering in Health and Medicine. ISBN: 2168-
2372.21/01/2022.

Ocampo-Martinez, C. Editor. IEEE Transactions on Control of Network Systems. ISBN: 2372-
2533. 01/01/2023.
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9 Congressos, cursos i altres esdeveniments

Treballs presentats a un congres

Abuasaker, W.; Jennifer, N.; Agell, N.; Sanchez, M.; Ruiz, F.. An application to measure customers’
interest on food waste reduction using hesitant terms. 20th International Conference on Modeling
Decisions for Atrtificial Intelligence. 22/06/2023.

Abuasaker, W.; Jennifer, N.; Agell, N.; Sanchez, M.; Ruiz, F.. Perceptual maps to aggregate rating
values: An application to measure customers’ interest on the reduction of food waste. 95th
Meeting of the European Working Group on Multicriteria Decision Aiding. 13/04/2023.
https://ewgmcda2023.ujaen.es/wp-content/uploads/2023/04/EWG-MCDA-95 Program.pdf.

Alvarado, A.; Gomez-Coronel, L.; Dominguez-Zenteno, J.; Puig, V.; Lopez, F.. Modeling and design
of an observer-based robust controller for a low-cost inverted pendulum based on the H8
approach. Robotics Mexican Congress. 10/11/2022. https://ieeexplore.ieee.org/document/9962256.

Angulo, C.; Raya, C.. Synthetic data for anonymization in secure data spaces for federated
learning. 24th International Conference of the Catalan Association for Artificial Intelligence.
19/10/2022. https://ebooks.iospress.nl/volumearticle/61227.

Barahona, C.; Castells-Sanabra, Marcella; Rosa M. Fernandez-Canti; Vela, M.; Ordas, S.; Isalgue, A,;
Martin, A.. A UPC innovation teaching project for the incorporation of the gender perspective in
nautical, marine and naval engineering. 50th Annual Conference of the European Society for
Engineering Education. 09/2022.

Barranco, M.; Castelblanco, E.; Quifer, P.; Yanes, O.; Rossell, J.; Granado-Casas, M.; Weber, R.;
Perera, A.; Mauricio Puente, Didac. Multivariate linear regression analysis using interaction terms
to characterize the lipidome and sex-specific differences associated to diabetes mellitus. X
Jornada de Bioinformatica i Genomica. 15/12/2022.

Barranco, M.; Sola, P.; Fonollosa, J.; Perera, A.. mWISE: an algorithm for context-based annotation
of liquid chromatography-mass spectrometry (LC-MS) features through diffusion in graphs.
European Conference on Computational Biology. 18/09/2022.

Bermeo, M.; Cruz, D.; Diaz, J.; Ocampo-Martinez, C.. Non-intrusive load monitoring based on event
detection and unsupervised learning for airport baggage handling systems. 16th International
Conference on Soft Computing Models in Industrial and Environmental Applications. 2022.
https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-030-87869-6_54.

Bessa, |.; Puig, V.; Martinez, R.. Passivation-based control reconfiguration with virtual actuators.
11th IFAC Symposium on Fault Detection, Supervision and Safety for Technical Processes. 2022.
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2405896322005948.

Blesa, J.; Ponsa, P.; Calomarde, A.; Garcia, J.; Repecho, V.. Introducing autonomous vehicle into
an unergraduate engineering course. 50th Annual Conference of the European Society for
Engineering Education. 19/09/2022. https://www.sefi.be/.

Borras, M.; Romero, S.; Rojas, M.; Serna, L.Y.; Mafanas, M.A.. Spinal Cord Injury Patients Exhibit
Changes in Motor Related Activity and Topographic Distribution. Annual International Conference
of the IEEE Engineering in Medicine and Biology Society45th Annual International Conference of the
IEEE Engineering in Medicine and Biology Society. 27/07/2023.

Bragulat, M.; Gomis, P.; Arbelo, E.; Jorda, P.; Palmieri, F.. Analisis de biomarcadores
electrocardiograficos en pacientes con cardiopatia arritmogénica de ventriculo izquierdo. XL
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Congreso Anual de la Sociedad Espafiola de Ingenieria Biomédica. 24/11/2022.
https://caseib.es/2022/.

Butturini, A.; Fonollosa, J.. Metal oxide semiconductor (MOS) sensors to measure methane in
aquatic ecosystems. An eficient DIY low cost application. European Geosciences Union General
Assembly 2023. 2023. https://meetingorganizer.copernicus.org/EGU23/EGU23-1221.html.

Casals, A.; Minguella-Canela, J.; Mufioz, L.. Jornadas nacionales de Robética y Bioingenieria. XIl|
Jornadas Nacionales de Robdtica. XIV Simposio CEA de Bioingenieria. 15/06/2023.

Castro, O.; Repiso, E.; Garrell, A.; Sanfeliu, A.. Classification of humans social relations within
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de Ciencia e Innovacion;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Vilaplana, V.; Pardas, M.. Federate Learning and
mUIlti-party computation Techniques for prostatE cancer. 01/05/2023-30/04/2026. Durada:
03.00.00. Finangament: 323125.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre Especific de
Recerca Intelligent Data Science and Atrtificial Intelligence. Entitats finangadores: Commission of
European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101095382

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Velasco, M.; Raya, C.; Camacho, A.. Create a
Symbiosis where PV and agriculture can have a mutually beneficial relationship. 01/01/2023-
31/12/2026. Durada: 04.00.00. Financament: 68750.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa:
Centre Especific de Recerca Intelligent Data Science and Atrtificial Intelligence. Entitats finangadores:
Commission of European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101096352

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Marti, P.; Camacho, A.. dynamiC spEed Limits
compliancE for optimiSed Traffic managEment. 01/01/2022-31/12/2022. Durada: 01.00.00.
Finangament: 29162.67€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre Especific de Recerca
Intelligent Data Science and Atrtificial Intelligence. Entitats financadores: EUROPEAN INST OF
INNOV.& TECHNOL.; https://www.eiturbanmobility.eu/projects/celeste/

Coordinador cientific: Angulo, C.. 001-P-001643_Agrupacié6 emergent Looming Factory.
01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finangament: 7962.61€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Centre Especific de Recerca Intelligent Data Science and Atrtificial Intelligence. Entitats
financadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;
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Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Raya, C.; Ruiz, F.; Velasco, M.; Marti, P.; Vazquez-
Salceda, J.; Ponsa, P.; Aguado, J. Carlos. 001-P-001643_Agrupacié emergent Looming Factory.
01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Financament: 124659.94€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Centre Especific de Recerca Intelligent Data Science and Atrtificial Intelligence. Entitats
financadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Blasco-Giménez, R.; Belenguer, E. F.. Participants: Afid, S.; Alfonso, J.;
Beltran, H.; Bernal, S.; Monjo, L.; Aparicio, N.; Rolan, A.; Vidal-Albalate, R.; Soto, D.; Guerrero, J.;
Pefa, R.; Ayuso, P.; Martinez, J.; Diaz, C.; Segarra, J.. Control "Grid Forming" para operacion
avanzada de sistemas eléctricos con gran penetracion de energia renovable. 01/01/2021-
31/12/2023. Durada: 03.00.00. Finangament: 155485.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
Universitat Politécnica de Valéncia. Entitats finangadores: Ministerio de Ciencia e Innovacion;

Coordinador cientific: Careglio, D.. Participants: Angulo, C.; Hernando, J.; Solé-Pareta, J.; Lopez,
A.. Life in the Al Era. 01/11/2021-30/10/2023. Durada: 01.11.30. Finangament: 47552.0€. Ambit:
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Arquitectura de Computadors. Entitats
finangadores: Commission of European Communities; https://lifeintheaiera.eu/

Coordinador cientific: Casals, A.. Participants: Font-Llagunes, J.M.; Susin, A.; Pamies-Vila, R.;
Barjau, A.; Clos, D.; Aranda, J.; Frigola, M.; Martinez, A.; Mufioz, L.; Fernandez, J.; Fonollosa, J.;
Vallverdu, M.; Martin, E.X.; Perera, A.; Tost, D.; Gonzalez, M.. Grup de Recerca en Tecnologies de
la Salut. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finangament: 40000.0€. Ambit: Autonodmic. Entitat
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangcadores: AGAUR. Agéencia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Casals, A.. Participants: Fernandez, J.; Frigola, M.; Aranda, J.; Muioz, L.;
Amat, J.; Minguella-Canela, J.; Narvaez, M.; Benedico, A.; Martin, J.. Plataforma Hibrida Ortesis-
Silla para hacer compatible la Movilidad, Funcionalidad Y Aceptabilidad de aplicaciéon en
entornos domésticos. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Finangament: 139755.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica
Industrial . Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Castilla, M.. Participants: Garcia de Vicufa, J.; Camacho, A.; De La Hoz, J.;
Guzman, R.; pellitero, C.; Chico, J.; Martin, H.; Borrell, A.; Miret, J.; lfiguez, J.. Mejora de la calidad
de potencia en sistemas de potencia remotos con convertidores electronicos de potencia.
01/09/2022-31/08/2025. Durada: 03.00.00. Finangament: 174240.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Catala, A.. Participants: Parra, X.; Marti, P.; Ruiz, F.; Magnusson, |.; Benitez,
R.; Ponsa, P.; Raya, C.. Envelliment actiu i saludable: de la teoria a la practica. 10/05/2021-
31/12/2023. Durada: 02.07.22. Financament: 116231.85€. Ambit: Autonomic. Entitat on es
desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnologics per a I'Atencié a la Dependéncia i la Vida Autdnoma UPC.
Entitats finangadores: GENCAT-DEP. PRESIDENCIA,;

Coordinador cientific: Cembrano, M.; Ocampo-Martinez, C.. Participants: Meseguer, J.; Joseph, B.;
Rosa M. Fernandez-Canti; Blesa, J.; Tornil-Sin, S.; Perez, R.; Romero, L.; Martinez, J.; Prats, S;
Conde, G.; Trapiello, C.; Arqué , F.. Supervision and fault-tolerant control of smart infrastructures
based on advanced learning and optimization. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00.
Finangament: 112046.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robodtica i Informatica
Industrial, CSIC-UPC. Entitats  financadores:  Agencia  Estatal de Investigacion;
https://www.iri.upc.edu/project/show/272

Coordinador cientific: Costa-Castelld, R.; Puig, V.. Participants: Batlle, C.; Blesa, J.; Serra, M.;
Ocampo-Martinez, C.; Rolan, A.; Cembrano, M.; Ramos, G.A.; Ordys, A.; Astolfi, D.; Quijano, N.;
Cecilia, A.. Gestion Eficiente de Sistemas Energéticos incluyendo Almacenamiento de Energia
Electroquimico Hibrido mediante Técnicas de Digitalizacion. 01/12/2022-30/11/2024. Durada:
02.00.00. Finangament: 247480.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i
Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;
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Coordinador cientific: Costa-Castelld, R.; Serra, M.. Participants: Puig-Ortiz, J.; Escaler, X.; Batlle,
C.; Puleston, P.; Ramos, G.A.; Clemente, A.; Puleston, T.; Cecilia, A.; Fornaro, P.. Estimaciéon y
control en baterias de flujo redox de Vanadio. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00.
Finangament: 150887.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robética i Informatica
Industrial, CSIC-UPC. Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Costa-Castello, R.. Participants: Cecilia, A.; Clemente, A.; Fustero , C.;
Escachx, B.. Fabricacion del moédulo BFR 50W. 01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00.
Finangament: 249380.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robética i Informatica
Industrial.  Entitats  finangadores:  Consejo  Superior de Investigaciones Cientificas;
https://www.iri.upc.edu/project/show/262

Coordinador cientific: Delgado, M.. Participants: Romeral, L.; Mon, J.; Berbel, N.. BlockBatCE II.
11/05/2023-17/04/2024. Durada: 00.11.07. Finangament: 62318.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats
finangadores: MIN. INDUSTRIA ENERGIA TURISMO;

Coordinador cientific: Delgado, M.. Participants: Torres, J.. Estratégies d’aprenentatge continu
aplicades al control predictiu de sistemes HVAC a edificis del sector terciari. 01/09/2022-
01/09/2025. Durada: 03.00.01. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores:
AGAUR. Agencia de Gestidé d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Delgado, M.. Participants: Romeral, L.; Mon, J.; Berbel, N.; Perez, D.. Disefio
y gestion inteligente de comunidades energéticas con blockchain y baterias. 25/07/2022-
29/04/2023. Durada: 00.09.05. Financament: 45544.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: MIN.
INDUSTRIA ENERGIA TURISMO;

Coordinador cientific: Doria-Cerezo, A.. Participants: Biel, D.; Grifio, R.; Repecho, V.; Luciano, L.;
OIm, Josep M.. Global Acoustic interaction and Psychoacoustic impact of the autonomous
vehicles in interior and exterior. 01/03/2023-28/02/2027. Durada: 04.00.00. Finangament:
598902.4€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes
Industrials. Entitats finangadores: Commission of European Communities;
https://cordis.europa.eu/project/id/101073014

Coordinador cientific: Echebarria, B.; Benitez, R.. Participants: Bragard, J.; Rodriguez
Cantalapiedra, |.; Alvarez-Lacalle, E.; Malagarriga, D.; Ochoa-Ruiz, G.; Shiferaw, Y.; Mata, C;
Marimon, X.; Conesa, D.. Analisis computacional del impacto de riesgos genéticos y clinicos en
la senalizacion molecular y disfunciones electrofisiolégicas en fibrilaciéon auricular.. 01/09/2021-
31/08/2024. Durada: 03.00.00. Finangament: 108900.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
FISICA. Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.. Participants: Perera, A.; Martin, E.X.. Gestiéon clinica
personalizada del paciente oncolégico con insuficiencia renal aguda. 01/01/2023-31/12/2025.
Durada: 03.00.00. Finangament: 155848.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre
de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: INSTITUTO DE SALUD CARLOS llI;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.; Perera, A.. Participants: Vallverdu, M.; Gomis, P.; Llano, J.;
Barranco, M.; Manzini, E.; Fuentes Expésito, M.Angeles; Franch, J.; Garrido, J.. Métodos y
aplicaciones de aprendizaje profundo y superficial de fenotipos para andlisis y prediccion de
datos biomédicos.. 01/09/2022-31/08/2025. Durada: 03.00.00. Finangament: 140.965€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores:
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.; Perera, A.. Participants: Vallverdu, M.; Gomis, P.; Llano, J.;
Barranco, M.; Manzini, E.; Franch, J.; Garrido, J.. Métodos y aplicaciones de aprendizaje profundo
y superficial de fenotipos para analisis y prediccion de datos biomédicos.. 01/09/2022-
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31/08/2025. Durada: 03.00.00. Finangament: 140965.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.. Participants: Marin, D.. Development of algorithmic solutions
for unspecific chemical sensors applied to activity monitoring and industrial gas leak detection.
01/09/2022-01/09/2025. Durada: 03.00.01. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: AGAUR.
Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.. Participants: Marin, D.. Sistema de ventilacién inteligente y
deteccion del nivel de higienizaciéon de interiores. 19/11/2020-18/11/2023. Durada: 03.00.00.
Finangament: 79260.25€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Centre de Recerca en
Enginyeria Biomedica. Entitats financadores: Doctorats industrials;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.. Participants: Martin, E.X.; Perera, A.; Marin, D.; Gil-Figuerola,
P.. Sistema de ventilacién inteligente y deteccién del nivel de higienizacién de interiores (VIDA).
19/11/2020-18/11/2023. Durada: 03.00.00. Finangament: 79260.25€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats financadores: Agéncia per
la Competitivitat de I'Empresa (ACCIO); https://cit.upc.edu/ca/portfolio-item/vida/

Coordinador cientific: Font-Llagunes, J.M.. Participants: Pamies-Vila, R.; Alonso, J.F.; Mafhanas,
M.A.; Martinez, M.; Jané, M.; Marzabal-Gatell, A.; Favata, A.. ArmTracker: Un sistema portable per
avaluar la funcié motora de les extremitats superiors durant la vida diaria per a pacients amb
distrofia muscular de Duchenne i atrofia muscular espinal. 24/05/2021-31/12/2024. Durada:
03.07.08. Financament: 165250.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de
Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats financadores: LA FUNDACIO LA MARATO DE TV3;

Coordinador cientific: Garcia-Cazorla, A.. Participants: Martin, E.X.; Julia, N.; Sans, O.; Steffan-Otto,
C.. Synapse on-a-chip: personalized medicine in genetic neurodevelopmental disorders
affecting synaptic communications. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finangament:
183315.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Recerca Sant Joan de Déu. Entitats
finangadores: Fondo de Investigacion Sanitaria (FIS) - ISCIII;

Coordinador cientific: Gibert, Karina. Participants: Ageno, A.; Cortes, U.; Sanchez-Marre, M.;
Vazquez-Salceda, J.; Martin, M.; Bejar, J.; Sangiiesa, R.; Barrue, C.; Angerri Torredeflot, Xavier;
Domingo, J.; Solé-Pareta, J.; Careglio, D.; Cruellas, J.; Barlet, P.; Albert Cabellos-Aparicio; Perello, J.;
German Santos-Boada; Romero, E.; Vellido, A.; Arratia, A.; Belanche, LI.; Delgado, J.; Nebot, A,
Mugica, F.; Kénig, C.; Casas, J.; Marques, F.; Morros, J.R.; Oliveras, A.; Pardas, M.; Ruiz-Hidalgo, J.;
Salembier, P.; Sayrol, E.; Vilaplana, V.; Turmo, J.; Padro, L.; Catala Roig, N.; Escudero, G.; Farreres,
J.; Gatius, M.; Angulo, C.; Sanchez, M.; Ruiz, F.; Aguado, J. Carlos; Raya, C.; Hernando, J.; Nadeu,
C.; Fonollosa, José A. R.; Monte, E.; Nogueiras, A.; Esquerra, |.; Escolano, C.; Gerard |. Gallego;
Ferrando, J.; Tsiamas, |.; Paillisse, J.; Alarcon, E.; Hernandez-Carnerero, A.; Bagherzade, M
Houegnigan, L.; S. Abadal; Ferriol, M.; Buxons, M.; Oliva, L.. Grup de recerca en Ciéncia Intel.ligent
de Dades i Intel.ligéncia Artificial. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finangament:
40000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Estadistica i Investigacio
Operativa. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Gil, L.. Participants: Martinez, B.; Roncero, M.B.; Ardanuy, M.; Lis, M.; Bernat,
E.; Hernandez, P.; Avellaneda, A.; Eskenati, A.; Romera, J.. Recerca de nous materials compostos
verds per a la valoritzacié de subproductes del canem VALSUCANEM. 23/11/2020-23/11/2023.
Durada: 03.00.01. Finangament: 98179.24€. Ambit: Autondomic. Entitat on es desenvolupa: LITEM -
Laboratori per a la Innovacié Tecnolodgica d'Estructures i Materials. Entitats finangadores: Agéncia per
la Competitivitat de 'Empresa (ACCIO);

Coordinador cientific: Giraldo, B.. Participants: Sola, J.; Romero, D.. A novel non-invasive
respiratory pattern monitoring tool in patients with severe COVID-19 pneumonia. 23/09/2021-
22/09/2024. Durada: 03.00.00. Financament: 149954 .69€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
Institut de Bioenginyeria de Catalunya. Entitats finangadores: Fundacié La Marato6 de TV3;
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Coordinador cientific: Gomis-Bellmunt, O.. Participants: Eduardo Prieto-Araujo; Cheah, M.; Bravo,
|.; De Casas, A.; Galceran-Arellano, S.; Joan Rull-Duran; J. Rull; J. Rull-Duran; Grifho, R.; Mufioz, P.;
Dominguez, M.; Fretes, H.; Fretes, H.; Fabian, R.; Spier, W. D.; Collados, C.. Distributed multiport
converters for integration of renewables, storage systems and loads while enhancing
performance and resiliency of modern distributed networks. 01/09/2022-31/08/2025. Durada:
03.00.00. Finangament: 607710.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: CITCEA-UPC - Centre
d'Innovacié Tecnologica en Convertidors Estatics i Accionaments. Entitats finangadores: Commission
of European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101069770

Coordinador cientific: Grifoll, M.; Puigagut, J.. Participants: Fonollosa, J.; Calvillo, B.; Rosa M.
Fernandez-Canti; Puigdefabregas, J.; Mujal-Colilles, A.; Pavo, E.; Fernandez-Gatell, M.; Cuthbertson,
A.; Solana, G.. Particlpatory Technologies for sustAinable COastal monitoRing in urban Areas-
HYDRO. 01/12/2022-30/11/2024. Durada: 02.00.00. Financament: 163300.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: ENGINYERIA CIVIL | AMBIENTAL. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL
DE INVESTIGACION,;

Coordinador cientific: Grifo, R.; Doria-Cerezo, A.. Participants: Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-
Colet, Enric Fossas, Enric Fossas-Colet; Guinjoan, F.; Arias, A.; Biel, D.; Olm, Josep M.; Repecho, V.;
Serra, F.M.; di Bernardo, M.. Control avanzado de convertidores de fuente de corriente (CSl)
monofasicos y trifasicos. 01/09/2022-31/08/2026. Durada: 04.00.00. Finangament: 175329.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials.
Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Grifo, R.. Advanced Control and Power Electronics Systems. 01/01/2022-
31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finangament: 40000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
Institut d'Organitzacio i Control de Sistemes Industrials. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de
Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Haro, J.; Gibert, Karina. Participants: Nebot, A.; Vellido, A.; Mugica, F.;
Gibert, Karina; Barrue, C.; Ruiz, F.; Raya, C.; Aguado, J. Carlos; Prats, F.; Sanchez, M.; Angulo, C..
Red de Innovacion de Nuevas Tecnologias en Salud Mental (TECSAM). 01/07/2020-31/12/2022.
Durada: 02.06.00. Finangament: 379908.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Fundacié per
a la recerca i la docéncia Sant Joan de Déu. Entitats finangadores: Fondos FEDER;

Coordinador cientific: Haro, J.; Angulo, C.. Participants: Gibert, Karina; Nebot, A.; Mugica, F.;
Barrue, C.; Vellido, A.; Aguado, J. Carlos; Sanchez, M.; Prats, F.; Ruiz, F.; Raya, C.. Centre de
Recerca i Transferéncia en Salut Mental (CRETSAM). 01/03/2020-31/12/2022. Durada: 02.10.00.
Financament: 1967807.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Fundacié per a la recerca i
la docéncia Sant Joan de Déu. Entitats finangadores: Fondos FEDER;

Coordinador cientific: loannidis, S.. Participants: Fuentes Expdsito, M.Angeles. Artificial
intelligence Supporting CAncer Patients across Europe. 01/01/2020-31/12/2022. Durada:
03.00.00. Finangament: 4999991.25€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: GIOUMPITEK
MELETI SCHEDIASMOS YLOPOIISI KAl POLISI ERGON PLIROFORIKIS ETAIREIA
PERIORISMENIS EFTHYNIS. Entitats finangadores: European Union Horizon 2020; https://ascape-

project.eu/

Coordinador cientific: Jane, R.. Participants: Giraldo, B.; Torres, A.; Sola, J.. Smart Health
Ecosystem for managing Breathing llinesses and Optimizing Sleep in patients with COPD,
COVID and Sleep Disorders. 01/09/2022-31/08/2025. Durada: 03.00.00. Finangament: 176176.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Bioenginyeria de Catalunya. Entitats finangadores:
MICINN;

Coordinador cientific: Jane, R.. Participants: Giraldo, B.; Torres, A.; Sola, J.; Lozano, M.; Castillo-
Escario, Y.; Romero, D.; Estrada, L.; M. Davidson, C.; Blanco, D.; Ferrer, |.; Jolley, J.; Moxham, J.;
Catthoor, F.; Penzel, T.; Reilly, Richard. Smart health ecosystem (tools, apps and devices) for
personalized medicine and Healthcare in REspiratory diseases and Sleep disorders. 01/01/2019-
30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finangament: 206910.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
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Institut de Bioenginyeria de Catalunya. Entitats finangadores: Fondos FEDER; Ministerio de Ciencia,
Innovacion y Universidades;

Coordinador cientific: Koenig, C.. Participants: Nebot, A.; Vellido, A.; Angulo, C.. Towards a
personalized medicine approach to psychological treatment for psychosis. 01/05/2023-
30/04/2026. Durada: 03.00.00. Financament: 1214344.0€. Ambit: Internacional. Entitat on es
desenvolupa: Universitat Politecnica de Catalunya. Entitats finangadores: European Commission;

Coordinador cientific: Llosa, J.. Participants: Canal, R.; Martorell, X.; Ayguade, E.; Sancho, Maria-
Ribera; Martin, E.X.; Otero, B.; Guitart, J.; Gil, Marisa; Utrera, G.; Rio, A.. Hpc EuRopean ConsortiUm
Leading Education activitieS. 01/01/2022-31/12/2025. Durada: 04.00.00. Finangament: 486886.25€.
Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Arquitectura de Computadors. Entitats
finangadores: EUROPEAN COMMISSION; http://cordis.europa.eu/projects/101051997

Coordinador cientific: Mafanas, M.A.; Molina, V.. Participants: Romero, S.; Alonso, J.F.; Bachiller,
A.; Serna, L.Y.; Rojas, M.. Definicié de biotips dins de la sindrome psicotica basada en el
rendiment cognitiu i I'activitat. 20/05/2023-20/05/2026. Durada: 03.00.01. Finangament: 119875.0€.
Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial . Entitats finangadores: LA FUNDACIO LA MARATO DE TV3;

Coordinador cientific: Mafanas, M.A.. Participants: Rojas, M.. Hybrid neuroscience based on
cerebral and muscular information for motor rehabilitation and neuromuscular disorders.
HORIZON-WIDERA-ACCESS-2021-03-TWINNING (101079392). 01/01/2023-31/12/2025. Durada:
03.00.00. Financament: 309050.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: Commission of
European Communities;

Coordinador cientific: Mananas, M.A.. Participants: Rojas, M.; Serna, L.Y.; Marateb, H.; Alonso, J.F_;
Romero, S.; Espufia, M.; Sanchez, J.; Rubio, M.; Tellez, A.; Zurita Badosa, Raul. TRANSFERING
INNOVATIVE REHABILITATION TECHNOLOGY TO THE MEDTECH INDUSTRY. 16/12/2022-
20/06/2024. Durada: 01.06.05. Finangcament: 84000.06€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores:
AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Mananas, M.A.. Participants: Serna, L.Y.; de Haro , C.; Sarlabous, L.; Zurita
Badosa, Raul; Garcia, X.. MV-OPTIMIZER: A DIGITAL HEALTH SYSTEM FOR SAFE-PATIENT AND
COST-EFFECTIVE MANAGEMENT OF MECHANICAL VENTILATION. 19/10/2022-18/04/2024.
Durada: 01.06.00. Finangament: 99875.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangcadores: AGAUR. Agéncia
de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Mafanas, M.A.; Romero, S.. Participants: Bachiller, A.; Alonso, J.F.; Torra,
M.; Garcia, F.; Chaler, J.; Garreta, R.; Shirzadi, M.; Nicolau, A.; Serna, L.Y.. MYOARM: tecnologia
inteligente para la rehabilitacion motora. 01/12/2021-31/08/2024. Durada: 02.09.00. Finangament:
138000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.; Serna, L.Y.. Participants: Nicolau, A.; Hernandez, A.M.;
Nicolas, J.; Tellez, A.; Blanch, L.. CAIXAIMPULSE VALIDATE CI21-00242. 25/11/2021-31/12/2024.
Durada: 03.01.07. Finangament: 70000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: FUNDACIO LA
CAIXA;

Coordinador cientific: Mafanas, M.A.; Romero, S.. Participants: Bachiller, A.; Alonso, J.F.; Albu, S.;
Chaler, J.; Sanchez-Carrion, R.; Alvarado, M.; Garcia, F.; Garreta, R.; Serna, L.Y.; Migliorelli, C.;
Mansourian, M.; Tost, A.; Shirzadi, M.; Nicolau, A.; San Antonio, M.; Abasolo, D.; Rabinovich, R.A;;
Hernandez, A.M.; Rojas, M.; Marateb, H.; Farina, D.; Jordanic, M.; Mijancos, G.; Condominas, E..
Tecnologias innovadoras para monitorizar y personalizar la rehabilitacién interdisciplinar de
pacientes de cuidado intensivo. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Finangament:
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242000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Mata, C.. PCOS IN ADOLESCENT GIRLS AND YOUNG WOMEN: TOWARD
A TREATMENT GUIDED BY PATHOPHYSIOLOGY. 01/04/2021-31/03/2026. Durada: 05.00.00.
Financament: 1436408.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu
Barcelona. Entitats finangadores: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona; European Union Horizon
2020; https://cordis.europa.eu/project/id/899671

Coordinador cientific: Munuera, J.. Participants: Mata, C.; Valls, A.; Comin, J.; Capella, G.; Nadal,
E.; Moreno, V.. Al-CARdiology Advanced Monitoring cloud-BAsed platform. 01/01/2023-
31/12/2024. Durada: 02.00.00. Ambit: Internacional. Entitat on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de
Déu Barcelona. Entitats finangcadores: MCINN; Next Generation EU;

Coordinador cientific: Munuera, J.; Mata, C.. 4locaLHealth. Pediatric Computational Imaging
Center. 01/01/2020-31/12/2026. Durada: 07.00.00. Finangament: 3135512.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats finangadores: Hospital Sant Joan
de Déu Barcelona;

Coordinador cientific: Nebot, A.; Gibert, Karina. Participants: Ageno, A.; Aguado, J. Carlos; Angulo,
C.; Barrue, C.; Bejar, J.; Belanche, LI.; Catala Roig, N.; Cortes, U.; Cortés, A.; Escudero, G.; Farreres,
J.; Gatius, M.; Gatzioura, A.; Hernando, J.; Kénig, C.; Martin, M.; Mugica, F.; Oliveras, A.; Padro, L.;
Raya, C.; Romero, E.; Ruiz, F.; Sanchez-Marre, M.; Sanchez, M.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Turmo,
J.; Vazquez-Salceda, J.; Vellido, A.; Vilaplana, V.. Xarxa d’Innovacié de Noves Tecnologies en Salut
Mental. 01/01/2023-31/12/2025. Durada: 03.00.00. Finangcament: 999887.68€. Ambit: Autonomic.
Entitat on es desenvolupa: Universitat Politecnica de Catalunya. Entitats finangadores: AGAUR.
Ageéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca; https://tecsam.org/

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Participants: Puerto, C.. Design, implementation, and
evaluation of novel fault detection and diagnosis methodologies for multi-state
electromechanical dynamical systems. 08/02/2023-08/02/2026. Durada: 03.00.01. Finangament:
8472.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robética i Informatica Industrial,
CSIC-UPC. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Participants: Cruz, D.. Non-intrusive monitoring for
Energy Management in smart factories. 01/10/2022-01/10/2025. Durada: 03.00.01. Finangament:
8472.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robética i Informatica Industrial,
CSIC-UPC. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Perera, A.. Participants: Aleman, C.; Armelin, E.; Zanuy, D.; Borras, N.;
Sanchez, M.; Bertran, O.; Parra, X.; Engel, E.; Torras, J.; Navazo, |.; Fairen, M.; Galicia, A.; Labay, C.;
Vallverdu, M.; Gomis, P.; Font-Llagunes, J.M.; Oliver-Cervelld, L.; Planell, J. A.; Estrany, F.; Vazquez,
P.; Andujar, C.; Brunet, P.; Paez, C.; Fonollosa, J.; Barjau, A.; Ortiz-Hernandez, M.; Iribarren, J.;
Fabregat, G.; Monclus, E.; Chica, A.; Pamies-Vila, R.; Chausse, V.; Perez, M.; Lanzalaco, S.; Mafianas,
M.A.; Alonso, J.F.; Clos, D.; Duch, M.; Lopes, M.; Pelechano, N.; Romero, S.; Susin, A.; Ginjaume, M,;
Catala, A.; Vinacua, A.; Arroyo, M.; Bachiller, A.; Serna, L.Y.; Febrer-Nafria, M.; Garcia, V.; Diaz, M.;
Saez, P.; Marateb, H.; Cenciarini, M.; Fernandez, D.; Madrenas, J.; Mufioz, J.J.; Borras, M.; De Miguel,
J.; Favata, A.; Roig, M.; Cabestany, J.; Gibert, Karina; Mijancos, G.; Tost, A.; Maceratesi, F.; Casals,
A.; Vilaplana, V.; Rojas, M.; Rosell, F.; Tost, D.; Hernando, J.; Benitez, R.; Riu, P.J.; Aranda, J.; Ageno,
A.; Nolla-Colomer, C.; Bragos, R.; Frigola, M.; Aguado, J. Carlos; Angulo, C.; Hernansanz, A.; Barrue,
C.; Ramos, J.; Martin, E.X.; Bejar, J.; Fernandez, M.; Martinez, A.; Belanche, LI.; Garcia, M.; Ginebra,
M.P.; Vilaseca, M.; Pujol, J.; Catala Roig, N.; Canal, C.; Espafiol, M.; Diaz, F.; Aldaba, M.; Cortes, U.;
Pegueroles, Marta; Garcia, C.E.; Cortes, A.; Rupérez de Gracia, E.; Burgos, Francisco J.; Escudero,
G.; Rodriguez, D.; Mestre, C.; Farreres, J.; Manero, J.; Rodriguez, A.; Gatius, M.; Guillem-Marti, J.;
Mas-Moruno, C.; Alterini, T.; Martinez-Roda, J.A.; Martin, M.; Garcia-Torres, J.; Rey, L.; Mugica, F.;
Sadowska, J.; Nebot, A.; Tornin, J.; Hakimi, O.; Padro, L.; Martin, H.; Raya, C.; Punset, M.; Romero,
E.; Konka, J.; Ruiz, F.; Raymond, S.; Sanchez-Marré, M.; Torres, D.; Sanchez, M.; Bonany, M.; Garcia-
Mintegui, C.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Turmo, J.; Hamouda, |.; Vazquez-Salceda, J.; Mateu-Sanz,
M.; Vellido, A.; Minguela, J.; Echebarria, B.; Ramirez de La Piscina, L.; Alvarez-Lacalle, E.; Alonso, S.;
Lopez, D.; Prats, C.; Valls, J.; Tauste Campo, A.; Ginovart, M.; Auguet, C.; Gonzalez, R.; Arias, S;
Gomez Melis, Guadalupe; Langohr, K.; Fernandez, D.; Cortes, J.; Sanchez , A.; Jordi Tomer;

67


https://cordis.europa.eu/project/id/899671
https://tecsam.org/

Memoria de la unitat. Periode: 01/09/2021 al 31/08/2022

Serrancoli, G.; Alpiste, F.; Kahatt, S.; Sanchez Egea, Antonio J.; Gonzalez, M.; Rodriguez, A.. Xarxa
R+D+l en Tecnologies de la Salut (Xartec Salut). 01/01/2023-31/12/2025. Durada: 03.00.00.
Financament: 1000000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de Recerca
en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de
Recerca;

Coordinador cientific: Perera, A.. Aportacions de la genética a la caracteritzacié de una cohort
de Medicina Personalitzada de Precisié. 01/01/2023-31/12/2024. Durada: 02.00.00. Finangament:
46496.48€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: GENERALITAT DE CATALUNYA;

Coordinador cientific: Perera, A.. Participants: Sola, P.; Hense, C.; Lopez-Bravo, |.; Akra, B.; Tourifio,
S.. CAIXAIMPULSE VALIDATE CIl21-00186. 25/11/2021-31/12/2023. Durada: 02.01.07.
Finangament: 70000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: FUNDACIO LA CAIXA;

Coordinador cientific: Perez, R.; Pep Cugueré Escofet. Participants: Van Eeckhout, J..
Monitoritzacié avangada de la xarxa d'aigua potable de Terrassa. 03/05/2021-03/05/2024. Durada:
03.00.01. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGAUR. Agencia
de Gestid d'Ajuts Universitaris i de Recerca; htips://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/millora-
dels-sistemes-de-control-operacional-i-de-planificacio-del-sistema-dabastament-daigua-potable-de-
terrassa/

Coordinador cientific: Pérez, J.; Angulo, C.. Participants: Nebot, A.; Barrue, C.; Mugica, F.; Gibert,
Karina; Vellido, A.; Abad Soriano, M.T.; Ageno, A.; Aguado, J. Carlos; Bejar, J.; Belanche, LI.; Castell,
N.; Catala Roig, N.; Cortes, U.; Cortes, A.; Escudero, G.; Farreres, J.; Gatius, M.; Gatzioura, A.; Martin,
M.; Padro, L.; Prats, F.; Raya, C.; Rodriguez, H.; Romero, E.; Ruiz, F.; Sanchez-Marre, M.; Sanchez,
M.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Trejo, K.; Turmo, J.; Vazquez-Salceda, J.. Hub d'Innovaci6 Pediatrica.
03/03/2020-31/12/2022. Durada: 02.09.29. Finangament: 548629.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Institut de Recerca Sant Joan de Déu. Entitats finangadores: Fondos FEDER,;

Coordinador cientific: Prats, C.. Participants: Alonso, S.; Alvarez-Lacalle, E.; Arias, S.; Benitez, R.;
Echebarria, B.; Ginovart, M.; Gonzalez, R.; Lopez, D.; Ramirez de La Piscina, L.; Tauste Campo, A,
Conesa, D.; Perramon, A.; Abecia, S.. Biologia Computacional i Sistemes Complexos. 01/01/2022-
31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finangament: 40000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
FiSICA. Entitats financadores: AGAUR. Agéncia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Puig, V.. Participants: Pedrosa, J.. Desenvolupament de sistema
d’intel-ligéncia artificial per a la planificacié6 automatica de la produccié als processos
industrials. 01/03/2022-01/03/2025. Durada: 03.00.01. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autonomic.
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial

Entitats finangadores: AGAUR. Agencia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/planificador-sequenciador-de-processos-industrials-
basat-en-tecnologies-dintel-ligencia-artificial/

Coordinador cientific: Puig, V.; Nejjari, F.. Participants: Quevedo, J.; Morcego, B.; Comasolivas, R.;
Masip-Alvarez, A.; Sarrate, R.; Perez, R.; Pep Cuguerd Escofet; Ponsa, P.; Rolan, A.; Ruiz, A.; Khoury,
B.; Medero, A.; Yang, R.; Trapiello, C.; Samada, S.; Conejo, C.; Zaragoza, R.; Carrizosa, A.; Arango,
J.. Coordinaciéon Segura de Vehiculos Auténomos. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00.
Finangament: 244420.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Reig, L.; Perez, J.. Participants: Molins, X.; Arno, E.; Tella, A.; Canal, C.;
Ribas, I.; Alcober, J.; Segalas, J.; Bordonau, J.; Pardas, M.; Garrido, N.; Benitez, R.; Fernandez, V.;
Carrio, M.; Aguilar Perez, Marta; Moncada, B.; Mateu, J.; Eva Gallardo-Gallardo; Artigas, D.; Garcia,
A.; Garcia-Almifana, Daniel; Gutierrez, J.; Vallbé, M.; Vendrell, E.; Ferrer, D.; Adam, A.; Martin, S.;
Marioso, C.; Areste, C.; Mulero, E.; Martinez, M.; Giralt, J.; Pujol, J.; Herrera Arias, Lidia; Carol, M,;
Oller, M.; Rubia, M.; De la Vega, R.; Espadas, C.; Cutillas, A.; Lépez, M.; Garcia, A.; Alvarez, M.;
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Miranda, M.; Pi, P.; Garcia, M.; Alsina, E.; de Mingo, M.; Gemma Tejedor; Diaz, G.; Reig, L.; Spadaro,
S.; Komarizadehasl, S.; Tella, A.; Ferrer, D.; Adam, A.. Unite! University Network for Innovation,
Technology and Engineering. 01/11/2022-31/10/2026. Durada: 04.00.00. Ambit: Europeu. Entitat on
es desenvolupa: Vicerectorat de Politica Internacional. Entitats finangadores: European Commission.
Education Audiovisual and Culture Agency Executive Agency (Eacea);

Coordinador cientific: Riu, P.J.. Participants: Tost, D.; Perera, A.; Fonollosa, J.; Martin, E.X.;
Llorente, S.; Figueras, J.. Cribratge i seguiment del tractament per Hipertensié Arterial (HTA) en
col-lectius d'alta vulnerabilitat amb problemes d’accés al sistema sanitari. 01/06/2022-
31/05/2023. Durada: 01.00.00. Finangament: 9000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Codi
710 Eng.Electronica EEL. Entitats finangadores: Centre de Cooperacio per al Desenvolupament de la
UPC;

Coordinador cientific: Rojas, M.. Participants: Alonso, J.F.; Romero, S.; Mafianas, M.A.; Ruiz, S.;
Cantu, O.; Bernat, L.. MyoSleeve: rehabilitacion y entrenamiento motor inteligente para
deportistas. 28/03/2023-30/11/2023. Durada: 00.08.03. Financament: 149314.0€. Ambit: Estatal.
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial
. Entitats finangadores: CONSEJO SUPERIOR DEPORTES;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Paredes, A.; Vilella, M.. Optimizacion
de la tecnologia fotovoltaica para el autoconsumo en la edificacion. 01/09/2022-31/08/2025.
Durada: 03.00.00. Financament: 90491.81€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup
de Recerca Accionaments Electrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: AGENCIA
ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Gibert, Karina; Soriano, M.; Moreno-Eguilaz, J.M.;
Delgado, M.. Catalonia Digital Innovation (DIH4CAT). 01/05/2022-30/04/2025. Durada: 03.00.00.
Finangcament: 159997.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Generalitat de Catalunya
(GenCat). Entitats finangadores: European Commission; https://dih4cat.cat/en/dih4cat/

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Alvarez, M.; Zaragoza, J.; Berbel, N.; Paredes, A.;
Lumbreras, D.; Delgado, M.; Lamich, M.; Mufoz, A.. Reinventing High-performance pOwer
converters for heavy-Duty electric trAnSport. 01/05/2022-31/10/2025. Durada: 03.06.00.
Finangament: 1007187.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca
Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats financadores: Commission of European
Communities;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Riba, J.; Ortega, J.A.; Garcia, A.; Moreno-Eguilaz,
J.M.; Bogarra, S.; Delgado, M.; Cordova, E.; Fernandez, A.; Acosta, F.; Martinez, V.; Urbano, E.; Jativa,
C.; Selseleh Jonban, M.; Bas, P.. Motion Control and Industrial Applications Research Group,.
01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finangament: 60000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats
finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Sainz, L.. Participants: Pedra, J.; Corcoles, F.; Saura, J.; Bogarra, S.; Mesas,
J. J.; Liang, J.; Rolan, A.; Cartiel, O.. Estabilidad en microrredes multi-energia con vectores de
electricidad, hidrégeno y gas. 01/12/2022-30/11/2024. Durada: 02.00.00. Finangament: 115000.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Eléctrica. Entitats financadores:
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Sainz, L.. Participants: Pedra, J.; Corcoles, F.; Saura, J.; Bogarra, S.; Mesas,
J. J.; Rolan, A,; Liang, J.. Estabilidad de microrredes formadas por agrupaciones de clusters.
01/09/2022-31/08/2025. Durada: 03.00.00. Finangament: 52877.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria Eléctrica. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Guerra, E.; Santamaria, A.; Grau, A.; Bolea, Y.;
Amante, B.; Moreno, J.; Puig-pey, A.; Zamora, J.LI.. 22140 Last mile logistics for autonomous
goods delivery. 01/05/2023-30/04/2024. Durada: 01.00.00. Finangament: 182138.0€. Ambit:
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Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats
finangadores: EUROPEAN INST OF INNOV.& TECHNOL;
https://www.eiturbanmobility.eu/projects/last-mile-logistics-for-autonomous-goods-delivery/

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Santamaria, A.; Puig-pey, A.; Garrell, A.; Dalmasso,
M.; Dominguez-Vidal, J. E.; Herrero, F.; Laplaza, J.. SOCIAL PIA: Cooperative Social PIA model for
Cybernetics Avatars (Moonshot Research and Development Program). 01/04/2023-30/11/2025.
Durada: 02.08.00. Finangament: 362034.12€. Ambit: Internacional. Entitat on es desenvolupa: Institut
de Robodtica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finangadores: JAPAN SCIENCE AND
TECHNOLOGY AGENCY;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Del Pino, |.; Santamaria, A.; Rodriguez, N.;
Hernandez, S.; Lopez, A.; Grau, A.; Alquezar, R.; Andrade-Cetto, J.; Puig-pey, A.; Fernandez, C;
Herrero, F.; Bolea, Y.; Lemardele, C.. Last mile logistics for autonomous goods delivery.
01/01/2022-31/12/2022. Durada: 01.00.00. Finangament: 189843.55€. Ambit: Europeu. Entitat on es
desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finangadores:
EUROPEAN INST OF INNOV.& TECHNOL;

Coordinador cientific: Sanmarti, M.. Participants: Puigdollers, J.; Busquets-Monge, S.; Oliva, A.;
Heredia, F.-Javier; Puig, V.; Luna, A.; Amante, B.; Llorca, J.; Romeral, L.; Montesinos-Miracle, D..
Xarxa de Referéncia d'R+D+l en Energia: Energy for Society. 01/01/2018-31/12/2022. Durada:
05.00.00. Finangament: 851577.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Recerca
en Energia de Catalunya (IREC). Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestio d'Ajuts
Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Santamaria, A.. Participants: Lemardele, C.; Marti, J.; Chamorro, W.;
Ferrandis, J.; Tian, Y.; Pages, L.; Garrell, A.; Vallve, J.; Del Pino, |.; Sola, Joan; Andrade-Cetto, J..
Entrega autonoma de paquetes en areas urbanas. 01/12/2022-30/11/2024. Durada: 02.00.00.
Finangament: 135240.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robodtica i Informatica
Industrial, CSIC-UPC. Entitats finangcadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Serra, M.. Participants: Costa-Castelld, R.; Batlle, C.. Electrified Single Stage
Ammonia Cracking to Compressed Hydrogen. 01/05/2023-30/04/2026. Durada: 03.00.00.
Finangament: 196250.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: Clean Hydrogen Joint
Undertaking; https://cordis.europa.eu/project/id/101112144

Coordinador cientific: Serra, M.. Participants: Puleston, T.. Beca doctorat INPhINIT Retaining.
01/10/2021-30/09/2024. Durada: 03.00.00. Finangament: 115092.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finangcadores:
FUNDACIO LA CAIXA;

Coordinador cientific: Serra, M.. Participants: Marti, M.; Cardona, P.. Hidrogenera Renovable.
01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00. Finangament: 85000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica Industrial. Entitats finangadores: Consejo Superior de
Investigaciones Cientificas; https://www.iri.upc.edu/project/show/264

Coordinador cientific: Suarez, R.. Participants: Rosell, J.; Zaplana, |.; Palomo, L.; Mas, Orestes.
Resilient manufacturing lines based on smart handling systems. 01/01/2023-31/12/2025. Durada:
03.00.00. Finangament: 391750.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié
i Control de Sistemes Industrials. Entitats finangadores: Commission of European Communities;
https://cordis.europa.eu/project/id/101091792

Coordinador cientific: Suarez, R.. Participants: Rosell, J.; Zaplana, |.; Palomo, L.; Mas, Orestes;
Ruiz, O.. Al-Powered Manipulation System for Advanced Robotic Service, Manufacturing and
Prosthetics. 01/09/2022-28/02/2026. Durada: 03.06.00. Financament: 454595.0€. Ambit: Europeu.
Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials. Entitats
finangadores: Commission of European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101070136
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Coordinador cientific: Suarez, R.; Rosell, J.. Participants: Pefa-Pitarch, E.; Alcelay, J. |.; A. Al Omar;
de Felipe, J.J.; Aldana Lépez, Carlos Ivan; Nufio, E.; Roa, M.; Urra, F.; Sharafeldeen, M.; Palomo, L.;
Zaplana, |.; Sheikhsamad, M.. Capacidades Intrinsecas para Robots Co-trabajadores. 01/09/2021-
31/08/2025. Durada: 04.00.00. Finangament: 185130.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
Institut d'Organitzacio i Control de Sistemes Industrials. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Suarez, R.. Participants: Rosell, J.. Industrial Doctorate Training Network
on Future Wireless Connected and Automated Industry enabled by 5G. 01/03/2021-28/02/2025.
Durada: 04.00.00. Financament: 231464.88€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut
d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials. Entitats finangadores: Commission of European
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/956670

Coordinador cientific: Teniente, E.. Participants: Vila, M.; Lorente, E.; Medina, M.; Delgado, J.;
Xhafa, F.; Sancho, Maria-Ribera; Lidia Montero; Codina, E.; Urpi, T.; Guasch, A.; Fonseca, P.; Llorente,
S.; Linares, M. P.; Serral, R.; Mayol, E.; Pastor, J.; Oriol, X.; Arjona, J.; Figueras, J.; Rosell, F.; Recio,
G.; Salmeron, J.; Crespo, J.; Cuatrecasas, M.; Gomez Gonzalez, A.; Obiols , A.. Information Modeling
and Processing. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. Financament: 60000.0€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Serveis i Sistemes d'Informacio.
Entitats finangcadores: AGAUR. Agéencia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Teniente, E.. Participants: Cuatrecasas, M.; Salmeron, J.. Aldvanced Real
Time Traffic Optimitacion Sistem (AIRTOS). 29/07/2021-29/07/2024. Durada: 03.00.01.
Finangcament: 80154.13€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: inLab FIB. Entitats
finangadores: Agéncia per la Competitivitat de 'Empresa (ACCIO);

Coordinador cientific: Vallverdu, M.. Participants: Ortega, J.. Development of new algorithms for
analgesia management during general anesthesia. 15/07/2021-15/07/2024. Durada: 03.00.01.
Finangament: 33960.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangcadores: AGAUR. Agéncia de Gestid
d'Ajuts Universitaris i de Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-
new-algorithms-for-analgesia-management-during-general-anesthesia/

Coordinador cientific: Vallverdu, M.. Participants: Garcia, G.. Development of an advisory system
for the administration of anaesthetics and analgesics. 26/05/2021-26/05/2024. Durada: 03.00.01.
Financament: 33960.0€. Ambit: Autonodmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestid
d'Ajuts Universitaris i de Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-an-
advisory-system-for-the-administration-of-anaesthetics-and-analgesics/

Coordinador cientific: Vallverdu, M.. Participants: Perera, A.; Fonollosa, J.; Kanaan-lzquierdo, S.;
Martin, E.X.; Garrido, J.. Us de la intel-ligéncia artificial i la biologia de sistemes per a la diagnosi
i ’avaluacio de risc personalitzat per a les malalties renals hereditaries, centrat en la sndrome
d’Alport. 30/04/2021-30/04/2024. Durada: 03.00.01. Finangament: 110562.5€. Ambit: Autonomic.
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial
. Entitats financadores: LA FUNDACIO LA MARATO DE TV3;

Coordinador cientific: Vazquez-Salceda, J.. Participants: Buxons, M.; Farreres, J.; Barrue, C;
Padro, L.; Angulo, C.. Stairway to Al: Ease the Engagement of Low-Tech users to the Al-on-
Demand platform through Al. 01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00. Finangament: 278000.0€.
Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament de Ciéncies de la Computacié. Entitats
finangadores: Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/101017142

Coordinador cientific: Vellido, A.. Participants: Ageno, A.; Aguado, J. Carlos; Angulo, C.; Barrue, C.;
Bejar, J.; Belanche, LI.; Catala Roig, N.; Cortes, U.; Cortés, A.; Escudero, G.; Farreres, J.; Gatius, M.;
Gibert, Karina; Gatzioura, A.; Hernando, J.; Kénig, C.; Martin, M.; Mugica, F.; Nebot, A.; Padro, L.;
Raya, C.; Romero, E.; Ruiz, F.; Sanchez-Marre, M.; Sanchez, M.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Turmo,
J.; Vazquez-Salceda, J.; Vilaplana, V.. HUB D'INNOVACIO PEDIATRICA. 01/01/2023-31/12/2025.
Durada: 03.00.00. Finangament: 919425.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Hospital
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Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats finangadores: Fondo Europeo de Desarrollo Regional;
https://www.innovation4kids.org/

Coordinador cientific: Vidal, J.. Participants: Suarez, R.; Pascual Iserte, A.; Rosell, J.; Garcia-
Villegas, E.; Paradells, J.; Ochonu, R.; Urbaniak, D.. Industrial Doctorate Training Network on
Future Wireless Connected and Automated Industry enabled by 5G. 01/03/2021-28/02/2025.
Durada: 04.00.00. Finangament: 503624.88€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa:
Departament de Teoria del Senyal i Comunicacions. Entitats finangadores: Commission of European
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/956670

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Zaragoza, J.; Paredes, A.; Cordova, E.; Delgado,
M.. High-pErformance modulLar battery packs for sustalnable urban electrOmobility Services.
01/01/2021-31/12/2024. Durada: 04.00.00. Finangament: 333642.89€. Ambit: Europeu. Entitat on es
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats
finangadores: Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/963646

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Grau, A.; Bolea, Y.; Alquezar, R.; Garrell, A.;
Dominguez-Vidal, J. E.; Laplaza, J.; Guerra, E.; Andrade-Cetto, J.; Moreno-Noguer, F.; Puig-pey, A,;
Marti, J.. A Collaborative Paradigm for Human Workers and Multi-Robot Teams in Precision
Agriculture Systems. 01/01/2021-31/12/2024. Durada: 04.00.00. Financament: 459311.25€. Ambit:
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats
finangadores: Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/101016906

Coordinador cientific: Doria-Cerezo, A.. Participants: Biel, D.; Olm, Josep M.; Grifio, R.. Control del
sonido para la seguridad de la nueva generacion de vehiculos eléctricos. 01/11/2020-31/10/2022.
Durada: 02.00.00. Financament: 15000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut
d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Catala, A.. Participants: Cabestany, J.; Muste, M.; Parra, X.; Ruiz, F.; Perez,
C.. Self Regulation for Advanced Parkinson Therapies.. 01/11/2020-31/10/2022. Durada: 02.00.00.
Finangament: 15000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnoldgics per
a I'Atencié a la Dependeéncia i la Vida Autonoma UPC. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Perera, A.. Participants: Duch, M.; Frigola, M.; Aranda, J.; Casals, A.; Roig,
M.; Fernandez, D.; Garcia, V.; Ginjaume, M.; Hernansanz, A.; Chausse, V.; Ortiz-Hernandez, M
Oliver-Cervell9, L.; Minguela, J.; Martin, E.X.; Hamouda, |.; Burgos, Francisco J.; Garcia-Mintegui, C.;
Bonany, M.; Torres, D.; Mateu-Sanz, M.; Alterini, T.; Sanchez, M.; Borras, N.; Zanuy, D.; Armelin, E;
Iribarren, J.; Planell, J. A.; Engel, E.; Aleman, C.; Aldaba, M.; Martinez-Roda, J.A.; Martinez, A,
Rodriguez, A.; Mestre, C.; Mas-Moruno, C.; Garcia, C.E.; Raymond, S.; Diaz, F.; Pujol, J.; Vilaseca,
M.; Rey, L.; Pla, N.; Pamies-Vila, R.; Barjau, A.; Font-Llagunes, J.M.; Nolla-Colomer, C.; Marimon, X.;
Benitez, R.; Joan-Arinyo, R.; Labay, C.; Ayala, D.; Lobo, J.; Tost, D.; Serna, L.Y.; Bachiller, A.; Alonso,
J.F.; Romero, S.; Mafianas, M.A.; Kanaan-lzquierdo, S.; Fonollosa, J.; Vigo, M.; Pegueroles, Marta;
Punset, M.; Hakimi, O.; Sadowska, J.; Bertran, O.; Garcia-Torres, J.; Puiggali, A.; Guillem-Marti, J.;
Manero, J.; Clos, D.; Rupérez de Gracia, E.; Febrer-Nafria, M.; Canal, C.; Garcia, M.; Fernandez, M;
Ramos, J.; Bragos, R.; Riu, P.J.; Rosell, F.; Konka, J.; Rodriguez, D.; Acevedo-Valle, J. M.; Cortes, U.;
Catala Roig, N.; Castell, N.; Belanche, LI.; Bejar, J.; Barrue, C.; Angulo, C.; Fabregat, G.; Ageno, A,
Farreres, J.; Gibert, Karina; Mufioz, J.J.; Saez, P.; Arroyo, M.; Salavedra, J.; India, M.; Escolano, C;
Khan, U.; Aguado, J. Carlos; Raya, C.; Prats, F.; Vellido, A.; Vazquez-Salceda, J.; Turmo, J.; Trejo, K.;
Sevilla-Villanueva, Beatriz; Sanchez, M.; Sanchez-Marré, M.; Cortes, A.; Rodriguez, H.; Escudero, G.;
Paz, A.; Padro, L.; Catala, A.; Vallverdu, M.; Pelechano, N.; Chica, A.; Brunet, P.; Andujar, C.; Fairen,
M.; Monclus, E.; Susin, A.; Vazquez, P.; Navazo, |.; Parra, X.; Perez, C.; Casas, J.; Diaz, M.; Giro, X,;
Lopes, M.; Lanzalaco, S.; Revilla-L6pez, G.; Estrany, F.; Torras, J.; Espafol, M.; Ginebra, M.P.;
Cabestany, J.; Monte, E.; Ruiz, F.; Oliva, L.; Nebot, A.; Mugica, F.; Martin, M.; Gatius, M.; Pascual, S.;
Esquerra, |.; Nogueiras, A.; Vinacua, A.; Costa-jussa, Marta R.; Bonafonte, A.; Fonollosa, José A. R;;
Moreno, A.; Nadeu, C.; Hernando, J.; Vilaplana, V.; Sayrol, E.; Salembier, P.; Ruiz-Hidalgo, J.; Pardas,
M.; Oliveras, A.; Morros, J.R.; Marques, F.; Vallverdu, F.; Paez, C.; Borras, B.; Turon, A.; San Agustin,
S.; Gonzalez, S.. Xarxa R+D+l en Tecnologies de la Salut (XarTEC SALUT). 15/08/2020-
31/12/2022. Durada: 02.04.17. Financament: 1338250.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: AGAUR.
Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;
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Coordinador cientific: Perera, A.. Platform of Epigenetic Classifiers for Childhood CAncer
(PECA). 13/07/2020-31/12/2023. Durada: 03.05.19. Finangament: 98750.0€. Ambit: Autonomic. Entitat
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangadores: LA FUNDACIO LA MARATO DE TV3;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Lépez, J.; Casas, J.; Casals, A.; Porta,
J.; Puig, V.; Sanfeliu, A.; Torras, C.; Vilanova, R.; Hernando, J.; Angulo, C.; Ridao, P.; Catala, A.;
Romeu, J.; Martinez, J.; Sebastia Sallent Ribes; Lusa, A.; Pala-Schénwalder, P.; Diez, P.; Royo, S;
Teniente, E.; Grasa, E.; Domingo, X.; Serrano, D.; Rovira, M.; Gil, D.; Josep Mangues-Bafalluy; Mestre,
F.; Verikoukis, C.; Crosetto, M.; Fenollosa, F.; Martinez, S.; Cortés, F.; Caubet, J.; Adrianus Maria, J.;
Nebot, A.; Hernandez-Sanchez, J.M.; Fonseca, P.. Xarxa Fourth Industrial Revolution. 01/07/2020-
31/12/2022. Durada: 02.06.00. Finangcament: 795000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores:
AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Sanchez, R.; Lopez, M.. Participants: Ramos, R.; Martin, L.; Cantd, E.; Gaya,
P.; Rios, B.; Jara, V.; Liu-Jimenez, J.; Lumbiarres, R.; Marei, D.; Rodriguez, D.. CRIPTOSISTEMAS
BIOMETRICOS PARA TENOLOGIAS POST-QUANTUM. 01/06/2020-31/05/2024. Durada: 04.00.00.
Finangcament: 108779.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria
Electronica. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Rodriguez-Montanes, R.; Rubio, A.. Participants: Aragones, X.; Altet, J.;
Moll, F.; Mateo, D.; Calomarde, A.; Manich, S.; Arumi, D.; Vourkas, |.; Ntinas, V.; Barajas, E.. El reto
de la Variabilidad en NANO-CMOS y BEYOND-CMOS: Nuevos paradigmas de disefio de
circuitos integrados para su mitigacion y explotacion. 01/06/2020-29/02/2024. Durada: 03.09.00.
Finangament: 193600.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria
Electronica. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Zaragoza, J.; Romeral, L.. Participants: Capella, G.; Berbel, N.; Delgado, M.;
Lumbreras, D.; Acosta, F.; Paredes, A.; Jativa, C.; Vilella, M.. Sistema de conversiéon de potencia
DC/DC aislado multipuerto de alta eficiencia y densidad de potencia basado en dispositivos de
amplio. 01/06/2020-30/11/2023. Durada: 03.06.00. Financament: 238370.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats
finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Grau, A.; Sanfeliu, A.. Participants: Zamora, J.LI.; Alquezar, R.; Manzanares,
M.; Bolea, Y.; Dalmasso, M.; Garcia Carrera, D.; Garrell, A.; Puig-pey, A.; Guerra, E.; Gamiz, J.; Gil,
O.; Laplaza, J.; Dominguez-Vidal, J. E.; Grau, A.; Herrero, F.; Moreno, J.; Amante, B.; Torres, I..
Colaboracion robot-humano para el transporte y entrega de mercancias. 01/06/2020-31/05/2023.
Durada: 03.00.00. Finangament: 125477.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de
Robotica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Teniente, E.. Participants: Linares, M. P.; Salmeron, J.; Cuatrecasas, M.;
Catrisse, M.; Casanovas, J.; Gomez Gonzalez, A.; Renom, A.; Obiols , A.. intelligent, Interoperable,
Integrative and deployable open source MARKETplace with trusted and secure software tools
for incentivising the industry. 01/01/2020-30/04/2023. Durada: 03.04.00. Finangcament: 166750.0€.
Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: INLAB FIB. Entitats finangadores: Commission of
European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/871754

Coordinador cientific: Hernandez-Serrano, Juan. Participants: Linares, M. P.; Teniente, E.;
Esparza, O.; Mufioz, J.; Genés-Duran, R.; Roman, F.; Soriano, M.; Catrisse, M.; Salmeron, J..
Intelligent, Interoperable, Integrative and deployable open source MARKETplace with trusted
and secure software tools for incentivising the industry data economy. 01/01/2020-30/04/2023.
Durada: 03.04.00. Financament: 203000.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria Telematica. Entitats finangadores: Commission of European Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/871754
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Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Real-time robust conrol strategies to improve
energy efficiency in smart factories. 14/10/2019-01/01/2023. Durada: 03.02.19. Finangament:
8472.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial,
CSIC-UPC. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Gibert, Karina; Hernando, J.; Cortes, U.. GAVIUS:
from reactive to proactive public administrations. 01/09/2019-28/02/2023. Durada: 03.06.00.
Finangament: 172800.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre Especific de Recerca
Intelligent Data Science and Atrtificial Intelligence. Entitats finangcadores: Commission of European
Communities; https://www.uia-initiative.eu/en/uia-cities/gava

Coordinador cientific: Puig, V.. Deep Learning Q-Vision. 01/09/2019-31/10/2023. Durada:
04.02.00. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autondomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGAUR. Agéncia
de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.; Aragones,
X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per a la propera
generacié de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada: 03.07.00. Finangament:
5539.89€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica.
Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D'"EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.; Aragones,
X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per a la propera
generacio de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada: 03.07.00. Finangament:
33239.33€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica.
Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.; Aragones,
X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per a la propera
generaciéo de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada: 03.07.00. Finangament:
55398.89€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica.
Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.; Aragones,
X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per a la propera
generacié de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada: 03.07.00. Finangament:
16619.66€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica.
Entitats finangcadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Escaler, X.. Participants: De La Torre, O.; Jou, E.; Castafier, D.; Gomis-
Bellmunt, O.; Eduardo Prieto-Araujo; Miguel-Espinar, C.; Montesinos-Miracle, D.; Costa-Castelld, R.;
Creemers, T.; Roig, R.; Trillas, E.; Sanchez, X.; Guerrero, J.; Benito, A.. Active Flow Control system
FOR improving HYDRaulic turbine performances at off-design Operation. 01/06/2019-
30/11/2023. Durada: 04.06.00. Financament: 1084861.25€. Ambit: Europeu. Entitat on es
desenvolupa: Departament de Mecanica de Fluids. Entitats finangadores: Commission of European
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/814958

Coordinador cientific: Garcia, A.; Romeral, L.; Delgado, M.. Participants: Delgado, M.; Zaragoza,
J.; Ortega, J.A.; Berbel, N.; Unzueta, G.; Mon, J.. 001-P-001662_FEM IOT. 02/05/2019-31/12/2022.
Durada: 03.07.30. Financament: 75018.35€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: MCIA -
Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: GENCAT -
DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Romeral, L.; Delgado, M.. Participants: Perez, D.; Moreno-Eguilaz, J.M.;
Delgado, M.; Mon, J.; Zaragoza, J.. 001-P-001662_FEM IOT. 02/05/2019-31/12/2022. Durada:
03.07.30. Finangament: 47908.36€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de
Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats financadores: GENCAT - DEPT.
D'EMPRESA | OCUPACIO;
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Coordinador cientific: Casals, A.. Participants: Aranda, J.; Frigola, M.; Hernansanz, A.; Sayols, N..
AUTONOMOUS INTRALUMINAL SURGERY (ATLAS). 01/04/2019-31/03/2023. Durada: 04.00.00.
Finangament: 230564.89€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: Commission of European
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/813782

Coordinador cientific: Perera, A.. Cognitive vergence captured by CMOS sensors. 01/03/2019-
28/02/2023. Durada: 04.00.00. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores:
AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Catala, A.. Participants: Muste, M.; Parra, X.. 001-P-001643_ Agrupacio
emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Financament: 39282.68€.
Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnoldgics per a I'Atencié a la
Dependéncia i la Vida Autonoma UPC. Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA |
OCUPACIO;

Coordinador cientific: Nejjari, F.. Participants: Puig, V.. 001-P-001643_Agrupacié emergent
Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Financament: 8064.23€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial . Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Ortega, J.A.; Moreno-Eguilaz, J.M.;
Lamich, M.; Berbel, N.. 001-P-001643_Agrupacié emergent Looming Factory. 01/01/2019-
31/12/2022. Durada: 04.00.00. Financament: 122667.64€. Ambit: Autonomic. Entitat on es
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats
financadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Nejjari, F.. Participants: Escobet, T.; Puig, V.; Khoury, B.; Sarrate, R.; Pedrosa,
J.. 001-P-001643_Agrupacié emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada:
04.00.00. Finangament: 100173.73€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: GENCAT - DEPT.
D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Fernandez, A.; Ortega, J.A.; Paredes,
A.; Berbel, N.; Gago, J.; Colls, C.; Urbano, E.; Simon, D.; Zurita, D.; Colls, C.. 001-P-
001643_Agrupacié emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00.
Finangament: 131141.41€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca
Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA
| OCUPACIO;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Dominguez-Vidal, J. E.; Herrero, F.. 001-P-
001643_Agrupaciéo emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00.
Financament: 49743.74€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i
Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Catala, A.. Participants: Parra, X.; Muste, M.; Perez, E.; Perez, C.. 001-P-
001643_Agrupacio emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00.
Financament: 28446.08€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnologics
per a I'Atencié a la Dependencia i la Vida Autonoma UPC. Entitats finangadores: GENCAT - DEPT.
D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Nejjari, F.. Participants: Quevedo, J.; Puig, V.; Blesa, J.. 001-P-
001643_Agrupaciéo emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00.
Financament: 17748.54€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D’'EMPRESA |
OCUPACIO;
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Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Moreno-Eguilaz, J.M.; Delgado, M.; Zaragoza, J..
001-P-001643_Agrupacié emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00.
Finangament: 25409.23€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca
Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA
| OCUPACIO;

Coordinador cientific: Serra, M.; Costa-Castelld, R.. Participants: Alvarez, J.A.; Torres, R.; Batlle,
C.; Martinez, J.; Domenech, C.; Creemers, T.; Marti, M.; Ramos, G.. Control y gestiéon de energia en
vehiculos eléctricos hibridos con pilas de combustible. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00.
Finangament: 121000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robética i Informatica
Industrial, CSIC-UPC. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Diaz, M.; Catala, A.. Participants: Parra, X.; Muste, M.; Perez, E.; Perez, C.;
Torres, J.. Monitorizacion mEdiante Sensores vestibles de UsuaRios de Andador Robotizado
con problemas de movilidad. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finangament: 27225.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: CENTRE TECNOLOGIC DE VILANOVA | GELTRU. Entitats
finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Garcia de Vicuia, J.; Castilla, M.. Participants: Martin, H.; Miret, J.; pellitero,
C.; Ortega Garcia, Carlos; Borrell, A.; Velasco, M.; Marti, P.; Guzman, R.; De La Hoz, J.; liiguez, J.;
Camacho, A.; Alfaro, C.; Vasquez, J.; Duarte, J.; Chico, J.; Garcia, C.. Gestiéon y control de
microrredes con vehiculos eléctricos y baterias de respaldo. 01/01/2019-30/09/2022. Durada:
03.09.00. Finangament: 242000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria Electronica. Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Raya, C.. Evolving towards Dlgital Twins in
Healthcare. 01/01/2019-31/10/2022. Durada: 03.10.00. Finangament: 12100.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Sainz, L.. Participants: Pedra, J.; Corcoles, F.; Saura, J.; Bogarra, S.; Mesas,
J. J.; Rolan, A.. Estabilidad de redes MVDC integrando tecnologias de energias renovables,
almacenamiento de energia y convertidores de fuente de impedancia. 01/01/2019-30/09/2022.
Durada: 03.09.00. Finangament: 57838.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria Eléctrica. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Sanchez-Carracedo, F.; Segalas, J.. Participants: Hernandez, M.; Gemma
Tejedor; Climent, J.; Cabre, J.; Lopez, D.; Vidal, E.; Busquets, P.; Bueno, G.; Llinares, J.; Lafuente, M_;
Limon, D.; Faura, U.; Barron, A.; Sanchez, E.; Mifiano, R.; Saez de Camara, E.; Gil, Ma D.; Valderrama,
R.; Berbegal-Mirabent, J.; Roman, S.; Sureda, B.. Integracion de los objetivos para el desarrollo
sostenible en la formacion en sostenibilidad de las titulaciones universitarias espafolas.
01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finangament: 58564.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Institut Universitari de Recerca en Ciéncia i Tecnologies de la Sostenibilitat . Entitats
finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION,;

Coordinador cientific: Bragos, R.. Participants: Nescolarde Selva, Lexa; Riu, P.J.; Rosell, F.;
Company, G.; Montsech, |.. Biopsia electronica de tejido pulmonar in-vivo basada en
espectroscopia de impedancia eléctrica. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finangament:
147620.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats
finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Cortina, J.. Participants: Valderrama, C.; Gibert, O.; Vecino, X.; Reig, M.;
Rodriguez, D.; Leon, T.; Chiumenti, M.; Catala, A.. OPEN INNOVATION-RESEARCH TRANSLATION
AND APPLIED KNOWLEDGE EXCHANGE IN PRACTICE THROUGH UNIVERSITY-INDUSTRY-
COOPERATION. 01/01/2019-30/06/2024. Durada: 05.06.00. Finangament: 188600.0€. Ambit:
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Quimica. Entitats finangadores:
Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/823971
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Coordinador cientific: Gomis, P.. Participants: Palmieri, F.. Detection of K+concentration changes
through ECG analysis. 01/10/2018-30/09/2022. Durada: 04.00.00. Finangament: 33960.0€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de
Recerca;

Coordinador cientific: Catala, A.. Participants: Marti, P.; Ruiz, F.; Raya, C.; Magnusson, |.; Ponsa,
P.; Muste, M.; Perez, E.; Perez, C.. Acci6 territorial:/'Estratégia de prevencié de caigudes a la
comarca del Garraf. 01/01/2018-30/06/2023. Durada: 05.06.00. Financament: 164268.26€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: CENTRE TECNOLOGIC DE VILANOVA | GELTRU. Entitats
finangadores: GENCAT-DEP. PRESIDENCIA;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Herrero, F.; Grau, A.; Puig-pey, A.; Bolea, Y.;
Alquezar, R.; Andrade-Cetto, J.; Garrell, A.. The European Robotics Research Infrastructure
Network. 01/12/2017-30/11/2022. Durada: 05.00.00. Finangament: 311238.04€. Ambit: Europeu.
Entitat on es desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats
finangadores: Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/730994

Participacié en projecte RDI no competitiu

Coordinador cientific: Angulo, C.. Siemens Energy Al Chair. Energy sustainability for a
decarbonized society 5.0. 03/03/2023-31/12/2026. Durada: 03.09.29. Finangament: 400000.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial . Entitats financadores: SIEMENS GAS AND POWER SAU,;

Coordinador cientific: Angulo, C.. T3.3 Task Force Digitalizacion vertical (UPC). 01/01/2021-
31/12/2022. Durada: 02.00.00. Financament: 4851.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores:
ATOS SPAIN S.A;;

Coordinador cientific: Benitez, R.. Analisi de patrons en imatges d’ecografia cerebral de nadons
prematurs.. 02/11/2021-02/01/2023. Durada: 01.02.01. Finangament: 5638.47€. Ambit: Autondmic.
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial
. Entitats finangadores: FUNDACIO PRIVADA PER A LA RECERCA |;

Coordinador cientific: Delgado, M.. Contrato de colaboracion para estudio y desarrollo de
algoritmos para el control predictivo sobre maquinaria de climatizacion tales como enfriadoras
o climatizadoras en edificios del sector terciario. 01/12/2021-30/11/2022. Durada: 01.00.00.
Finangament: 20000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca
Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: THE PREDICTIVE COMPANY
SL;

Coordinador cientific: Doria-Cerezo, A.. Participants: Repecho, V.. Mesura del soroll i les
vibracions d'un motor sincron d'imants permanents. 01/09/2022-31/01/2023. Durada: 00.05.00.
Financament: 6755.25€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politécnica de
Catalunya. Entitats finangcadores: Nissan Tech. Centre Europe Spain;

Coordinador cientific: Figueras, J.. Estudi i analisi inicial per simulacié de la linea de la linea K
de la Xarxa Nacional de Ferrocarrils de Meéxic. 17/04/2023-16/07/2023. Durada: 00.03.00.
Financament: 20648.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: INLAB FIB. Entitats
finangadores: GPO INGENIERIA'Y ARQUITECTURA SLU;

Coordinador cientific: Griio, R.. Contrato de colaboracion para el redisefo estructural y
paramétrico de los controladores de los lazos de control de corriente de los convertidores VSI
trifasicos (3 hilos) conectados. 28/04/2023-28/02/2024. Durada: 00.10.01. Finangament: 10290.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials.
Entitats finangadores: FUND.TECNALIA RESEARCH & INNOVATION;
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Coordinador cientific: Jane, R.. Participants: Blanco, M.; Catthoor, F.; Groenendaal, W.. Evaluation
of noninvasive indices for respiratory monitoring, focusing on the applicability at home.
01/03/2019-31/12/2023. Durada: 04.10.00. Finangament: 220548.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es
desenvolupa: Institut de Bioenginyeria de Catalunya. Entitats finangadores: IMEC;

Coordinador cientific: Mafanas, M.A.. Y-00160. 29/02/2012-27/11/2032. Durada: 20.08.30. Ambit:
Autonc‘;mic; Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats finangadores:
FUNDACIO UNIVERSITAT ROVIRA VIRGILI;

Coordinador cientific: Martinez, A.. El objeto del contrato es: el asesoramiento en el disefio de
una arquitectura informatica, el modelo cinematico y dinamico de una plataforma moévil y la
implementaciéon del ‘firmware’ de control de motor. 01/01/2023-31/12/2024. Durada: 02.00.00.
Finangament: 92400.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: DOMO21 INGENIERIA E
INSTALACIONES S;

Coordinador cientific: Martinez, A.. Diseny programes de formacié empreses sector industrial.
06/09/2021-10/09/2023. Durada: 02.00.05. Finangament: 70000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
finangadores: SALFA MERIDIAN SL;

Coordinador cientific: Martinez, A.. Ampliacion del contrato de colaboracién para el disefio de
una arquitectura de comunicaciones Industriales. 31/01/2020-31/10/2022. Durada: 02.09.01.
Financament: 83573.42€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: DOMO21 INGENIERIA E
INSTALACIONES S;

Coordinador cientific: Mata, C.; Stephan-Otto, C.. Young Researchers using EBRAINS for
tomorrow's scientific challenges. 01/07/2022-31/12/2022. Durada: 00.06.00. Ambit: Internacional.
Entitat on es desenvolupa: Human Brain Project. Entitats finangadores: Human Brain Project;

Coordinador cientific: Mata, C.; Benitez, R.. Analisi de patrons en imatges d’ecografia cerebral
de nadons prematurs. 02/11/2021-02/01/2023. Durada: 01.02.01. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats finangadores: Hospital Sant Joan de Déu
Barcelona;

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Contrato de colaboarcion para el desarrollo de
sistemas de modelado, identificacion y control avanzado para la gestion de eficiencia
energética en sistemas complejos de manufactura flexible. 01/01/2023-31/12/2023. Durada:
01.00.00. Financament: 50000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AINGURA IIOT
SL;

Coordinador cientific: Perera, A.. Donacié per a donar suport al Grup de Recerca B2slab.
01/03/2023-30/09/2023. Durada: 00.07.00. Finangament: 5500.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats financadores: ARTIFICIAL
INTELLIGENCE AUDITS & CE;

Coordinador cientific: Perera, A.. Contrato de colaboracion para la realizaciéon de una asesoria
técnica del centro en los temas relacionados con las lineas de conocimiento del grupo B2SLab
en andlisis estadistico, bigdata y data mining. 01/01/2022-31/12/2023. Durada: 02.00.00.
Finangament: 40000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en
Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: UNIVERSAL DIAGNOSTICS SL;

Coordinador cientific: Puig, V.. Conveni Investigacié i doctorat industrial per la Seguretat en
vehicles autdnoms. 15/02/2023-15/02/2026. Durada: 03.00.01. Finangament: 70000.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica
Industrial . Entitats finangadores: RENAULT ESPARA SA,;
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Coordinador cientific: Puig, V.. Contracte de col-laboracié per la millora i integracié operativa
d'un sistema automatic de validacio i reconstruccié de dades de cabalimetres i realitzacié d'un
informe anual del 2022 sobre I'eficiénc. 01/06/2022-28/02/2023. Durada: 00.09.00. Finangament:
7500.0€. Ambit: Autondomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: CONSORCI AIGUES DE TARRAGONA;

Coordina@or cientific: Rosell, J.. Conveni cotitularitat IDIBELL. 29/02/2012-04/07/2032. Durada:
20.04.06. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats
financadores: FUND.PRIV.INST.INV.BIOMED.BELLVITGE;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboracié per al WEB application for short
range ONA2 motions. 11/07/2023-11/10/2023. Durada: 00.03.01. Finangament: 26000.0€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats
finangadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO | TECNO;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Collaboration contract relating to QNA2 Software Adaptation
Phase 1.. 10/04/2023-25/09/2023. Durada: 00.05.16. Finangament: 13250.0€. Ambit: Autonomic.
Entitat on es desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats
finangadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO | TECNO;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboracié per fer recerca en I’ambit de ’ADD
(Autonomous Delivery Device) o Ona , que porta per titol “Demonstration and support at the
FMDs on site in Ehra/Wolfsburg”.. 01/07/2022-28/02/2023. Durada: 00.08.00. Finangament:
45000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial,
CSIC-UPC. Entitats finangadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO | TECNO;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboracié per a executar el projecte Racing
Ghost Experience (CARNET 2022-2).. 05/05/2022-31/12/2022. Durada: 00.07.27. Finangament:
10000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial,
CSIC-UPC. Entitats finangadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO | TECNO;

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Ampliacion del contrato de colaboracion para la
ejecucion del proyecto:'TOFMAN:Towards the future smart manufacturing systems/'..
01/09/2020-31/10/2023. Durada: 03.02.00. Financament: 107750.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finangadores: AINGURA
IIOT SL;

Coordinador cientific: Perez, R.. Ampliacié del contracte de col-laboracié per I'orientacio
tecnicocientifica de projectes i activitats, preparacié i seguiment de projectes, presentacio de
resultats i noves linies de recerca.. 01/07/2020-31/12/2024. Durada: 04.06.00. Finangament:
39478.28€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: FUNDACIO EURECAT;

Coordinador cientific: Quevedo, J.. Coordinar I'actuacié6 d'amdues institucions en
I'assesorament, intercanvis d'informacio i realtizacions d'una valoracio sobre valors calcualts
del rendiment flobarl de la Xarxa de Distribucié d'ATL del. 28/02/2020-31/12/2023. Durada:
03.10.04. Finangament: 72500.0€. Ambit: Autondomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: ENS
D'ABASTAMENT D'AIGUA TER-LLOBRE;

Coordinador cientific: Puig, V.. Participants: Blesa, J.. Beca doctoral co-tutelada amb Ila
Universitat de Lille (Escola de Douai) a Franga amb finangament compartit.. 01/09/2019-
01/09/2023. Durada: 04.00.01. Financament: 47800.0€. Ambit: Internacional. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
finangadores: EPA INSTITUT MINES TELECOM,;
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Coordinador cientific: Amat, J.. Patente sistema de prediccion de fallos en redes ferroviarias.
15/02/2010-15/02/2030. Durada: 20.00.01. Ambit: Autondémic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: FERROCARRIL
METROPOLITA D BARCELONA;

Coordinador cientific: Benitez, R.. COTITULARIDAD METODO DE DETECCION DE EVENTOS
LOCALES DE LIBERACION DE CALCIO INTRACELULAR. 22/05/2009-22/05/2029. Durada:
20.00.01. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: CONSEJO SUPERIOR INVEST.
CIENTIFICA,;

Participacié en projecte d'innovacié docent

Responsable: Velasco, M.. Participants: Marti, P.; Camacho, A.; Castilla, M.; Miret, J.; Martin, E.X..
Explotaci6 de les capacitats d’aprenentatge i docéncia interactius a ATENEA sense necessitat
de incorporar plugins.. 01/03/2023. Ambit: Autonomic. Tipus: Projecte d'innovacié o millora docent
finangat. Entitats finangadores: Universitat Politecnica de Catalunya;

Responsable: Castells-Sanabra, Marcella. Participants: Mas de les Valls, E.; Rosa M. Fernandez-
Canti; Barahona, C.; Capdevila, R.; Mujal-Colilles, A.; De Medina, V.; Soto-Riera, A.; Pla, N.; Boren,
C.; Jaramillo, J.; Velo, E.; Santos, M. A; Vigo, M.. Metodologies actives per un aprenentatge
presencial i participatiu. 08/11/2023. Ambit: Autonomic. Tipus: Projecte d'innovacié o millora docent
finangat. Entitats finangadores: Institut de Ciéncies de I'Educacio;

Reconeixements personals

Premis i reconeixements

Angulo, C.; Véliz, C.; Hernandez Fernandez, A.. Premi Iniciativa Digital Politécnica Sant Jordi 2023.
2023. Premi a l'obra "Intel-ligéncia artificial i tecnoética" de Cecilio Angulo i Carissa Véliz, edicié a
carrec d'Antoni Hernandez-Fernandez, com a novetat digital en catala més consultada el 2022.. Primer
premi. IDEAI-UPC - Grup de recerca en Ciéncia Intel.ligent de Dades i Intel.ligéncia Artificial.

Bermudez, F.; Lopez, J.A.; Masip-Alvarez, A.; Gasco, S.. Premi Societat Catalana de Tecnologia
(per a estudiants). 2022. Co-direccié del TFG "Estudi i Disseny d'un dispositiu haptic per al control
d'una cadira de rodes robotitzada", presentat a concurs per I'alumna Sonia Gascé Palau (Enginyeria
de Disseny Industrial i Desenvolupament del Producte / Enginyeria Mecanica).. Primer premi. SIC -
Sistemes Intel-ligents de Control; CATMech - Centre Avangat de Tecnologies Mecaniques.

Canas-Vall, J.; Travieso-Rodriguez, J.A.; Tornil-Sin, S.. 2023. 2023. Direcci6é del TFG de I'estudiant
Jakim Canfas, graduat en Enginyeria Mecanica i Enginyeria Electronica Industrial i Automatica per
I’Escola d’Enginyeria de Barcelona Est (EEBE). Accéssit. SIC - Sistemes Intel-ligents de Control;
TECNOFAB - Grup de Recerca en Tecnologies de Fabricacio.

Casals, A.. Medalla d'Honor 2022 de la Xarxa Vives d'Universitats. 2022. Trajectoria academica i
compromis social.. Primer premi. TecSalut - Grup de Recerca en Tecnologies de la Salut.

Casals, A.. Premi Carrera Académica 2022 Diada Enginyera Col-legi Enginyers. 2022. Premi
Carrera Académica que atorga Enginyers Industrials de Catalunya cada any en el marc de la Diada.
El jurat ha volgut fer un reconeixement a la seva trajectoria a la universitat, centrada en la investigacié
en el camp de la robotica aplicada al sector sanitari. Casals és, des de 2016, la Cap del Grup de
Robotica i Visié del CREB-UPC on lidera la recerca en robotica aplicada a I'assisténcia, la rehabilitacio
i la cirurgia i des d’on ha impulsat dues empreses, RobSurgigalSystems SL i Surgitrainer SL.. Primer
premi. TecSalut - Grup de Recerca en Tecnologies de la Salut.
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Cecilia, A.; Costa-Castelld, R.. Premio Revista Iberoamericana de Automatica e Informatica
Industrial. 2023. Premio Revista Iberoamericana de Automatica e Informatica Industrial otorgado a
Andreu Cecilia y Ramon Costa-Castellé por el trabajo titulado "Observador de alta ganancia con zona
muerta ajustable para estimar la saturacion de agua liquida en pilas de combustible tipo PEM".. Primer
premi. SAC - Sistemes Avancgats de Control.

Delgado, M.. 2023 World's top-cited 2% Scientists for single recent year impact. 2023. Stanford
University released the list of the World’s Top 2% of Scientists in the updated Science-wide author
databases of standardized citation indicators on the 4th of October 2023:
https://elsevier.digitalcommonsdata.com/datasets/btchxktzyw/6 The analysis was prepared by a team
of experts led by Professor John P.A. loannidis from Stanford University. Separate data are shown for
career-long and, separately, for single recent year impact. Category Subfield 1: Industrial Engineering
& Automation Rank: 1.984 Total number of authors: 111.935. Sel-leccionat. MCIA - Grup de Recerca
Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials.

Delgado, M.. 2022 World's top-cited 2% Scientists for single recent year impact. 2022. Stanford
University released the list of the World’s Top 2% of Scientists in the updated Science-wide author
databases of standardized citation indicators on the 10th of October 2022:
https.//elsevier.digitalcommonsdata.com/datasets/btchxktzyw/4 The analysis was prepared by a team
of experts led by Professor John P.A. loannidis from Stanford University. Separate data are shown for
career-long and, separately, for single recent year impact. Category: Engineering Subfield 1:Electrical
& Electronic Engineering Subfield 2: Artificial Intelligence and Image Processing Rank: 1.614 Total
number of authors: 82.803. Sel-leccionat. MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i
Aplicacions Industrials.

Finocchiaro, M.. Hamlyn Symposium on Medical Robotics 2022 - Best Poster Award. 2022. Best
Poster at the Hamlyn Symposium on Medical Robotics 2022 held in London. Primer premi.

Finocchiaro, M.. CRAS - Best Demo award. 2022. Best demo at Conference on New Technologies
for Computer and Robot Assisted Surgery (CRAS 2022) held in Napoli.. Primer premi.

Luque, A.; Colome, A.; Ocampo-Martinez, C.. Premio para Estudiantes ISA Secciéon Espaiola,
Categoria Universitaria. 2022. Premio al TFM titulado "ROBOTIC CLOTH MANIPULATION: REAL
IMPLEMENTATION USING MODEL PREDICTIVE CONTROL AND REINFORCEMENT LEARNING"
del Master Universitario en Automética y Robdtica (MUAR) de la ETSEIB UPC, trabajo dirigido por el
Dr. Adria Colomé Figueras (IRI) y el Prof. Carlos Ocampo-Martinez (ESAIl). Primer premi. SAC -
Sistemes Avangats de Control; ROBiri - Grup de Percepcio i Manipulacié Robotitzada de I'IRI.

Prats, C.; Alonso, S.; Alvarez-Lacalle, E.; Arias, S.; Benitez, R.; Echebarria, B.; Ginovart, M.; Lopez,
D.; Oriola, D.; Tauste Campo, A.; Gonzalez, R.; Ramirez de La Piscina, L.; Oliveira AD; Vila, M.; Abecia,
S.; Conesa, D.; Perramon, A.; Lopez de Rioja, V.. Placa Josep Trueta al mérit sanitari 2022. 2022.
Medalla Josep Trueta en forma de placa al Grup de recerca Biologia Computacional i Sistemes
Complexos BIOCOM-SC (Universitat Politecnica de Catalunya) El grup de recerca BIOCOM-SC aspira
a crear sinergies de manera que els coneixements de fisica basica (fluids, materials, sistemes
complexos) s'utilitzin per abordar problemes en biociéncia, des d'aquells que sén d'interés en
biomedicina (dinamica d'ones eléctriques al cor, xarxes neuronals, tuberculosi) a d'altres d'enginyeria
de sistemes biologics (simulacié de sistemes microbians d'interés agroalimentari i medi ambiental).
Per assolir aquest objectiu compten amb un grup interdisciplinari on, a més de fisics, el formen
matematics, enginyers i biolegs, en col-laboracié amb grups de biologia experimental de dins i fora de
Catalunya. L'objectiu final del grup és esdevenir referents en biologia tedrica i computacional capag de
fer el salt des de les idees de fisica fonamental a problemes d'interés biosanitari o mediambiental..
Primer premi. BIOCOM-SC - Biologia Computacional i Sistemes Complexos.

Obtencié d'ajut-beca

Andriella, A.. CLOTHILDE: Cloth manipulation learning from demonstration. European Research
Council. 07/03/2022. Durada: 06 any/s .
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Banchelli, F.. Joan Oré. Agéencia de Gestié d'Ajuts Universitaris de Recerca. 26/06/2023. Durada: 03
any/s . Import: 25374.75 €.

Condominas, E.. FPU-UPC 2022. Universitat Politecnica de Catalunya. 30/05/2023. Durada: 04 any/s
. Import: 16638.0 €.

Dominguez-Vidal, J. E.. Beca FPU (Formacién de Personal Universitario). Ministerio de Ciencia,
Innovacion y Universidades. 28/07/2021. Durada: 04 any/s .

Duarte, J.. ajuts de suport a departaments i unitats de recerca universitaris (FI-SDUR). Agéncia
de Gestid d'Ajuts Universitaris de Recerca. 16/07/2021. Durada: 03 any/s . Import: 68205.0 €.

Rolan, A.. Fulbright & Florida Polytechnic University Visiting Scholar Program Grant for the
Academic Year 2023-2024. Fulbright Program. 27/12/2023. Durada: 04 mes/os 01 dia/dies . Import:
21500.0 €.

Estades i altres activitats

Realitzacio d'altres activitats

Dalmasso, M.. Assisténcia al International Conference un University Teaching and Innovation
(CIDUI). 04/07/2023 - 06/07/2023.

Organitzacio d'esdeveniments (no surt informacio)

Edicio de proceedings de congrés

Balaguer, C.; Andujar, J.M.; Costa-Castelld, R.; Ocampo-Martinez, C.; Mufioz de la Pefia , D.; Guzman,
J.L.. XLIll Jornadas de Automatica: libro de actas: 7, 8 y 9 de septiembre de 2022, Logrofo (La Rioja).
Jornadas de Automatica. Any: 2022. ISBN/ISSN: 978-84-9749-841-8.

Titularitat de drets de propietat industrial i intel-lectual

Software

Velasco, M.. Sistema automatic en la de modelat de xarxes trifasiques. Python. Plataforma que ho
soporta: Windows, Mac, Linux.

Pertinenca a comissié consultora o avaluadora

Angulo, C. Vocal. Consell Assessor en Intel-ligéncia Artificial, Etica i Drets Digitals. Treball en
institucions publiques o de la societat civil. 17/04/2023 —

Col-laboracié en mitja de comunicaci6
Serra, M.. . RTVE. RTVE noticies. 19/01/2023.

Serra, M.. . Catalunya Radio. Catalunya Migdia. 16/01/2023.

82



Memoria de la unitat. Periode: 01/09/2021 al 31/08/2022

Estades en un centre RDI

Borras, M.. Imperial College London. Finalitat de l'estada: Realitzacié de tesi doctoral. Tasques
contrastables: - To learn on the experimental protocols and experimental setup for simultaneous
recording of high-density electromyograms (HD-EMG) and electroencephalograms (EEG) on healthy
subjects. - To learn about the HD-EMG signal conditioning and preprocessing techniques. - To learn
about the techniques of motor units (MUs) decomposition from HD-EMG signals. - To learn about the
techniques for assessment of corticomuscular coupling, based on HD-EMG and EEG recordings..
05/06/2023 - 07/07/2023.

Rolan, A.. Florida Polytechnic University. Finalitat de I'estada: Recerca. Tasques contrastables: Estada
de recerca en el marc de la beca Fulbright a Florida Polytechnic University. Supervisié pel Prof. Dr.
Edwar Romero-Ramirez, del Departament d'Enginyeria Mecanica de dita universitat. Recerca en el
marc de I'estimaci6 de velocitat "sensorless" en turbines edliques equipades amb generadors d'imants
permanents. Simulacié i muntatge d'una turbina eodlica a les instal-lacions de la Florida Polytechnic
University, amb presa de dades experimentals i redaccié d'un article cientific enviat a una revista
cientifica internacional Q1 amb revisid per parells, amb data 08/12/2023.. 15/08/2023 - 15/12/2023.
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