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Memoria de la unitat. Periode: 01/09/2021 al 31/08/2022

1 Presentaci6 de la Memoria

Aquest document recull la informacié sobre [I'estructura organitzativa i de govern del
departament, relacié del personal docent i investigador adscrit o vinculat, aixi com la informacié
académica i les activitats de recerca-projectes, contractes d’investigacid, contractes,
publicacions, congressos, actes académics premis i distincions i activitats d’extensio
universitaria que han dut a terme el personal del departament durant el curs academic 2023-
2024.



Memoria de la unitat. Periode: 01/09/2021 al 31/08/2022

2 Equip de direccio i organs de govern

Equip directiu:

DIRECTOR
SECRETARI ACADEMIC
SOTSDIRECTOR DOCENT

JOAN ARANDA LOPEZ
BERNARDO MORCEGO
JORDI SOLA SOLER

SOTSDIRECTOR DE RECERCA

Altres carrecs:

Responsable Administratiu i Economic

Junta de departament:

Aranda Lopez, Joan

MANUEL VELASCO GARCIA

TOMAS RUIZ GRANADOS

Director del departament

Morcego Seix, Bernardo

Secretari academic

Sola Soler, Jordi
Velasco Garcia, Manuel

Ruiz Granados, Tomas

Sotsdirector Docent
Sotsdirector de Recerca

Responsable Administratiu i Economic

Serra Prat, Maria

Climent Vilaro, Juan/Frigola Bourlon,
Manel*

Cap seccio BCN 1 ETSEIB/EPSEB
Cap seccio BCN 2 FIB

Ponsa Asensio, Pedro

Fonollosa Magrinya, Jordi

Cap seccio BCN 3 EEBE
Cap Seccio BCN 4 FNB/EETAC

Pérez Magrané, Ramon/ Masip Alvarez,
Albert**

Cap Seccio Terrassa

Marti Colomer, Pau

Cap seccio EPSEVG

Martin Morilla, Javier

* En el carrer des del 5 de desembre de 2023.
** En el carrer des del 12 de desembre de 2023.

Representant PAS
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Consell de departament:

Aguado Chao, Juan Carlos
Alonso L6pez, Joan Francesc
Angulo Bahon, Cecilio
Aranda Lopez, Juan

Bachiller Matarranz, Alejandro
Basafiez Villaluenga, Luis
Benedico Blanes, Antonio
Benitez Iglesias, Radl

Blesa lzquierdo, Joaquin
Bolea Monte, Yolanda
Camacho Santiago, Antonio
Casals Gelpi, Alicia

Catala Mallofre, Andreu
Climent Vilaro, Juan

Costa Castello, Ramon
Cuguero Escofet, Josep
Cuguero Escofet, Miquel Angel
Delgado Prieto, Miguel
Fernandez Canti, Rosa M.
Fernandez Ruzafa, Jose
Figueres Jove, Jaume
Fonollosa Magrinya, Jordi
Fossas Colet, Enric

Frigola Bourlon, Manuel
Garrell Zulueta, Anais

Giraldo Giraldo, Beatriz Fabiola
Gomis Roman, Pedro

Grau Saldes, Antoni

Grifié Cubero, Roberto
Guasch Petit, Antonio

Guerra Paradas, Edmundo
Guzman Sola, Ramon

Jane Campos, Raimon
Lampon Diestre, Cristina
Llanas Parra, Francesc Xavier
Mafianas Villanueva, Miguel Angel

Marti Colom, Pau

PDI Doctor

PDI Doctor (AGR)
PDI Doctor
Subdirector
PDI-B3

PDI Doctor Emeérit
PDI-B1

PDI Doctor
PDI-B3

PDI Doctor
PDI-B3

PDI Doctor

PDI Doctor

Cap de la Secci6 de Barcelona 2: FIB

Cap de la Secci6 Barcelona 1: ETSEIB+EPSEB

PDI Doctor
PDI-B3 (LECT)
PDI-B3

PDI Doctor

PDI Doctor
PDI-B4

PDI Doctor (AGR)
PDI Doctor

PDI Doctor
PDI-B3

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor
PDI-B3

PDI Doctor

PDI Doctor
Representant PAS-L
PDI Doctor

PDI Doctor

Cap de la Secci6 de Vilanova i la Geltru:
EPSEVG
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Martin Morillas, Javier

Martin Rull, Enric Xavier
Martinez Velasco, Antonio Benito
Masip Alvarez, Albert

Morcego Seix, Bernardo

Mufioz Morgado, Luis Miguel
Nejjari Akhi-Elarab, Fatiha
Ocampo Martinez, Carlos Augusto
Perera Lluna, Alexandre

Perez Magrane, Ramon

Planas Dangla, Rita Maria
Ponsa Asensio, Pedro

Puig Cayuela, Vicencg

Quevedo Casin, Joseba-Jokin
Raya Giner, Cristdbal

Repecho Del Corral, Victor
Rojas Martinez, Monica Marlene
Rolan Blanco, Alejandro
Romero Lafuente, Sergio

Rosell Gratacos, Joan

Ruiz Granados, Tomas

Ruiz Vegas, Francisco Javier
Sanfeliu Cortes, Alberto
Santamaria Navarro, Angel
Sarrate Estruch, Ramon

Saura Besa, Carlos

Segovia Castillo, Pablo

Serra Prat, Maria

Sola Soler, Jordi

Tornil Sin, Sebastian

Torres Cebrian, Abel

Vallverdu Ferrer, Maria Montserrat
Velasco Garcia, Manuel
Zaplana Agut, Isiah

Respresentant PAS-L

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI-B4

PDI Doctor/Secretari Departament
PDI Doctor

PDI Doctor/Secretaria

PDI Doctor

Subdirector

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

Director

PDI Doctor Emérit

PDI Doctor

PDI-B3

PDI — Post doc Maria Zambrano
PDI Doctor (AGR)

Cap de la Seccio6 Barcelona 4: FNB+EPSC

PDI Doctor

Administrador

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI-B3

PDI Doctor

Sector EGM

PDI-B1

PDI Doctor

Cap de la Secci6 Barcelona 3: EEBE
PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI — Post doc Maria Zambrano
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3 Personal docent i investigador adscrit o vinculat per
categories (DRAC)

PDI A

Catedratics/Catedratiques d’Universitat
Angulo Bahén, Cecilio — Catedratic Contractat
Perera Lluna, Alexandre - Catedratic Contractat
Casals Gelpi, Alicia
Catala Mallofre, Andreu
Costa Castello, Ramon
Fossas Colet, Enric
Puig Cayuela, Viceng
Sanfeliu Cortés, Alberto

Titulars d’Universitat
Aguado Chao, Juan Carlos
Aranda Lopez, Joan
Climent Vilard, Joan
Fernandez Ruzafa, Josep
Frigola Bourlon, Manel
Grau Saldes, Antoni
Grifié Cubero, Robert
Guasch Petit, Antoni
Llanas Parra, Fco. Xavier
Mafianas Villanueva, Miguel A.
Martinez Velasco, Antonio B.
Morcego Seix, Bernardo
Nejjari Akhi-elarab, Fatiha
Planas Dangla, Rita Maria
Rosell Gratacoés, Jan
Vallverdu Ferrer, Montserrat

Agregat/da
Alonso Lopez, Joan Francesc
Benitez Iglesias, Radul
Blesa Izquierdo, Joaquin
Bolea Monte, Yolanda
Camacho Santiago, Antonio
Delgado Preto, Miguel
Ferndndez Canti, Rosa M2
Fonollosa Magrinya, Jordi
Giraldo Giraldo, Beatriz F.
Guzman Sola, Ramon
Marti Colom, Pau
Ocampo Martinez, Carlos A.
Pérez Magrane, Ramén
Ponsa Asensio, Pere
Rolan Blanco, Alejandro
Romero Lafuente, Sergio
Ruiz Vegas, Francisco Javier
Sarrate Estruch, Ramon
Serra Prat, Maria
Tornil Sin, Sebastian
Torres Cebrian, Abel
Velasco Garcia, Manel
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Titulars d’Escola Universitaria Doctor

Professorat Col.laborador

Cuguero Escofet, Josep
Figueras Jove, Jaume
Martin Rull, Enric Xavier
Masip Alvarez, Albert

Mufioz Morgado, Luis Miguel
Raya Giner, Cristobal

Sola Soler, Jordi

PDI B3

Catedratic Emerit d’Universitat

Quevedo Casin, Joseba-Jokin — Catedratic emérit

Lector/a

Bachiller Matarranz, Alejandro
Cuguero Escofet, Miquel Angel
Garrell Zulueta, Anais

Guerra Paradas, Edmundo
Lozano Garcia, Manuel

Mata Miquel, Christian
Repecho Del corrral, Victor
Repiso Polo, Ely

Rojas Martinez, Monica Marlene
Romero Pérez, Daniel
Santamaria Navarro, Angel
Zaplana Agut, Isiah

PDIB1

Associats Temps Parcial

Ajenjo Escolano, Enrique Javier
Aymerich Martinez, Fco. Javier
Banchelli Gracia, Fabio Francisco
Benedico Blanes, Antonio

Blanco Almazan, Maria Dolores
Boixader Coma, Aleix

Cayero Becerra, Julian Francisco
Clemente Leon, Alejandro
Conejo Barcelo, Carlos
Dalmasso Blanch, Marc

Damunt Masip, Jordi

De Pinto, Stefano

De Sousa Perez, Oscar

Del Fante Serra, Josep

Flor Sanchez, Marc

Fuentes Expdsito, M2 Angeles
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Gamiz Caro, Javier Francisco
Garcia Sola, Daniel
Hernandez Brafia, Sergio
Lampon Diestre, Cristina
Lavernia Ferrer, David

Lluva Serra, Marc

Lopez Fernandez, Antoni
Lumbiarres Lépez, Rubén
Marin L6pez, Daniel

Martinez Escachx, David
Meixide Vazquez, Manuel
Melia Sufie, Francesc

Morata Nufiéz, Carlos

Olles Padilla, Joan

Palmieri, Flavio

Palomo Avellaneda, Leopold
Pascual Alsina, Joan

Peiro Conde, Kilian

Riba Arroyo, Jaime Jesus
Roig Sebé Marc

Salmeron Moya, Juan
Sanabria Ortega, Fernando Guillermo
Sanz Estape, Gerard
Segovia Castillo, Pablo- BEATRIZ GALINDO
JUNIOR

Serna Higuita, Leidy Yanet
Tinoco GOmez, Laureano
Vallvé Navarro, Joan

Van Eeckhout Alsinet, Joan
Veldzquez Lerma, Susana Adriana
Vinagre Ruiz, Manuel

PERSONAL D’INVESTIGACIO

Director d’Investigacié

Gomis Roman, Pedro
Jané Campos, Raimon

Personal investigador vinculat

Cecilia Pifiol, Andreu
Marateb, Hamidreza
Rojas Martinez, Monica Marlene

Personal investigador en formacié

Banchelli Gracia, Fabio
Barranco Altirriba, Maria
Borras Argemi, Marta
Carrizosa Rendon, Alvaro
Clemente Ledn, Alejandro
Company Se, Georgina

Conejo Barcelo, Carlos
Dominguez Vidal, Jose Enrique
Duarte Mejia, Josue Neftali
Fang, Xin

Fuentes Exposito, Maria Angeles

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Bec Fi-agaur

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand
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Gil Viyuela, Oscar

Hosseindokht Erdechi, Seyed Mohammad

Lampon Diestre, Cristina
Llano Viles, Joshua
Manzini, Enrico

Martinez Piazuelo, Juan Pablo
Masip Alvarez, Albert
Medero Borrell, Ariel
Mijancos Martinez, Gema
Pareto Boada, Julia
Puleston, Thomas Paul
Requena Gallego, José
Ruiz Royo, Adrian
Samada Rigo, Sergio Emil
Shirzadi, Mehdi

Tost Abadias, Ana
Zaragoza Sacristan, Raul

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Bec Fi-agau

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

PERSONAL DE SUPORT A LA RECERCA

Aruchamy, Digu

Company Se, Georgina
Dominguez Vidal, Jose Enrique
Fang, Xin

Esteban Vives, Roger
Izquierdo Antd, Gerard

Lebn Carrasco, Rafael
Llano Viles, Joshua

Palomo Avellaneda, Leopold
Roig Sebe, Marc

Romera Formiguera, Juli
Saez Zamora, Jose Alberto
Serna Higuita, Leidy Yanet
Vinagre Ruiz, Manuel
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4 Dades economiques

Repartiment exercici 2024

PRESSUPOST 2024 _ESAII_707

INGRESSOS PRESSUPOST
DISPONIBLE 2024
Aportacié Capitol Il UPC 41.957,24 €
Romanent
TOTAL INGRESSOS 41.957,24 €
Avancament Repartiment
DESPESES repartiment 2024 |pressupost 2024 OBSERVACIONS
BCNO- FME - 707901 0,00 € 210,65 €
ETSEIB - 707240 3.500,00 € 3.787,85 €
FIB - 707270 1.000,00 € 3.206,62 €
EEBE - 707190 1.000,00 € 6.333,36 €
FNB - 707280 1.000,00 € 876,65 €]
TERRASSA- 707170 1.000,00 € 5.184,73 €
VILANOVA - 707182 1.000,00 € 1.270,22 €
POLITICA - 707004 1.000,00 € 6.552,30 €
DIRECCIO - 707002 1.000,00 € 1.097,86 €
ADMINISTRACIO - 707001 1.000,00 € 1.937,00 €
TOTAL DESPESES 11.500,00 € 30.457,24 €

Tancament exercici 2023

Exercici 2023 - Cap. 2 - ESAII (707) |

SECCIO CENTRE  Assignacio |, eses CANON  ALTRES Saldo Disponible
GESTOR

BCNO - FME 707901 599,38 € 564,57 € 34,81€
ETSEIB 707240 6.431,31€ 6.422,13 € 9,18€
FIB 707270 3.868,94 € 3.866,37 € 2,57€
EEBE 707190 7.244,09 € 7.203,63 € 40,46 €
FNB 707280 1.699,28 € 1.698,55 € 0,73 €
TERRASSA 707170 6.118,14 € 5.408,50 € 1.148,25€ |- 438,61 €
VILANOVA 707182 2.329,43 € 2.325,66 € 3,77€
Total assignacié seccions 28.290,57 € | 27.489,41€ - €| 1.148,25€ |- 347,09 €
POLITICA 707004 7.274,72 € 7.154,82 € 119,90 €
DIRECCIO 707002 2.020,76 € 1.378,64 € 642,12 €
ADMINISTRACIO 707001 2.829,05€ 2.801,55€ 101,59 € 129,09 €
Total assignacio especifica 12.124,53€ | 11.335,01€ - € 891,11€
TOTALS 40.415,10€ | 38.824,42 € - €] 1.148,25¢€ 544,02 €
31.12.2023
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5 Centres docents i titulacions dels quals imparteix
docencia.

El departament durant aquest curs 2022/2023 ha realitzat les seves activitats docents, dins
de 'ambit de la UPC, en els seglients centres docents i en les titulacions que es detallen
a continuacio :

205 - Escola Superior d'Enginyeries Industrial, Aeroespacial i Audiovisual de
Terrassa

Estudis en Enginyeria Aeroespacial

Grau en Enginyeria Eléctrica

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria Mecanica

Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials

Grau en Enginyeria en Tecnologies Aeroespacials

Grau en Enginyeria en Vehicles Aeroespacials

Master universitari en Enginyeria de Sistemes Automatics i Electronica Industrial
Master’'s Degree in Technology and Engineering Management
Master Universitari en Enginyeria d'Organitzacio

Master Universitari en Enginyeria Industrial

240 - Escola Tecnica Superior d'Enginyeria Industrial de Barcelona

Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials
Master Universitari en Automatica | Robotica (MUAR)
Master Universitari en Enginyeria Biomédica

Grau en Enginyeria D’Automocio (Pla 2017)

270 - Facultat d'Informatica de Barcelona

e Grau en Enginyeria Informatica
e Master in Artificial Intelligence
o Master en Ingenieria Informatica

280 - Facultat de Nautica de Barcelona

Grau en Enginyeria en Sistemes i Tecnologia Naval

Grau en Tecnologies Marines

Grau en Nautica i Transport Maritim

Master en Gesti6 i Operaci6 d'Instal-lacions Energétiques Maritimes

295 - Escola d'Enginyeria de Barcelona Est

Grau en Enginyeria Biomédica

Grau en Enginyeria Eléctrica

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria de Materials

Grau en Enginyeria Mecanica

Grau en Enginyeria Quimica

Grau en Enginyeria de I'Energia

Master’s degree in Chemical Engineering - Smart Chemical Factories
Master's degree in Interdisciplinary & Innovative Engineering

12


https://eseiaat.upc.edu/ca/estudis/estudis-en-enginyeria-aeroespacial
https://eseiaat.upc.edu/ca/estudis/estudis-en-enginyeries-industrials/master2019s-degree-in-technology-and-engineering-management
https://eseiaat.upc.edu/ca/estudis/estudis-en-enginyeries-industrials/master-universitari-en-enginyeria-dorganitzacio
https://eseiaat.upc.edu/ca/estudis/estudis-en-enginyeries-industrials/master-universitari-en-enginyeria-industrial
http://www.ub.edu/estudis/ca/mastersuniversitaris/engbiomedica/presentacio
https://www.google.com/url?client=internal-element-cse&cx=a27b6e54da3bb4868&q=https://www.fib.upc.edu/en/studies/masters/master-artificial-intelligence&sa=U&ved=2ahUKEwj2uPX-ivmDAxWIdqQEHZfBCpsQFnoECAkQAQ&usg=AOvVaw2xqMVtCB8CrTVXxFHMMABS
https://www.fib.upc.edu/es/estudios/masteres/master-en-ingenieria-informatica
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300 - Escolad'Enginyeria de Telecomunicacio i Aeroespacial de Castelldefels

e Doble titulacié de grau en Enginyeria de Sistemes Aeroespacials i Enginyeria de
Sistemes de Telecomunicacio o Enginyeria Telematica - Castelldefels - EEETAC
Grau en Enginyeria Telematica

Grau en Enginyeria de Sistemes de Telecomunicacio

Grau en Enginyeria de Sistemes Aeroespacials

Master's degree in Aerospace Science and Technology (MAST)

340 - Escola Politecnica Superior d'Enginyeria de Vilanova i la Geltra

Grau en Enginyeria Eléctrica

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria Mecanica

Grau en Enginyeria de Disseny Industrial i Desenvolupament del Producte
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https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-electrica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-electronica-industrial-i-automatica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-mecanica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-de-disseny-industrial-i-desenvolupament-del-producte-vilanova-i-la-geltru-epsevg
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Programes de Doctorat

Doctorat en Automatica, Roboticai Visio

El doctorat en Automatica, Robotica i Visio (ARV) va ser el resultat de la fusié del programa
Automatitzaci6 Avancada i Robotica d [lInstitut d’Organitzacié i Control de Sistemes
Industrials (IOC) i del programa de Control, Visi6 i Robotica de 'ESAII, ambdés amb
Mencié de Qualitat del Ministeri d’Educacié i Ciéncia.

El doctorat ARV va obtenir des del seu primer any la Mencié de Qualitat del Ministeri
d’Educacié i Ciencia, amb codi MCD2007-00150. Va tenir aquesta Menci6 fins l'any
2011 obtenint seguidament la Mencié d’Excel-lencia del Ministeri d’'Educacié, amb codi
MEE2011- 0453 amb un periode de validesa pels cursos academics 2010-2011, 2011-2012
i 2013-2014.

Aquest doctorat déna un marc per a la realitzaci6 de tesis doctorals en les arees
d’Automatica, de Robotica i de Visié sota la direccié dels professors que en formen part,
tot aprofitant les infraestructures de recerca que posen a la seva disposicio tant les Unitats
com els Grups de Recerca implicats.

El doctorat ARV és una continuacié natural del Master universitari en Automatica i Robotica.
Els estudiants que finalitzen aquest master de recerca tenen accés directe al doctorat.

També es pot accedir si es disposa de la titulaci6 adequada, en funcié de la cual es
determinara la formacié complementaria que correspongui.

Dades 2022/2023

a) Professor a professora coordinador: Dr. Viceng Puig Cayuela

b)Nombre d’estudiants i estudiantes:

Curs N° estudiants
2021/2022 95 (Programa)
2021/2022 38 (ESAII)
2022/2023 100 (Programa)
2022/2023 65 (ESAIl)
2023/2024 110 (Programa)
2023/2024 71 (ESAII)

c)Nombre de becaris i tipus de beca:

Concessié FI FPI FPU FPI-UPC/  FI-SDUR
Agaur Ministerio Ministerio FPU-UPC/

2021/2022 7 3 1 2 3
(Programa)

2021/2022 (ESAII) 2 0 0 0 2
2022/2023 6 4 1 5 4
(Programa)

2022/2023 (ESAII) 4 3 1 4 4
2023/2024 8 2 1 5 3
(Programa)

2023/2024 (ESAIl) 6 2 1 4 3
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http://www.boe.es/boe/dias/2011/10/20/pdfs/BOE-A-2011-16518.pdf
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d)Nombre de tesis llegides:

Curs Tesis Llegides
2021/2022 (Programa) 9
2021/2022 (Vinculades a ESAII) 3
2022/2023 (Programa) 16
2022/2023 (Vinculades a ESAII) 12
2023/2024 (Programa) 13
2023/2024 (Vinculades a ESAII) 9

Doctorat en Enginyeria Biomedica

Els antecedents del programa de doctorat internuniversitari Enginyeria Biomédica,
organitzat per la Universitat Politecnica de Catalunya (UPC) i la Universitat de Zaragoza
(UZ), es troba enanteriors programes de doctorat d’ambdues institucions.

A la UPC, es va iniciar el programa de doctorat en Bioenginyeria el curs 1984-85, organitzat
per I'Institut de Cibernética (UPC-CSIC).

A l'any 1997, es va sighar un conveni de col-laboracié per a I'organitzacié del programa
de doctorat interdepartamental en Enginyeria Biomédica, entre les segilents unitats
estructurals que formen part del Centre de Recerca en Enginyeria Biomédica (CREB) de
la UPC: I'ESAII, el Departament d’Enginyeria Electronica, el Departament de Ciéncies dels
Materials i Enginyeria Metal-largica i I'Institut de Tecniques Energetiques. La coordinacié
del programa es realitzava des del Departament d’Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial de la UPC.

A la Universidad de Zaragoza es venien impartint, principalment a 'ambit de les arees
técniques, diferents programes de doctorat que contemplaven l'aplicacié de diferents
tecniques de la Enginyeria aplicada a la Medicina. Entre altres programes de doctorat de la
UZ relacionats, es poden destacar: Tecnologias de las Comunicaciones y Telematica,
Ingenieria Electronica, Ingenieria de Sistemas e Informatica, Métodos Estadisticos y Fisica.

Des del curs 2003-04, el programa de doctorat en Enginyeria Biomedica té un caracter
interuniversitari i s’organitza amb la responsabilitat compartida de la Universitat Politécnica
de Catalunya (UPC) i de la Universidad de Zaragoza (UZ). Al tenir un caracter
interuniversitari s’oferten cursos i activitats de recerca als diferents campus de les
universitats organitzadores. La coordinacié del programa es realitza des del Departament
d’Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial (ESAII) de la UPC.

El programa va obtenir la Mencié de qualitat MCD2003-00157 en els anys: 2003, 2004,
2005, 2006, 2007, 2008, 2009 i posteriorment, la Mencié d’excelsléncia MEE2011-0509
els anys: 2011, 2012, 2013. L'any 2020, el programa de doctorat d'Enginyeria Biomédica
ha estat acreditat per la AQU, com a programa d'excel-léncia, la maxima valoracié que
atorga aquest organisme.
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Dades 2022/2023

a) Professor o professora coordinador: Dra. Beatriz F. Giraldo Giraldo

b) Nombre d’estudiants i estudiantes:

Curs N° estudiants
2021/2022 48 (Programa)
2021/2022 23 (ESAII)
2022/2023 41 (Programa)
2022/2023 21 (ESAIl)
2023/2024 54 (Programa)
2023/2024 27 (ESAII)

c)Nombre de becaris i tipus de beca:

Concessié Fl Agaur PP FPU- FPI-UPC /
Ministerio  Ministerio FPU-UPC
2021/2022 (Programa) 9 2 1 3
2021/2022 (ESAII) 2 1 0 2
2022/2023 (Programa) 8 2 1 4
2022/2023 (ESAII) 2 1 0 3
2023/2024 (Programa) 8 4 1 4
2023/2024 (ESAII) 2 1 1 3
d)Nombre de tesis llegides:
Curs Tesis Llegides (r;]reefrl]sbgggégis”)
2021/2022 5 4
2022/2023 7 3
2023/2024 7 4
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Publicacions

Articles en Revistes

Abuasaker, W.; Jennifer, N.; Ruiz, F.; Sanchez, M.; Agell, N.. Perceptual maps to aggregate
assessments from different rating profiles: A hesitant fuzzy linguistic approach. Applied soft
computing. 2023. Volum: 147. NUmero: article 110803. URL:
https:/Aww.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S1568494623008219. DOl
https://doi.org/10.1016/j.as0c.2023.110803. JCR-Science Edition. FI: 8.7. Q1

Ahmadzadeh, H.; Aghaei, S.; Puig, V.. A supervisory control scheme for uncertain constrained
time-delay discrete-time linear systems. Journal of the Franklin Institute. 2023. Volum: 360. NUumero:
13. Pags: 10337~10337. URL:
https:/Aww.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S0016003223004659. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.jfranklin.2023.07.025. JCR-Science Edition. FI: 4.1. Q1;

Anderson, A.; Segovia, P.; Garcia, J.; Duviella, E.. Switching model predictive control of canals
characterized by large operating conditions. IFAC-PapersOnLine. 2023. Volum: 56. Namero: 2.
Pags:755~755. URL: https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2405896323020669. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.ifacol.2023.10.1657. SJR - SClmago Journal Rank. FI: 0.324. Q3;

Arabi, S.; Yousefian, S.; Kavosh, A.; Mansourian, M.; Nematollahi, P.. The prognostic significance
of hematogones in childhood B-cell acute lymphoblastic leukemia. Pediatric blood & cancer.
2023. Volum: 70. Namero: 2, article e30138.

URL: https://onlinelibrary.wiley.com/doi/10.1002/pbc.30138. DOI:https://doi.org/10.1002/pbc.30138.
CiteScore. FI: 4.8.

Arizmendi, C.; Reinemer, J.; Acevedo, H.; Giraldo, B.. Diagnosis of patients with chronic heart
failure implementing wavelet transform and machine learning techniques. International Journal
of Electrical and Computer Engineering. 2024. Volum: 14. Nimero: 4. Pags: 4577~4577.
URL:https://ijece.iaescore.com/index.php/IJECE/article/view/29111. DOl:
ttps://doi.org/10.11591/ijece.v14i4.pp4577-4589. CiteScore. Fl: 3.8.

Armocida, B.; Monasta, L.; Sawyer, S.; Bustreo, F.; Onder, G.; Castelpietra, G.; Pricci, F.; Minardi, V.;
Giacomozzi, C.; Abbafati, C.; Stafford, L.; Pasovic, M.; Hay, S.; Marateb, H.. The burden of type 1
and type 2 diabetes among adolescents and young adults in 24 Western European countries,
1990-2019: Results from the Global Burden of Disease Study 2019. International journal of public
health. 2024.  Volum: 68. NUmero: article  1606491. URL: https://www.ssph-
journal.org/journals/international-journal-of-publichealth/articles/10.3389/ijph.2023.1606491/full. DOI:
https://doi.org/10.3389/ijph.2023.1606491. CiteScore. FI: 5.0.

Barchinezhad, S.; Haghighi, M.; Puig, V.. Identification and analysis of stochastic deception
attacks on cyber—physical systems. Journal of the Franklin Institute. 2024. Volum: 361. NUmero:
106774. URL: https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S0016003224001959. DOI:
https://doi.org/10.1016/).jfranklin.2024.106774. JCR-Science Edition. FI: 4.1. Q1

Barranco, M.; Alonso, N.; Weber, R.; Lloyd, G.; Hernandez, M.; Yanes, o} Capellades, J.; Jankevics,
A.;Winder,C.; Falguera, M.; Franch, J.; Dunn, W.; Perera, A.; Castelblanco, E.; Mauricio Puente, Didac.
Lipidome characterisation and sex-specific differences in type 1 and type 2 diabetes mellitus.
Cardiovascular diabetology. 2024. Volum: 23. Numero: article 109. URL:
https://cardiab.biomedcentral.com/articles/10.1186/s12933-024-02202-5. DOI:
https://doi.org/10.1186/s12933-024-02202-5. CiteScore. FI: 12.3.

Barrero, L.; Ferreira Soares, N.F.; Ben Hassen, M.; Heidari, M.; Malik, I.; Neupane, S.; Pawar, S.;
Sahebkar, A.; Shahabi, S.; Zare, 1.; Vos, T.; Marateb, H.. Global, regional, and national burden of
other musculoskeletal disorders, 1990-2020, and projections to 2050: a systematic analysis of
the Global Burden of Disease Study 2021. The Lancet. Rheumatology. 2023. Volum: 5. Nimero: 11.
Pags: e670~e670. URL: https://www.thelancet.com/journals/lanrhe/article/Pl1IS2665-9913(23)00232-
1/fulltext. DOI: https://doi.org/10.1016/S2665-9913(23)00232-1. JCR-Science Edition. Fl: 25.4. Q1;

Boixader, A.; Labella, C.; Catalan, M.; Paradells, J.. A high-accuracy, scalable and affordable
indoor positioning system using visible light positioning for automated guided vehicles.
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Electronics (Switzerland).2024. Volum: 13. Ndmero: 1, article 82. URL: https://www.mdpi.com/2079-
9292/13/1/82. DOL:https://doi.org/10.3390/electronics13010082. CiteScore. Fl: 4.7.

Boixader, A.; Labella, C.; Catalan, M.; Paradells, J.. A high-accuracy, scalable and affordable
indoor positioning system using visible light positioning for automated guided vehicles.
Electronics (Switzerland). 2024. Volum: 13. Ndmero: 1, article 82. URL: https://www.mdpi.com/2079-
9292/13/1/82. DOI: https://doi.org/10.3390/electronics13010082. CiteScore. Fl: 4.7.

Carrizosa-Rendon, A.; Puig, V.; Nejjari, F.. Safe motion planner for autonomous driving based on
LPV MPC and reachability analysis. Control engineering practice. 2024. Volum: 147. Namero: article
105932. URL: https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0967066124000923. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.conengprac.2024.105932. JCR-Science Edition. FI: 4.9. Q2;

Castelletti, A.; Ficchi, A.; Cominola, A.; Segovia, P.; Giuliani, M.; Wu, W.; Lucia, S.; Ocampo-Martinez,
C.; De Schutter, B.; Maestre, J.. Model predictive control of water resources systems: A review
and research agenda. Annual reviews in control. 2023. Volum: 55. Pags: 442~442. URL:
https:/Mww.sciencedirect.com/science/article/pii/S1367578823000172. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.arcontrol.2023.03.013. CiteScore. FI: 19.2.

Cernosa, |.; Trincado, F.; Canal, P.; Kruusmaa, K.; Perera, A.. Use of enzymatically converted cell-
free DNA (cfDNA) data for copy number variation-linked fragmentation analysis allows for early
colorectal cancer detection. International journal of molecular sciences. 2024. Volum: 25. NUmero:
3502. URL: https://www.mdpi.com/1422-0067/25/6/3502. DOI: https://doi.org/10.3390/iims25063502.
JCR-Science Edition. FI: 5.6. Q1;

Chen, M.; Batlle, C.; Escachx, B.; Costa-Castello, R.; Jing Na. Sensitivity analysis and calibration
for a two-dimensional state-space model of metal hydride storage tanks based on experimental
data. Journal of energy storage. 2024. Volum: 94. Numero: article 112316. URL:
https:/ww.sciencedirect.com/science/article/pii/S2352152X24019029. DOl:
https://doi.org/10.1016/j.est.2024.112316. JCR-Science Edition. FI: 9.4. Q1;

Chen, M.; Costa-Castello, R.; Batlle, C.; Na, Jing. A Two-Dimensional State-Space Model for Metal
Hydride Storage Tanks and Parameter Sensitivity Analysis. IFAC-PapersOnLine. 2024. VVolum: 58.
Numero: 21. Pags: 162~162. URL: https://pdf.sciencedirectassets.com/. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.ifacol.2024.10.167. SJIR - SCimago Journal Rank. FI: 0.324. Q3;

Chico, J.; Guzman, R.; Garcia de Vicufia, J.; Castilla, M.; Borrell, A.. A sliding mode control in a new
reference frame for three-phase UPFR with extended control range. IEEE transactions on
industrial electronics. JCR-Science Edition. FI: 7.7. Q1;

Cifuentes, A.; Serra, M.; Torres, R.; Llorca, J.. Experimental control of a methanol catalytic
membrane reformer. Reactions. 2023. Volum: 4. Numero: 4. Pags: 702~702. URL:
https:/www.mdpi.com/2624-781X/4/4/40. DOI: https://doi.org/10.3390/reactions4040040.

Codina, E.; Domenech, B.; Juanpera, M.; Palomo-Avellaneda, L.; Pastor, Rafael. Is switching to solar
energy a feasible investment? A techno-economic analysis of domestic consumers in Spain.
Energy policy. 2023. Volum: 183. NUmero: article 113834. URL:
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0301421523004196. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.enpol.2023.113834. JCR-Science Edition. FI: 9.0. Q1;

Coll, G.; Torres , I.; Grau, A.; Guerra, E.; Sanfeliu, A.. Accurate detection and depth estimation of
table grapes and peduncles for robot harvesting, combining monocular depth estimation and
CNN methods. Computers and electronics in agriculture. 2023. Volum: 215. Nimero: 108362. URL:
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0168169923007500. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.compag.2023.108362. JCR-Science Edition. FI: 8.3. Q1;

Conde, G.; Ocampo-Martinez, C.; Quijano, N.. Nonlinear model predictive controller for water
wasting reduction in open-channel irrigation systems. IFAC-PapersOnLine. 2023. Volum: 56.
Numero: 2. Pags: 743~743. URL:
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https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2405896323020645. DOI:
https://doi.org/10.1016/j.ifacol.2023.10.1655. SIR - SCImago Journal Rank. FI: 0.324. Q3;

Conejo, C.; Puig, V.; Morcego, B.; Navas, F.; Milanés, V.. A Zonotopic FDI Approach with LPV-
based EKF in Autonomous Vehicles. IFAC-PapersOnLine. 2024. Volum: 58. NUumero: 4. Pags:
443~443. DOI: https://doi.org/https://doi.org/10.1016/j.ifacol.2024.07.258. SJR - SCIimago Journal
Rank. Fl: 0.324. Q3;

Del Pino, I.; Santamaria, A.; Garrell, A.; Torres Medina, Fernando; Andrade-Cetto, J.. Probabilistic
graph-based real-time ground segmentation for urban robotics. IEEE Transactions on Intelligent
Vehicles. 2024. Pags: 1~1. URL: htips://ieeexplore.ieee.org/document/10487036. DOIL:
https://doi.org/10.1109/TIV.2024.3383599. JCR-Science Edition. FI: 8.2. Q1;

Ezquerra, P.; Mallol, M.; Font, R.; Tremps, V.; Gutiérrez, J.; Rodas, G.; Perera, A.; Soria, J.. Unraveling
athletic performance: Transcriptomics and external load monitoring in handball competition.
PloS one. 2024. Volum: 19. Numero: €0299556. URL:
https://journals.plos.org/plosone/article?id=10.1371/journal.pone.0299556. DOI:
https://doi.org/10.1371/journal.pone.0299556. JCR-Science Edition. Fl: 3.7. Q2;

Fang, W.; Wang, C.; Li, Z.; Grau, A.; Lai, T.; Chen, J.. TAENet: transencoder-based all-in-one image
enhancement with depth awareness. Applied intelligence (Dordrecht). 2024. Volum: 54. Pags:
7509~75009. URL: https://link.springer.com/article/10.1007/s10489-024-05569-w. DOI:
https://doi.org/10.1007/s10489-024-05569-w. JCR-Science Edition. FI: 3.4. Q2;

Fernandez-Linsenbarth, I.; Mijancos, G.; Bachiller, A.; Nufiez, P.; Rodriguez-Gonzélez, V.; Befio,-Ruiz-
de-la-Sierra R.M.; Roig-Herrero, A.; Arjona-Valladares, A.; Poza, J.; Mafianas, M.A.; Molina, V..
Relation between task-related activity modulation and cortical inhibitory function in
schizophrenia and healthy controls: a TMS-EEG study. European archives of psychiatry and
clinical neuroscience. 2024. Volum: 274. Pags: 837~837. URL:
https://link.springer.com/article/10.1007/s00406-023-01745-0. DOI: https://doi.org/10.1007/s00406-
023-01745-0. JCR-Science Edition. FI: 3.5. Q1;

Fisco, P.; Aquilué, D.; Roqueiro, N.; Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-Colet, Enric Fossas, Enric
Fossas-Colet; Guillamon, A.. Empirical modeling and prediction of neuronal dynamics. Biological
cybernetics. 2024. URL: https://link.springer.com/article/10.1007/s00422-024-00986-z.  DOI:
https://doi.org/10.1007/s00422-024-00986-z. CiteScore. FI: 5.1.

Fornaro, P.; Puleston, T.; Puleston, P.; Battaioto, P.; Costa-Castellg, R.; Serra, M.. Electric vehicle
charging station based on wind energy: evaluation of the power profile for vanadium redox flow
batteries estimation. IEEE Latin America transactions. 2023. Volum: 21. Numero: 9. Pags:
1056~1056. URL: https://ieeexplore.ieee.org/document/10251813. DOI:
https://doi.org/10.1109/TLA.2023.10251813. CiteScore. FI: 2.4.

Franze, Giuseppe; Giannini, F.; Puig, V.; Fortino, G.. Embedding the state trajectories of nonlinear
systems via multimodel linear descriptions: a data-driven-based algorithm. IEEE Transactions
on Systems, Man, and Cybernetics. Systems. 2024. Volum: 54. Pags: 7143~7143. URL:
https://ieeexplore.ieee.org/document/10666744. DOI: https://doi.org/10.1109/TSMC.2024.3450601.
JCR-Science Edition. FI: 8.6. Q1;

Gachkar, D.; Gachkar, S.; Garcia, A.; Angulo, C.; Aghlmand, S.; Ahmadi, J.. Artificial intelligence in
building life  cycle assessment. Architectural science  review. 2024. URL:
https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/00038628.2024.2350491. DOl
https://doi.org/10.1080/00038628.2024.2350491. A&HCI - Arts & Humanities Citation Index.

Garcia, C.; Velasco, M.; Angulo, C.; Marti, P.; Camacho, A.. Revisiting classical controller design
and tuning with genetic programming. Sensors (Basel). 2023. Volum: 23. Ndmero: 24, article 9731.
URL: https:/www.mdpi.com/1424-8220/23/24/9731. DOI: https://doi.org/10.3390/s23249731. JCR-
Science Edition. Fl: 3.9. Q2;
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Goémez S.; Llano, J.; Garcia, M.; Garrido, A.; Sufiol, M.; Lemos, |.; Pérez, S.; Salvador, N.; Gene, N.;
Arnau, R.; Santa Maria, V.; Perez, M.; Perera, A.; Mora, J.; Morales, A.; Lavarino, C.. EpiGe: A
machine-learning strategy for rapid classification of medulloblastoma using PCR-based methyl-
genotyping.  iScience. 2023. Volum: 26. Ndmero: 9, article 107598. URL:
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2589004223016759. DOI:
https://doi.org/10.1016/).isci.2023.107598. CiteScore. FI: 5.7.

Gonzalez, H.; Arizmendi, C.; Giraldo, B.. Development of a deep learning model for the prediction
of ventilator weaning. International journal of online and and biomedical engineering. 2024. Volum:
20. Pags: 161~161. URL: https:/online-journals.org/index.php/i-joe/article/view/49453. DOI:
https://doi.org/10.3991/ijoe.v20i11.49453. ESCI - Emerging Sources Citations Index of Web of Science.
FI: 1.7. Q3;

Hashemi, S.; Hashemi, S.; Tafti, K.; Khademi, S.; Ariana, N.; Ghasemi, S.; Mahmood, D.; Hamed, G.;
Mansourian, M.. Clear aligner therapy versus conventional brackets: Oral impacts over time.
Dental research  journal. 2024. Volum: 21. NuUmero: 1, article 6. URL:
https://journals.lww.com/derj/fulltext/2024/01250/clear aligner therapy versus conventional.6.aspx.
DOI: https://doi.org/10.4103/drj.dri 437 23. SJR - SClmago Journal Rank. FI: 0.304. Q3;

Hernansanz, A.; Parra, J.; Sayols, N.; Eixarch, E.; Gratac0s, E.; Casals, A.. Robot assisted fetoscopic
laser coagulation: improvements in navigation, re-location and coagulation. Atrtificial intelligence
in medicine. 2024. Volum: 147. Numero: article 102725. URL:
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0933365723002397. DOI:
https://doi.org/10.1016/.artmed.2023.102725. JCR-Science Edition. FI; 7.5. Q1;

Huang, J.; Xu, X.; Luo, S.; Zhao, W.; Fan, H.; Grau, A.; Guerra, E.; Wang, C.; Zhang, F.. Dehazing
quality evaluation algorithm integrating dark channel theory and image depth estimation.
Journal of network intelligence. 2024. Volum: 9. Ndmero: 2. Pags: 1119~1119. URL:
https://bit.kuas.edu.tw/~jni/2024/vol9/s2/32.JNI-S-2023-08-011.pdf. CiteScore. FI: 1.5.

Ifiguez, J.; Duarte, J.; Camacho, A.; Miret, J.; Castilla, M.. Voltage support provided by three-phase
three-wire inverters with independent reactive phase-current injection. IEEE transactions on
industrial electronics. 2024. Pags: 1~1. URL: htips://ieeexplore.ieee.org/document/10410036. DOI:
https://doi.org/10.1109/TIE.2024.3349525. JCR-Science Edition. FI: 7.7. Q1;

Irofti, P.; Romero, L.; Stoican, F.; Puig, V.. Learning dictionaries from physical-based interpolation
for water network leak localization. IEEE transactions on control systems technology. 2024. Volum:
32. Ndmero: 3. Pags: 755~755. URL: https://ieeexplore.ieee.org/document/10316245. DOI:
https://doi.org/10.1109/TCST.2023.3329696. CiteScore. Fl: 11.3.

Jamaaoui, F.; Puig, V.; Ayadi, Mounir. Optimal control of hybrid photovoltaic/thermal water system
in solar panels using the linear parameter varying approach. Processes. 2023. Volum: 11. Nimero:
12, article 3426. URL: https:/Awww.mdpi.com/2227-9717/11/12/3426. DOI:
https://doi.org/10.3390/pr11123426. CiteScore. Fl: 4.7.

Jonkman, A.; Warnaar, R.; Baccinelli, W.; Carbon, N.; D'Cruz, R.; Doorduin, J.; van Doorn, J.; Elshof,
J.; Estrada, L.; Torres, A.. Analysis and applications of respiratory surface EMG: report of a round
table meeting. Critical care (London). 2024. Volum: 28. Numero: 2. URL:
https://ccforum.biomedcentral.com/articles/10.1186/s13054-023-04779-x. DOI:
https://doi.org/10.1186/s13054-023-04779-x. JCR-Science Edition. FI: 15.1. Q1;

Laplaza, J.; Moreno-Noguer, F.; Sanfeliu, A.. Enhancing robotic collaborative tasks through
contextual human motion prediction and intention inference. International Journal of Social
Robotics.  2024. URL:  https://link.springer.com/article/10.1007/s12369-024-01140-2.  DOI:
https://doi.org/10.1007/s12369-024-01140-2. JCR-Science Edition. FI: 3.8. Q2;
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Alfredo. Universitat Politécnica de Catalunya. .

Autor: Narvaez, M.. Crutch gait patterns characterization through spatial and temporal
parameters. 29/09/2023. Excel-lent. Direccio: Aranda, J.. Universitat Politécnica de Catalunya. .

Autor: Medero, A.. LPV Lateral Control of Autonomous and Automated Vehicles. 28/09/2023.
Excel-lent Cum Laude. Direccié: Sename, Olivier; Puig, V.. Universitat Politécnica de Catalunya. .

Autor: San-Miguel, A.. Safety and adaptation in physical interaction control for robotic
applications. 04/09/2023. Excel-lent Cum Laude. Direccid: Puig, V.; Alenya, G.. Universitat Politécnica
de Catalunya. .

Direcci6 de Treballs finals de master

Autor: Garcia Soberén, Laura. BILINGUAL SPEECH PRODUCTION WITH FUNCTIONAL
LOCALIZERS. 03/10/2023. Excel-lent. Direccié: Bachiller, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Torrescusa Miguélez, Albert. Enhanced treatment of urban wastewater effluent via
forward osmosis and ozonation. 31/10/2023. Aprovat. Direccio: Benitez, R.. Universitat Politecnica
de Catalunya.

Autor: Ribas | oliveras, Angel. Influence of energy distribution on the efficiency in EBM-PB of
CMSX4. 31/10/2023. Notable. Direccié: Benitez, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Mesonero Peralta, Andrea. Plasma-assisted polymerization of icephobic coatings.
31/10/2023. Excel-lent. Direcci6: Benitez, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Toala Escobar, Kimberly Yorllet. Carbon dioxide capture: A performance analysis of spray
towers. 06/09/2023. Notable. Direccié: Benitez, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Ruiz Delgado, Esteban. Desenvolupament i programacié d’un robot recol-lector de pilotes
de tenis: Subsistema de Navegacio. 05/02/2024. Excel-lent. Direccio: Del Pino, I.; Garrell, A..
Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Wang, Yiyi. Grapevine Reconstruction and Pruning Points Identification Based on Deep
Learning. 16/05/2024. Excel-lent. Direccid: Grau, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Castillo Dutor, Natalia. Evaluation of artifact reduction methodologies in TMS-EEG
signals. 14/05/2024. Notable. Direccio: Mijancos, G.; Bachiller, A.. Universitat Politécnica de
Catalunya.
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Autor: Mestre Castro, Raimon. sistema MES (Manufacturing Execution System). 15/05/2024.
Aprovat. Direcci6: Morata, C.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Alonso Navarro, Alejandro. Proyecto de desarrollo de una solucidon loT para la
adquisicién y transmisién de datos de un equipo industrial hacia la nube.. 06/02/2024. Notable.
Direcci6: Sarrate, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Mateu Yus, Berta. Functional Electrical Stimulation in Sheep Calf Muscles: Analyzing
Frequency-Related Fatigue Patterns. 17/07/2024. Excel-lent. Direccid: Mafianas, M.A.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Neira Lagos, Laura Alejandra. Preliminary Investigation on Sleep Quality: An Integrated
Approach for Home Monitoring. 16/07/2024. Aprovat. Direccié: Serna, L.Y.. Universitat Politécnica
de Catalunya.

Autor: Coll Beltran, Mercé. Heart Transplants Unveiled: A Data-Driven Approach to Predict ICU
Stay, Readmission, and Right Ventricle health in Heart Transplant Recipients. 16/07/2024.
Excel-lent. Direcci6: Alonso, J.F.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Ye, Daniel. Enhanced Sliding Mode Control for Autonomous Vehicles. 15/07/2024. Notable.
Direccio: Puig, V.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Garcia Plaza, Marc. Diagnostic del flux d'aire d'un motor de combustié interna. 15/07/2024.
Excel-lent. Direcci6: Puig, V.; Blesa, J.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Garabatos | saboya, Maria. Estimation of the state of charge in vanadium redox flow
batteries.. 15/07/2024. Notable. Direccid: Costa-Castelld, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Bastarrica Suinaga, Xabier. State of Charge estimation of a Metal Hydride tank to state
Hydrogen through Neural Network based modeling . 15/07/2024. Excel-lent. Direcci6: Costa-
Castelld, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Serra | dominguez, Joan. Control d'una plataforma vibratoria. 15/07/2024. Excel-lent.
Direccio: Velasco, M.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Pereda Pérez, Guillem. Modeling and control using feedback linearization of a Quanser
AERO 2 device . 15/07/2024. Notable. Direccid: Costa-Castelld, R.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: D'ocon Gil, Alejandro. Disseny d'un sistema integral de produccid i distribucié d'hidrogen
a Catalunya per satisfer les necessitats de les indUstries a I'any 2030. 12/07/2024. Excel-lent.
Direccio: Serra, M.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Fosco Tornielli, Lucas. Assessment of an open-source software (Movelt) for robotics
teaching and its applications to the Master’s degree in Automatic Control and Robotics..
12/07/2024. Notable. Direccio: Lampon Diestre, C.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Solé Marti, Eduard. Projecte de Desenvolupament d'un Estabilitzador de Tensi6 en el
Desenrotllament d’un Fil. 12/07/2024. Excel-lent. Direccié: Perez, R.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Meza Camargo, Erick Manuel. Scenario-based MPC with Adaptative Set Membership
Identification. 12/07/2024. Excel-lent. Direccié: Ruiz Palacios, Fredy Orlando; Ocampo-Martinez, C..
Universitat Politecnica de Catalunya.
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Autor: Villalba, E.. Creacion de escenarios para la navegacion de robot movil. 12/07/2024.
Excel-lent. Direccio: Blesa, J.; Ponsa, P.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Ballon Benavente, Bruno. Enhancing Command Interfaces: Design and Construction of a
Multimaterial 3D-Printed Control Device. 12/07/2024. Excel-lent. Direccid: Casals, A.; Minguella-
Canela, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Espinoza Mogrovejo, Joan Sebastian. Estudi i implementacié de la migracidé de
I’automatitzacié d’un reactor de processos quimics. 12/07/2024. Excel-lent. Direccid: Planas, R..
Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Mufiio Solé, Enric. Estudi i calibracié d'un model de prediccié d'averies en una xarxa de
distribucio d'aigua.. 12/07/2024. Excel-lent. Direcci6: Perez, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Martin Jiménez, Eduard. Measure regressiveness in accuracy and fairness in Machine
Learning: an empirical study. 11/07/2024. Notable. Direcci6: Vidal, Y.; Benitez, R.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: GOmiz Gonzalez, Aitor. Adquisicion, andlisis y tratamiento de datos de un RTO (Oxidador
Térmico Regenerativo). 10/07/2024. Notable. Direccio: Ruiz, F.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Morales Pimentel, Luis Ricardo. Control de un Robot Mévil Autbnomo e integracién a una
linea de ensamblaje en un ambiente simulado. 10/07/2024. Aprovat. Direccié: Marti, P.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Sande Nogueira dos santos sampaio, Maria. Study of Bayesian Networks to evaluate the
comfort performance of buildings. 04/07/2024. Excel-lent. Direcci6: Forcada, N.; Benitez, R.; Vidal,
Y.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Graupera Serra, Oriol. Incremental Learning of Dynamic Hand Gestures in Human-Robot
Interaction. 01/07/2024. Excel-lent. Direcci6: Garrell, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Wang, Zeping. Comparativa de bases de datos relacionales y de series temporales.
28/06/2024. Notable. Direcci6: Martinez, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Pedrosa Eguilaz, Guillermo. Programari d'optimitzacié de rutes: actualitzacid i millora del
calcul d'inestabilitats dinamiques. 26/06/2024. Matricula d'Honor. Direccié: Rosa M. Fernandez-
Canti; Boren, C.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Pariente, A.. Graph Convolutional Neural Networks for Heterogeneously Aggregated Data
Prediction. 26/06/2024. Excel-lent. Direccio: Angulo, C.; Luna, A.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Hriscu, L.. Large Language Models to enhance the interaction between humans and
robots. 18/06/2024. Matricula d'Honor. Direccié: Garrell, A.; Vegas, E.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Vendrell Titd, Pau. Impact of SARS-CoV-2 on Diabetes, Obesity and Chronic Renal
Microvascular Disease: Identification of prognostic factors and creation of a predictive score.
18/06/2024. Notable. Direccio: Perera, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Vidal Sieiro, Alex. Desenvolupament d'una Unitat Formativa per a Obres d'estructura de
fusta en el Marc del Modul de Fabriques del Cicle Formatiu de Grau Mitja de Construcci6.
12/06/2024. Aprovat. Direccio: Fernandez, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.
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Autor: Millan Novell, David. Disseny d'una unitat formativa: "Introducci6 als algoritmes".
12/06/2024. Aprovat. Direcci6: Martin, E.X.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Sanchez Robles, Juan José. Els espais educatius i el seu impacte en l'aprenentatge.
11/06/2024. Notable. Direcci6: Martin, E.X.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Filella Martinez, Pol. Estudi d'algorismes de gesti6 i analisi de dades per al a prediccié
d'averies en xarxes d'aigua. 22/05/2024. Excel-lent. Direccio: Perez, R.; Morcego, B.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Gutierrez Pumacayo, Sergio Javier. Estudi, Identificacié i analisi de fuites aparents a
partir de les dades de telelectura.. 22/05/2024. Aprovat. Direcci6: Perez, R.; Grau, S.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Tucker, Lauren Greir. Applications of Alin Primary and Secondary Education. 15/05/2024.
Notable. Direcci6: Angulo, C.; Hernandez Fernandez, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Casanova Hernandez, Anahis. Prediction model for therapeutic responses in Neuropathic
Pain in Spinal Cord Injury patients: An analysis of EEG metrics with tDCS. 14/05/2024. Excel-lent.
Direccio: Opisso Salleras, Eloy; Ruiz, S.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Bernat, L.. Mimicking hand motion using sEMG-based techniques for controlling a
prosthesis in a natural and intuitive way. 14/05/2024. Matricula d'Honor. Direccio: Rojas, M.; Alonso,
J.F.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Cantu, O.. Biofeedback-Driven Recovery: EMG Signal-Based Tool Development for Motor
Rehabilitation. 14/05/2024. Excel-lent. Direccio: Rojas, M.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Dominguez, M.. Positive and negative sequence analysis of a voltage source converter.
08/02/2024. Excel-lent. Direcci6: Grifio, R.; Cheah, M.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Dominguez, M.. Positive and negative sequence analysis of a voltage source converter.
08/02/2024. Excel-lent. Direccid: Grifio, R.; Cheah, M.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Ren, Xudong. Titulo: Smart Farm System based on STM32. 07/02/2024. Aprovat. Direccio:
Guzman, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Hidalgo Valdez, Humberto Andrés. Looking for and grasping household items under
probabilistic maps using a mobile platform. 06/02/2024. Notable. Direccio: Foix, S.; Santamaria, A..
Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Garcia Calder6, José Maria. Projecte d'implementacid i posta en marxa de I'automatitzacio
d'un procés industrial de mescles amb intercanviadors.. 06/02/2024. Notable. Direcci6: Planas,
R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Byberg, Filip Torjusen. Training multiple agents to play volleyball using deep
reinforcement learning in Unity. 06/02/2024. Excel:lent. Direcci6: Angulo, C.. Universitat Politecnica
de Catalunya.

Autor: Marba Mas, Anna. Estudi d'un sistema robotitzat industrial guiat per visio artificial per al
muntatge d'alta precisio. 06/02/2024. Excel-lent. Direccid: Lavernia, D.. Universitat Politecnica de
Catalunya.
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Autor: Rovira Cortada, Pol. Estudi i disseny d'un sistema de monitoritzacié en temps real de
plantes industrials. 06/02/2024. Excel-lent. Direccid: Figueras, J.; Guasch, A.. Universitat Politecnica
de Catalunya.

Autor: Homedes | martinell, Gerard. Desenvolupament i programacié d’un robot recol-lector de
pilotes de tenis: Subsistema de Percepci¢ i deteccié. 05/02/2024. Excel-lent. Direccid: Garrell, A.;
Del Pino, I.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Loan Montserrat, Albert. Projecte de centre de transformacié MT - BT i la seva distribucié
en baixa.. 05/02/2024. Excel-lent. Direcci6: Grau, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Lachheb, Hajar. A Lifelong Learning Approach to Mobile Robot Navigation. 25/01/2024.
Notable. Direcci6: Garrell, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Leal Garcia, Izan. Implementation and evaluation of an obstacle avoidance system in a
collaborative robot. 22/01/2024. Excel-lent. Direccié: Angulo, C.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Pozo Fernandez, Victor. Study of the customization of the behavior of a robot regarding
multiple interactions with customers or employees of a store.. 18/10/2023. Excel-lent. Direcci6:
Planas, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Segher, Adriana. Disefio e implementacion de una plataforma digital para su uso en
aplicaciones de mantenimiento industrial predictivo.. 18/10/2023. Excel-lent. Direcci6: Valls, J.;
Delgado, M.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Flaqué Borrellas, Ferran. Desenvolupament virtual i en context d'una arquitectura de
sensors per comandar una plataforma d'ajuda a la mobilitat. 13/10/2023. Notable. Direccio:
Casals, A.; Minguella-Canela, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Salazar Duran, Jose Javier. Pilot Study - Synthetic datasets for classification and
detection of non-rigid objects: fabrics. 11/10/2023. Excel-lent. Direccio: Grau, A.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Ponte, Andrea. Machine Learning-Accelerated Computational Fluid Dynamics for Naval
Ship Resistance Prediction. 10/10/2023. Matricula d'Honor. Direccio: Benitez, R.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Baldoma Mitjans, Pol. Control Predictiu basat en Model de variables complexes per
seguiment de senyals sinusoidals en inversors trifasics. 04/10/2023. Excel-lent. Direccio: Velasco,
M.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Almar Oliva, Eduard. Disseny i construccié d'un robot autdonom per jugar al billar.
02/10/2023. Excel-lent. Direccié: Lampon Diestre, C.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Olvera, P.. Gaze-tracking-based interface for robotic chair guidance. 29/09/2023.
Excel-lent. Direcci6: Casals, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Aguilar Pulido, Diego. Disefio de controladores para el control de una caldera de vapor.
29/09/2023. Matricula d'Honor. Direccié: Vela, M.; Rosa M. Fernandez-Canti. Universitat Politécnica
de Catalunya.
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Direcci6 d'altres treballs académics

Autor: Clemente Gonzalez, Pol. Disseny i instal:-lacié d'un multiplexor NMEA 0183 amb Arduino.
18/12/2023. Matricula d'Honor. Direccid: Aymerich, F.X.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Vidal Peralta, Daniel. Disseny i instal-lacio d'un multiplexor NMEA 0183 amb Arduino.
08/11/2023. Matricula d'Honor. Direccié: Aymerich, F.X.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Cirer Florit, Miquel. Disseny d’un circuit de control automatic de guany (AGC) per un
amplificador de transimpedancia orientat a oscil-ladors CMOS-MEMS. 31/05/2024. Notable.
Direccio: Benitez, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Velasquez Macias, Nataly Estefania. Optimizing Sensor-Integrating Screws for Multi-Axial
Force Measurement. 22/05/2024. Aprovat. Direccio: Benitez, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Masip Figueras, Maria. Creating a cognitive training app for elderly. 31/03/2024. Excel-lent.
Direccio: Benitez, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Lezcano Sirre, Alejandro. 10T environmental monitoring system using Arduino and
NODEMCU ESP8266. 02/02/2024. Excel-lent. Direccio: Benitez, R.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Senabre | prades, Guillem. Enhancing MARL for reality gap reduction. 23/01/2024.
Excel-lent. Direcci6: Benitez, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Victor Baldoma, Laia. Titol: New learning arenas for creative students. 31/10/2023. Notable.
Direcci6: Benitez, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Oliver Vila, Isaac. Analysis of Vehicle-to-Grid Optimization for Peak Shaving: A Case
Study of an Office Building in Belgium. 18/09/2023. Excel-lent. Direccié: Benitez, R.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor:  Reverté Roca, Oriol. PCB with built-in transimpedance amplifier for
nanoelectromechanical systems readout. 12/09/2023. Excel-lent. Direcci6: Benitez, R.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Riera Vila, Pau. Development of a Path Planning Algorithm for Autonomous Mars
Exploration. 12/09/2023. Excel-lent. Direccid: Benitez, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Vives Zaguirre, Noa Jie. Development of electrospun fibers for drug delivery. 04/09/2023.
Excel-lent. Direcci6: Benitez, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Escola Olivé, Aina. Mechanical and corrosion properties of a magnesium material.
04/09/2023. Notable. Direccid: Benitez, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: El Barike belhcen, Nohaila. Development of a non-invasive device for assessing diabetic
and non-diabetic individuals based on heart rate analysis. 16/10/2023. Notable. Direcci6:
Bogonez-Franco, F.; Gomis, P.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Pelegri Farré, Alba. Localitzacié de la font de so en entorns de robotica mabil. 27/09/2023.
Notable. Direcci6: Bolea, Y.. Universitat Politecnica de Catalunya.
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Autor: Sanchez Martinez, Adrian. Estudi de les tecnologies de convertidors estatics de
freqiiéncia (SFC) aplicades a les subestacions de tracci6.. 23/10/2023. Excel-lent. Direccio:
Candela, J.; Nejjari, F.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Garau Chen, Hailan. State of Charge estimation of a Metal Hydride tank to state Hydrogen.
07/05/2024. Aprovat. Direccid: Costa-Castelld, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Portella | I6pez, Lizer. Disefio e implementacion de un variador de sonda de temperatura
programable de alta precisién. 14/09/2023. Notable. Direccié: Cuadrado, |.; Parra, X.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Orrit Nabau, Biel. Projecte d'una instal-lacié d'autoconsum per a un edifici integrant el
sistema de monitoritzacio i control amb eines loT. . 18/10/2023. Notable. Direccié: Delgado, M.;
Luna, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Alonso Alvarez, Joan. Estudi de 'automatitzacié i robotitzacié com a tecnologies de la
industria 4.0 aplicada a la indUstria naval. 12/04/2024. Excel-lent. Direccio: Rosa M. Fernandez-
Canti. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Morote Garcia, José. Sistema semiautomatico para la detecciéon de eventos deportivos
basado en Vision por Computador. 23/01/2024. Excel-lent. Direcci6: Frigola, M.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Monar Pigem, Julia. The digital transformation importance assessment through the
Industrial Control System. 29/09/2023. Excel-lent. Direccié: Gamiz, J.; Grau, A.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Sandhu Singh, Ravneet-rahul. Respiratory Pattern Analysis Using Different Sensor Types.
24/05/2024. Excel-lent. Direccio: Giraldo, B.; Sola, J.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Barragan Infantes, Nuria. Implementacién del sistema SAP para la gestién de
mantenimiento en equipos de diagndstico por laimagen. 25/10/2023. Excel-lent. Direcci6: Giraldo,
B.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Bejarano Dallos, Laura Daniela. Estimacién de la sefial respiratoria a partir de la sefial
electrocardiogréfica y de presién sanguinea en sujetos sanos. 23/10/2023. Excel-lent. Direccio:
Giraldo, B.; Sola, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Sanchez Rueda, Arnau. Mejora del rendimiento de una estuchadora. 26/01/2024.
Excel-lent. Direccié: Grau, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Baena De oleo, Veronica. Identificacié de plastics en entorns aquatics mitjangant visio
per computador. 20/10/2023. Excel-lent. Direccio: Grau, A.; Guerra, E.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Giraldo Vivas, Guillem. Disseny, simulacié i implementacié d'un robot angular vertical
amb graus de llibertat ampliats. 20/10/2023. Excel-lent. Direcci6: Grau, A.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Orrit Nabau, Biel. Projecte d'una instal-lacié d'autoconsum per a un edifici integrant el
sistema de monitoritzacié i control amb eines IoT. . 18/10/2023. Notable. Direcci6: Luna, A.;
Delgado, M.. Universitat Politécnica de Catalunya.
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Autor: BallUs Riu, Estel. Desenvolupament d'unaeinaclinica per ala modelitzacio i sensoritzacié
d'un Gter. 27/10/2023. Excel-lent. Direcci6: Martinez, H.; Giraldo, B.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Carazo Colomer, Bernabé. Study of anonymization techniques applied to medical
imaging. 29/01/2024. Excel-lent. Direccid: Mata, C.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Bassols Noguer, Arnau. Detecci6 de polips en imatges de colon utilitzant deep learning.
18/10/2023. Notable. Direcci6: Mata, C.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Veenhoven Tapia, Moénica. Longitudinal analysis of 10-second-long ECG-derived
biomarkers from patients suffering Brugada syndrome. 29/05/2024. Notable. Direccio: Palmieri,
F.; Sola, J.; Arbelo, E.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Saif, Md Zilan Uddin. Title : "Stochastic Model Predictive Control for Wind Turbines:
Towards Enhanced Performance and Reliability". 15/07/2024. Excel-lent. Direccié: Puig, V..
Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Gil L6pez, Andrea. Automatizacion de una maquina de moldeo por compresiéon de ureay
disefio de aplicacion HMI. 27/10/2023. Excel-lent. Direccié: Repecho, V.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Medrano Diaz, Manuel Alejandro. Drought map image time series forecasting using deep
learning techniques. 29/09/2023. Satisfactori. Direccié: Rodriguez, H.; Puig, V.. Universitat
Politecnica de Catalunya.
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periprotésica articular. 26/06/2024. Excel-lent. Direccié: Lozano, M.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Ramos Garcia, Gabriel. Disefio e implementacion de sistema de validacion de valvulas
motorizadas mediante software Labview y una interfaz de comunicacién PWM. 26/06/2024.
Excel-lent. Direcci6: Blesa, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Pérez Pubill, Violant. Optimitzaci6 del control de valvules motoritzades mitjangcant
LabVIEW i comunicacié LIN. 26/06/2024. Excel-lent. Direcci6: Blesa, J.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Puig Pruja, Jordi. Sistema de resposta sensorial per una protesi de brag. 25/06/2024.
Excel-lent. Direccio: Casals, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Saumell Montanera, Gemma. Avaluacié de la 18F-FDG PET/TC en el protocol de
diagnostic i seguiment del pacient amb sindrome de Sjégren. 25/06/2024. Excel-lent. Direccio:
Casals, A.; Nifierola Baizan, Aida. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Martinez Granados, Edgar. Disseny i desenvolupament amb perfilometre optic laser del
guiat i verificacié d'una aplicaci6 de soldadura. 25/06/2024. Excel-lent. Direccié: Grau, A..
Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Hernandez Cuenca, Nil. Mejora de un sistema de conteo de personas en entornos
comerciales mediante la implementacion de Bluetooth AoA. 25/06/2024. Matricula d'Honor.
Direcci6: Grau, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Hernandez Gonzalez, Elkyn Mauricio. Monitorizacién remota de aplicaciones a través de
Modbus para toma de decisiones. 25/06/2024. Excel-lent. Direcci6: Grau, A.. Universitat Politecnica
de Catalunya.

Autor: Torres, V.. State of charge estimation of metal hydride storage tank using neural
networks. 25/06/2024. Matricula d'Honor. Direccié: Rolan, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Moruno, A.. Assessment of experimental preclinical models by means of in silico
methods. 19/06/2024. Satisfactori. Direcci6: Fernandez, F.; Perera, A.. Universitat Politecnica de
Catalunya.
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Autor: Graells, F.. Development of a Visualization Tool for Vessel Positions Within FNB’s Radius.
14/06/2024. Matricula d'Honor. Direccié: Mujal-Colilles, A.; Fonollosa, J.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Puig Urbanczyk, Maximilian. Design and evaluation of a sensor system for measurement
of acoustic emission of a gas foil bearing. 14/06/2024. Aprovat. Direccio: Benitez, R.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Masclans Moret, Marc. Disseny d'una maquina d'exercicis. 31/05/2024. Excel-lent. Direccio:
Grau, A.; Travieso-Rodriguez, J.A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Masclans Moret, Marc. Disseny d'una maquina d'exercicis. 31/05/2024. Excel-lent. Direccio:
Grau, A.; Travieso-Rodriguez, J.A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Iriso Wicijowski, Fran. PCB Design for Remote Monitoring of a Motor-Controlled
Polarizing Filter. 24/05/2024. Notable. Direccié: Giraldo, B.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Aguiar Apolinar, Laura Vanessa. Generacion de un programa de clasificacion automatico
paraidentificar patologias hepaticas relacionadas con la cuantificacion del amonio en muestras
plasmaticas procesadas por resonancia magnética nuclear. 24/05/2024. Excel-lent. Direccié:
Gomez, D.; Giraldo, B.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Dominguez, M.. Control and operation of Multiport Converters. 24/05/2024. Satisfactori.
Direcci6: Cheah, M.; Grifio, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Mateu Pons, Maria Antonia. Neural and psychosocial correlates in social feedback in
language learning . 24/05/2024. Excel-lent. Direccio: Mata, C.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Lyettefti-choukri Belefkih, Ismael. Supervision y control de wuna célula de
fabricacién/ensamblado de piezas flexible . 23/05/2024. Excel-lent. Direccié: Lluva, M.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Sebaste Martinez, Cristian. Disefio de SCADA y automatizacion de un sistema de
aprovechamiento de agua subterranea. 23/05/2024. Notable. Direccid: Lluva, M.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Monton Sanmarti, Sergi. Supervisio, control i simulacié per a l'automatitzaci6 d'un procés
industrial. 22/05/2024. Notable. Direccio: Ponsa, P.; Gamiz, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Garcia-vacas Rodriguez, Marc. Domotitzacié modular d’una habitacié hospitalaria per a
pacients amb dificultats motrius. 22/05/2024. Excel-lent. Direcci6: Blesa, J.. Universitat Politécnica
de Catalunya.

Autor: Solé Pajuelo, Adria. Estudi de l'aplicacié de la simulacié en la planificacié d'obres.
20/05/2024. Notable. Direcci6: Figueras, J.; Guasch, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Popa, Alexandru-ilie. Desarrollo e implementacion de un sistema de Ball Balancing para
el robot UR3 mediante técnicas de optimizacion basadas en lainteligencia artificial. 16/05/2024.
Excel-lent. Direccio: Camacho, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Oitaven De sousa, Pedro Afonso. jHey! Neato acércate. 16/05/2024. Aprovat. Direccio:
Martinez, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

51



Memoria de la unitat. Periode: 01/09/2021 al 31/08/2022

Autor: Esplugues Clos, Marta. Desenvolupament de la prova de concepte d'un dispositiu per
educar al medi natural. 15/05/2024. Matricula d'Honor. Direccié: Camacho, A.. Universitat Politécnica
de Catalunya.

Autor: Herreros Carmona, Pablo. Fuel Cell modeling using experimental data. 07/05/2024.
Aprovat. Direcci6: Costa-Castelld, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Alonso Alvarez, Joan. Estudi de 'automatitzacié i robotitzacié6 com a tecnologies de la
industria 4.0 aplicada a la inddstria naval. 25/03/2024. Excel-lent. Direccié: Rosa M. Fernandez-
Canti. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Collao, C.. Al-supported Composable Digital Twins Services for control Teleoperation,
and Remote Verification. 22/03/2024. Satisfactori. Direccié: Ocampo-Martinez, C.; Toro, C..
Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Marano Garcia, David. Study of the electrodynamic properties of microtubules and actin
filaments. 19/03/2024. Excel-lent. Direcci6: Benitez, R.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Taher, H.. Deep learning-based scene understanding for urban autonomous navigation.
29/02/2024. Satisfactori. Direccio: Santamaria, A.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Dankir, S.. Efficient Management of Energy Systems using Artificial Intelligence
Techniques. 28/02/2024. Satisfactori. Direccio: Lasri, R.; Puig, V.; Lasri, Rafik. Universitat Politécnica
de Catalunya.

Autor: Albrincole, J.. Optimal energy management using robust economic model predictive
control. 28/02/2024. Satisfactori. Direccid: Puig, V.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Cardona, P.. Optimization-based control of renewable hydrogen production, storage and
dispatchment systems for the transport sector. 19/02/2024. Satisfactori. Direccio: Serra, M.;
Ocampo-Martinez, C.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Shirzadi Maryan, M.. Dexterous Manipulation of Unknown Objects. 12/02/2024. Satisfactori.
Direccid: Suarez, R.; Zaplana, I.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Olvera, P.. Data-driven strategies for optimal task-oriented grasping in robotic
manipulation. 12/02/2024. Satisfactori. Direccié: Zaplana, |.; Rosell, J.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Escofet Majoral, Aniol. Torque Vectoring for All Wheel Drive Formula Student Car.
06/02/2024. Excel-lent. Direccié: De Pinto, S.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Dalet Detry, Alexia. Optimizacién en tiempo real de la dinamica vehicular mediante
estrategias de control avanzadas.. 06/02/2024. Notable. Direcci6: De Pinto, S.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Plaja Dorca, Sergi. Estudi d'una instal-lacié geotérmica d'un edifici public. 06/02/2024.
Excel-lent. Direcci6: Grau, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Fukushi, Shunsuke. Adaptation of algorithms for the detection of ECG waves and their
analysis. 05/02/2024. Excel-lent. Direccié: Vallverdu, M.. Universitat Politecnica de Catalunya.
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Autor: Saura | 16pez, Oscar. Estudio sobre la estandarizacion de un banco de control mediante
electrovalvulas y cilindros neumaticos para el clipado y atornillado. 05/02/2024. Notable.
Direccid: Flor, M.. Universitat Politéecnica de Catalunya.

Autor: Mohuanna Alvarez, Tomas Amir. Automatizacion de un proceso industrial: Célula
paletizadora de cajas de harina de maiz. 31/01/2024. Excel-lent. Direccié: Puentes Babiano,
Eduardo; Tornil-Sin, S.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Fernandez Linde, Daniel. Disseny i implementacié d'una Bluetooth Mesh per la
comunicacio entre punts de carrega de vehicles electrics. 31/01/2024. Excel-lent. Direccio: Blesa,
J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Galian Casoliva, Marc. Control economic predictiu basat en model d'una xarxa eléctrica
intel-ligent. 31/01/2024. Excel-lent. Direccid: Blesa, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Palau Vidal, Pau. Desarrollo integral de un robot autbnomo recolector de fruta: disefio,
implementacién y viabilidad en la industria agricola. 31/01/2024. Excel-lent. Direcci6: Tornil-Sin,
S.; Grau, A.. Universitat Politeécnica de Catalunya.

Autor: Mufioz Garcia, Noelia. Artificial intelligence approaches for image segmentation and
classification in medical imaging analysis. 29/01/2024. Excel-lent. Direccid: Mata, C.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Triay Espafa, Joan Josep. Analisis del proceso de grabacién de pedidos en Schneider
Electric. 29/01/2024. Notable. Direccio: Mata, C.; Sanz, S.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Costa Allué, Natalia Pilar. Feature extraction and radiomics in naso sinusal cancer.
29/01/2024. Matricula d'Honor. Direccid: Munuera, J.; Mata, C.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Roca Punti, Guillem. Estudi i disseny d'un sistema de control de pressi6 per ala reduccié
de fuites en uan xarxa de distribucié d'aigua.. 29/01/2024. Notable. Direccié: Perez, R.; Grau, S..
Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Martinez Fite, Oriol. Motion Planning and Control Pipeline for a Formula Student
Autonomous vehicle.. 29/01/2024. Matricula d'Honor. Direccié: Puig, V.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Bargall6 | sales, Albert. Autonomous guidance of a Formula Student car. 29/01/2024.
Notable. Direccio: Puig, V.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Aragay Cama, Manel. Programacié de maquines CNC per a dispositius modulars per la
inspeccio de la qualitat de l'aigua. 26/01/2024. Excel-lent. Direccid: Grau, A.; Guerra, E.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Leiva Carbonell, Sheila. Analisi i implementacié d'un sistema per a l'avaluaci6 de la
sostenibilitat en I'equipament meédic en un entorn hospitalari. 26/01/2024. Excel-lent. Direccio:
Giraldo, B.; Trias Gumbau, Gerard. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Martin Prieto, Guillem. Estudi, disseny i prototipatge de la il-luminaci6 de butaca dental
automatitzable. 26/01/2024. Excel-lent. Direccio: Travieso-Rodriguez, J.A.; Grau, A.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Martin Prieto, Guillem. Estudi, disseny i prototipatge de la il-luminacio de butaca dental
automatitzable. 26/01/2024. Excel-lent. Direccio: Grau, A.; Travieso-Rodriguez, J.A.. Universitat
Politécnica de Catalunya.
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Autor: Llort De forn, Maria. Analysis and Optimization of the Spectral Density Array parameters
in a depth of anaesthesia monitoring device. 26/01/2024. Excel-lent. Direcci6: Alonso, J.F.; Garcia,
G.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Queral | figuls, Joan. Analisis i optimitzacié del manteniment en el laboratori academic
d'automatitzacié i robotica industrial. 26/01/2024. Excel-lent. Direcci6: Ponsa, P.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Polo Peregrina, Clara. Procesado y analisis de imagenes para el estudio del sindrome del
nivel adyacente debido a operaciones de columna vertebral. 25/01/2024. Excel-lent. Direccio:
Giraldo, B.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Wu, You. Detecci6 automatica de vehicles invasors del carril bus. 23/01/2024. Excel-lent.
Direcci6: Climent, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Clemente Gonzalez, Pol. Disseny i instal-lacié d'un multiplexor NMEA 0183 amb Arduino.
18/12/2023. Matricula d'Honor. Direccié: Aymerich, F.X.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Escandell Bonet, Vicente. Disseny d'un sistema de control per a l'automatitzacié del
procés de canvi de combustible en zones ECA. 08/11/2023. Matricula d'Honor. Direccio: Rosa M.
Fernandez-Canti. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Vasquez Lujan, Luis Miguel. Disseny i desenvolupament d'un analitzador de xarxes NMEA
open source. 08/11/2023. Notable. Direccid: Rosa M. Fernandez-Canti. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Sifuentes Olazabal, Julio Manuel. Modernizacién del sistema CNC de la fresadora EMCO
PC Mill 50. 31/10/2023. Excel-lent. Direccid: De Sousa, O.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Ramos Candelaria, Josep Ramon. Exoesquelet de bra¢ huma per assisténcia a mobilitat
reduida. 31/10/2023. Excel-lent. Direccié: Mufioz, L.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Merida Rubio, Oriol. Control del brazo robot UR3e de Universal Robot mediante imitacion
de movimiento. 30/10/2023. Notable. Direccié: De Sousa, O.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Ballus Riu, Estel. Desenvolupament d'unaeinaclinica per ala modelitzaci6 i sensoritzacié
d'un Gter. 27/10/2023. Excel-lent. Direcci6: Martinez, H.; Giraldo, B.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Vinyes Devesa, Pau. Disseny de controladors per a un robot autobalancejat seguidor de
linies. 27/10/2023. Notable. Direcci6: Repecho, V.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Meléndrez Cuzco, Danny. Caracterizacion del patrén respiratorio para la clasificacién de
pacientes en proceso de extubacién. 23/10/2023. Notable. Direcci6: Sola, J.; Giraldo, B.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Sanchez Martinez, Adrian. Estudi de les tecnologies de convertidors estatics de
freqiiéncia (SFC) aplicades a les subestacions de tracci6. 23/10/2023. Excel-lent. Direccio: Nejjari,
F.; Candela, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Kasmi Benomar, Jalila. Supervision, control and simulation of insulin in an industrial
process. 20/10/2023. Excel-lent. Direccio: Lluva, M.. Universitat Politécnica de Catalunya.
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Autor: Magdalena Soler, Pol. Disseny d’una aplicacié per a I'automatitzacié industrial amb
robots SCARA i ambl’'implementacié d’'un monitor HMI.. 20/10/2023. Excel-lent. Direcci6: Tornil-
Sin, S.; Ponsa, P.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Miralles Esteban, Marc. Sistema de gestiéon y control para minimizar el consumo
energético de una vivienda. 20/10/2023. Notable. Direccio: Lluva, M.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Borras Duarte, Marta. Design, development, and evaluation of a real-time facial
expression and speech emotion recognition system. 20/10/2023. Excel-lent. Direccio: Martinez,
H.; Grau, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Tamimi Zeiat, Akram. Study on the use of machine learning models for the analysis of air
routes. 20/10/2023. Excel-lent. Direccio: Fornes, H.; Nejjari, F.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Borras Duarte, Marta. Design, development, and evaluation of a real-time facial
expression and speech emotion recognition system. 20/10/2023. Excel-lent. Direccié: Martinez,
H.; Grau, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Risco Asaoka, Ignacio. Instal-lacié solar fotovoltaica per autoconsum a les cobertes
industrials de Metalgrup SA. 20/10/2023. Excel-lent. Direcci6: Grau, A.. Universitat Politécnica de
Catalunya.

Autor: Zaera Aris, Marti. Project of optimization of the dynamic model and control of a high-
speed collaborative deltarobot. . 19/10/2023. Excel:lent. Direcci6: Nejjari, F.; Romero, D.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Zaera Aris, Marti. Project of optimization of the dynamic model and control of a high-
speed collaborative deltarobot. . 19/10/2023. Excel:-lent. Direccio: Nejjari, F.; Romero, D.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Algué Cases, Ferran. Desenvolupament del sistema d’adquisici6 i analisi de dades d’una
motocicleta eléctrica de competicid. 19/10/2023. Excel-lent. Direccié: Rolan, A.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Khodayar, S.. Multimodal-based user intention for robotized wheelchair control.
18/10/2023. Satisfactori. Direccid: Frigola, M.; Casals, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Gonzalez Hortet, Miguel. Investigacion, desarrollo e implementacion de una interfaz de
usuario para la programacion, simulacion y puesta en marcha de un robot colaborativo en una
aplicacion de paletizacion. 18/10/2023. Excel-lent. Direccid: Gamiz, J.. Universitat Politecnica de
Catalunya.

Autor: Balchin, L.. Analysis of respiratory pattern dynamics to determine new biomarkers for
predicting the evolution of pneumonia patients using temperature sensors. 18/10/2023.
Satisfactori. Direcci6: Giraldo, B.; Sola, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Olivares Vazquez, Mario. Disefio y Desarrollo de Interfaces Web para la Supervision de
Estaciones Depuradoras de Aguas Residuales. 18/10/2023. Excel-lent. Direccio: Gamiz, J..
Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Arandia Martinez, Paula. Brain morphometry associated with protective and risk factors
of mental and neurological health: an artificial intelligence approach. 18/10/2023. Excel-lent.
Direccio: Benitez, R.; Mata, C.. Universitat Politécnica de Catalunya.
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Autor: Mijancos, G.. Assessment of TMS-related neuromodulation in psychiatric patients by
means of EEG data. 17/10/2023. Satisfactori. Direcci6: Bachiller, A.; Mafianas, M.A.. Universitat
Politecnica de Catalunya.

Autor: Fuentes Exposito, M.Angeles. Large-scale health data analysis and predictions for Type
2 Diabetes using Large Language Models. 17/10/2023. Satisfactori. Direccio: Perera, A.; Fonollosa,
J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Marin, D.. Gas sensor systems for health and safety applications. 17/10/2023. Satisfactori.
Direccio: Perera, A.; Fonollosa, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: El Barike belhcen, Nohaila. Development of a non-invasive device for assessing diabetic
and non-diabetic individuals based on heart rate analysis. 16/10/2023. Notable. Direccio:
Bogonez-Franco, F.; Gomis, P.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Roca Ribas, Marc. Estudi i implementacié d'un algorisme de resolucio6 del trencaclosques
Tangram utilitzant visio artificial en una estacié amb robot col-laboratiu.. 16/10/2023. Excel-lent.
Direccio: Flor, M.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Grau Selva, Jordi. Disseny d'un sistema SCADA en la produccié d'un para-xocs.
11/10/2023. Notable. Direcci6: Lluva, M.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Puig Vall, Marti. Supervisio, control i simulacié per a l'automatitzaciéo d'un procés
industrial. 09/10/2023. Notable. Direccid: Gamiz, J.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Yuguero Cérdenas, Carlos. Disefio y construccion de un centro de monitorizacion y
control. 09/10/2023. Excel-lent. Direccio6: Rolan, A.. Universitat Politécnica de Catalunya.

Autor: Xu, C.. Data-driven control techniques for microgrids. 04/10/2023. Satisfactori. Direccio:
Puig, V.; Costa-Castelld, R.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Autor: Font Viader, Roger. Disseny d'un parc fotovoltaic connectat a la xarxa eléctrica per la
generacié d'energia renovable.. 26/09/2023. Excel-lent. Direccid: Costa-Castello, R.. Universitat
Politécnica de Catalunya.

Autor: Pefia, J.. Interpretable decision support systems for early cancer diagnosis and
personalized treatment. 20/09/2023. Satisfactori. Direccid: Patifio Guevara, Diego Alejandro;
Ocampo-Martinez, C.. Universitat Politecnica de Catalunya.

Col-laboraci6 en revista

Delgado, M. Editor. Applied sciences (Basel). ISBN: 2076-3417. 24/06/2024.

Jane, R. Editor. IEEE Journal of Translational Engineering in Health and Medicine. ISBN: 2168-
2372. 21/01/2022.

Mata, C. Editor. HEALTH INFORMATION SCIENCE AND SYSTEMS. ISBN: 2047-2501.
01/05/2024.
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9 Congressos, cursos i altres esdeveniments

Treballs presentats a un congres

Abuasaker, W.; Nguyen, J.; Agell, N.; Ruiz, F.; Sanchez, M.. An application to measure consensus
on customers’ ratings using Hesitant Fuzzy Linguistic Term Sets. 25th International Conference
of the Catalan Association for Artificial Intelligence. 25/10/2023.
https://ebooks.iospress.nl/doi/10.3233/FAIA230698.

Aguilar, M.; Ronquillo, D.; Rosell, J.; Palomo-Avellaneda, L.; Suarez, R.. A simple yet smart head
module for mobile manipulators. IEEE 28th International Conference on Emerging Technologies and
Factory Automation. 15/09/2023. https://ieeexplore.ieee.org/document/10275645.

Amante, B.; Puig-pey, A.; Zamora, J.LI.; Moreno, J.; Sanfeliu, A.. Robots in waste management: case
study. 19th International Symposium on Waste Management, Resource Recovery and Sustainable
Landfilling. 10/10/2023.

Arandia, P.; Nufiez, C.; Stephan-Otto, C.; Benitez, R.; Mata, C.. Al-enhanced analysis of brain
morphometry linked to factors influencing mental and neurological health outcomes. 18th Multi
Conference on Computer Science and Information Systems -Big data analytics, data mining and
computational intelligence. 13/07/2024.

Arango, J.; Conde, G.; Duviella, E.; Etienne, L.; Langueh, K.; Segovia, P.; Puig, V.; Ocampo-Martinez,
C.; Quijano, N.. Unknown input observer scheme for open-flow irrigation channels. 3rd IFAC
Workshop on Integrated Assessment Modeling for Environmental Systems. 08/2024.
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2405896324001666.

Arellano, F.; Delgado, M.; Valls, J.; Saucedo, J.; Osornio, R.. Deep learning-based partial transfer
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Fuentes Expdsito, M.Angeles Vocal Comité Organitzador. mHealth BCN Conference. Barcelona.
2023.

Fuentes Expésito, M.Angeles Vocal Comité Organitzador. ler Simposi sobre Investigacio a la
Industria Indie del Videojoc. Terrassa. 2023.

Fuentes Expdsito, M.Angeles Vocal Comité Organitzador. mHealth BCN Conference. Barcelona.
2022.

Imparticié de cursos i seminaris

Amama, N.Ph.D. in Statistical Validation of Synthetic Data. Siemens Energy Al Chair. Energy
Sustainability for a Decarbonized Society 5.0. Barcelona. Espanya. 16/05/2024.

Borras, M.A MRCP study: experiment preparation, recording and analysis. Workshop BCN24: A
Journey into Brain Activity. Barcelona. Espanya. 07/02/2024.

Condominas, E.Related cortical potentials measured by EEG: ERPs and MCRPs. Workshop: A
journey into brain activity (HybridNEURO). Barcelona. Espanya. 07/02/2024.

Conejo, C.Enginyeria Electronica Industrial i Automatica. Tecniques de Control. Barcelona.
Espanya. 2023.

Rosa M. Fernandez-CantiSistemas de control deTrafico avanzado. Jornadas de Sistemas de
Control de Trafico Maritimo. Puerto de Quetzal. Guatemala. 13/09/2023.

Mijancos, G.Related cortical potentials measured by EEG: ERPs and MCRPs. A journey into brain
activity. Barcelona. Espanya. 07/02/2024.

Mijancos, G.HoT: Pre-processing and processing of TMS-EEG signals. A journey into brain activity.
Barcelona. Espanya. 06/02/2024.

Rolan, A.Sensorless speed estimation in wind turbines. Seminar in the Department of Mechanical
Engineering from Florida Polytechnic University. Lakeland. Estats Units d'América. 04/12/2023.

Rolan, A.Electric generators and wind energy. Energies Renovables (Master en Enginyeria
Industrial). Barcelona. Espanya. 06/11/2023.
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Benitez, R.Introduccié a les técniques d’analisi de dades i reconeixement de patrons en Python.
Introduccid a les técniques d’analisi de dades i reconeixement de patrons en Python. Barcelona.
Espanya.

Parra, X.Millora lateva assignatura a ATENEA (disseny i estructura) Campus de Vilanova. Millora
la teva assignatura a ATENEA (disseny i estructura) Campus de Vilanova. Campus Besos. Espanya.

Fernandez, J.La formacié DUAL a la Universitat. La formaci6 DUAL a la Universitat. Barcelona.
Espanya.

Benitez, R.Introduccié a les técniques d’analisi de dades i reconeixement de patrons en Python.
Introduccié a les técniques d’analisi de dades i reconeixement de patrons en Python. Barcelona.
Espanya.

Aguado, J. CarlosJornada de docéncia al campus de Castelldefels (EETAC-EEABB). Jornada de
docéncia al campus de Castelldefels (EETAC-EEABB). Castelldefels. Espanya.

Benitez, R.Introduccié a les técniques d’analisi de dades i reconeixement de patrons en Python.
Introduccié a les técniques d’analisi de dades i reconeixement de patrons en Python. Barcelona.
Espanya.

Benitez, R.Introduccio6 a les técniques d’analisi de dades i reconeixement de patrons en Python.
Introduccié a les técniques d’analisi de dades i reconeixement de patrons en Python. Barcelona.
Espanya.

Lectura d’una conferéncia

Angulo, C.. Las nuevas tecnologias Chat GPT. Jornadas de Investigacion de la CRUE. Conferencia
de Rectores de las Universidades Espafiolas. Barcelona. Espanya. 01/12/2023.

Organitzacié de cursos o seminaris

Ocampo-Martinez, C. President Comité Organitzador. Richard D. Braatz: New Directions in the
Control of Advanced Manufacturing Systems. 2023. Barcelona. Espanya.

Organitzaci6 de premi

Fuentes Expdsito, M.Angeles Vocal Comité Organitzador. Premios a los mejores TFM de salud
digital UniDhas. Barcelona. 2023.
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10 Projectes i propietat intel-lectual i industrial

Participacio en projecte RDI competitiu

Coordinador cientific: Alonso, J.F.. Participants: Rojas, M.. MyoArm:Smart Technology for Motor
Rehabilitation. 04/02/2022-03/02/2024. Durada: 02.00.00. Financament: 137160.0€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial . Entitats financadores: Agéncia per la Competitivitat de 'Empresa (ACCIO);

Coordinador cientific: Andrade-Cetto, J.; Sola, J.. Participants: Geer, |.; Mansard, N.; Santamaria,
A.; Vallve, J.; Hernandez, S.; Pujol, S.; Lopez, A.; Fourmy, M.; Mora, A.; Tian, Y.; Ferrandis, J.;
Chamorro, W.; Marti, J.. ESTIMACION Y CONTROL DE MOVIMIENTO CON CAMARAS DE
EVENTOS. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Financament: 90750.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial. Entitats finangadores: Ministerio de
Ciencia e Innovacion;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Estandar de informacién agraria orientado a servicios
basados en Inteligencia Artificial para casos de uso en agroalimentacién.. 16/05/2024-
31/12/2025. Durada: 01.07.16. Finangament: 2418035.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
Centre Especific de Recerca Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. Entitats finangadores:
MINISTERIO PARA LA TRANSFORMAC;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Aguado, J. Carlos; Raya, C.; Perramon, X.; Jennifer,
N.; Afsordegan, A.. gion of Reliable syntheTlc health data for Federated leArning in seCure daTa
Spaces - UPC. 01/09/2023-31/08/2026. Durada: 03.00.00. Finangament: 92500.0€. Ambit: Estatal.
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial
. Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Vilaplana, V.; Pardas, M.; Lazaro, C.. Federate
Learning and muUlti-party computation Techniques for prostatE cancer. 01/05/2023-30/04/2026.
Durada: 03.00.00. Financament: 323125.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre
Especific de Recerca Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. Entitats finangadores:
Commission of European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101095382

Coordinador cientific: Angulo, C.. Siemens Energy Al Chair. Energy sustainability for a
decarbonized Society 5.0. 03/03/2023-31/12/2025. Durada: 02.09.29. Financament: 668303.25€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Centre Especific de Recerca Intelligent Data Science and
Artificial Intelligence. Entitats financadores: MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Velasco, M.; Raya, C.; Camacho, A.. Create a
Symbiosis where PV and agriculture can have a mutually beneficial relationship. 01/01/2023-
31/12/2026. Durada: 04.00.00. Finangament: 68750.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa:
Centre Especific de Recerca Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. Entitats finangadores:
Commission of European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101096352

Coordinador cientific: Blasco-Giménez, R.; Belenguer, E. F.. Participants: Afid, S.; Alfonso, J.;
Beltran, H.; Bernal, S.; Monjo, L.; Aparicio, N.; Rolan, A.; Vidal-Albalate, R.; Soto, D.; Guerrero, J.;
Pefia, R.; Ayuso, P.; Martinez, J.; Diaz, C.; Segarra, J.. Control "Grid Forming" para operacion
avanzada de sistemas eléctricos con gran penetracion de energia renovable. 01/09/2021-
31/08/2024. Durada: 03.00.00. Financament: 155485.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
Universitat Politécnica de Valéncia. Entitats finangadores: Ministerio de Ciencia e Innovacion;

Coordinador cientific: Careglio, D.. Participants: Angulo, C.; Hernando, J.; Solé-Pareta, J.; Lopez,
A.. Life in the Al Era. 01/11/2021-30/10/2023. Durada: 01.11.30. Finangament: 45308.0€. Ambit:
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Arquitectura de Computadors. Entitats
financadores: Commission of European Communities; https://lifeintheaiera.eu/
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Coordinador cientific: Casals, A.. Participants: Font-Llagunes, J.M.; Susin, A.; Pamies-Vila, R.;
Barjau, A.; Clos, D.; Aranda, J.; Frigola, M.; Martinez, A.; Mufioz, L.; Fernandez, J.; Fonollosa, J.;
Vallverdu, M.; Martin, E.X.; Perera, A.; Tost, D.; Gonzalez, M.. Grup de Recerca en Tecnologies de
la Salut. 01/01/2022-30/06/2025. Durada: 03.06.00. Finangament: 40000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangcadores: AGAUR. Agéncia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Casals, A.. Participants: Fernandez, J.; Frigola, M.; Aranda, J.; Mufioz, L.;
Amat, J.; Minguella-Canela, J.; Narvdez, M.; Benedico, A.; Martin, J.; Franco, F.. Plataforma Hibrida
Ortesis-Silla para hacer compatible la Movilidad, Funcionalidad Y Aceptabilidad de aplicacion
en entornos domésticos. 01/09/2021-30/06/2025. Durada: 03.10.00. Financament: 139755.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial . Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Castilla, M.. Participants: Garcia de Vicufia, J.; Camacho, A.; De La Hoz, J.;
Guzman, R.; pellitero, C.; Chico, J.; Martin, H.; Miret, J.; Borrell, A.; Carol, J.; Iiguez, J.. Mejora de la
calidad de potencia en sistemas de potencia remotos con convertidores electrénicos de
potencia. 01/09/2022-31/08/2025. Durada: 03.00.00. Finangament: 174240.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL
DE INVESTIGACION,;

Coordinador cientific: Catala, A.. Participants: Parra, X.; Marti, P.; Ruiz, F.; Magnusson, |.; Benitez,
R.; Ponsa, P.; Raya, C.. Envelliment actiu i saludable: de la teoria a la practica. 10/05/2021-
31/12/2023. Durada: 02.07.22. Financament: 116231.85€. Ambit: Autonomic. Entitat on es
desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnoldgics per a I'Atencié a la Dependéncia i la Vida Autonoma UPC.
Entitats financadores: GENCAT-DEP. PRESIDENCIA;

Coordinador cientific: Cembrano, M.; Ocampo-Martinez, C.. Participants: Meseguer, J.; Joseph, B.;
Rosa M. Fernandez-Canti; Blesa, J.; Tornil-Sin, S.; Perez, R.; Romero, L.; Martinez, J.; Prats, S.;
Conde, G.; Trapiello, C.; Arqué , F.. Supervision and fault-tolerant control of smart infrastructures
based on advanced learning and optimization. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00.
Financament: 112046.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica
Industrial,  CSIC-UPC. Entitats financadores:  Agencia  Estatal de  Investigacion;
https:/Aww.iri.upc.edu/project/show/272

Coordinador cientific: Cortes, U.; Bejar, J.. Participants: Vazquez-Salceda, J.; Martin, M.; Barrue,
C.; Nufiez, J.; Arjona, J.. Inteligencia Artificial distribuida para el diagndstico y tratamiento
temprano de enfermedades con gran prevalencia en el envejecimiento. 04/08/2021-31/12/2024.
Durada: 03.04.28. Finangament: 273557.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
de Ciencies de la Computaci6. Entitats financadores: MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD;

Coordinador cientific: Costa-Castell6, R.. Participants: Xu, C.. Ajut predoctoral Joan Oré 2024 FI-
1 .00245. 01/07/2024-30/06/2027. Durada: 03.00.00. Finangament: 69552.0€. Ambit: Estatal. Entitat on
es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
financadores: AGAUR. Ageéncia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca,;

Coordinador cientific: Costa-Castellé, R.. Participants: Haubensak, L.. Optimization and control
of multiple fuel cell systems. 01/03/2024-28/02/2027. Durada: 03.00.00. Finangament: 21600.0€.
Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de
Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/optimization-and-control-of-multiple-fuel-

cell-systems/

Coordinador cientific: Costa-Castelld, R.; Puig, V.. Participants: Batlle, C.; Blesa, J.; Serra, M.;
Ocampo-Martinez, C.; Rolan, A.; Cembrano, M.; Ramos, G.A.; Ordys, A.; Astolfi, D.; Quijano, N.;
Cecilia, A.; Xu, C.; Romera, J.. Gestion Eficiente de Sistemas Energéticos incluyendo
Almacenamiento de Energia Electroquimico Hibrido mediante Técnicas de Digitalizacién.
01/12/2022-30/09/2025. Durada: 02.10.00. Finangament: 247480.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats financadores: AGENCIA
ESTATAL DE INVESTIGACION;
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Coordinador cientific: Costa-Castelld, R.; Serra, M.. Participants: Puig-Ortiz, J.; Escaler, X.; Batlle,
C.; Puleston, P.; Ramos, G.A.; Clemente, A.; Puleston, T.; Cecilia, A.; Fornaro, P.. Estimacién y
control en baterias de flujo redox de Vanadio. 01/01/2022-31/12/2025. Durada: 04.00.00.
Financament: 150887.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica
Industrial, CSIC-UPC. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION,;

Coordinador cientific: Costa-Castell6, R.. Participants: Cecilia, A.; Clemente, A.; Fustero , C,;
Escachx, B.. Fabricacion del médulo BFR 50W. 01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00.
Finangament: 249380.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica
Industrial.  Entitats  finangadores: Consejo  Superior de Investigaciones Cientificas;
https://ww.iri.upc.edu/project/show/262

Coordinador cientific: Delgado, M.. Participants: Romeral, L.; Mon, J.; Berbel, N.. Disefio y gestion
inteligente de comunidades energéticas con blockchain y baterias. BlockBatCE Il. 11/05/2023-
17/04/2024. Durada: 00.11.07. Finangament: 62318.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
MCIA - Grup de Recerca Accionaments Electrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangcadores: MIN.
INDUSTRIA ENERGIA TURISMO;

Coordinador cientific: Delgado, M.. Participants: Torres, J.. Estratégies d’aprenentatge continu
aplicades al control predictiu de sistemes HVAC a edificis del sector terciari. 01/09/2022-
01/09/2025. Durada: 03.00.01. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
MCIA - Grup de Recerca Accionaments Electrics i Aplicacions Industrials. Entitats financadores:
AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Doria-Cerezo, A.. Participants: Biel, D.; Grifio, R.; Repecho, V.; Luciano, L.;
Olm, Josep M.; Khamis, M.. Global Acoustic interaction and Psychoacoustic impact of the
autonomous vehicles in interior and exterior. 01/03/2023-28/02/2027. Durada: 04.00.00.
Finangament: 598902.4€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control
de Sistemes Industrials. Entitats financadores: Commission of European Communities;
https://cordis.europa.eu/project/id/101073014

Coordinador cientific: Echebarria, B.; Benitez, R.. Participants: Bragard, J.; Rodriguez
Cantalapiedra, |.; Alvarez-Lacalle, E.; Malagarriga, D.; Ochoa-Ruiz, G.; Shiferaw, Y.; Mata, C.;
Marimon, X.; Conesa, D.. Andlisis computacional del impacto de riesgos genéticos y clinicos en
lasefializacion molecular y disfunciones electrofisioldgicas en fibrilacién auricular.. 01/09/2021-
31/08/2024. Durada: 03.00.00. Finangament: 108900.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
FiSICA. Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION,;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.. Participants: Perera, A.; Martin, E.X.. Gestidon clinica
personalizada del paciente oncolégico con insuficiencia renal aguda. 01/01/2023-31/12/2025.
Durada: 03.00.00. Finangament: 155848.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre
de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats financadores: INSTITUTO DE SALUD CARLOS lli;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.; Perera, A.. Participants: Vallverdu, M.; Gomis, P.; Llano, J.;
Barranco, M.; Manzini, E.; Franch, J.; Garrido, J.; Fuentes Expésito, M.Angeles. Métodos y
aplicaciones de aprendizaje profundo y superficial de fenotipos para analisis y prediccion de
datos biomédicos.. 01/09/2022-31/08/2025. Durada: 03.00.00. Financament: 140965.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats
finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.. Participants: Marin, D.. Development of algorithmic solutions
for unspecific chemical sensors applied to activity monitoring and industrial gas leak detection.
01/09/2022-01/09/2025. Durada: 03.00.01. Financament: 33960.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangcadores: AGAUR.
Ageéncia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.. Participants: Marin, D.. Sistema de ventilacion inteligente y
deteccion del nivel de higienizacién de interiores. 19/11/2020-18/11/2023. Durada: 03.00.00.
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Finangcament: 79260.25€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Centre de Recerca en
Enginyeria Biomedica. Entitats financadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de
Recerca;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.. Participants: Martin, E.X.; Perera, A.; Marin, D.; Gil-Figuerola,
P.. Sistema de ventilacion inteligente y deteccion del nivel de higienizacion de interiores (VIDA).
19/11/2020-18/11/2023. Durada: 03.00.00. Financament: 79260.25€. Ambit: Autonomic. Entitat on es
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finan¢adores: Agéncia per
la Competitivitat de I'Empresa (ACCIO); https://cit.upc.edu/ca/portfolio-item/vida/

Coordinador cientific: Font-Llagunes, J.M.. Participants: Pamies-Vila, R.; Alonso, J.F.; Mafianas,
M.A.; Martinez, M.; Jané, M.; Marzabal-Gatell, A.; Favata, A.. ArmTracker: Un sistema portable per
avaluar la funcié motora de les extremitats superiors durant la vida diaria per a pacients amb
distrofia muscular de Duchenne i atrofia muscular espinal. 24/05/2021-31/12/2024. Durada:
03.07.08. Finangament: 165250.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de
Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: LA FUNDACIO LA MARATO DE TV3;

Coordinador cientific: Garcia-Cazorla, A.. Participants: Martin, E.X.; Julia, N.; Sans, O.; Steffan-Otto,
C.. Synapse on-a-chip: personalized medicine in genetic neurodevelopmental disorders
affecting synaptic communications. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finangament:
183315.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Recerca Sant Joan de Déu. Entitats
finangadores: Fondo de Investigacion Sanitaria (FIS) - ISCIII;

Coordinador cientific: Garrell, A.; Santamaria, A.. Participants: Larrea, M.; Dalmasso, M.; Laplaza,
J.; Dominguez-Vidal, J. E.; Marti, J.; Taher, H.; Tian, Y.; Vallés, N.; Argudo, V.; Villamizar, M.; Del Pino,
l.. Aprendizaje continuo para la navegacion de robots con interacciones humanas. 01/09/2023-
31/08/2026. Durada: 03.00.00. Finangament: 101250.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
Institut de Robotica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Gibert, Karina. Participants: Ageno, A.; Cortes, U.; Sanchez-Marre, M;
Vazquez-Salceda, J.; Martin, M.; Bejar, J.; Sangiesa, R.; Barrue, C.; Angerri Torredeflot, Xavier;
Domingo, J.; Solé-Pareta, J.; Careglio, D.; Cruellas, J.; Barlet, P.; Albert Cabellos-Aparicio; Perello, J.;
German Santos-Boada; Romero, E.; Vellido, A.; Arratia, A.; Belanche, LI.; Delgado, J.; Nebot, A,;
Mugica, F.; Konig, C.; Casas, J.; Marques, F.; Morros, J.R.; Oliveras, A.; Pardas, M.; Ruiz-Hidalgo, J.;
Salembier, P.; Sayrol, E.; Vilaplana, V.; Turmo, J.; Padro, L.; Catala Roig, N.; Escudero, G.; Farreres,
J.; Gatius, M.; Angulo, C.; Sanchez, M.; Ruiz, F.; Aguado, J. Carlos; Raya, C.; Hernando, J.; Nadeu,
C.; Fonollosa, José A. R.; Monte, E.; Nogueiras, A.; Esquerra, I.; Escolano, C.; Gerard |. Gallego;
Ferrando, J.; Tsiamas, |.; Paillisse, J.; Alarcon, E.; Hernandez-Carnerero, A.; Bagherzade, M.;
Houegnigan, L.; S. Abadal; Ferriol, M.; Buxons, M.; Oliva, L.. Grup de recerca en Ciéncia Intel.ligent
de Dades i Intel.ligéncia Artificial. 01/01/2022-30/06/2025. Durada: 03.06.00. Financament:
40000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Estadistica i Investigacié
Operativa. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestid d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Gil, L.. Participants: Martinez, B.; Roncero, M.B.; Ardanuy, M.; Lis, M.; Bernat,
E.; Hernandez, P.; Avellaneda, A.; Eskenati, A.; Romera, J.. Recerca de nous materials compostos
verds per a la valoritzacié de subproductes del canem VALSUCANEM. 23/11/2020-23/11/2023.
Durada: 03.00.01. Financament: 98179.24€. Ambit: Autonoémic. Entitat on es desenvolupa: LITEM -
Laboratori per a la Innovacié Tecnologica d'Estructures i Materials. Entitats finangadores: Agéncia per
la Competitivitat de 'Empresa (ACCIO);

Coordinador cientific: Giraldo, B.. Participants: Sola, J.; Romero, D.. A novel non-invasive
respiratory pattern monitoring tool in patients with severe COVID-19 pneumonia. 23/09/2021-
22/09/2024. Durada: 03.00.00. Finangament: 149954 .69€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
Institut de Bioenginyeria de Catalunya. Entitats finangadores: Fundacié La Marat6 de TV3;

Coordinador cientific: Gomis-Bellmunt, O.. Participants: Eduardo Prieto-Araujo; Cheah, M.; Bravo,
I.; De Casas, A.; Galceran-Arellano, S.; Joan Rull-Duran; J. Rull; J. Rull-Duran; Grifio, R.; Mufioz, P.;
Dominguez, M.; Fretes, H.; Fretes, H.; Fabian, R.; Spier, W. D.; Collados, C.; Diaz-Gonzélez, F.;
Bergas, J.; Rodriguez-Bernuz, J.M.; Sumper, A.. Distributed multiport converters for integration of
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renewables, storage systems and loads while enhancing performance and resiliency of modern
distributed networks. 01/09/2022-31/08/2025. Durada: 03.00.00. Financament: 607710.0€. Ambit:
Europeu. Entitat on es desenvolupa: CITCEA-UPC - Centre d'Innovacié Tecnologica en Convertidors
Estatics i Accionaments. Entitats financadores: Commission of European Communities;
https://cordis.europa.eu/project/id/101069770

Coordinador cientific: Grau, A.. Participants: Bolea, Y.; Manzanares, M.; Sanfeliu, A.; Truijillo, J.-C..
Geometric, Algebraic and Probabilistic Combinatorics. 01/01/2022-30/06/2025. Durada: 03.06.00.
Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial . Entitats financadores: AGAUR. Agéncia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de
Recerca;

Coordinador cientific: Grifoll, M.; Puigagut, J.. Participants: Calvillo, B.; Fonollosa, J;
Puigdefabregas, J.; Rosa M. Fernandez-Canti; Mujal-Colilles, A.; Pavo, E.; Fernandez-Gatell, M.;
Cuthbertson, A.; Solana, G.. Particlpatory Technologies for sustAinable COastal monitoRing in
urban Areas-HYDRO. 01/12/2022-30/09/2025. Durada: 02.10.00. Financament: 163300.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: ENGINYERIA CIVIL | AMBIENTAL. Entitats financadores:
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Grifio, R.; Doria-Cerezo, A.. Participants: Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-
Colet, Enric Fossas, Enric Fossas-Colet; Guinjoan, F.; Arias, A.; Biel, D.; Olm, Josep M.; Repecho, V.;
Serra, F.M.; di Bernardo, M.; Boira, P.. Control avanzado de convertidores de fuente de corriente
(CSl) monofasicos y trifasicos. 01/09/2022-31/08/2026. Durada: 04.00.00. Finangament: 175329.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials.
Entitats finangcadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Grifio, R.. Participants: Arias, A.; Batlle, C.; Biel, D.; Bordonau, J.; Busquets-
Monge, S.; Doria-Cerezo, A.; Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-Colet, Enric Fossas, Enric Fossas-
Colet; Franch, J.; Olm, Josep M.; Repecho, V.; Alepuz, S.; Conesa, A.; Garcia, G.. Advanced Control
and Power Electronics Systems. 01/01/2022-30/06/2025. Durada: 03.06.00. Financament:
40000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes
Industrials. Entitats financadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Jane, R.. Participants: Castillo-Escario, Y.; Romero, D.. Advanced
Unintrusive Remote health Assessment. 01/11/2023-31/10/2026. Durada: 03.00.00. Finan¢gament:
261897.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Bioenginyeria de Catalunya. Entitats
financadores: GOBIERNO DE ESPANA. MINISTERIO DE CIENCIA Y TECNOLOGIA,;

Coordinador cientific: Jane, R.. Participants: Giraldo, B.; Torres, A.; Sola, J.; Lozano, M.; Romero,
D.; Castillo-Escario, Y.. Smart Health Ecosystem for managing Breathing lllnesses and
Optimizing Sleep in patients with COPD, COVID and Sleep Disorders. 01/09/2022-31/08/2025.
Durada: 03.00.00. Finangament: 176176.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de
Bioenginyeria de Catalunya. Entitats financadores: MICINN;

Coordinador cientific: Koenig, C.. Participants: Nebot, A.; Vellido, A.; Angulo, C.. Towards a
personalized medicine approach to psychological treatment for psychosis. 01/05/2023-
30/04/2026. Durada: 03.00.00. Financament: 1214344.0€. Ambit: Internacional. Entitat on es
desenvolupa: Universitat Politecnica de Catalunya. Entitats finangadores: European Commission;

Coordinador cientific: Lemardele, C.; Baldé, A.. Participants: Sanfeliu, A.; Santamaria, A.;
Hernandez, S.; Herrero, F.; Pageés, L.. LogiSmile - Last-mile logistics for autonomous goods
delivery. 01/05/2023-30/04/2024. Durada: 01.00.00. Finangament: 985759.0€. Ambit: Europeu. Entitat
on es desenvolupa: Centre d'Innovacié Tecnoldgica UPC. Entitats finangadores: EIT Urban Mobility;
https://www.eiturbanmobility.eu/projects/logismile-2nd-year/

Coordinador cientific: Llosa, J.. Participants: Canal, R.; Martorell, X.; Ayguade, E.; Sancho, Maria-
Ribera; Martin, E.X.; Otero, B.; Guitart, J.; Gil, Marisa; Utrera, G.; Rio, A.. Hpc EuRopean ConsortiUm
Leading Education activitieS. 01/01/2022-31/12/2025. Durada: 04.00.00. Finangament: 486886.25€.
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Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Arquitectura de Computadors. Entitats
financadores: EUROPEAN COMMISSION; http://cordis.europa.eu/projects/101051997

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.. Participants: Cantu, O.. Ajut predoctoral Joan Or6 2024 FI-
1 00959. 01/07/2024-30/06/2027. Durada: 03.00.00. Finangament: 69552.0€. Ambit: Estatal. Entitat on
es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
finangadores: AGAUR. Agencia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.. MV-Optimizer: valorization and transfer of a digital
decision support system to manage mechanical ventilation at the ICU.. 16/06/2024-15/12/2025.
Durada: 01.06.00. Financament: 84000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia
de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca,;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.. Desenvolupament de nous indexs intel:-ligents de
respiracio i pressié sanguinia amb meétodes no invasius. 06/05/2024-05/05/2027. Durada:
03.00.00. Financament: 37800.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGAUR. Agencia
de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.. Participants: Fernandez, S.; Serna, L.Y.; Marateb, H;
Esteban, R.. Sistema digital e inteligente de soporte a latoma de decisiones en la gestién de la
ventilacion mecéanica segura para el paciente y reduccion de costes en la UCI. 01/01/2024-
31/12/2025. Durada: 02.00.00. Finangament: 288778.6€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores:
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.. Improving patient outcomes and reducing cognitive load
of clinical staff in intensive care through medical device interoperability and an open and secure
IT ecosystem (HORIZON-JU-IHI-2022-03) . 01/10/2023-30/09/2026. Durada: 03.00.00. Finangament:
100000.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: Commission of European Communities;
https://cordis.europa.eu/project/id/101132808

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.; Molina, V.. Participants: Romero, S.; Alonso, J.F.; Bachiller,
A.; Serna, L.Y.; Rojas, M.. Definicié de biotips dins de la sindrome psicotica basada en el
rendiment cognitiu i I'activitat. 20/05/2023-20/05/2026. Durada: 03.00.01. Finangament: 119875.0€.
Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial . Entitats financadores: LA FUNDACIO LA MARATO DE TV3;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.. Participants: Rojas, M.; Romero, S.; Alonso, J.F.; Bachiller,
A.. Hybrid neuroscience based on cerebral and muscular information for motor rehabilitation
and neuromuscular disorders. HORIZON-WIDERA-ACCESS-2021-03-TWINNING (101079392).
01/01/2023-31/12/2025. Durada: 03.00.00. Finangament: 309050.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
financadores: Commission of European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101079392

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.. Participants: Rojas, M.; Serna, L.Y.; Marateb, H.; Alonso, J.F.;
Romero, S.; Espufia, M.; Sanchez, J.; Rubio, M.; Tellez, A.; Zurita Badosa, Raul. TRANSFERING
INNOVATIVE REHABILITATION TECHNOLOGY TO THE MEDTECH INDUSTRY. 16/12/2022-
15/06/2024. Durada: 01.06.00. Finangament: 84000.06€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangcadores:
AGAUR. Agencia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.. Participants: Serna, L.Y.; de Haro , C.; Sarlabous, L.; Zurita
Badosa, Raul; Garcia, X.. MV-OPTIMIZER: A DIGITAL HEALTH SYSTEM FOR SAFE-PATIENT AND
COST-EFFECTIVE MANAGEMENT OF MECHANICAL VENTILATION. 19/10/2022-18/07/2024.
Durada: 01.09.00. Financament: 99875.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament
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d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGAUR. Agéencia
de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.. Participants: Mijancos, G.; Borras, M.; Mafanas, M.A.;
Climent, A.; Tellez, A.; Correa, B.; Crespo, A.; Rubio, M.; Rojas, M.; Bachiller, A.; Serna, L.Y.; Alonso,
J.F.; Romero, S.; Marateb, H.; Sanchez, J.; Migliorelli, C.. BIOsignal Analysis for Rehabilitation and
Therapy. 01/01/2022-30/06/2025. Durada: 03.06.00. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangcadores:
AGAUR. Agencia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.; Romero, S.. Participants: Bachiller, A.; Alonso, J.F.; Torra,
M.; Garcia, F.; Chaler, J.; Garreta, R.; Shirzadi, M.; Nicolau, A.; Serna, L.Y.; Cantu, O.. MYOARM:
tecnologia inteligente para la rehabilitacion motora. 01/12/2021-31/08/2024. Durada: 02.09.00.
Finangament: 138000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.; Serna, L.Y.. Participants: Nicolau, A.; Hernandez, A.M.;
Nicolas, J.; Tellez, A.; Blanch, L.. CAIXAIMPULSE VALIDATE Cl21-00242. 25/11/2021-31/12/2024.
Durada: 03.01.07. Finangament: 70000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: FUNDACIO LA
CAIXA;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.; Romero, S.. Participants: Bachiller, A.; Alonso, J.F.; Albu, S.;
Chaler, J.; Sanchez-Carrion, R.; Alvarado, M.; Garcia, F.; Garreta, R.; Serna, L.Y.; Migliorelli, C.;
Mansourian, M.; Tost, A.; Shirzadi, M.; Nicolau, A.; San Antonio, M.; Abasolo, D.; Rabinovich, R.A.;
Hernandez, A.M.; Rojas, M.; Marateb, H.; Farina, D.; Jordanic, M.; Mijancos, G.; Condominas, E..
Tecnologias innovadoras para monitorizar y personalizar la rehabilitacion interdisciplinar de
pacientes de cuidado intensivo. 01/09/2021-31/08/2025. Durada: 04.00.00. Financament:
242000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Mata, C.. PCOS IN ADOLESCENT GIRLS AND YOUNG WOMEN: TOWARD
A TREATMENT GUIDED BY PATHOPHYSIOLOGY. 01/04/2021-31/03/2026. Durada: 05.00.00.
Finangcament: 1436408.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu
Barcelona. Entitats financadores: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona; European Union Horizon
2020; https://cordis.europa.eu/project/id/899671

Coordinador cientific: Munuera, J.. Participants: Mata, C.; Valls, A.; Comin, J.; Capella, G.; Nadal,
E.; Moreno, V.. Al-CARdiology Advanced Monitoring cloud-BAsed platform. 01/01/2023-
31/12/2024. Durada: 02.00.00. Ambit: Internacional. Entitat on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de
Déu Barcelona. Entitats finangadores: MCINN; Next Generation EU;

Coordinador cientific: Munuera, J.; Mata, C.. 4localLHealth. Pediatric Computational Imaging
Center. 01/01/2020-31/12/2026. Durada: 07.00.00. Finangament: 3135512.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats financadores: Hospital Sant Joan
de Déu Barcelona;

Coordinador cientific: Muste, M.. Participants: Parra, X.; Catala, A.; Jimenez, N.; Lopez, M.; Perez,
E.. AEROPONIA PER L'ESTUDI DE LA VIABILITAT DE FERTILITZANTS PROVINENTS DE
DEJECCIONS RAMADERES PORCINES. 05/02/2024-02/06/2026. Durada: 02.03.29. Finangament:
51330.19€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament de Resisténcia de Materials i
Estructures a I'Enginyeria. Entitats finangadores: GENERALITAT DE CATALUNYA;

Coordinador cientific: Muste, M.. Participants: Catala, A.; Diaz, M.; Parra, X.; Perez, E..
TECNOLOGIA ORIENTADA A LA COMUNITAT. 01/01/2022-30/06/2025. Durada: 03.06.00. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament de Resistéencia de Materials i Estructures a
I'Enginyeria. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;
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Coordinador cientific: Nebot, A.; Gibert, Karina. Participants: Ageno, A.; Aguado, J. Carlos; Angulo,
C.; Barrue, C.; Bejar, J.; Belanche, LI.; Catala Roig, N.; Cortes, U.; Cortés, A.; Escudero, G.; Farreres,
J.; Gatius, M.; Gatzioura, A.; Hernando, J.; Kbnig, C.; Martin, M.; Mugica, F.; Oliveras, A.; Padro, L.;
Raya, C.; Romero, E.; Ruiz, F.; Sanchez-Marre, M.; Sanchez, M.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Turmo,
J.; Vazquez-Salceda, J.; Vellido, A.; Vilaplana, V.. Xarxa d’Innovacié de Noves Tecnologies en Salut
Mental. 01/01/2023-31/12/2025. Durada: 03.00.00. Financament: 999887.68€. Ambit: Autonomic.
Entitat on es desenvolupa: Universitat Politecnica de Catalunya. Entitats financadores: AGAUR.
Ageéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca; https://tecsam.org/

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Participants: Collao, C.. Al-supported Composable
Digital Twins Services for control, teleoperation, and remote verification. 02/10/2023-01/10/2026.
Durada: 03.00.00. Financament: 21600.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de
Robotica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gesti6 d'Ajuts
Universitaris | de Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/ai-supported-composable-
digital-twins-services-for-control-teleoperation-and-remote-verification/

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Participants: Puerto-Santana, C.. Design,
implementation, and evaluation of novel fault detection and diagnosis methodologies for multi-
state electromechanical dynamical systems. 08/02/2023-08/02/2026. Durada: 03.00.01.
Finangcament: 8472.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGAUR. Agencia de Gestio
d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Participants: Cruz, D.. Non-intrusive monitoring for
Energy Management in smart factories. 01/10/2022-01/10/2025. Durada: 03.00.01. Financament:
8472.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGAUR. Agéncia de Gestio d'Ajuts
Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Perera, A.. Participants: Moruno, A.. Avaluacié de models experimentals
preclinics mitjancant dades in-silico. 19/02/2024-18/02/2027. Durada: 03.00.00. Financament:
37800.0€. Ambit: Autonodmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGAUR. Agencia de Gesti6 d'Ajuts
Universitaris i de Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/avaluacio-de-models-
experimentals-preclinics-mitjancant-dades-in-silico/

Coordinador cientific: Perera, A.. Participants: Aleman, C.; Armelin, E.; Zanuy, D.; Borras, N.;
Sanchez, M.; Bertran, O.; Parra, X.; Engel, E.; Torras, J.; Navazo, |.; Fairen, M.; Galicia, A.; Labay, C.;
Vallverdu, M.; Gomis, P.; Font-Llagunes, J.M.; Oliver-Cervell6, L.; Planell, J. A.; Estrany, F.; Vazquez,
P.; Andujar, C.; Brunet, P.; Paez, C.; Fonollosa, J.; Barjau, A.; Ortiz-Hernandez, M.; Iribarren, J.;
Fabregat, G.; Monclus, E.; Chica, A.; Pamies-Vila, R.; Chausse, V.; Perez, M.; Lanzalaco, S.; Mafianas,
M.A.; Alonso, J.F.; Clos, D.; Duch, M.; Lopes, M.; Pelechano, N.; Romero, S.; Susin, A.; Ginjaume, M.;
Catala, A.; Vinacua, A.; Arroyo, M.; Bachiller, A.; Serna, L.Y.; Febrer-Nafria, M.; Garcia Balcaza, V.;
Diaz, M.; Saez, P.; Marateb, H.; Cenciarini, M.; Fernandez, D.; Madrenas, J.; Mufoz, J.J.; Borras, M.;
De Miguel, J.; Favata, A.; Roig, M.; Cabestany, J.; Gibert, Karina; Mijancos, G.; Tost, A.; Maceratesi,
F.; Casals, A.; Vilaplana, V.; Rojas, M.; Rosell, F.; Tost, D.; Hernando, J.; Benitez, R.; Riu, P.J.; Aranda,
J.; Ageno, A.; Nolla-Colomer, C.; Bragos, R.; Frigola, M.; Aguado, J. Carlos; Angulo, C.; Hernansanz,
A.; Barrue, C.; Ramos, J.; Martin, E.X.; Bejar, J.; Fernandez, M.; Martinez, A.; Belanche, LI.; Garcia,
M.; Ginebra, M.P.; Vilaseca, M.; Pujol, J.; Catala Roig, N.; Canal, C.; Espafiol, M.; Diaz, F.; Aldaba, M.;
Cortes, U.; Pegueroles, Marta; Garcia, C.E.; Cortes, A.; Rupérez de Gracia, E.; Burgos, Francisco J.;
Escudero, G.; Rodriguez, D.; Mestre, C.; Farreres, J.; Manero, J.; Rodriguez, A.; Gatius, M.; Guillem-
Marti, J.; Mas-Moruno, C.; Alterini, T.; Martinez-Roda, J.A.; Martin, M.; Garcia-Torres, J.; Rey, L.;
Mugica, F.; Sadowska, J.; Nebot, A.; Tornin, J.; Hakimi, O.; Padro, L.; Martin, H.; Raya, C.; Punset, M.;
Romero, E.; Konka, J.; Ruiz, F.; Raymond, S.; Sanchez-Marre, M.; Torres, D.; Sanchez, M.; Bonany,
M.; Garcia-Mintegui, C.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Turmo, J.; Hamouda, |.; Vazquez-Salceda, J.;
Mateu-Sanz, M.; Vellido, A.; Minguela, J.; Echebarria, B.; Ramirez de La Piscina, L.; Alvarez-Lacalle,
E.; Alonso, S.; Lopez, D.; Prats, C.; Valls, J.; Tauste Campo, A.; Ginovart, M.; Auguet, C.; Gonzalez,
R.; Arias, S.; Gémez Melis, Guadalupe; Langohr, K.; Fernandez, D.; Cortes, J.; Sanchez , A.; Jordi
Torner; Serrancoli, G.; Alpiste, F.; Kahatt, S.; Sanchez Egea, Antonio J.; Gonzélez, M.; Rodriguez, A..
Xarxa R+D+l en Tecnologies de la Salut (Xartec Salut). 01/01/2023-31/12/2025. Durada: 03.00.00.
Finangament: 1000000.0€. Ambit: Autonémic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de Recerca
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en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de
Recerca;

Coordinador cientific: Perera, A.. Aportacions de la genética a la caracteritzacié de una cohort
de Medicina Personalitzada de Precisi6. 01/01/2023-31/12/2024. Durada: 02.00.00. Financament:
46496.48€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: GENERALITAT DE CATALUNYA,;

Coordinador cientific: Perera, A.. Participants: Sola, P.; Hense, C.; Lopez-Bravo, I.; Akra, B.; Tourifio,
S.. CAIXAIMPULSE VALIDATE CI21-00186. 25/11/2021-30/06/2024. Durada: 02.07.06.
Finangament: 70000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: FUNDACIO LA CAIXA;

Coordinador cientific: Perez, R.. Participants: Masip-Alvarez, A.; Ponsa, P.; Pep Cuguerd Escofet;
De Las Heras, S.A.; Tornil-Sin, S.; Sarrate, R.; Rosa M. Fernandez-Canti; Morcego, B.; Domingo, J..
Sistemes Intel-ligents de Control. 01/01/2022-30/06/2025. Durada: 03.06.00. Ambit: Autondmic.
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial
. Entitats financadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Perez, R.; Pep Cuguer6 Escofet. Participants: Van Eeckhout, J..
Monitoritzacié avancada de la xarxa d'aigua potable de Terrassa. 03/05/2021-02/10/2024. Durada:
03.05.00. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGAUR. Agencia
de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/millora-
dels-sistemes-de-control-operacional-i-de-planificacio-del-sistema-dabastament-daigua-potable-de-
terrassa/

Coordinador cientific: Prats, C.. Participants: Alonso, S.; Alvarez-Lacalle, E.; Arias, S.; Benitez, R.;
Echebarria, B.; Ginovart, M.; Gonzalez, R.; Lopez, D.; Ramirez de La Piscina, L.; Tauste Campo, A.;
Conesa, D.; Perramon, A.; Abecia, S.; Mata, C.. Biologia Computacional i Sistemes Complexos.
01/01/2022-30/06/2025. Durada: 03.06.00. Finangament: 40000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: FISICA. Entitats financadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de
Recerca;

Coordinador cientific: Puig, V.. Participants: Pedrosa, J.. Desenvolupament de sistema
d’intel-ligéncia artificial per a la planificaci6 automatica de la produccié als processos
industrials. 01/03/2022-01/03/2025. Durada: 03.00.01. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autondmic.
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial

Entitats financadores: AGAUR. Agencia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/planificador-sequenciador-de-processos-industrials-
basat-en-tecnologies-dintel-ligencia-artificial/

Coordinador cientific: Puig, V.. Participants: Serra, M.; Costa-Castelld, R.; Quevedo, J.; Cembrano,
M.; Rolan, A.; Ocampo-Martinez, C.; Nejjari, F.; Blesa, J.. Sistemes avancats de control. 01/01/2022-
30/06/2025. Durada: 03.06.00. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGAUR. Agencia
de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Puig, V.; Nejjari, F.. Participants: Quevedo, J.; Morcego, B.; Comasolivas, R.;
Masip-Alvarez, A.; Sarrate, R.; Perez, R.; Pep Cugueré Escofet; Ponsa, P.; Rolan, A.; Ruiz, A.; Khoury,
B.; Medero, A.; Yang, R.; Trapiello, C.; Samada, S.; Conejo, C.; Zaragoza, R.; Carrizosa-Rendén, A;
Arango, J.. Coordinacién Segura de Vehiculos Autébnomos. 01/09/2021-31/08/2024. Durada:
03.00.00. Finangament: 244420.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGENCIA
ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Reig, L.; Perez, Juan J.. Participants: Molins, X.; Arno, E.; Tella, A.; Canal,
C.; Ribas, I.; Alcober, J.; Segalas, J.; Bordonau, J.; Pardas, M.; Garrido, N.; Benitez, R.; Fernandez,
V.; Carrio, M.; Aguilar Perez, Marta; Moncada, B.; Mateu, J.; Eva Gallardo-Gallardo; Artigas, D.; Garcia,
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A.; Garcia-Almifiana, Daniel; Gutierrez, J.; Vallbé, M.; Vendrell, E.; Ferrer, D.; Adam, A.; Martin, S.;
Mafoso, C.; Areste, C.; Mulero, E.; Martinez, M.; Giralt, J.; Pujol, J.; Herrera Arias, Lidia; Carol, M.;
Oller, M.; Rubia, M.; De la Vega, R.; Espadas, C.; Cutillas, A.; Lopez, M.; Garcia, A.; Alvarez, M.;
Miranda, M.; Pi, P.; Garcia, M.; Alsina, E.; de Mingo, M.; Gemma Tejedor; Diaz, G.; Reig, L.; Spadaro,
S.; Komarizadehasl, S.; Tella, A.; Ferrer, D.; Adam, A.. Unite! University Network for Innovation,
Technology and Engineering. 01/11/2022-31/10/2026. Durada: 04.00.00. Ambit: Europeu. Entitat on
es desenvolupa: Vicerectorat de Politica Internacional. Entitats financadores: European Commission.
Education Audiovisual and Culture Agency Executive Agency (Eacea);

Coordinador cientific: Riu, P.J.. Participants: Figueras, J.; Llorente, S.; Perera, A.; Fonollosa, J..
Cribratge i seguiment del tractament per Hipertensioé Arterial (HTA) en col-lectius d'alta
vulnerabilitat. Analisis de dades i avaluacié d'estrategies alternatives de mesura de HTA..
01/07/2024-31/12/2025. Durada: 01.06.00. Financament: 10000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats financadores: Centre de
Cooperacio per al Desenvolupament de la UPC;

Coordinador cientific: Riu, P.J.. Participants: Figueras, J.; Tost, D.; Llorente, S.; Perera, A
Fonollosa, J.; Martin, E.X.. Cribratge i seguiment del tractament per Hipertensio Arterial (HTA) en
col-lectius d'alta vulnerabilitat amb problemes d’accés al sistema sanitari. Validacié de les eines
i metodologies.. 01/06/2023-31/05/2024. Durada: 01.00.00. Finangament: 4995.0€. Ambit:
Internacional. Entitat on es desenvolupa: Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats
finangadores: Centre de Cooperacié per al Desenvolupament de la UPC;

Coordinador cientific: Rojas, M.. Participants: Alonso, J.F.; Romero, S.; Mafianas, M.A.; Ruiz, S.;
Cantu, O.; Bernat, L.. MyoSleeve: rehabilitacion y entrenamiento motor inteligente para
deportistas. 28/03/2023-30/11/2023. Durada: 00.08.03. Financament: 149314.0€. Ambit: Estatal.
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial
. Entitats finangcadores: CONSEJO SUPERIOR DEPORTES;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Ramirez, M.; Valls, J.. Hibridacién de Redes
energéticas INTELIGENTES: desde los componentes al sistema. 01/01/2024-31/12/2027. Durada:
04.00.00. Finangament: 387888.75€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de
Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL
DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Paredes, A.; Vilella, M.. Optimizacion
de la tecnologia fotovoltaica para el autoconsumo en la edificacion. 01/09/2022-31/08/2025.
Durada: 03.00.00. Finangament: 90491.81€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup
de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangcadores: AGENCIA
ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Pegueroles, J.; Moreno-Eguilaz, J.M.; Gibert,
Karina; Torruella, A.; Serral, R.; Fonseca, P.; Diaz-Gonzéalez, F.; Barja, S.; Soriano, M.; Garcia, J.;
Blanco-Romero, E.; Delgado, M.; Tuduri, L.; Alier, M.; Ortega, J.A.. Catalonia Digital Innovation Hub
(DIH4CAT). 01/05/2022-31/12/2025. Durada: 03.08.00. Financament: 159997.28€. Ambit: Europeu.
Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials.
Entitats finangcadores: DIRECTORATE-GENERAL FOR COMMUNIC.; https://dih4cat.cat/

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Gibert, Karina; Soriano, M.; Moreno-Eguilaz, J.M.;
Delgado, M.. Catalonia Digital Innovation (DIH4CAT). 01/05/2022-30/04/2025. Durada: 03.00.00.
Finangament: 159997.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Generalitat de Catalunya
(GenCat). Entitats finangadores: European Commission; https://dih4cat.cat/en/dih4cat/

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Alvarez, M.; Zaragoza, J.; Berbel, N.; Paredes, A.;
Lumbreras, D.; Delgado, M.; Lamich, M.; Mufioz, A.; Gomez, L.. Reinventing High-performance
pOwer converters for heavy-Duty electric trAnSport. 01/05/2022-31/10/2025. Durada: 03.06.00.
Finangament: 1007187.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca
Accionaments Electrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangcadores: Commission of European
Communities;
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Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Riba, J.; Ortega, J.A.; Garcia, A.; Moreno-Eguilaz,
J.M.; Bogarra, S.; Delgado, M.; Cordova, E.; Fernandez, A.; Acosta, F.; Martinez, V.; Urbano, E.; Jativa,
C.; Selseleh Jonban, M.; Bas, P.. Motion Control and Industrial Applications Research Group,.
01/01/2022-30/06/2025. Durada: 03.06.00. Finangament: 60000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Electrics i Aplicacions Industrials. Entitats
financadores: AGAUR. Agencia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Rosell, J.; Zaplana, I.. Participants: Suarez, R.; Palomo-Avellaneda, L..
Investigacion en nuevas tecnologias paraimpulsar unanuevaindustria nacional de soluciones
auténomas robdéticas. 01/01/2024-31/12/2027. Durada: 04.00.00. Financament: 309063.75€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzaci6 i Control de Sistemes Industrials. Entitats
financadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Ruiz, S.. JDC2022-050016-. 01/01/2024-31/12/2025. Durada: 02.00.00.
Finangament: 7400.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Sainz, L.. Participants: Pedra, J.; Corcoles, F.; Saura, J.; Bogarra, S.; Mesas,
J. J.; Liang, J.; Rolan, A.; Oriol Cartiel. Estabilidad en microrredes multi-energia con vectores de
electricidad, hidrégeno y gas. 01/12/2022-30/11/2024. Durada: 02.00.00. Finangament: 115000.0%€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Eléctrica. Entitats finangadores:
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Sainz, L.. Participants: Pedra, J.; Corcoles, F.; Saura, J.; Bogarra, S.; Mesas,
J. J.; Rolan, A.; Liang, J.. Estabilidad de microrredes formadas por agrupaciones de clusters.
01/09/2022-31/08/2025. Durada: 03.00.00. Financament: 52877.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria Eléctrica. Entitats financadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Guerra, E.; Santamaria, A.; Grau, A.; Bolea, Y.;
Amante, B.; Moreno, J.; Puig-pey, A.; Herrero, F.; Zamora, J.LI.; Aleman, J.; Vitales, A.. 22140 Last
mile logistics for autonomous goods delivery. 01/05/2023-30/04/2024. Durada: 01.00.00.
Finangament: 182138.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robodtica i Informatica
Industrial, CSIC-UPC. Entitats financadores: EUROPEAN INST OF INNOV.& TECHNOL.;
https://www.eiturbanmobility.eu/projects/last-mile-logistics-for-autonomous-goods-delivery/

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Santamaria, A.; Puig-pey, A.; Garrell, A.; Dalmasso,
M.; Dominguez-Vidal, J. E.; Herrero, F.; Laplaza, J.; Gil, O.. SOCIAL PIA: Cooperative Social PIA
model for Cybernetics Avatars (Moonshot Research and Development Program). 01/04/2023-
30/11/2025. Durada: 02.08.00. Finangament: 362034.12€. Ambit: Internacional. Entitat on es
desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finangadores: JAPAN
SCIENCE AND TECHNOLOGY AGENCY;

Coordinador cientific: Santamaria, A.. Participants: Sanfeliu, A.; Taher, H.; Herrero, F.; Lemardele,
C.; Baldd, A.; Pages, L.; Martinez, O.. BotNet - Nou model de repartiment de paquets en superilles
urbanes mitjangcant una xarxa de vehicles eléctrics autonoms. 10/11/2023-10/05/2025. Durada:
01.06.01. Finangament: 145548.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politécnica
de Catalunya. Enttats financadores: Ajuntament de Barcelona; Fundacié La Caixa;
https://www.iri.upc.edu/project/show/317

Coordinador cientific: Santamaria, A.. Participants: Lemardele, C.; Baldo, A.; Pages, L.; Herrero, F.;
Hernandez, S.; Sanfeliu, A.. BotNet - Nou model de repartiment de paquets en superilles urbanes
mitjancant una xarxa de vehicles eléctrics autonoms. 10/11/2023-10/05/2025. Durada: 01.06.01.
Financament: 145548.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politécnica de
Catalunya. Entitats financadores: Ajuntament de Barcelona; Fundaci6 La Caixa;
https://Mww.iri.upc.edu/project/show/317
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Coordinador cientific: Santamaria, A.. Participants: Sanfeliu, A.; Taher, H.; Herrero, F.; Picello, N..
BotNet: Nou model de repartiment de paquets en superilles urbanes mitjangant una xarxa de
vehicles eléctrics autonoms.. 10/11/2023-10/05/2025. Durada: 01.06.01. Finangament: 51824.93€.
Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial, CSIC-UPC.
Entitats finangadores: Ajuntament de Barcelona;

Coordinador cientific: Santamaria, A.. Participants: Lemardele, C.; Marti, J.; Chamorro, W.;
Ferrandis, J.; Tian, Y.; Pages, L.; Garrell, A.; Vallve, J.; Del Pino, |.; Sola, J.; Andrade-Cetto, J.. Entrega
auténoma de paquetes en areas urbanas. 01/12/2022-30/11/2024. Durada: 02.00.00. Finangament:
135240.0€. Ambit; Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robodtica i Informatica Industrial,
CSIC-UPC. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Serra, M.. Participants: Costa-Castelld, R.; Cecilia, A.; Batlle, C.; Puig, V..
Electrified Single Stage Ammonia Cracking to Compressed Hydrogen. 01/05/2023-30/04/2026.
Durada: 03.00.00. Finangament: 196250.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: Commission of
European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101112144

Coordinador cientific: Serra, M.. Participants: Puleston, T.. Beca doctorat INPhINIT Retaining.
01/10/2021-30/09/2024. Durada: 03.00.00. Finangament: 115092.0€. Ambit: Autondémic. Entitat on es
desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats financadores:
FUNDACIO LA CAIXA,

Coordinador cientific: Serra, M.. Participants: Marti-Florences, M.; Cardona, P.. Hidrogenera
Renovable. 01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00. Financament: 85000.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial. Entitats finangadores: Consejo Superior
de Investigaciones Cientificas; https://www.iri.upc.edu/project/show/264

Coordinador cientific: Suarez, R.. Participants: Rosell, J.; Zaplana, |.; Palomo-Avellaneda, L.; Mas,
Orestes; Olvera, P.; Ruiz, O.. Resilient manufacturing lines based on smart handling systems.
01/01/2023-31/12/2025. Durada: 03.00.00. Finangament: 391750.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es
desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials. Entitats financadores:
Commission of European Communities; https://cordis.europa.eu/project/id/101091792

Coordinador cientific: Suarez, R.. Participants: Rosell, J.; Zaplana, I.; Palomo-Avellaneda, L.; Mas,
Orestes; Ruiz, O.; Olvera, P.; Ramon, P.. Al-Powered Manipulation System for Advanced Robotic
Service, Manufacturing and Prosthetics. 01/09/2022-28/02/2026. Durada: 03.06.00. Finan¢cament:
454595.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes
Industrials. Entitats financadores: Commission of European Communities;
https://cordis.europa.eu/project/id/101070136

Coordinador cientific: Suarez, R.. Participants: Pefa-Pitarch, E.; Zaplana, |.; Palomo-Avellaneda, L.;
Alfaro, R.; Mas, Orestes; Rosell, J.; Bautista, J.; Ruiz, O.; Olvera, P.. Service and Industrial Robotics
- Operation, Production and Enterprise. 01/01/2022-30/06/2025. Durada: 03.06.00. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials. Entitats
financadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Suarez, R.; Rosell, J.. Participants: Pefia-Pitarch, E.; Alcelay, J. I.; A. Al Omar;
de Felipe, J.J.; Aldana Lépez, Carlos Ivan; Nufio, E.; Roa, M.; Urra, F.; Sharafeldeen, M.; Palomo-
Avellaneda, L.; Zaplana, |.; Sheikhsamad, M.. Capacidades Intrinsecas para Robots Co-
trabajadores. 01/09/2021-31/08/2025. Durada: 04.00.00. Finangcament: 185130.0€. Ambit: Estatal.
Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzaciéo i Control de Sistemes Industrials. Entitats
finangcadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Suarez, R.. Participants: Rosell, J.. Industrial Doctorate Training Network
on Future Wireless Connected and Automated Industry enabled by 5G. 01/03/2021-31/12/2025.
Durada: 04.10.00. Finangament: 231464.88€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut
d'Organitzacio i Control de Sistemes Industrials. Entitats finangadores: Commission of European
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/956670
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Coordinador cientific: Tauste Campo, A.. Participants: Vila, M.; Huisken, B.; Gilson, M.; Manasanch,
A.; Miani, S.; Vila, M.; Tost, A.; Bernaez, L.. Actualitzant BrainFocus per a un transferéncia de
tecnologia exitosa en I'atencié sanitaria de I'epilepsia. 16/12/2022-15/09/2024. Durada: 01.09.00.
Finangament: 84000.06€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: FISICA. Entitats finangadores:
AGAUR. Agencia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca; https://brainfocus.tech/

Coordinador cientific: Teniente, E.. Participants: Vila, M.; Lorente, E.; Medina, M.; Delgado, J.;
Xhafa, F.; Sancho, Maria-Ribera; Lidia Montero; Codina, E.; Urpi, T.; Guasch, A.; Fonseca, P.; Llorente,
S.; Linares, M. P.; Serral, R.; Mayol, E.; Pastor, J.; Oriol, X.; Arjona, J.; Figueras, J.; Rosell, F.; Recio,
G.; Salmeron, J.; Crespo, J.; Cuatrecasas, M.; Gomez Gonzalez, A.; Obiols , A.. Information Modeling
and Processing. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finangament: 60000.0€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Serveis i Sistemes d'Informacio.
Entitats finangadores: AGAUR. Agencia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Teniente, E.. Participants: Cuatrecasas, M.; Salmeron, J.. Aldvanced Real
Time Traffic Optimitacion Sistem (AIRTOS). 29/07/2021-29/07/2024. Durada: 03.00.01.
Financament: 80154.13€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: inLab FIB. Entitats
financadores: Agéncia per la Competitivitat de I'Empresa (ACCIO);

Coordinador cientific: Vallverdu, M.. Participants: Millan |, J.. Development of new algorithms for
the early detection of systemic inflammation ans sepsis applied to real time monitoring in the
Emergency room and the ICU. 01/04/2024-31/03/2027. Durada: 03.00.00. Finangament: 12150.0€.
Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de
Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-new-algorithms-for-the-
early-detection-of-systemic-inflammation-ans-sepsis-applied-to-real-time-monitoring-in-the-
emergency-room-and-the-icu/

Coordinador cientific: Vallverdu, M.. Participants: Ortega, J.. Development of new algorithms for
analgesia management during general anesthesia. 15/07/2021-14/07/2025. Durada: 04.00.00.
Finangament: 33960.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGAUR. Agéncia de Gestid
d'Ajuts Universitaris i de Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-
new-algorithms-for-analgesia-management-during-general-anesthesia/

Coordinador cientific: Vallverdu, M.. Participants: Garcia, G.. Development of an advisory system
for the administration of anaesthetics and analgesics. 26/05/2021-25/05/2025. Durada: 04.00.00.
Finangament: 33960.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGAUR. Agencia de Gestio
d'Ajuts Universitaris i de Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-an-
advisory-system-for-the-administration-of-anaesthetics-and-analgesics/

Coordinador cientific: Vallverdu, M.. Participants: Perera, A.; Fonollosa, J.; Kanaan-lzquierdo, S.;
Martin, E.X.; Garrido, J.. Us de la intel-ligéncia artificial i la biologia de sistemes per a la diagnosi
i 'avaluacio de risc personalitzat per a les malalties renals hereditaries, centrat en la sndrome
d’Alport. 30/04/2021-31/12/2024. Durada: 03.08.02. Financament: 110562.5€. Ambit: Autonomic.
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial
. Entitats financadores: LA FUNDACIO LA MARATO DE TV3;

Coordinador cientific: Vazquez-Salceda, J.. Participants: Buxons, M.; Farreres, J.; Barrue, C.;
Padro, L.; Angulo, C.. Stairway to Al: Ease the Engagement of Low-Tech users to the Al-on-
Demand platform through Al. 01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00. Finangament: 278000.0€.
Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament de Ciéncies de la Computacid. Entitats
finangcadores: Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/101017142

Coordinador cientific: Velasco, M.. Participants: Camacho, A.; Martin, H.; Borrell, A.; De La Hoz, J.;
Marti, P.; Miret, J.; Garcia de Vicuiia, J.; Castilla, M.; Guzman, R.. Sistemes Electronics de Poténcia
i de Control. 01/01/2022-30/06/2025. Durada: 03.06.00. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
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Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores:
AGAUR. Agencia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Vellido, A.. Participants: Ageno, A.; Aguado, J. Carlos; Angulo, C.; Barrue, C.;
Bejar, J.; Belanche, LI.; Catala Roig, N.; Cortes, U.; Cortés, A.; Escudero, G.; Farreres, J.; Gatius, M.;
Gibert, Karina; Gatzioura, A.; Hernando, J.; Kénig, C.; Martin, M.; Mugica, F.; Nebot, A.; Padro, L.;
Raya, C.; Romero, E.; Ruiz, F.; Sanchez-Marre, M.; Sanchez, M.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Turmo,
J.; Vazquez-Salceda, J.; Vilaplana, V.. HUB D'INNOVACIO PEDIATRICA. 01/01/2023-31/12/2025.
Durada: 03.00.00. Finangament: 919425.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Hospital
Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats financadores: Fondo Europeo de Desarrollo Regional;
https://www.innovation4kids.org/

Coordinador cientific: Vidal, J.. Participants: Suarez, R.; Pascual Iserte, A.; Rosell, J.; Garcia, E.;
Paradells, J.; Ochonu, R.; Urbaniak, D.. Industrial Doctorate Training Network on Future Wireless
Connected and Automated Industry enabled by 5G. 01/03/2021-31/12/2025. Durada: 04.10.00.
Financament: 503624.88€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament de Teoria del
Senyal i Comunicacions. Entitats financadores: Commission of European Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/956670

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Zaragoza, J.; Paredes, A.; Cordova, E.; Delgado,
M.; Moreno-Eguilaz, J.M.; Gago, J.; Berbel, N.; Romeu, J.. High-pErformance modulLar battery
packs for sustalnable urban electrOmobility Services. 01/01/2021-31/12/2024. Durada: 04.00.00.
Finangament: 333642.89€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca
Accionaments Electrics i Aplicacions Industrials. Entitats financadores: Commission of European
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/963646

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Grau, A.; Bolea, Y.; Alquezar, R.; Garrell, A;
Dominguez-Vidal, J. E.; Laplaza, J.; Guerra, E.; Andrade-Cetto, J.; Moreno-Noguer, F.; Puig-pey, A;
Marti, J.; Herrero, F.; Dalmasso, M.. A Collaborative Paradigm for Human Workers and Multi-Robot
Teams in Precision Agriculture Systems. 01/01/2021-31/12/2024. Durada: 04.00.00. Finangament:
459311.25€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Roboética i Informatica Industrial,
CSIC-UPC. Entitats finangadores: Commission of European Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/101016906

Coordinador cientific: Perera, A.. Participants: Fonollosa, J.; Kanaan-lzquierdo, S.; Vallverdu, M.;
Gomis, P.; Llano, J.. Platform of Epigenetic Classifiers for Childhood CAncer (PECA). 13/07/2020-
31/12/2023. Durada: 03.05.19. Finangament: 98750.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: LA
FUNDACIO LA MARATO DE TV3;

Coordinador cientific: Sanchez, R.; Lopez, M.. Participants: Ramos, R.; Martin, L.; Canto, E.; Gaya,
P.; Rios, B.; Jara, V.; Liu-Jimenez, J.; Lumbiarres, R.; Marei, D.; Rodriguez, D.. CRIPTOSISTEMAS
BIOMETRICOS PARA TENOLOGIAS POST-QUANTUM. 01/06/2020-30/11/2024. Durada: 04.06.00.
Finangament: 108779.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria
Electronica. Entitats finangcadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Rodriguez-Montanes, R.; Rubio, A.. Participants: Aragones, X.; Altet, J.;
Moll, F.; Mateo, D.; Calomarde, A.; Manich, S.; Arumi, D.; Vourkas, I.; Ntinas, V.; Barajas, E.. El reto
de la Variabilidad en NANO-CMOS y BEYOND-CMOS: Nuevos paradigmas de disefio de
circuitos integrados para su mitigacion y explotacion. 01/06/2020-29/02/2024. Durada: 03.09.00.
Finangament: 193600.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria
Electronica. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Zaragoza, J.; Romeral, L.. Participants: Capella, G.; Berbel, N.; Delgado, M.;
Lumbreras, D.; Acosta, F.; Paredes, A.; Jativa, C.; Vilella, M.. Sistema de conversion de potencia
DC/DC aislado multipuerto de alta eficiencia y densidad de potencia basado en dispositivos de
amplio. 01/06/2020-30/11/2023. Durada: 03.06.00. Financament: 238370.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats
financadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;
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Coordinador cientific: Puig, V.. Deep Learning Q-Vision. 01/09/2019-31/10/2023. Durada:
04.02.00. Finangcament: 33960.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: AGAUR. Agéncia
de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca,;

Coordinador cientific: Escaler, X.. Participants: De La Torre, O.; Jou, E.; Castafier, D.; Gomis-
Bellmunt, O.; Eduardo Prieto-Araujo; Miguel-Espinar, C.; Montesinos-Miracle, D.; Costa-Castelld, R.;
Creemers, T.; Roig, R.; Trillas, E.; Sanchez, X.; Guerrero, J.; Benito, A.; Burns, M.. Active Flow
Control system FOR improving HYDRaulic turbine performances at off-design Operation.
01/06/2019-31/01/2024. Durada: 04.08.00. Finangcament: 1145344.98€. Ambit: Europeu. Entitat on es
desenvolupa: Departament de Mecanica de Fluids. Entitats finangadores: Commission of European
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/814958

Coordinador cientific: Cortina, J.. Participants: Valderrama, C.; Gibert, O.; Vecino, X.; Reig, M.;
Rodriguez, D.; Leon, T.; Chiumenti, M.; Catala, A.; Figueira, M.; Roa, A.; Lopez, J.; Crespo, O,
Figueras, J.. OPEN INNOVATION-RESEARCH TRANSLATION AND APPLIED KNOWLEDGE
EXCHANGE IN PRACTICE THROUGH UNIVERSITY-INDUSTRY-COOPERATION. 01/01/2019-
30/06/2024. Durada: 05.06.00. Finangament: 188600.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria Quimica. Entitats financadores: Commission of European Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/823971

Participacio en projecte RDI no competitiu

Coordinador cientific: Angulo, C.. CONTRATO DE PRESTACION DE SERVICIOS ENTRE
ANYSOLUTION Y UNIVERSIDAD POLITECNICA DE CATALUNA Proyecto PLANETIC.
02/11/2023-31/12/2024. Durada: 01.01.30. Finangament: 6000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
financadores: ANYSOLUTION SL;

Coordinador cientific: Ang u‘Io, C..LDCI2027 - CORNET. 01/11/2023-31/08/2025. Durada: 01.10.00.
Finangament: 110690.84€. Ambit: Internacional. Entitat on es desenvolupa: Centre Especific de
Recerca Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. Entitats finangadores: FVV;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Siemens Energy Al Chair. Energy sustainability for a
decarbonized society 5.0. 03/03/2023-31/12/2026. Durada: 03.09.29. Finangament: 400000.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Centre Especific de Recerca Intelligent Data Science and
Artificial Intelligence. Entitats financadores: SIEMENS GAS AND POWER SAU,;

Coordinador cientific: Benitez, R.. Contracte de col.laoboracié per I'impuls del Centre d’Imatge
Computacional Pediatrica (PeCIC) de I'Hospitat de Sant Joan de Deu.. 05/06/2024-05/12/2025.
Durada: 01.06.01. Finangament: 40000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: HOSPITAL
S.JOAN DE DEU D'ESPLUGUES;

Coordinador cientific: Costa-Castell, R.. Proyecto Estratégico ACROBA: Avances en
Ciberseguridad en Redes eléctricas inteligentes a través de OBservadores y Aprendizaje
profundo. 25/10/2023-31/12/2025. Durada: 02.02.07. Finangament: 200987.2€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangadores: S M E INST NAL DE CIBERSEGURIDAD DE;

Coordinador cientific: Grifio, R.. Contrato de colaboracion para el redisefio estructural y
paramétrico de los controladores de los lazos de control de corriente de los convertidores VSI
trifasicos (3 hilos) conectados. 28/04/2023-28/02/2024. Durada: 00.10.01. Finangament: 10290.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials.
Entitats finangadores: FUND.TECNALIA RESEARCH & INNOVATION;

Coordinador cientific: Guzman, R.; Varela, J.. Participants: Garcia de Vicufia, J.; Castilla, M.; Miret,
J.. Contrato de formacion en el &mbito de la ingenieria eléctrica, la electronica de potencia, las
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microrredes, y los sistemas de almacenamiento de energia eléctrica en baterias de ion de litio.
11/03/2024-31/12/2024. Durada: 00.09.21. Finangcament: 48000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats financadores: CTAG,;

Coordinador cientific: Jane, R.. Participants: Blanco, M.; Catthoor, F.; Groenendaal, W.. Evaluation
of noninvasive indices for respiratory monitoring, focusing on the applicability at home.
01/03/2019-31/12/2023. Durada: 04.10.00. Finangament: 220548.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es
desenvolupa: Institut de Bioenginyeria de Catalunya. Entitats financadores: IMEC;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.. Y-00160. 29/02/2012-27/11/2032. Durada: 20.08.30. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats finangcadores:
FUNDACIO UNIVERSITAT ROVIRA VIRGILI;

Coordinador cientific: Martinez, A.. El objeto del contrato es: el asesoramiento en el disefio de
una arquitectura informéatica, el modelo cinematico y dinamico de una plataforma moévil y la
implementaciéon del ‘firmware’ de control de motor. 01/01/2023-31/12/2025. Durada: 03.00.00.
Finangament: 92400.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangcadores: DOMO21 INGENIERIA E
INSTALACIONES S;

Coordinador cientific: Martinez, A.. Diseny programes de formacié empreses sector industrial.
06/09/2021-10/09/2023. Durada: 02.00.05. Finangament: 70000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
financadores: SALFA MERIDIAN SL;

Coordinador cientific: Mata, C.. Contracte de R+D pel desenvolupament per part de 'UPC
d’eines per adquisicid, pre-processament, analisi i interpretacié d’imatges biomeédiques..
27/12/2023-26/12/2024. Durada: 01.00.00. Finangament: 17615.14€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
financadores: HOSPITAL S.JOAN DE DEU D'ESPLUGUES;

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Strategies based on artificial intelligence and
dynamic models for predictive maintenance and flexible manufacturing with zero defects.
01/04/2024-30/06/2027. Durada: 03.03.00. Financament: 150000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
financadores: AINGURA IIOT SL;

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Contrato de colaboarcion para el desarrollo de
sistemas de modelado, identificacién y control avanzado para la gestion de eficiencia
energética en sistemas complejos de manufactura flexible. 01/01/2023-31/12/2023. Durada:
01.00.00. Finangament: 50000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AINGURA 1I0T
SL;

Coordinador cientific: Perera, A.. Donaci6é per a donar suport al Grup de Recerca B2slab.
01/03/2023-30/09/2023. Durada: 00.07.00. Financament: 5500.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats financadores: ARTIFICIAL
INTELLIGENCE AUDITS & CE;

Coordinador cientific: Perera, A.. Contrato de colaboracién para la realizacién de una asesoria
técnica del centro en los temas relacionados con las lineas de conocimiento del grupo B2SLab
en analisis estadistico, bigdata y data mining. 01/01/2022-31/12/2024. Durada: 03.00.00.
Finangament: 80000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en
Enginyeria Biomedica. Entitats finan¢adores: UNIVERSAL DIAGNOSTICS SL;

Coordinador cientific: Perez, R.. contracte col.laboracié per desenvolupar un model de
predicci6 d'avaries a Ig xarxa de distribucié d'aigua. 01/03/2024-31/12/2024. Durada: 00.10.00.
Finangament: 5691.6€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
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Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: ASOC CATALANA PARA LA
INNOVACION Y;

Coordinador cientific: Puig, V.. Contracte col.laboraci6 per la Millorai integracié operativa sobre
eficiencia hidraulica de la xarxa de distribucié del consorci d'aiglies de Tarragona. 15/02/2024-
31/07/2026. Durada: 02.05.17. Finangament: 21000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores:
CONSORCI AIGUES DE TARRAGONA;

Coordinador cientific: Puig, V.. valoraci¢ indicadors calculats i propostes millora de I'eficiéncia
global de la Xarxa de Distribucio ATL. 01/02/2024-01/02/2028. Durada: 04.00.01. Finangament:
60000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: ENS D'ABASTAMENT D'AIGUA TER-
LLOBRE;

Coordinador cientific: Puig, V.. Conveni Investigacié i doctorat industrial per la Seguretat en
vehicles autonoms. 15/02/2023-15/02/2026. Durada: 03.00.01. Finangament: 70000.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica
Industrial . Entitats financadores: RENAULT ESPARA SA,

Coordinador cientific: Rosell, J.. Conveni cotitularitat IDIBELL. 29/02/2012-04/07/2032. Durada:
20.04.06. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats
finangadores: FUND.PRIV.INST.INV.BIOMED.BELLVITGE;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboracié per al WEB application for short
range ONA2 motions. 11/07/2023-11/10/2023. Durada: 00.03.01. Finangament: 26000.0€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats
financadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO | TECNO;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Collaboration contract relating to QNA2 Software Adaptation
Phase 1.. 10/04/2023-25/09/2023. Durada: 00.05.16. Financament: 13250.0€. Ambit: Autonomic.
Entitat on es desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats
finangadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO | TECNO;

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Ampliaciéon del contrato de colaboracion para la
ejecucion del proyecto:/'TOFMAN:Towards the future smart manufacturing systems/'..
01/09/2020-31/10/2023. Durada: 03.02.00. Finangament: 107750.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial, CSIC-UPC. Entitats finangadores: AINGURA
IIOT SL;

Coordinador cientific: Perez, R.. Ampliacié del contracte de col-laboracidé per I'orientacio
tecnicocientifica de projectes i activitats, preparacié i seguiment de projectes, presentacio de
resultats i noves linies de recerca.. 01/07/2020-31/12/2024. Durada: 04.06.00. Financament:
39478.28€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: FUNDACIO EURECAT;

Coordinador cientific: Quevedo, J.. Coordinar l'actuacié d'amdues institucions en
|I'assesorament, intercanvis d'informacio i realtizacions d'una valoracié sobre valors calcualts
del rendiment flobarl de la Xarxa de Distribucié d'ATL del. 28/02/2020-31/12/2023. Durada:
03.10.04. Finangament: 72500.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: ENS
D'ABASTAMENT D'AIGUA TER-LLOBRE;

Coordinador cientific: Puig, V.. Participants: Blesa, J.. Beca doctoral co-tutelada amb la
Universitat de Lille (Escola de Douai) a Franga amb finangament compartit.. 01/09/2019-
01/09/2023. Durada: 04.00.01. Financament: 47800.0€. Ambit: Internacional. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
financadores: EPA INSTITUT MINES TELECOM;

81



Memoria de la unitat. Periode: 01/09/2021 al 31/08/2022

Coordinador cientific: Amat, J.. Patente sistema de prediccion de fallos en redes ferroviarias.
15/02/2010-15/02/2030. Durada: 20.00.01. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores: FERROCARRIL
METROPOLITA D BARCELONA,;

Coordinador cientific: Benitez, R.. COTITULARIDAD METODO DE DETECCION DE EVENTOS
LOCALES DE LIBERACION DE CALCIO INTRACELULAR. 22/05/2009-22/05/2029. Durada:
20.00.01. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: CONSEJO SUPERIOR INVEST.
CIENTIFICA;

Participacio en projecte d'innovacié docent

Responsable: Castells-Sanabra, Marcella. Participants: Mas de les Valls, E.; Rosa M. Fernandez-
Canti; Barahona, C.; Capdevila, R.; Mujal-Colilles, A.; De Medina, V.; Soto-Riera, A.; Pla, N.; Boren,
C.; Jaramillo, J.; Velo, E.; De Los Santos, M.; Vigo, M.. Metodologies actives per un aprenentatge
presencial i participatiu. 08/11/2023. Ambit: Autondmic. Tipus: Projecte d'innovacié o millora docent
finangat. Entitats finangadores: Institut de Ciéncies de I'Educacio;
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11 Reconeixements personals

Premis i reconeixements

Angulo, C.; Véliz, C.; Hernandez Fernandez, A.. Premi Iniciativa Digital Politécnica Sant Jordi 2023.
2023. Premi a I'obra "Intel-ligéncia artificial i tecnoética” de Cecilio Angulo i Carissa Véliz, edicié a
carrec d'Antoni Hernandez-Fernandez, com a novetat digital en catala més consultada el 2022.. Primer
premi. IDEAI-UPC - Grup de recerca en Ciéncia Intel.ligent de Dades i Intel.ligéncia Artificial; LQMC -
Linglistica Quantitativa, Matematica i Computacional.

Cafas-Vall, J.; Travieso-Rodriguez, J.A.; Tornil-Sin, S.. Premi Enginyers BCN al millor treball de fi
de grau 2023. 2023. Direcci6 del TFG de I'estudiant Jakim Cafias, graduat en Enginyeria Mecanica i
Enginyeria Electronica Industrial i Automatica per I'Escola d’Enginyeria de Barcelona Est (EEBE).
Accessit. SIC - Sistemes Intel-ligents de Control; TECNOFAB - Grup de Recerca en Tecnologies de
Fabricacio.

Cecilia, A.; Costa-Castelld, R.. Premio Revista |Iberoamericana de Automatica e Informatica
Industrial. 2023. Premio Revista Iberoamericana de Automatica e Informatica Industrial otorgado a
Andreu Cecilia y Ramon Costa-Castell6 por el trabajo titulado "Observador de alta ganancia con zona
muerta ajustable para estimar la saturacién de agua liquida en pilas de combustible tipo PEM".. Primer
premi. SAC - Sistemes Avancats de Control.

Delgado, M.. 2024 World's top-cited 2% Scientists for single recent year impact. 2024. Stanford
University released the list of the World’s Top 2% of Scientists in the updated Science-wide author
databases of standardized citation indicators on the 16th of September 2024:
https://elsevier.digitalcommonsdata.com/datasets/btchxktzyw/7 The analysis was prepared by a team
of experts led by Professor John P.A. loannidis from Stanford University. Separate data are shown for
career-long and, separately, for single recent year impact. Category Subfield 1: Electric and Electronic
Engineering Rank: 2.141 Total number of authors: 119.204. Sel-leccionat. MCIA - Grup de Recerca
Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials.

Delgado, M.. 2023 World's top-cited 2% Scientists for single recent year impact. 2023. Stanford
University released the list of the World’s Top 2% of Scientists in the updated Science-wide author
databases of standardized citation indicators on the 4th of October 2023:
https://elsevier.digitalcommonsdata.com/datasets/btchxktzyw/6 The analysis was prepared by a team
of experts led by Professor John P.A. loannidis from Stanford University. Separate data are shown for
career-long and, separately, for single recent year impact. Category Subfield 1: Industrial Engineering
& Automation Rank: 1.984 Total number of authors: 111.935. Sel-leccionat. MCIA - Grup de Recerca
Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials.

Shirzadi Maryan, M.; Zaplana, |.; Suarez, R.. Premi dins del 29th International Conference on
Emerging Technologies and Factory Automation. 2024. Article del tipus Work-in-progress, que va
estar reconegut com el millor de tots els articles de la mateixa categoria (al voltant de 100). L'article,
gue també apareixera a les proceedings de la conferéncia, té el titol: Analytical approach to reorient
unknown objects via in-hand manipulation, i els autors son: Morad Shirzadi, Isiah Zaplana i Raul
Suarez, tots de la UPC i de I'Institut d'Organitzacio i Control de Sistemes Industrials (I0C-UPC)..
Primer premi. SIR-OPE - Service and Industrial Robotics - Operation, Production and Enterprise.

Obtencié d'ajut-beca

Andriella, A.. CLOTHILDE: Cloth manipulation learning from demonstration. European Research
Council. 07/03/2022. Durada: 06 any/s .

Samada, S.. Ajuts per a la contractacié de personal investigador Fl. Agéncia de Gestié d'Ajuts
Universitaris de Recerca. 23/01/2024. Durada: 03 any/s .
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Banchelli, F.. Joan Ord. Agencia de Gestié d'Ajuts Universitaris de Recerca. 26/06/2023. Durada: 03
any/s . Import: 25374.75 €.

Condominas, E.. FPU-UPC 2022. Universitat Politecnica de Catalunya. 30/05/2023. Durada: 04 any/s
. Import: 16638.0 €.

Dominguez-Vidal, J. E.. Beca FPU (Formacion de Personal Universitario). Ministerio de Ciencia,
Innovacion y Universidades. 28/07/2021. Durada: 04 any/s .

Duarte, J.. ajuts de suport a departaments i unitats de recerca universitaris (FI-SDUR). Agéncia
de Gestid d'Ajuts Universitaris de Recerca. 16/07/2021. Durada: 03 any/s . Import: 68205.0 €.

Fernandez, S.. Formacién de Profesorado Universitario (FPU22). Ministerio de Ciencia, Innovacién
y Universidades. 10/07/2024. Durada: 03 any/s 04 mes/os 17 dia/dies .

Fernandez, S.. Convocatoria Joan Oré Fl 2023. Agéncia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris de Recerca.
10/07/2024. Durada: 07 mes/os 14 dia/dies .

Olvera, P.. Formacio de Personal Investigador - UPC (FPI-UPC). Banc Santander. 05/07/2024.
Durada: 01 any/s . Import: 17823.96 €.

Rolan, A.. Fulbright & Florida Polytechnic University Visiting Scholar Program Grant for the
Academic Year 2023-2024. Fulbright Program. 27/12/2023. Durada: 04 mes/os 01 dia/dies . Import:
21500.0 €.
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12 Estades i altres activitats

Realitzaci6 d'altres activitats
Rosa M. Fernandez-Canti. Jornada Técnica de Innovacion Amura. 12/04/2024 - 12/04/2024.

Mijancos, G.. Research Café 13: Dades de Recerca. 30/05/2024 - 30/05/2024.

Organitzacié d'esdeveniments

17th International Work Conference on Artificial Neural Networks. 2023

Edicié de proceedings de congrés (sense informacio)

Titularitat de drets de propietat industrial i intel-lectual (sense
informacio)

Software (sense informacio)

Pertinenca a comissio consultora o avaluadora

Ortigosa, |. Vocal. Comissiéo permanent de la FNB. Avaluaci6 de la qualitat de la docéncia.
01/01/2010 - 11/02/2024.

Col-laboraci6é en mitja de comunicacio6 (sense informacio)
Serra, M.. . RTVE. RTVE noticies. 19/01/2023.

Serra, M.. . Catalunya Radio. Catalunya Migdia. 16/01/2023.

Estades en un centre RDI

Barranco, M.. Technische Universitat Munchen. Finalitat de I'estada: Realitzaci6 de tesi doctoral.
Tasques contrastables: Disseny i entrenament d'un algoritme de deep learning per predir propietats
fisicoquimiques a partir d'SMILES.. 03/07/2023 - 05/04/2024.

Carrizosa-Rendon, A.. Vehicular Systems Lab at Linkdping University. Finalitat de I'estada:
Recerca. Tasques contrastables: Research collaboration on topics related to the main objectives of the
doctoral thesis.. 04/03/2024 - 28/06/2024.

Duarte, J.. Swiss Federal Institute of Technology Zurich. Finalitat de I'estada: Recerca. Tasques
contrastables: Desarrollo de actividades de investigacion relacionadas con el proyecto Europeo:
Advance Grid Interfaces for Innovative Storage Integration (AGISTIN).. 02/10/2023 - 22/12/2023.

Rolan, A.. Florida Polytechnic University. Finalitat de I'estada: Recerca. Tasques contrastables:
Estada de recerca en el marc de la beca Fulbright a Florida Polytechnic University. Supervisié pel Prof.
Dr. Edwar Romero-Ramirez, del Departament d'Enginyeria Mecanica de dita universitat. Recerca en
el marc de l'estimacié de velocitat "sensorless" en turbines edliques equipades amb generadors
d'imants permanents. Simulacidé i muntatge d'una turbina edlica a les instal-lacions de la Florida
Polytechnic University, amb presa de dades experimentals i redaccié d'un article cientific enviat a una
revista cientifica internacional Q1 amb revisi6 per parells, amb data 08/12/2023.. 15/08/2023 -
15/12/2023.
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