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1 Presentació de la Memòria 
 

Aquest document recull la informació sobre l’estructura organitzativa i de govern del 
departament, relació del personal docent i investigador adscrit o vinculat, així com la informació 
acadèmica i les activitats de recerca -projectes, contractes d’investigació, contractes, 
publicacions, congressos, actes acadèmics premis i distincions i activitats d’extensió 
universitària- que han dut a terme el personal del departament durant el curs acadèmic 2021-
2022. 
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2 Equip de direcció i òrgans de govern 
 
 
 
Equip directiu: 

 
DIRECTOR VICENÇ PUIG CAYUELA 

SECRETÀRI ACADÈMIC BERNARDO MORCEGO 

SOTSDIRECTOR DOCENT JOAN ARANDA LÓPEZ 

SOTSDIRECTOR DE RECERCA ALEXANDRE PERERA LLUNA 
 
 
Altres càrrecs: 
 
Responsable Administratiu i Econòmic TOMÀS RUIZ GRANADOS 

 
 
 
Junta de departament: 

 
Puig Cayuela, Vicenç Director del departament 

Morcego Seix, Bernardo Secretària acadèmica 

Aranda López, Joan Sotsdirector Docent 

Perera Lluna, Alexandre Sotsdirector de Recerca 

Ruiz Granados, Tomàs Responsable Administratiu i Econòmic 

Costa Castelló, Ramon Cap secció BCN 1 ETSEIB/EPSEB 

Climent Vilaró, Juan Cap secció BCN 2 FIB 

Sola Soler, Jordi Cap secció BCN 3 EEBE 

Fonollosa Magrinya, Jordi Cap Secció BCN 4 EETAC 

Pérez Magrané, Ramon Cap Secció Terrassa 

Martí Colomer, Pau Cap secció EPSEVG 

Martín Morilla, Javier Representant PAS 
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Consell de departament:  
 
 
Aguado Chao, Juan Carlos PDI Doctor 
Alonso López, Joan Francesc PDI-B3 

Angulo Bahon, Cecilio PDI Doctor 

Aranda Lopez, Juan Subdirector 
Bachiller Matarranz, Alejandro PDI-B3 

Basañez Villaluenga, Luis PDI Doctor Emèrit 

Benedico Blanes, Antonio PDI-B1 
Blesa Izquierdo, Joaquin PDI-B3 

Bolea Monte, Yolanda PDI Doctor 

Camacho Santiago, Antonio PDI-B3 
Casals Gelpi, Alícia PDI Doctor 

Catala Mallofre, Andreu PDI Doctor 

Climent Vilaro, Juan Cap de la Secció de Barcelona 2: FIB 
Costa Castello, Ramon Cap de la Secció Barcelona 1: ETSEIB+EPSEB 

Cuguero Escofet, Josep PDI Doctor 

Cuguero Escofet, Miquel Àngel PDI Doctor 
Delgado Prieto, Miguel PDI-B3 

Fernandez Canti, Rosa M. PDI Doctor 

Fernandez Ruzafa, Jose PDI Doctor 
Fonollosa Magrinyà, Jordi PDI-B3 

Fossas Colet, Enric PDI Doctor 

Frigola Bourlon, Manuel PDI Doctor 
Garrell Zulueta, Anais PDI-B3 

Giraldo Giraldo, Beatriz Fabiola PDI Doctor 

Gomis Roman, Pedro PDI Doctor 
Grau Saldes, Antoni PDI Doctor 

Griñó Cubero, Roberto PDI Doctor 

Guasch Petit, Antonio PDI Doctor 
Guerra Paradas, Edmundo PDI-B3 

Guzman Sola, Ramon PDI Doctor 

Jane Campos, Raimon PDI Doctor 
Lampón Diestre, Cristina Representant PAS-L 

Llanas Parra, Francesc Xavier PDI Doctor 

Mañanas Villanueva, Miguel Angel PDI Doctor 
Marti Colom, Pau Cap de la Secció de Vilanova i la Geltrú: 

EPSEVG 
Martin Morillas, Javier Respresentant PAS-L 

Martin Rull, Enric Xavier PDI Doctor 
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Martinez Velasco, Antonio Benito PDI Doctor 
Masip Alvarez, Albert PDI-B4 

Morcego Seix, Bernardo PDI Doctor/Secretari Departament 

Muñoz Morgado, Luis Miguel PDI Doctor 
Nejjari Akhi-Elarab, Fatiha PDI Doctor/Secretària 

Ocampo Martinez, Carlos Augusto PDI Doctor 

Perera Lluna, Alexandre Subdirector 
Perez Magrane, Ramon PDI Doctor 

Planas Dangla, Rita Maria PDI Doctor 

Ponsa Asensio, Pedro PDI Doctor 
Puig Cayuela, Vicenç  Director 

Quevedo Casin, Joseba-Jokin PDI Doctor 

Raya Giner, Cristóbal PDI Doctor 
Repecho Del Corral, Victor PDI-B3 

Rojas Martínez, Monica Marlene PDI – Post doc Maria Zambrano 

Rolan Blanco, Alejandro PDI-B3 
Romero Lafuente, Sergio Cap de la Secció Barcelona 4: FNB+EPSC 

Rosell Gratacos, Joan PDI Doctor 

Ruiz Granados, Tomas Administrador 
Ruiz Vegas, Francisco Javier PDI Doctor 

Sanfeliu Cortes, Alberto PDI Doctor 

Santamaria Navarro, Angel PDI-B3 
Sarrate Estruch, Ramon PDI Doctor 

Saura Besa, Carlos Sector EGM 

Segovia Castillo, Pablo PDI-B1 
Serra Prat, Maria PDI Doctor 

Sola Soler, Jordi Cap de la Secció Barcelona 3: EEBE 

Tornil Sin, Sebastian PDI Doctor 
Torres Cebrian, Abel PDI Doctor 

Vallverdu Ferrer, Maria Montserrat PDI Doctor 

Velasco Garcia, Manuel PDI Doctor 
Zaplana Agut, Isiah PDI – Post doc Maria Zambrano 
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3  Personal docent i investigador adscrit o vinculat per 
categories (DRAC) 

 
PDI A 

 
Catedràtics/Catedràtiques d’Universitat 
Angulo Bahón, Cecilio – Catedràtic Contractat  
Casals Gelpí, Alícia  
Català Mallofre, Andreu  
Fossas Colet, Enric  
Perera Lluna, Alexandre 
Puig Cayuela, Vicenç 
Quevedo Casín, Joseba-Jokin – Catedràtic emèrit 
Sanfeliu Cortés, Alberto  
 

Titulars d’Universitat 
Aguado Chao, Juan Carlos  
Aranda López, Joan  
Climent Vilaró, Joan 
Costa Castelló, Ramon  
Fernández Ruzafa, Josep  
Frigola Bourlon, Manel  
Grau Saldes, Antoni  
Griñó Cubero, Robert  
Guasch Petit, Antoni  
Llanas Parra, Fco. Xavier  
Mañanas Villanueva, Miguel A. 
Martínez Velasco, Antonio B.  
Morcego Seix, Bernardo  
Nejjari Akhi-elarab, Fatiha 
Planas Dangla, Rita Maria  
Rosell Gratacós, Jan  
Vallverdú Ferrer, Montserrat   

 
Agregat/da 
Alonso Lopez, Joan Francesc 
Benítez Iglesias, Raúl 
Blesa Izquierdo, Joaquín 
Bolea Monte, Yolanda  
Fernández Canti, Rosa Mª  
Fonollosa Magrinyà, Jordi  
Giraldo Giraldo, Beatriz F.  
Guzman Solà, Ramon  
Martí Colom, Pau  
Ocampo Martinez, Carlos A.  
Pérez Magrane, Ramón  
Ponsa Asensio, Pere  
Rolan Blanco, Alejandro 
Romero Lafuente, Sergio  
Ruiz Vegas, Francisco Javier  
Sarrate Estruch, Ramon 
Serra Prat, Maria  
Tornil Sin, Sebastian  
Torres Cebrian, Abel  
Velasco García, Manel  

 
 



 Memòria de la unitat. Període: 01/09/2021al 31/08/2022 
 
 

7 
 

Titulars d’Escola Universitària Doctor 
 
 

 
Professorat Col.laborador  
 
Cuguero Escofet, Josep  
Martín Rull, Enric Xavier  
Masip Álvarez, Albert  
Muñoz Morgado, Luis Miguel 
Raya Giner, Cristobal  
Solà Soler, Jordi  

 
 

PDI B3 
 
Càtedràtic Emèrit d’Universitat 
 
 

 
Lector/a 
 
Alonso López, Joan Francesc  
Bachiller Mataranz, Alejandro 
Camacho Santiago, Antonio 
Cuguero Escofet, Miquel Àngel 
Delgado Prieto, Miguel 
Garrell Zulueta, Anais 
Guerra Paradas, Edmundo 
Repecho Del corrral, Victor 
Santamaria Navarro, Angel 

 
 
PDI B1 

 
Associats Temps Parcial 
 
Ajenjo Escolano, Enrique Javier 
Aymerich Martínez, Fco. Javier  
Banchelli Gracia, Fabio Francisco 
Benedico Blanes, Antonio  
Blanco Almazan, Maria Dolores 
Boixader Coma, Aleix 
Cayero Becerra, Julián Francisco  
Clemente León, Alejandro 
Damunt Masip, Jordi  
De Pinto, Stefano 
De Sousa Perez, Oscar 
Del Fante Serra, Josep 
Flor Sanchez, Marc 
Gamiz Caro, Javier Francisco  
Garcia Solà, Daniel  
Hernandez Braña, Sergio 
Lampon Diestre, Cristina  
Lavernia Ferrer, David  
Lluva Serra, Marc 
Lopez Fernandez, Antonio 
Lozano García, Manuel 
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Lumbiarres López, Rubén  
Marín López, Daniel 
Martinez Escachx, David 
Mata Miquel, Cristian  
Meixide Vazquez, Manuel 
Melia Suñe, Francesc 
Morata Nuñéz, Carlos  
Olles Padilla, Joan 
Palmieri, Flavio 
Palomo Avellaneda, Leopold 
Pascual Alsina, Joan 
Peiro Conde, Kilian 
Riba Arroyo, Jaime Jesús 
Roig Sebé Marc  
Romero Perez, Daniel 
Sanabria Ortega, Fernando Guillermo  
Sanz Estape, Gerard 
Segovia Castillo, Pablo 
Serna Higuita, Leidy Yanet  
Tinoco Gómez, Laureano  
Triginer Cahelles, Joaquim 
Vallvé Navarro, Joan 
Van Eeckhout Alsinet, Joan 
Velázquez Lerma, Susana Adriana  
Vinagre Ruiz, Manuel  

 
PERSONAL D’INVESTIGACIÓ 

 
Director d’Investigació 
 
Gomis Román, Pedro   
Jané Campos, Raimon  

 
Personal investigador vinculat   
 
Cecilia Piñol, Andreu 
Marateb, Hamidreza 
Rojas Martinez, Monica Marlene 
Huerta Sanchez, Jose Maria (Sènior UPC) 

 
Personal investigador en formació 
 
  
Banchelli Gracia, Fabio Doctorand 
Barranco Altirriba, Maria Doctorand amb beca o contracte  
Borràs Argemí, Marta Doctorand 
Carrizosa Rendon, Alvaro Doctorand amb beca o contracte 
Clemente León, Alejandro Doctorand amb beca o contracte 
Company Se, Georgina Bec Fi-agaur 
Conejo Barcelo, Carlos Doctorand 
Dominguez Vidal, Jose Enrique Doctorand amb beca o contracte 
Duarte Mejia, Josue Neftali Doctorand amb beca o contracte 
Fang, Xin Doctorand amb beca o contracte 
Figueras Jove, Jaume Doctorand 
Fuentes Exposito, Maria Angeles Doctorand 
Gil Viyuela, Oscar Doctorand 
Hosseindokht Erdechi, Seyed Mohammad Doctorand amb beca o contracte 
Lampon Diestre, Cristina Doctorand 
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Llano Viles, Joshua Doctorand amb beca o contracte 
Manzini, Enrico Doctorand amb beca o contracte 
Martinez Piazuelo, Juan Pablo Bec Fi-agau 
Masip Alvarez, Albert Doctorand 
Medero Borrell, Ariel Doctorand amb beca o contracte 
Mijancos Martinez, Gema Doctorand amb beca o contracte 
Pareto Boada, Júlia Doctorand amb beca o contracte 
Puleston, Thomas Paul Doctorand amb beca o contracte 
Requena Gallego, José Doctorand amb beca o contracte 
Ruiz Royo, Adrian  Doctorand amb beca o contracte 
Samada Rigo, Sergio Emil Doctorand 
Shirzadi, Mehdi  Doctorand 
Tost Abadías, Ana Doctorand amb beca o contracte 
Zaragoza Sacristan, Raul Doctorand 

 
 
 
 
PERSONAL DE SUPORT A LA RECERCA 

 
 
 
 

Aruchamy, Digu TGMSR 
Company Se, Georgina  TGMSR 
Dominguez Vidal, Jose Enrique  
Fang, Xin 

TGSSR 
TGSSR 

Esteban Vives, Roger TGSSR 
Izquierdo Antó, Gerard TGMSR 
León Carrasco, Rafael TGSSR 
Llano Viles, Joshua TGMSR 
Palomo Avellaneda, Leopold  TTLNI 
Roig Sebe, Marc TTLNIII 
Romera Formiguera, Juli TGMSR 
Saez Zamora, Jose Alberto TGMSR 
Serna Higuita, Leidy Yanet  TGMSR 
Tost Abadias, Ana TGMSR 
Vinagre Ruiz, Manuel  
 
 
 
 
 
 
 

TGSSR 
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4 Dades econòmiques 
 
Repartiment exercici 2022 

 

 
 
 
Tancament exercici 2022 

 
 

INGRESSOS PRESSUPOST 
DISPONIBLE 2022

Aportació Capítol II UPC 38.433,78 €

Romanent
TOTAL INGRESSOS 38.433,78 €

DESPESES

Avançament 
repartiment 2022

Repartiment 
pressupost 2022

OBSERVACIONS

BCN0- FME - 707901 500,00 € 648,99 €
ETSEIB - 707240 1.000,00 € 5.558,02 €
FIB - 707270 1.000,00 € 3.873,27 €
EEBE - 707190 1.000,00 € 6.998,95 €
FNB - 707280 1.000,00 € 1.646,98 €
TERRASSA - 707170 1.000,00 € 5.810,20 €
VILANOVA - 707182 1.000,00 € 2.367,23 €
POLÍTICA - 707004 1.000,00 € 6.918,08 €
DIRECCIÓ - 707002 1.000,00 € 1.921,69 €
ADMINISTRACIÓ - 707001 1.000,00 € 2.690,37 €

TOTAL DESPESES 9.500,00 € 38.433,78 €

PRESSUPOST 2022_ESAII_707

Exercici  2022 - Cap. 2 - ESAII (707)

BCN0 - FME 707901 648,99 €             648,00 €         0,99 €                        
ETSEIB 707240 5.558,02 €          5.416,31 €      141,71 €                    
FIB 707270 3.873,27 €          3.485,08 €      388,19 €                    
EEBE 707190 6.998,95 €          6.984,20 €      14,75 €                      
FNB 707280 1.646,98 €          1.642,70 €      4,28 €                        
TERRASSA 707170 5.810,20 €          5.782,34 €      27,86 €                      
VILANOVA 707182 2.367,23 €          2.367,23 €      -  €                          
Total assignació seccions 26.903,64 €       26.325,86 €    -  €             -  €             577,78 €                    
POLITICA 707004 6.918,08 €          6.887,09 €      30,99 €                      
DIRECCIÓ 707002 1.921,69 €          1.823,68 €      98,01 €                      
ADMINISTRACIÓ 707001 2.787,86 €          2.777,73 €      2.105,00 €    10,13 €                      
Total assignació especìfica 11.627,63 €       11.488,50 €    -  €             139,13 €                    
TOTALS 38.531,27 €       37.814,36 €    -  €             -  €             716,91 €                    

31.12.2022

Saldo Disponible SECCIÓ CENTRE 
GESTOR

Assignació 
2022

Despeses CANON ALTRES
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5 Centres docents i titulacions dels quals imparteix docència.  
 
 

El departament durant aquest curs 2021/2022 ha realitzat les seves activitats docents, dins 
de l’àmbit de la UPC, en els següents centres docents i en les titulacions que es detallen 
a continuació : 
 
 
205 -  Escola Superior d'Enginyeries Industrial, Aeroespacial i Audiovisual de 
Terrassa 

 
• Grau en Enginyeria de Disseny Industrial i Desenvolupament del Producte 
• Grau en Tecnologia i Disseny Tèxtil 
• Grau en Enginyeria Elèctrica 
• Grau en Enginyeria Electrònica Industrial i Automàtica 
• Grau en Enginyeria Mecànica 
•  Grau en Enginyeria Química 
• Grau en Enginyeria de Sistemes Audiovisuals 
• Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials 
• Grau en Enginyeria en Tecnologies Aeroespacials 
• Grau en Enginyeria en Vehicles Aeroespacials 
• Màster universitari en Enginyeria de Sistemes Automàtics i Electrònica Industrial 

 
240 - Escola Tècnica Superior d'Enginyeria Industrial de Barcelona 
 

• Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials 
• Master Universitari en Automàtica I Robòtica (MUAR) 
• Màster Universitari en Enginyeria Biomèdica 

 
270 - Facultat d'Informàtica de Barcelona 
  

• Grau en Enginyeria Informàtica 
 
280 - Facultat de Nàutica de Barcelona 
 

• Grau en Enginyeria en Sistemes i Tecnologia Naval  
• Grau en Tecnologies Marines 
• Grau en Nàutica i Transport Marítim 

 
295 - Escola d'Enginyeria de Barcelona Est 
 

• Grau en Enginyeria Biomèdica 
• Grau en Enginyeria Elèctrica 
• Grau en Enginyeria Electrònica Industrial i Automàtica 
• Grau en Enginyeria de Materials 
• Grau en Enginyeria Mecànica 
• Grau en Enginyeria Química 
• Grau en Enginyeria de l’Energia 

 
300 -  Escola d'Enginyeria de Telecomunicació i Aeroespacial de Castelldefels 

 
• Doble titulació de grau en Enginyeria de Sistemes Aeroespacials i Enginyeria de 

Sistemes de Telecomunicació o Enginyeria Telemàtica - Castelldefels - EEETAC 
• Grau en Enginyeria Telemàtica 
• Grau en Enginyeria de Sistemes de Telecomunicació  
• Grau en Enginyeria de Sistemes Aeroespacials  

http://www.ub.edu/estudis/ca/mastersuniversitaris/engbiomedica/presentacio
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340 -  Escola Politècnica Superior d'Enginyeria de Vilanova i la Geltrú 
 

•   Grau en Enginyeria Elèctrica 
•   Grau en Enginyeria Electrònica Industrial i Automàtica 
•   Grau en Enginyeria Mecànica 
•   Grau en Enginyeria de Disseny Industrial i Desenvolupament del Producte 

 
 
 
  

https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-electrica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-electronica-industrial-i-automatica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-mecanica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-de-disseny-industrial-i-desenvolupament-del-producte-vilanova-i-la-geltru-epsevg
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6 Programes de Doctorat 

 
Doctorat en Automàtica, Robòtica i Visió 
 
El doctorat en Automàtica, Robòtica i Visió (ARV) va ser el resultat de la fusió del programa 
Automatització Avançada i Robòtica d l’Institut d’Organització i Control de Sistemes 
Industrials (IOC) i del programa de Control, Visió i Robòtica de l’ESAII, ambdós amb 
Menció de Qualitat del Ministeri d’Educació i Ciència. 
 
El doctorat ARV va obtenir des del seu primer any la Menció de Qualitat del Ministeri 
d’Educació i Ciència, amb codi MCD2007-00150. Va tenir aquesta Menció fins l’any 
2011 obtenint seguidament la Menció d’Excel·lència del Ministeri d’Educació, amb codi 
MEE2011- 0453 amb un període de validesa pels cursos acadèmics 2010-2011, 2011-2012 
i 2013-2014. 
 
Aquest doctorat dóna un marc per a la realització de tesis doctorals en les àrees 
d’Automàtica, de Robòtica i de Visió sota la direcció dels professors que en formen part, 
tot aprofitant les infraestructures de recerca que posen a la seva disposició tant les Unitats 
com els Grups de Recerca implicats. 
 
El doctorat ARV és una continuació natural del Màster universitari en Automàtica i Robòtica. 
Els estudiants que finalitzen aquest màster de recerca tenen accés directe al doctorat. 
També es pot accedir si es disposa de la titulació adequada, en funció de la cual es 
determinarà la formació complementària que correspongui. 
 
Dades 2021/2022 
 
a) Professor a professora coordinador:  Dr. Raúl Suárez Feijoo 

 
b) Nombre d’estudiants i estudiantes: 

 
Curs Nº estudiants 
2019/2020 89 (Programa) 
2020/2021 90 (Programa) 
2020/2021 58 (ESAII) 
2021/2022 95 (Programa) 
2021/2022 38 (ESAII) 

 
 

c) Nombre de becaris i tipus de beca: 
 

Concessió FI 
Agaur 

FPI 
Ministerio 

FPU 
Ministerio 

FPI-UPC / 
FPU-UPC/ 

FI-SDUR 

2019/2020 
(Programa) 

9 4 0 1  

2019/2020 (ESAII) 6 2 0 1  
2020/2021 
(Programa) 

6 3 1 2 3 

2020/2021 (ESAII) 2 1 1 2 3 
2021/2022 
(Programa) 

7 3 1 2 3 

2021/2022 (ESAII) 2 0 0 0 2 
 
 
 
 
 
 

https://www.ioc.upc.edu/
http://www.boe.es/boe/dias/2011/10/20/pdfs/BOE-A-2011-16518.pdf
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d) Nombre de tesis llegides: 
 

Curs Tesis Llegides 
2018/2019 (Programa) 
2018/2019 (Vinculades a ESAII)                                                     

10 
9 

2019/2020 (Programa) 
2019/2020 (Vinculades a ESAII)                                                          

12 
10 

2020/2021 (Programa) 
2020/2021 (Vinculades a ESAII)                                                          

16 
10 

2021/2022 (Programa) 
2021/2022 (Vinculades a ESAII)                                                          

 9 
 3 

 
 
 
Doctorat en Enginyeria Biomèdica 
 
Els antecedents del programa de doctorat internuniversitari Enginyeria Biomèdica, 
organitzat per la Universitat Politècnica de Catalunya (UPC) i la Universitat de Zaragoza 
(UZ), es troba enanteriors programes de doctorat d’ambdues institucions. 
 
A la UPC, es va iniciar el programa de doctorat en Bioenginyeria el curs 1984-85, organitzat 
per l’Institut de Cibernética (UPC-CSIC). 
 
A l’any 1997, es va signar un conveni de col·laboració per a l’organització del programa 
de doctorat interdepartamental en Enginyeria Biomèdica, entre les següents unitats 
estructurals que formen part del Centre de Recerca en Enginyeria Biomèdica (CREB) de 
la UPC: l’ESAII, el Departament d’Enginyeria Electrònica, el Departament de Ciències dels 
Materials i Enginyeria Metal·lúrgica i l’Institut de Tècniques Energètiques. La coordinació 
del programa es realitzava des del Departament d’Enginyeria de Sistemes, Automàtica i 
Informàtica Industrial de la UPC. 
 
A la Universidad de Zaragoza es venien impartint, principalment a l’àmbit de les àrees 
tècniques, diferents programes de doctorat que contemplaven l’aplicació de diferents 
tècniques de la Enginyeria aplicada a la Medicina. Entre altres programes de doctorat de la 
UZ relacionats, es poden destacar: Tecnologías de las Comunicaciones y Telemática, 
Ingeniería Electrónica, Ingeniería de Sistemas e Informática, Métodos Estadísticos y Física. 
 
Des del curs 2003-04, el programa de doctorat en Enginyeria Biomèdica té un caràcter 
interuniversitari i s’organitza amb la responsabilitat compartida de la Universitat Politècnica 
de Catalunya (UPC) i de la Universidad de Zaragoza (UZ). Al tenir un caràcter 
interuniversitari s’oferten cursos i activitats de recerca als diferents campus de les 
universitats organitzadores. La coordinació del programa es realitza des del Departament 
d’Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial (ESAII) de la UPC. 
 
El programa va obtenir la Menció de qualitat MCD2003-00157 en els anys: 2003, 2004, 
2005, 2006, 2007, 2008, 2009 i posteriorment, la Menció d’excel•lència MEE2011-0509 
els anys: 2011, 2012, 2013. L'any 2020, el programa de doctorat d'Enginyeria Biomèdica 
ha estat acreditat per la AQU, com a programa d'excel·lència, la màxima valoració que 
atorga aquest organisme.  
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Dades 2021/2022 
 

 
a) Professor o professora coordinador:  Dr. Raimon Jané Campos 

 
b)  Nombre d’estudiants i estudiantes: 

 
Curs Nº estudiants 
2019/2020                          40 (Programa)  
2020/2021                          42 (Programa)  
2020/2021                          22 (ESAII)  
2021/2022                          48 (Programa)  
2021/2022                         23 (ESAII) 

 
 
 
 

c) Nombre de becaris i tipus de beca: 
Concessió FI Agaur FPI 

Ministerio 
FPU 

Ministerio 
FPI-UPC / 
FPU-UPC 

2019/2020 (Programa) 3 2 0 1 
2019/2020 (ESAII) 0 1 0 0 
2020/2021 (Programa) 8 3 1 0 
2020/2021 (ESAII) 1 1 0 0 
2021/2022 (Programa) 9 2 1 3 
2021/2022 (ESAII) 2 1 0 2 

 
 
 

d) Nombre de tesis llegides: 
 

Curs Tesis Llegides Tesis Llegides  
(membres ESAII) 

2018/2019 4 0 
2019/2020 7 5 
2020/2021 4 3 
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Via, E.; Nafria, B.; García-García, J.; Bassat, Q.. How did the COVID-19 lockdown affect 
children and adolescent's well-being: Spanish parents, children, and adolescents respond. 
Frontiers in public health. 2021. Volum: 9. Número: 745062. Pàgs: 745062:1~745062:1. 
URL: https://www.frontiersin.org/articles/10.3389/fpubh.2021.746052/full. DOI: 
https://doi.org/10.3389/fpubh.2021.746052. JCR-Science Edition. FI: 6.461. Q1;  

 
Al Mohamad, A.; Puig, V.; Hoblos, G.. Recursive zonotopic set-membership approach 
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transactions. 2022. URL: 
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S001905782200489X. DOI: 
https://doi.org/10.1016/j.isatra.2022.09.031. CiteScore. FI: 10.2.  
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Volum: 54. Número: 7. Pàgs: 280~280. URL: 
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Alfaro, C.; Guzman, R.; Garcia de Vicuña, J.; Komurcugil, H.; Martín, H.. Distributed direct 
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Ananduta, W.; Ocampo-Martinez, C.; Nedic, A.. A distributed augmented Lagrangian 
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Arjona, J.; Linares, M. P.; Casanovas, J.. Characterizing parking systems from sensor 
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transportation research. 2021. Volum: 13. Número: 3. Pàgs: 183~183. URL: 
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Autor: López Gómez, Mauricio José. Diseño de una plataforma orientable de forma 
automática para el descanso. 23/05/2022. Notable. Direcció: Masip-Alvarez, A.; Romero, 
D.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Calpe González, Jan. Estudi de la construcció d’un hivernacle intel·ligent. 
20/05/2022. Excel·lent. Direcció: Rigola, J.; Quevedo, J.. Universitat Politècnica de 
Catalunya.  

 
Autor: Calpe González, Jan. Estudi de la construcció d’un hivernacle intel·ligent. 
20/05/2022. Excel·lent. Direcció: Quevedo, J.; Rigola, J.. Universitat Politècnica de 
Catalunya.  

 
Autor: Ramallo García, Emanuel. CONTROL Y DETECCIÓN DE FALLOS EN MOTORES 
DC PARA UN SISTEMA BASADO EN ARDUINO. 19/05/2022. Aprovat. Direcció: Blesa, J.; 
Rolan, A.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Teixé Ramón, Marcel. Estudi, disseny i desenvolupament d’una maquina CNC a 
petita escala, de tecnologia Arduino i amb operació planar i Visió Artificial.. 
19/05/2022. Notable. Direcció: Planas, R.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Sánchez Molina, Javier. Embedded Linux para registrar certificados en 
impresoras 3D. 19/05/2022. Matrícula d'Honor. Direcció: Rolan, A.. Universitat Politècnica 
de Catalunya.  

 
Autor: Rodríguez Molina, Pol. Estudi i implementació de diferents algorismes sobre un 
robot mòbil amb “ROS (Robot Operating Systems)” en entorns educatius. 19/05/2022. 
Notable. Direcció: Figueras, J.; Damunt, J.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Gascó Palau, Sònia. Estudi i disseny d'un dispositiu hàptic per al control d'una 
cadira de rodes robotitzada.. 18/05/2022. Excel·lent. Direcció: Masip-Alvarez, A.; Casals, 
A.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Callán Delgadillo, César Daniel. Supervisió, control i simulació per a 
l'automatització d'un procés industrial. 18/05/2022. Notable. Direcció: Gamiz, J.. 
Universitat Politècnica de Catalunya.  
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Autor: Espelt Perez, Adria. Anàlisi i disseny d'una plataforma interactiva i centralitzada 
de supervisió industrial en el Cloud. 18/05/2022. Notable. Direcció: Gamiz, J.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Pons Sales, Alexandre. Anàlisi i Disseny d’un model d’Arquitectures de Control 
i Supervisió OT en l’àmbit de la Ciberseguretat Industrial. 18/05/2022. Excel·lent. 
Direcció: Gamiz, J.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Cugat Mauri, Pol. Automatització d'un sistema de gestió d'aparcament d'una 
àrea urbana per a persones amb mobilitat reduïda (PMR).. 17/05/2022. Excel·lent. 
Direcció: Lluva, M.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Viñas Francisco, Pau. Diseño e implementación de una plataforma IoT industrial 
para la gestión de datos industriales. 17/05/2022. Notable. Direcció: Fernández, Á.; 
Delgado, M.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Guiró Meléndez, Manel. Coordinació d'un eixam de drons per tasques de 
mapeig. 17/05/2022. Excel·lent. Direcció: Puig, V.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Marín Martín, Eric. Disseny, construcció i programació d'un vehicle autònom 
basat en Jetson Nano.. 16/05/2022. Excel·lent. Direcció: Guerra, E.; Grau, A.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Farràs Ribera, Francesc. Estudi de selecció i integració d’un robot col·laboratiu 
en el post-procés de la línia SiOcast. 12/05/2022. Notable. Direcció: Bernat, E.; Puig, V.. 
Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Jiménez Larruy, Sílvia. Disseny i construcció d'un prototip expenedor de 
mostres de saliva pel seu anàlisis.. 12/05/2022. Excel·lent. Direcció: Martin, E.X.. 
Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Báñez Díaz, Oriol. Modelado matemático de un sistema de almacenamiento de 
hidrógeno con hidruros metálicos. 11/05/2022. Notable. Direcció: Costa-Castelló, R.. 
Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Zhan, Yangle. Control adaptatiu d'un servomecanisme de corrent continu. 
11/05/2022. Excel·lent. Direcció: Costa-Castelló, R.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Li, J.. Robotic dexterous bimanual manipulation of unknown objects. 
28/02/2022. Satisfactori. Direcció: Suarez, R.; Rosell, J.. Universitat Politècnica de 
Catalunya.  

 
Autor: Duarte, J.. Power Control on Inverter Based AC Microgrids. 25/02/2022. 
Satisfactori. Direcció: Velasco, M.; Marti, P.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Garcia, C.. Microgrid control & management using machine learning 
methodologies. 24/02/2022. Satisfactori. Direcció: Velasco, M.; Camacho, A.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  
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Autor: Vinardell, L.. Modelling of water distribution networks to predict the behavior of 
disinfection by-products. 24/02/2022. Satisfactori. Direcció: Jubany Güell, Irene; Perez, 
R.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Van Eeckhout, J.. Advanced monitoring of the Terrassa drinking water network. 
24/02/2022. Satisfactori. Direcció: Perez, R.; Pep Cugueró Escofet. Universitat Politècnica 
de Catalunya.  

 
Autor: Espasa Rosell, Jordi. Deep learning en la detección de lesiones cutáneas 
malignas. 16/02/2022. Excel·lent. Direcció: Fonollosa, J.. Universitat Politècnica de 
Catalunya.  

 
Autor: Lopez Quintana, Tomas. Estudio e implementación de un proyecto para 
automatizar una estación de Sealing FAD en el sector del automóvil.. 11/02/2022. 
Notable. Direcció: Perez, R.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Casado Ruiz, David. Estudi i modelització d'una xarxa d'aigua potable per la 
localització de fuites. 11/02/2022. Matrícula d'Honor. Direcció: Grau, S.; Perez, R.. 
Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Crous Sala, Adriana. Teràpia de rehabilitació de pacients amb Distròfia 
muscular de Duchenne basada en jocs seriosos. 09/02/2022. Excel·lent. Direcció: 
Casals, A.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Ferrer Melià, Pau. Estudio de simulación e implantación de un sistema de 
monitorización y supervisión con tecnología AVEVA. 07/02/2022. Excel·lent. Direcció: 
Figueras, J.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Rubio Juan, Vicente. Disseny i implementació d'un sistema de Thrust vectoring 
control per a un coet amateur. 07/02/2022. Excel·lent. Direcció: Quevedo, J.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Aragón Grabiel, Miquel. Developing of a LiFePO4 battery state estimator.. 
04/02/2022. Notable. Direcció: Cecilia, A.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Barranco Bartolomé, Raúl. Implementación de un coche autónomo basado en 
Raspberry Pi. 03/02/2022. Notable. Direcció: Blesa, J.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Tolosa Simeón, Àlex. Disseny i implementació del codi i la interfície de la Unitat 
de control principal d'un cotxe de Fórmula Student. 03/02/2022. Excel·lent. Direcció: 
Blesa, J.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Font Sala, Laia. Disseny d'un dispositiu de vacunació per a endoteràpia vegetal. 
02/02/2022. Excel·lent. Direcció: Giraldo, B.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Guijosa Aranda, David. Desarrollo de un sistema para el análisis funcional de la 
obsolescencia de equipos médicos en hospitales. 02/02/2022. Excel·lent. Direcció: 
Giraldo, B.; Llunas, L.. Universitat Politècnica de Catalunya.  
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Autor: Moral Villodres, Miquel. Disseny i simulació del control d'un motor "Brushless" 
DC. 02/02/2022. Notable. Direcció: Blesa, J.; Rolan, A.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Camps Vaque, Mireia. DEFINICIÓN Y ANÁLISIS DEL FUNCIONAMIENTO DE UN 
SISTEMA DE ASISTENCIA VENTRICULAR. 01/02/2022. Notable. Direcció: Giraldo, B.. 
Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Mas Khataizadeh, Cristian. Control de la Dinàmica d’un Vehicle via Torque 
Vectoring Differential System. 01/02/2022. Notable. Direcció: Puig, V.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Maldonado Navarro, Carlos. Diseño e implementación de un prototipo de 
patinete eléctrico deportivo. 31/01/2022. Excel·lent. Direcció: Lluva, M.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Colom Antolinos, David. Estudi d'una cadena de producció i millora d'una 
màquina usada per a fer recobriments metàl·lics.. 31/01/2022. Excel·lent. Direcció: 
Bermudez, F.; Masip-Alvarez, A.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Caballero Díaz, Natalia. Adquisición y análisis de señales fisiológicas 
registradas durante la realización de apneas controladas en sujetos sanos. 
31/01/2022. Excel·lent. Direcció: Giraldo, B.; Solà Soler, J.. Universitat Politècnica de 
Catalunya.  

 
Autor: Guix Castellà, Lídia. Aprenentatge de tasques robòtiques mitjançant simulador. 
31/01/2022. Excel·lent. Direcció: Ponsa, P.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Llorens Font, Pol. Projecte executiu d'una instal·lació d'un showroom de cotxes 
elèctrics d'alta gamma. 31/01/2022. Aprovat. Direcció: Lluva, M.. Universitat Politècnica de 
Catalunya.  

 
Autor: Vidal Sánchez, Román. Control y simulación de un proceso industrial.. 
27/01/2022. Notable. Direcció: Lluva, M.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Sánchez Lama, Òscar. Programación de un kit de entrenamiento PLC, HMI y 
SCADA. 27/01/2022. Excel·lent. Direcció: Lluva, M.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Martinez, J.. On the design of optimization-based controllers via generalized 
Nash equilibrium seeking in evolutionary games over networks. 09/12/2021. 
Satisfactori. Direcció: Quijano Silva, Nicanor; Ocampo-Martinez, C.. Universitat Politècnica 
de Catalunya.  

 
Autor: Prats, A.. Nous entorns interactius de realitat virtual immersiva aplicats a la 
neuro-rehabilitació de funcions cognitives i sensoriomotores. 15/11/2021. Satisfactori. 
Direcció: Opisso Salleras, Eloy; Jane, R.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Gonzalez Domenech, David. Six-hour day, feasibility, system optimisation and 
business impact.. 11/11/2021. Notable. Direcció: Benitez, R.. Universitat Politècnica de 
Catalunya.  
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Autor: Molina I simón, Judit. Disseny d'una eina de tractament de dades per equips de 
diagnòstic de proximitat. 29/10/2021. Excel·lent. Direcció: Giraldo, B.; Solà Soler, J.; 
Manent Pica, Josefa. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Yañez Saura, Gines. Disseny i construcció d'una maqueta d'un buc petrolier 
amb navegació autònoma. 29/10/2021. Matrícula d'Honor. Direcció: Rosa M. Fernandez-
Canti; Romero, S.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Izquierdo Herrera, Jordi. Reconeixement automàtic de models de cotxe. 
28/10/2021. Notable. Direcció: Climent, J.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Murillo Letona, Ainhoa. Planificación Funcional Hospitalaria. 28/10/2021. 
Excel·lent. Direcció: Giraldo, B.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Mesegué Basallo, Josep Eudald. Disseny i construcció del sistema propulsiu 
d’un veler autònom de 2 metres d’eslora. 28/10/2021. Matrícula d'Honor. Direcció: Rosa 
M. Fernandez-Canti. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Mesegué Basallo, Josep Eudald. Disseny i construcció del sistema propulsiu 
d’un veler autònom de 2 metres d’eslora. 28/10/2021. Matrícula d'Honor. Direcció: Rosa 
M. Fernandez-Canti. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Aguilera Herrera, Rubén. Creación y optimización de un sistema de 
termostatización para el control de un analizador de vino por infrarojos.. 28/10/2021. 
Notable. Direcció: Parra, X.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Piñol Navarro, Albert. Laboratori de control de temperatura per a aplicacions 
docents. 28/10/2021. Notable. Direcció: Guzman, R.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Igelmo Amorós, Laia. Disseny i implementació d'una aplicació informativa i de 
gestió per al museu de la FIB. 27/10/2021. Excel·lent. Direcció: Pastor, J.; Martin, E.X.. 
Universitat Politècnica de Catalunya.  

Autor: Cano Arroyo, Pau. Automatització d'una estació depuradora d'aigües residuals. 
25/10/2021. Notable. Direcció: Giraldo, B.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Seoane García del barrio, Eduardo Javier. Diseño de un sistema de 
comunicaciones flexible y modular para el Museo de la FIB. 25/10/2021. Notable. 
Direcció: Martin, E.X.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Moro Gómez, Victor. Estudio y desarrollo de una red de sensores inteligentes 
para la monitorización de una celda de producción. 22/10/2021. Notable. Direcció: 
Delgado, M.; Fernández, Á.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Barroso Gil, Andrea. Plataforma de visualització i caracterització de patrons 
vasculars cerebrals.. 21/10/2021. Excel·lent. Direcció: Benitez, R.; Mata, C.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Gil Ogueta, Ibai. Software development of an arm rehabilitation system for 
stroke patients. 21/10/2021. Notable. Direcció: Mañanas, M.A.; De La torre costa, Javier 
De La. Universitat Politècnica de Catalunya.  
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Autor: Bernardino Sánchez, Irene. Estudi del control de trajectòria d'un vehicle 
autònom guiat per marcadors magnètics. 21/10/2021. Excel·lent. Direcció: Puig, V.; 
Morcego, B.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Cornet Gràcia, Georgina. Disseny d'una plataforma per al control i 
l'automatització de mecanismes per les arts escèniques. Elements de moviment.. 
21/10/2021. Notable. Direcció: Masip-Alvarez, A.; Horta-Bernús, R.; Romero, D.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Cornet Gràcia, Georgina. Disseny d'una plataforma per al control i 
l'automatització de mecanismes per les arts escèniques. Elements de moviment.. 
21/10/2021. Notable. Direcció: Horta-Bernús, R.; Romero, D.; Masip-Alvarez, A.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Llopis Lera, Víctor. Disseny d'una plataforma per al control i l'automatització de 
mecanismes per les arts escèniques. Elements HMI.. 21/10/2021. Excel·lent. Direcció: 
Masip-Alvarez, A.; Romero, D.; Horta-Bernús, R.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Llopis Lera, Víctor. Disseny d'una plataforma per al control i l'automatització de 
mecanismes per les arts escèniques. Elements HMI.. 21/10/2021. Excel·lent. Direcció: 
Romero, D.; Horta-Bernús, R.; Masip-Alvarez, A.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Puigdomenech Moreno, Joan. Estudio del proceso de implementación de una 
arquitectura ciberfísica para supervisión de proceso industrial. 21/10/2021. Notable. 
Direcció: Fernández, Á.; Delgado, M.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Rossell Currius, Ulric. Diseño e Implementación de Kit de laboratorio a partir 
del microcontrolador de la família STM32 de 32 bits con arquitectura ARM. 19/10/2021. 
Notable. Direcció: Tornil-Sin, S.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Roca De las heras, David. ADAPTACIÓN DE UNA CIUDAD A LA MOVILIDAD 
AÉREA URBANA. 19/10/2021. Notable. Direcció: Masip-Alvarez, A.; Perez, L.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Queral Fíguls, Francesc. Supervisió, control i simulació de la fabricació d'un 
mosquetó. 15/10/2021. Excel·lent. Direcció: Gamiz, J.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Solomando Márquez, Juan Pedro. Enfriador carrocerías. 15/10/2021. Excel·lent. 
Direcció: Gamiz, J.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Garijo Montenegro, Mercedes. Enfriador carrocerías. 15/10/2021. Excel·lent. 
Direcció: Gamiz, J.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Barrantes Gonzálvez, Álex. Supervisión, control y simulación para la 
automatización de un proceso de soldadura láser.. 15/10/2021. Notable. Direcció: Lluva, 
M.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Lobo Fornas, Alex. Automatització d'un procés de fabricació de perfils de llautó. 
14/10/2021. Notable. Direcció: Domingo, J.. Universitat Politècnica de Catalunya.  
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Autor: Chodhoury Chodhoury, Forhad. Renovación de un Banco de Pruebas de 
Motores de Combustible Líquido. 14/10/2021. Notable. Direcció: Gamiz, J.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Grau, S.. GENERACIÓ DE MODELS HIDRÀULICS ACURATS DE LES XARXES 
DE DISTRIBUCIÓ D’AIGUA A PARTIR DE DADES PER UNA MILLOR ANÀLISI DEL SEU 
COMPORTAMENT. 14/10/2021. Satisfactori. Direcció: Perez, R.. Universitat Politècnica de 
Catalunya.  

 
Autor: Lobato Torres, Victor. Estudi i modelització d'una xarxa d'aigua potable per a la 
seva millor gestió. 14/10/2021. Notable. Direcció: Grau, S.; Perez, R.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Frías Archilla, Víctor. Automatización de una planta de producción de kéfir. 
14/10/2021. Excel·lent. Direcció: Gamiz, J.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Casanovas Guitart, Mariona. Estudi sobre la construcció d'un model d’events 
discrets per assistir a la predicció de places UCI d'un hospital en situació de 
pandèmia. 13/10/2021. Notable. Direcció: Masip-Alvarez, A.. Universitat Politècnica de 
Catalunya.  

 
Autor: Zhang, S.. DIAGNOSIS AND FAULT-TOLERANT CONTROL TECHNIQUES FOR 
AUTONOMOUS VEHICLES. 13/10/2021. Satisfactori. Direcció: Puig, V.. Universitat 
Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Sheikhsamad, M.. DEVELOP PLANNING AND CONTROL FOR AUTONOMOUS 
VEHICLES BASED ON LEARNING METHODS. 13/10/2021. Satisfactori. Direcció: Puig, V.. 
Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Dominguez-Vidal, J. E.. Perception, Prediction and Planning Techniques in 
Collaboration Robot-Human Tasks. 08/10/2021. Satisfactori. Direcció: Sanfeliu, A.. 
Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Méndez López, Raúl. Optimización basada en datos de modelos no lineales.. 
29/09/2021. Aprovat. Direcció: Costa-Castelló, R.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Vilar Moragas, Ignacio. Big Data esportiu. 21/09/2021. Notable. Direcció: Perera, 
A.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Sanchez Alvarez, Pedro. Fake Data Generation using Generative Adversarial 
Networks. Analyzing Training Regimes when Introducing Explicit Frequency 
Information. 20/09/2021. Notable. Direcció: Angulo, C.. Universitat Politècnica de 
Catalunya.  

 
Autor: Bonet Ortuño, Lluis. Disseny d'un controlador de força i estudi d'un braç robòtic 
UR3.. 20/09/2021. Excel·lent. Direcció: Bolea, Y.. Universitat Politècnica de Catalunya.  

 
Autor: Garralaga Alvarez, Julen. SEAT S.A. - Evolució i desenvolupament d'una 
plataforma CI/CD. 13/09/2021. Excel·lent. Direcció: Lluva, M.. Universitat Politècnica de 
Catalunya.  
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Autor: Juanes Duran, Carla. Generation of Human Neural Tube Organoids within a 
Microfluidic Device . 03/09/2021. Excel·lent. Direcció: Benitez, R.. Universitat Politècnica de 
Catalunya 

 
Col·laboració en revista 
 

Delgado, M. Revisor. Applied sciences (Basel). ISBN: 2076-3417. 04/02/2022.  

 
Delgado, M. Revisor. IEEE transactions on instrumentation and measurement. ISBN: 
1557-9662. 27/01/2022.  

 
Delgado, M. Revisor. IEEE access. ISBN: 2169-3536. 05/10/2021.  

 

 

9  Congressos, cursos i altres esdeveniments 
 

Presentacions de treballs a congresos  
Al Mohamad, A.; Puig, V.; Hoblos, G.; Azzam, J.. Robust zonotopic prognostics 
approaches for LPV systems based on set-membership and extended Kalman filter. 
5th International Conference on Control, Automation and Diagnosis. 11/2021. 
https://ieeexplore.ieee.org/document/9638734.  

 
Al Mohamad, A.; Puig, V.; Hoblos, G.. Robust zonotopic set-membership approach for 
model-based prognosis: application on linear parameter-varying systems. European 
Control Conference 2021. 29/06/2021.  

 
Amoros, G.; Sergi Casabella Ramón; Dabit Arzamendi Aizpurua; Company, G.; Esther 
Jorge; Yolanda Macías; Damián Sánchez Quintana; Rosell, F.; José Mª Guerra Ramos; 
Cinca, J.. Alteraciones eléctricas y estructurales en el infarto auricular agudo y 
crónico. Congreso de las Enfermedades Cardiovasculares. 28/10/2021. 
https://www.revespcardiol.org/en-congresos-sec-2021-el-congreso-138-sesion-valoracion-
fisiologica-coronaria-pronostico-del-6492-alteraciones-electricas-y-estructurales-en-78144.  

 
Angulo, C.. Cognitive human factors in the artificial intelligence of things. IEEE 
International Conference on Services Computing. 07/2022. 
https://ieeexplore.ieee.org/document/9860222.  

 
Arboleda, A.; Giraldo, B.. Coherence Analysis between the Surface Diaphragm EMG 
Envelope Signal and the Respiratory Signal derived from the ECG in Patients assisted 
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10  Projectes i propietat intel·lectual i industrial 
 
Participació en projecte RDI competitiu 
Coordinador científic: Alonso, J.F.. MyoArm:Smart Technology for Motor 
Rehabilitation. 04/02/2022-03/02/2024. Durada: 02.00.00. Finançament: 137160.0€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica 
i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: Agència per la Competitivitat de l'Empresa 
(ACCIÓ);  

 
Coordinador científic: Andrade-Cetto, J.; Solà, Joan. Participants: Geer, I.; Mansard, N.; 
Santamaria, A.; Vallve, J.; Hernandez, S.; Pujol, S.; Lopez, A.; Fourmy, M.; Mora, A.; Tian, 
Y.; Ferrandis, J.; Chamorro, W.; Marti, J.. ESTIMACIÓN Y CONTROL DE MOVIMIENTO 
CON CÁMARAS DE EVENTOS. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 
90750.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica 
Industrial. Entitats finançadores: Ministerio de Ciencia e Innovación;  
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Coordinador científic: Angulo, C.. dynamiC spEed Limits compliancE for optimiSed 
Traffic managEment. 01/01/2022-31/12/2022. Durada: 01.00.00. Finançament: 27780.55€. 
Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre Específic de Recerca Intelligent Data 
Science and Artificial Intelligence. Entitats finançadores: EUROPEAN INST OF INNOV.& 
TECHNOL.; https://www.eiturbanmobility.eu/projects/celeste/ 

 
Coordinador científic: Angulo, C.. dynamiC spEed Limits compliancE for optimiSed 
Traffic managEment. 01/04/2021-31/12/2021. Durada: 00.09.00. Finançament: 75893.63€. 
Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre Específic de Recerca Intelligent Data 
Science and Artificial Intelligence. Entitats finançadores: EUROPEAN INST OF INNOV.& 
TECHNOL.;  

 
Coordinador científic: Angulo, C.. 001-P-001643_Agrupació emergent Looming 
Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 7962.61€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Centre Específic de Recerca Intelligent Data Science 
and Artificial Intelligence. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I 
OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Angulo, C.. Participants: Raya, C.; Ruiz, F.; Velasco, M.; Marti, P.; 
Vazquez-Salceda, J.; Ponsa, P.; Aguado, J.. 001-P-001643_Agrupació emergent 
Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 124659.94€. 
Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Centre Específic de Recerca Intelligent Data 
Science and Artificial Intelligence. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I 
OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Angulo, C.. Participants: Sanchez, M.; Prats, F.; Ruiz, F.; Aguado, 
J.; Raya, C.; Trejo, K.; Acevedo-Valle, J. M.; Nebot, A.; Vellido, A.; Romero, E.; Belanche, 
Ll.; Mugica, F.; Paz, A.; Rodriguez, H.; Ageno, A.; Padro, L.; Turmo, J.; Català Roig, N.; 
Escudero, G.; Martin, C.; Gatius, M.; Castell, N.; Farreres, J.; Cortes, U.; Sànchez-Marrè, M.; 
Vazquez-Salceda, J.; Martin, M.; Bejar, J.; Barrue, C.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Gatzioura, 
A.; Gibert, Karina. Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. 01/01/2017-
30/09/2021. Durada: 04.09.00. Finançament: 31465.27€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Centre Específic de Recerca Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. 
Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Barrue, C.. Participants: Martinez, A.. +AGIL: integrated care for 
frail older adults in the community. 01/01/2020-31/01/2022. Durada: 02.01.00. 
Finançament: 22420.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politècnica 
de Catalunya. Entitats finançadores: Ajuntament de Barcelona;  

 
Coordinador científic: Benitez, R.. Transversal programme in medical image 
postprocess, training professionals: 3D printing to research. 01/01/2021-31/12/2021. 
Durada: 01.00.00. Finançament: 7850.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: EUROPEAN INST OF INNOV.& TECHNOL.; 
http://cordis.europa.eu/projects/210656 

 
Coordinador científic: Benitez, R.; Hove-Madsen, L.. Participants: Mata, C.. SAF2017-
88019-C3-3-R - Análisis de datos multiescala en cardilogía traslacional. 01/01/2018-
30/09/2021. Durada: 03.09.00. Finançament: 48.4€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Universitat Politècnica de Catalunya. Entitats finançadores: Agencia Estatal 
de Investigación;  
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Coordinador científic: Benitez, R.. Participants: Mata, C.. Anàlisi i Control del Ritme 
Cardíac (ANCORA). 01/01/2016-31/12/2021. Durada: 06.00.00. Finançament: 13.78€. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politècnica de Catalunya. Entitats 
finançadores: Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca (Agaur);  

 
Coordinador científic: Blasco-Giménez, R.; Belenguer, E. F.. Participants: Añó, S.; 
Alfonso, J.; Beltrán, H.; Bernal, S.; Monjo, L.; Aparicio, N.; Rolan, A.; Vidal-Albalate, R.; Soto, 
D.; Guerrero, J.; Peña, R.; Ayuso, P.; Martínez, J.; Díaz, C.; Segarra, J.. Control "Grid 
Forming" para operación avanzada de sistemas eléctricos con gran penetración de 
energía renovable. 01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00. Finançament: 155485.0€. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politècnica de València. Entitats 
finançadores: Ministerio de Ciencia e Innovación;  

 
Coordinador científic: Blasco-Giménez, R.. Participants: Añó, S.; Belenguer, E. F.; Vidal, 
R.; Aparicio, N.; Beltrán, H.; Alfonso, J.; Peñarrocha, I.; Sales, E.; Monjo, L.; Rolan, A.; Peña, 
R.; Soto, D.; Clare, J.; Pérez, E.. Interacción convertidor-red y convertidor-convertidor 
en redes HVdc y HVac con alta penetración de generación renovable. 01/01/2018-
30/09/2021. Durada: 03.09.00. Finançament: 134310.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Universitat Politècnica de València. Entitats finançadores: Ministerio de 
Economía y Competitividad. Gobierno de España;  

 
Coordinador científic: Casals, A.. Participants: Fernandez, J.; Frigola, M.; Aranda, J.; 
Muñoz, L.; Amat, J.; Minguella-Canela, J.; Narváez, M.; Benedico, A.. Plataforma Híbrida 
Ortesis-Silla para hacer compatible la Movilidad, Funcionalidad Y Aceptabilidad de 
aplicación en entornos domésticos. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. 
Finançament: 139755.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Catala, A.. Participants: Parra, X.; Marti, P.; Ruiz, F.; Magnusson, 
I.; Benitez, R.; Ponsa, P.; Raya, C.. Envelliment actiu i saludable: de la teoria a la 
pràctica. 10/05/2021-31/12/2023. Durada: 02.07.22. Finançament: 116231.85€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnològics per a l'Atenció a la 
Dependència i la Vida Autònoma UPC. Entitats finançadores: GENCAT-DEP. 
PRESIDENCIA;  

 
Coordinador científic: Cembrano, M.; Ocampo-Martinez, C.. Participants: Blesa, J.; 
Romero, L.; Martinez, J.; Prats, S.; Conde, G.; Tornil-Sin, S.; Trapiello, C.; Arqué , F.. 
Supervision and fault-tolerant control of smart infrastructures based on advanced 
learning and optimization. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Àmbit: Estatal. 
Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats finançadores: 
Agencia Estatal de Investigación; https://www.iri.upc.edu/project/show/272 

 
Coordinador científic: Costa-Castelló, R.; Serra, M.. Participants: Puig-Ortiz, J.; Escaler, 
X.; Batlle, C.; Puleston, P.; Ramos, G.A.; Clemente, A.; Puleston, T.; Cecilia, A.; Fornaro, P.. 
Estimación y control en baterias de flujo redox de Vanadio. 01/01/2022-31/12/2024. 
Durada: 03.00.00. Finançament: 150887.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE 
INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Costa-Castelló, R.. Participants: Cecilia, A.; Clemente, A.. 
Fabricación del módulo BFR 50W. 01/01/2021-31/12/2022. Durada: 02.00.00. 
Finançament: 249380.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i 
Informàtica Industrial. Entitats finançadores: Consejo Superior de Investigaciones 
Científicas; https://www.iri.upc.edu/project/show/262 
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Coordinador científic: Delgado, M.. Participants: Romeral, L.; Mon, J.; Berbel, N.; Perez, 
D.. Diseño y gestión inteligente de comunidades energéticas con blockchain y 
baterías. 25/07/2022-29/04/2023. Durada: 00.09.05. Finançament: 45544.0€. Àmbit: 
Estatal. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i 
Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: MIN. INDUSTRIA ENERGIA TURISMO;  

 
Coordinador científic: Echebarria, B.; Benitez, R.. Participants: Bragard, J.; Rodriguez 
Cantalapiedra, I.; Alvarez-Lacalle, E.; Malagarriga, D.; Ochoa-Ruíz, G.; Shiferaw, Y.; Mata, 
C.; Marimon, X.; Conesa, D.. Análisis computacional del impacto de riesgos genéticos 
y clínicos en la señalización molecular y disfunciones electrofisiológicas en fibrilación 
auricular.. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 108900.0€. Àmbit: 
Estatal. Entitat on es desenvolupa: FÍSICA. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE 
INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Fonollosa, J.. Participants: Marín, D.. Sistema de ventilación 
inteligente y detección del nivel de higienización de interiores. 19/11/2020-18/11/2023. 
Durada: 03.00.00. Finançament: 79260.25€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: Doctorats industrials;  

 
Coordinador científic: Fonollosa, J.. Sistema de ventilación inteligente y detección del 
nivel de higienización de interiores (VIDA). 19/11/2020-18/11/2023. Durada: 03.00.00. 
Finançament: 79260.25€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de 
Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: Agència per la Competitivitat de 
l'Empresa (ACCIÓ);  

 
Coordinador científic: García-Cazorla, À.. Participants: Martin, E.X.; Julià, N.; Sans, O.; 
Steffan-Otto, C.. Synapse on-a-chip: personalized medicine in genetic 
neurodevelopmental disorders affecting synaptic communications. 01/01/2022-
31/12/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 183315.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Institut de Recerca Sant Joan de Déu. Entitats finançadores: Fondo de 
Investigación Sanitaria (FIS) - ISCIII;  

 
Coordinador científic: Haro, J.; Gibert, Karina. Participants: Nebot, A.; Vellido, A.; Mugica, 
F.; Gibert, Karina; Barrue, C.; Ruiz, F.; Raya, C.; Aguado, J.; Prats, F.; Sanchez, M.; Angulo, 
C.. Red de Innovación de Nuevas Tecnologías en Salud Mental (TECSAM). 01/07/2020-
31/12/2022. Durada: 02.06.00. Finançament: 379908.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Fundació per a la recerca i la docència Sant Joan de Dèu. Entitats 
finançadores: Fondos FEDER;  

 
Coordinador científic: Haro, J.; Angulo, C.. Participants: Gibert, Karina; Nebot, A.; Mugica, 
F.; Barrue, C.; Vellido, A.; Aguado, J.; Sanchez, M.; Prats, F.; Ruiz, F.; Raya, C.. Centre de 
Recerca i Transferència en Salut Mental (CRETSAM). 01/03/2020-31/12/2022. Durada: 
02.10.00. Finançament: 1967807.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Fundació per a la recerca i la docència Sant Joan de Dèu. Entitats finançadores: Fondos 
FEDER;  

 
Coordinador científic: Ioannidis, S.. Participants: Fuentes Expósito, M.Ángeles. Artificial 
intelligence Supporting CAncer Patients across Europe. 01/01/2020-31/12/2022. 
Durada: 03.00.00. Finançament: 4999991.25€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
GIOUMPITEK MELETI SCHEDIASMOS YLOPOIISI KAI POLISI ERGON PLIROFORIKIS 
ETAIREIA PERIORISMENIS EFTHYNIS. Entitats finançadores: European Union Horizon 
2020; https://ascape-project.eu/ 
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Coordinador científic: Jane, R.. Participants: Giraldo, B.; Torres, A.; Solà Soler, J.; Lozano, 
M.; Castillo-Escario, Y.; Romero, D.; Estrada, L.; M. Davidson, C.; Blanco, D.; Ferrer, I.; 
Jolley, J.; Moxham, J.; Catthoor, F.; Penzel, T.; Reilly, Richard. Smart health ecosystem 
(tools, apps and devices) for personalized medicine and Healthcare in REspiratory 
diseases and Sleep disorders. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finançament: 
206910.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Bioenginyeria de Catalunya. 
Entitats finançadores: Fondos FEDER; Ministerio de Ciencia, Innovación y Universidades;  

 
Coordinador científic: Llosa, J.. Participants: Canal, R.; Martorell, X.; Ayguade, E.; 
Sancho, Maria-Ribera; Martin, E.X.. Hpc EuRopean ConsortiUm Leading Education 
activitieS. 01/01/2022-31/12/2025. Durada: 04.00.00. Finançament: 486886.25€. Àmbit: 
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Arquitectura de Computadors. Entitats 
finançadores: EUROPEAN COMMISSION; http://cordis.europa.eu/projects/101051997 

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.; Romero, S.. Participants: Bachiller, A.; Alonso, 
J.F.; Torra, M.; García, F.; Chaler, J.; Garreta, R.; Shirzadi, M.; Nicolau, A.. MYOARM: 
tecnología inteligente para la rehabilitación motora. 01/12/2021-30/11/2023. Durada: 
02.00.00. Finançament: 138000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.; Serna, L.Y.. Participants: Nicolau, A.; Hernández, 
A.M.; Nicolas, J.; Tellez, A.; Blanch, L.. CAIXAIMPULSE VALIDATE CI21-00242. 
25/11/2021-31/12/2023. Durada: 02.01.07. Finançament: 70000.0€. Àmbit: Autonòmic. 
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial . Entitats finançadores: FUNDACIO LA CAIXA;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.; Romero, S.. Participants: Bachiller, A.; Alonso, 
J.F.; Albu, S.; Chaler, J.; Sánchez-Carrion, R.; Alvarado, M.; García, F.; Garreta, R.; Serna, 
L.Y.; Migliorelli, C.; Mansourian, M.; Tost, A.; Shirzadi, M.; Nicolau, A.; San Antonio, M.; 
Abásolo, D.; Rabinovich, R.A.; Hernández, A.M.; Rojas, M.; Marateb, H.; Farina, D.; 
Jordanic, M.. Tecnologías innovadoras para monitorizar y personalizar la rehabilitación 
interdisciplinar de pacientes de cuidado intensivo. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 
03.00.00. Finançament: 242000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Mata, C.. PCOS IN ADOLESCENT GIRLS AND YOUNG WOMEN: 
TOWARD A TREATMENT GUIDED BY PATHOPHYSIOLOGY. 01/04/2021-31/03/2026. 
Durada: 05.00.00. Finançament: 1436408.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: 
Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats finançadores: Hospital Sant Joan de Déu 
Barcelona; European Union Horizon 2020; https://cordis.europa.eu/project/id/899671 

 
Coordinador científic: Munuera, J.; Valls, A.; Mata, C.; Benitez, R.. Transversal 
programme in medical image postprocess, training professionals: 3D printing to 
research. 01/01/2021-31/12/2021. Durada: 01.00.00. Finançament: 7850.0€. Àmbit: 
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats 
finançadores: Universitat Politècnica de Catalunya; Hospital Sant Joan de Déu Barcelona; 
EIT Health;  

 
Coordinador científic: Munuera, J.; Mata, C.. 4locaLHealth. Pediatric Computational 
Imaging Center. 01/01/2020-31/12/2026. Durada: 07.00.00. Finançament: 3135512.0€. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats 
finançadores: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona;  

http://cordis.europa.eu/projects/101051997
https://cordis.europa.eu/project/id/899671
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Coordinador científic: Perera, A.. Participants: Solà, P.; Hense, C.; Lopez-Bravo, I.; Akra, 
B.; Touriño, S.. CAIXAIMPULSE VALIDATE CI21-00186. 25/11/2021-31/12/2023. Durada: 
02.01.07. Finançament: 70000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: FUNDACIO LA CAIXA;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Participants: Caminal, P.; Vallverdu, M.; Gomis, P.; 
Kanaan-Izquierdo, S.; González Pijuán, C.; Picart, S.; Escrivá, J.; Lopez, A.; Maqueda, M.; 
Morata, I.; Fonollosa, J.. Bioinformatics and Biomedical Signals Laboratory - 2017 SGR 
952. 01/01/2017-30/09/2021. Durada: 04.09.00. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Perez, R.; Pep Cugueró Escofet. Participants: Van Eeckhout, J.. 
Monitorització avançada de la xarxa d'aigua potable de Terrassa. 03/05/2021-
03/05/2024. Durada: 03.00.01. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca; 
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/millora-dels-sistemes-de-control-
operacional-i-de-planificacio-del-sistema-dabastament-daigua-potable-de-terrassa/ 

 
Coordinador científic: Pérez, J.; Angulo, C.. Participants: Nebot, A.; Barrue, C.; Mugica, 
F.; Gibert, Karina; Vellido, A.; Abad Soriano, M.T.; Ageno, A.; Aguado, J.; Bejar, J.; Belanche, 
Ll.; Castell, N.; Català Roig, N.; Cortes, U.; Cortes, A.; Escudero, G.; Farreres, J.; Gatius, M.; 
Gatzioura, A.; Martin, M.; Padro, L.; Prats, F.; Raya, C.; Rodriguez, H.; Romero, E.; Ruiz, F.; 
Sànchez-Marrè, M.; Sanchez, M.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Trejo, K.; Turmo, J.; Vazquez-
Salceda, J.. Hub d'Innovació Pediàtrica. 03/03/2020-31/12/2022. Durada: 02.09.29. 
Finançament: 548629.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Recerca Sant 
Joan de Déu. Entitats finançadores: Fondos FEDER;  

 
Coordinador científic: Planas, E.; Pastor, E.. Participants: Mata, C.; Àgueda, Alba; Folch, 
J.; Corruchaga, A.; Foroughi, V.; Vacca, P.; Muñoz, J.. Desarrollo de una nueva 
metodología basada en IA y CFD para una gestión y planificación dinámica de las 
emergencias.. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 162140.0€. Àmbit: 
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Química. Entitats 
finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Puig, V.. Participants: Pedrosa, J.. Desenvolupament de sistema 
d’intel·ligència artificial per a la planificació automàtica de la producció als processos 
industrials. 01/03/2022-01/03/2025. Durada: 03.00.01. Finançament: 33960.0€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica 
i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts 
Universitaris i de Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/planificador-
sequenciador-de-processos-industrials-basat-en-tecnologies-dintel-ligencia-artificial/ 

 
Coordinador científic: Puig, V.; Nejjari, F.. Participants: Quevedo, J.; Morcego, B.; 
Comasolivas, R.; Masip-Alvarez, A.; Sarrate, R.; Perez, R.; Pep Cugueró Escofet; Ponsa, P.; 
Ruiz, A.; Rolan, A.; Khoury, B.; Medero, A.; Yang, R.; Trapiello, C.; Samada, S.. 
Coordinación Segura de Vehículos Autónomos. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 
03.00.00. Finançament: 244420.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 

https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/millora-dels-sistemes-de-control-operacional-i-de-planificacio-del-sistema-dabastament-daigua-potable-de-terrassa/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/millora-dels-sistemes-de-control-operacional-i-de-planificacio-del-sistema-dabastament-daigua-potable-de-terrassa/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/planificador-sequenciador-de-processos-industrials-basat-en-tecnologies-dintel-ligencia-artificial/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/planificador-sequenciador-de-processos-industrials-basat-en-tecnologies-dintel-ligencia-artificial/
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Coordinador científic: Rodellar, J.. Participants: Pozo, F.; Ikhouane, F.; Mañosa, V.; 
Mujica, L.E.; Palacios-Quiñonero, F.; Pujol-Vazquez, G.; Rossell, Josep M.; Rubió-Massegú, 
J.; Ruiz, M.; Vidal, Y.; Agis, D.; Merino, A.; Ponce de León, N. I.. Grup de recerca acreditat: 
Control, Modelització, Identificació i Aplicacions. 01/01/2017-30/09/2021. Durada: 
04.09.00. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politècnica de 
Catalunya. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de 
Recerca;  

 
Coordinador científic: Rodrigues, S.. Participants: Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-Colet, 
Enric Fossas, Enric Fossas-Colet; Guillamon, A.. Development of novel mathematical and 
experimental methodologies to control neuronal activity and dissect spatio-temporal 
neuronal codes. 01/01/2019-31/12/2021. Durada: 03.00.00. Finançament: 35332.0€. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Basque Center for Applied Mathematics. Entitats 
finançadores: Ministerio de Ciencia, Innovación y Universidades;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Álvarez, M.; Zaragoza, J.; Berbel, N.; 
Paredes, A.; Lumbreras, D.; Delgado, M.. Reinventing High-performance pOwer 
converters for heavy-Duty electric trAnSport . 01/05/2022-31/10/2025. Durada: 03.06.00. 
Finançament: 1007187.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de 
Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: Commission 
of European Communities;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.; Delgado, M.. Participants: Paredes, A.; Cordova, E.; 
Vilella, M.. HOSPITALES 4.0 - Machine learning para una gestión más efectiva 
MACHINE LEARNING PARA UNA GESTIÓN MÁS EFECTIVA. 18/11/2021-21/08/2022. 
Durada: 00.09.04. Finançament: 32351.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: MCIA 
- Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: 
MIN. INDUSTRIA ENERGIA TURISMO;  

 
Coordinador científic: Ros, L.; Thomas, F.. Participants: Porta, J.; Celaya, E.; Ruiz De 
Angulo, V.; Borràs, J.; Bordalba, R.; Moreno, S.; Sarabandi, S.; Shabani, A.; Grosch, P.. 
Kinodynamic planning of efficient and agile robot motions. 01/01/2018-30/09/2021. 
Durada: 03.09.00. Finançament: 151250.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats finançadores: Ministerio de Ciencia e 
Innovación; https://www.iri.upc.edu/project/show/191 

 
Coordinador científic: Royo, S.. Participants: Aldaba, M.; Espinola, M.; Diaz, F.; Ares, M.; 
Escolano, L.; Martinez-Roda, J.A.; Sanabria, F.; Castellà, J.; Pujol, J.; Vilaseca, M.. 
ACceleraTing PHotonics innovAtion for SME’s: a. 01/11/2017-31/10/2021. Durada: 
04.00.00. Finançament: 274140.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Universitat 
Politècnica de Catalunya. Entitats finançadores: European Commission;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Del Pino, I.; Santamaria, A.; Rodriguez, 
N.; Hernandez, S.; Lopez, A.; Grau, A.; Alquezar, R.; Andrade-Cetto, J.; Puig-pey, A.; 
Fernandez, C.; Herrero, F.; Bolea, Y.; Lemardele, C.. Last mile logistics for autonomous 
goods delivery. 01/01/2022-31/12/2022. Durada: 01.00.00. Finançament: 208517.0€. 
Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. 
Entitats finançadores: EUROPEAN INST OF INNOV.& TECHNOL.;  

 
Coordinador científic: Sanmartí, M.. Participants: Puigdollers, J.; Busquets-Monge, S.; 
Oliva, A.; Heredia, F.-Javier; Puig, V.; Luna, A.; Amante, B.; Llorca, J.; Romeral, L.; 
Montesinos-Miracle, D.. Xarxa de Referència d'R+D+I en Energia: Energy for Society. 
01/01/2018-31/12/2022. Durada: 05.00.00. Finançament: 851577.0€. Àmbit: Autonòmic. 
Entitat on es desenvolupa: Institut de Recerca en Energia de Catalunya (IREC). Entitats 
finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

https://www.iri.upc.edu/project/show/191
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Coordinador científic: Serra, M.. Participants: Puleston, T.. Beca doctorat INPhINIT 
Retaining. 01/10/2021-30/09/2024. Durada: 03.00.00. Finançament: 115092.0€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats 
finançadores: FUNDACIO LA CAIXA;  

 
Coordinador científic: Suarez, R.; Rosell, J.. Participants: Peña-Pitarch, E.; Alcelay, J. I.; 
A. Al Omar; de Felipe, J.J.; Aldana López, Carlos Iván; Nuño, E.; Roa, M.; Urra, F.; 
Sharafeldeen, M.; Palomo, L.. Capacidades Intrínsecas para Robots Co-trabajadores. 
01/09/2021-31/08/2025. Durada: 04.00.00. Finançament: 185130.0€. Àmbit: Estatal. Entitat 
on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes Industrials. Entitats 
finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Vallverdu, M.. Participants: Ortega, J.. Development of new 
algorithms for analgesia management during general anesthesia. 15/07/2021-
15/07/2024. Durada: 03.00.01. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca; 
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-new-algorithms-for-
analgesia-management-during-general-anesthesia/ 

 
Coordinador científic: Vallverdu, M.. Participants: Garcia, G.. Development of an 
advisory system for the administration of anaesthetics and analgesics. 26/05/2021-
26/05/2024. Durada: 03.00.01. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca; 
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-an-advisory-system-for-
the-administration-of-anaesthetics-and-analgesics/ 

 
Coordinador científic: Vallverdu, M.. Ús de la intel·ligència artificial i la biologia de 
sistemes per a la diagnosi i l’avaluació de risc personalitzat per a les malalties renals 
hereditàries, centrat en la síndrome d’Alport . 30/04/2021-30/04/2024. Durada: 03.00.01. 
Finançament: 110565.5€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: LA 
FUNDACIÓ LA MARATÓ DE TV3;  

 
Coordinador científic: Vazquez-Salceda, J.. Participants: Buxons, M.; Farreres, J.; Barrue, 
C.; Padro, L.; Angulo, C.. Stairway to AI: Ease the Engagement of Low-Tech users to 
the AI-on-Demand platform through AI. 01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00. 
Finançament: 278000.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament de 
Ciències de la Computació. Entitats finançadores: Commission of European Communities; 
http://cordis.europa.eu/projects/101017142 

 
Coordinador científic: Vidal, J.. Participants: Suarez, R.; Rosell, J.; Garcia-Villegas, E.; 
Paradells, J.. Industrial Doctorate Training Network on Future Wireless Connected and 
Automated Industry enabled by 5G. 01/03/2021-28/02/2025. Durada: 04.00.00. 
Finançament: 735089.76€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament de 
Teoria del Senyal i Comunicacions. Entitats finançadores: Commission of European 
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/956670 

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Zaragoza, J.; Paredes, A.; Cordova, E.; 
Delgado, M.. High-pErformance moduLar battery packs for sustaInable urban 
electrOmobility Services. 01/01/2021-31/12/2024. Durada: 04.00.00. Finançament: 
333642.89€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca 

https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-new-algorithms-for-analgesia-management-during-general-anesthesia/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-new-algorithms-for-analgesia-management-during-general-anesthesia/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-an-advisory-system-for-the-administration-of-anaesthetics-and-analgesics/
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-an-advisory-system-for-the-administration-of-anaesthetics-and-analgesics/
http://cordis.europa.eu/projects/101017142
http://cordis.europa.eu/projects/956670


 
 

 
 Memòria de la unitat. Període: 01/09/2021 al 31/08/2022 

67 
 

Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: Commission of 
European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/963646 

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Grau, A.; Bolea, Y.; Alquezar, R.; Garrell, 
A.; Dominguez-Vidal, J. E.; Laplaza, J.; Guerra, E.; Andrade-Cetto, J.; Moreno-Noguer, F.; 
Puig-pey, A.; Marti, J.. A Collaborative Paradigm for Human Workers and Multi-Robot 
Teams in Precision Agriculture Systems. 01/01/2021-31/12/2024. Durada: 04.00.00. 
Finançament: 459311.25€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica 
i Informàtica Industrial. Entitats finançadores: Commission of European Communities; 
http://cordis.europa.eu/projects/101016906 

 
Coordinador científic: Doria-Cerezo, A.. Participants: Biel, D.; Olm, Josep M.; Griño, R.. 
Control del sonido para la seguridad de la nueva generación de vehículos eléctricos. 
01/11/2020-31/10/2022. Durada: 02.00.00. Finançament: 15000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat 
on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes Industrials. Entitats 
finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Catala, A.. Participants: Cabestany, J.; Muste, M.; Parra, X.; Ruiz, 
F.; Perez, C.. Self Regulation for Advanced Parkinson Therapies.. 01/11/2020-
31/10/2022. Durada: 02.00.00. Finançament: 15000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnològics per a l'Atenció a la Dependència i la Vida 
Autònoma UPC. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Participants: Duch, M.; Frigola, M.; Aranda, J.; Casals, 
A.; Roig, M.; Fernandez, D.; Garcia, V.; Ginjaume, M.; Hernansanz, A.; Chausse, V.; Ortiz-
Hernández, M.; Oliver-Cervelló, L.; Minguela, J.; Martin, E.X.; Hamouda, I.; Burgos, 
Francisco J.; García-Mintegui, C.; Bonany, M.; Torres, D.; Mateu-Sanz, M.; Alterini, T.; 
Sanchez, M.; Borras, N.; Zanuy, D.; Armelin, E.; Iribarren, J.; Planell, J. A.; Engel, E.; Aleman, 
C.; Aldaba, M.; Martinez-Roda, J.A.; Martinez, A.; Rodríguez, A.; Mestre, C.; Mas-Moruno, 
C.; Garcia, C.E.; Raymond, S.; Diaz, F.; Pujol, J.; Vilaseca, M.; Rey, L.; Pla, N.; Pàmies-Vilà, 
R.; Barjau, A.; Font-Llagunes, J.M.; Nolla-Colomer, C.; Marimon, X.; Benitez, R.; Joan-
Arinyo, R.; Labay, C.; Ayala, D.; Lobo, J.; Tost, D.; Serna, L.Y.; Bachiller, A.; Alonso, J.F.; 
Romero, S.; Mañanas, M.A.; Kanaan-Izquierdo, S.; Fonollosa, J.; Vigo, M.; Pegueroles, 
Marta; Punset, M.; Hakimi, O.; Sadowska, J.; Bertran, O.; Garcia-Torres, J.; Puiggali, A.; 
Guillem-Marti, J.; Manero, J.; Clos, D.; Rupérez de Gracia, E.; Febrer-Nafría, M.; Canal, C.; 
Garcia, M.; Fernandez, M.; Ramos, J.; Bragos, R.; Riu, P.J.; Rosell, F.; Konka, J.; Rodriguez, 
D.; Acevedo-Valle, J. M.; Cortes, U.; Català Roig, N.; Castell, N.; Belanche, Ll.; Bejar, J.; 
Barrue, C.; Angulo, C.; Fabregat, G.; Ageno, A.; Farreres, J.; Gibert, Karina; Muñoz, J.J.; 
Saez, P.; Arroyo, M.; Salavedra, J.; India, M.; Escolano, C.; Khan, U.; Aguado, J.; Raya, C.; 
Prats, F.; Vellido, A.; Vazquez-Salceda, J.; Turmo, J.; Trejo, K.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; 
Sanchez, M.; Sànchez-Marrè, M.; Cortes, A.; Rodriguez, H.; Escudero, G.; Paz, A.; Padro, 
L.; Catala, A.; Vallverdu, M.; Pelechano, N.; Chica, A.; Brunet, P.; Andujar, C.; Fairen, M.; 
Monclús, E.; Susin, A.; Vazquez, P.; Navazo, I.; Parra, X.; Perez, C.; Casas, J.; Diaz, M.; 
Giro, X.; Lopes, M.; Lanzalaco, S.; Revilla-López, G.; Estrany, F.; Torras, J.; Español, M.; 
Ginebra, M.P.; Cabestany, J.; Monte, E.; Ruiz, F.; Oliva, L.; Nebot, A.; Mugica, F.; Martin, 
M.; Gatius, M.; Pascual, S.; Esquerra, I.; Nogueiras, A.; Vinacua, À.; Costa-jussà, Marta R.; 
Bonafonte, A.; Fonollosa, José A. R.; Moreno, A.; Nadeu, C.; Hernando, J.; Vilaplana, V.; 
Sayrol, E.; Salembier, P.; Ruiz-Hidalgo, J.; Pardas, M.; Oliveras, A.; Morros, J.R.; Marques, 
F.; Vallverdu, F.; Paez, C.; Borràs, B.; Turon, A.; San Agustin, S.; Gonzalez, S.. Xarxa R+D+I 
en Tecnologies de la Salut (XarTEC SALUT). 15/08/2020-31/12/2022. Durada: 02.04.17. 
Finançament: 1338250.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de 
Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts 
Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Participants: Jordanic, M.; Alonso, J.F.; Chaler, J.; 
Vidal, J.; Marateb, H.. MyoSleeve: Un dispositiu assistencial per al tractament de 

http://cordis.europa.eu/projects/963646
http://cordis.europa.eu/projects/101016906
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lesions neuromusculars. 23/07/2020-22/04/2022. Durada: 01.09.00. Finançament: 
99875.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGAUR. Agència de 
Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Platform of Epigenetic Classifiers for Childhood 
CAncer (PECA). 13/07/2020-12/07/2023. Durada: 03.00.00. Finançament: 98750.0€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica 
i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: LA FUNDACIÓ LA MARATÓ DE TV3;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; López, J.; Casas, J.; Casals, 
A.; Porta, J.; Puig, V.; Sanfeliu, A.; Torras, C.; Vilanova, R.; Hernando, J.; Angulo, C.; Ridao, 
P.; Catala, A.; Romeu, J.; Martinez, J.; Sallent, S.; Lusa, A.; Palà-Schönwälder, P.; Diez, P.; 
Royo, S.; Teniente, E.; Grasa, E.; Domingo, X.; Serrano, D.; Rovira, M.; Gil, D.; Josep 
Mangues-Bafalluy; Mestre, F.; Verikoukis, C.; Crosetto, M.; Fenollosa, F.; Martínez, S.; 
Cortés, F.; Caubet, J.; Adrianus Maria, J.; Nebot, A.; Hernandez-Sanchez, J.M.; Fonseca, 
P.. Xarxa Fourth Industrial Revolution. 01/07/2020-31/12/2022. Durada: 02.06.00. 
Finançament: 795000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de 
Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: AGAUR. 
Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Sánchez, R.; Lopez, M.. Participants: Ramos, R.; Martín, L.; Cantó, 
E.; Gaya, P.; Rios, B.; Jara, V.; Liu-Jimenez, J.; Lumbiarres, R.. CRIPTOSISTEMAS 
BIOMÉTRICOS PARA TENOLOGÍAS POST-QUANTUM. 01/06/2020-31/05/2024. Durada: 
04.00.00. Finançament: 108779.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria Electrònica. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Rodriguez-Montanes, R.; Rubio, A.. Participants: Aragones, X.; 
Altet, J.; Moll, F.; Mateo, D.; Calomarde, A.; Manich, S.; Arumi, D.; Vourkas, I.; Ntinas, V.; 
Barajas, E.. El reto de la Variabilidad en NANO-CMOS y BEYOND-CMOS: Nuevos 
paradigmas de diseño de circuitos integrados para su mitigación y explotación. 
01/06/2020-29/02/2024. Durada: 03.09.00. Finançament: 193600.0€. Àmbit: Estatal. Entitat 
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitats finançadores: AGENCIA 
ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Zaragoza, J.; Romeral, L.. Participants: Capella, G.; Berbel, N.; 
Delgado, M.; Lumbreras, D.; Acosta, F.; Paredes, A.. Sistema de conversión de potencia 
DC/DC aislado multipuerto de alta eficiencia y densidad de potencia basado en 
dispositivos de amplio. 01/06/2020-31/05/2023. Durada: 03.00.00. Finançament: 
238370.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca 
Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL 
DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Grau, A.; Sanfeliu, A.. Participants: Zamora, J.Ll.; Alquezar, R.; 
Manzanares, M.; Bolea, Y.; Dalmasso, M.; Garcia Carrera, D.; Garrell, A.; Puig-pey, A.; 
Guerra, E.; Gamiz, J.; Gil, O.; Laplaza, J.; Dominguez-Vidal, J. E.; Grau, A.; Herrero, F.; 
Moreno, J.; Amante, B.. Colaboración robot-humano para el transporte y entrega de 
mercancías. 01/06/2020-31/05/2023. Durada: 03.00.00. Finançament: 125477.0€. Àmbit: 
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats 
finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Serra, M.. Participants: Costa-Castelló, R.; Batlle, C.; Husar, A.. 
Hydrogen lab for the modernisation and technological transformation of the city of 
Barcelona. 27/12/2019-27/09/2021. Durada: 01.09.01. Finançament: 30900.0€. Àmbit: 
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Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats 
finançadores: INSTITUT DE CULTURA DE BARCELONA;  

 
Coordinador científic: Ocampo-Martinez, C.. Real-time robust conrol strategies to 
improve energy efficiency in smart factories. 14/10/2019-01/01/2023. Durada: 03.02.19. 
Finançament: 8472.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i 
Informàtica Industrial. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris 
i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Angulo, C.. Participants: Gibert, Karina; Hernando, J.; Cortes, U.. 
GAVIUS: from reactive to proactive public administrations. 01/09/2019-28/02/2023. 
Durada: 03.06.00. Finançament: 172800.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: 
Centre Específic de Recerca Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. Entitats 
finançadores: Commission of European Communities; https://www.uia-initiative.eu/en/uia-
cities/gava 

 
Coordinador científic: Puig, V.. Deep Learning Q-Vision. 01/09/2019-01/09/2023. 
Durada: 04.00.01. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Participants: Mansourian, M.. Marjan mansourian 
gharakozlou - an online expert-based inteligent hybrid. 14/07/2019-13/10/2021. Durada: 
02.03.00. Finançament: 148005.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: Agència per la Competitivitat de l'Empresa (ACCIÓ);  

 
Coordinador científic: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.; 
Aragones, X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per 
a la propera generació de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada: 
03.07.00. Finançament: 5539.89€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. 
D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.; 
Aragones, X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per 
a la propera generació de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada: 
03.07.00. Finançament: 33239.33€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. 
D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.; 
Aragones, X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per 
a la propera generació de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada: 
03.07.00. Finançament: 55398.89€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. 
D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.; 
Aragones, X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per 
a la propera generació de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada: 
03.07.00. Finançament: 16619.66€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. 
D'EMPRESA I OCUPACIO;  

https://www.uia-initiative.eu/en/uia-cities/gava
https://www.uia-initiative.eu/en/uia-cities/gava
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Coordinador científic: Escaler, X.. Participants: De La Torre, O.; Jou, E.; Castañer, D.; 
Gomis-Bellmunt, O.; Eduardo Prieto-Araujo; Miguel-Espinar, C.; Montesinos-Miracle, D.; 
Costa-Castelló, R.; Creemers, T.; Roig, R.; Trillas, E.; Sanchez, X.. Active Flow Control 
system FOR improving HYDRaulic turbine performances at off-design Operation. 
01/06/2019-31/05/2023. Durada: 04.00.00. Finançament: 1084861.25€. Àmbit: Europeu. 
Entitat on es desenvolupa: Departament de Mecànica de Fluids. Entitats finançadores: 
Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/814958 

 
Coordinador científic: Garcia, A.; Romeral, L.; Delgado, M.. Participants: Delgado, M.; 
Zaragoza, J.; Ortega, J.A.; Berbel, N.; Unzueta, G.; Mon, J.. 001-P-001662_FEM IOT. 
02/05/2019-31/12/2022. Durada: 03.07.30. Finançament: 75018.35€. Àmbit: Autonòmic. 
Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions 
Industrials. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.; Delgado, M.. Participants: Perez, D.; Moreno-Eguilaz, 
J.M.; Delgado, M.; Mon, J.; Zaragoza, J.. 001-P-001662_FEM IOT. 02/05/2019-31/12/2022. 
Durada: 03.07.30. Finançament: 47908.36€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats 
finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Casals, A.. Participants: Aranda, J.; Frigola, M.; Hernansanz, A.; 
Sayols, N.. AUTONOMOUS INTRALUMINAL SURGERY (ATLAS). 01/04/2019-
31/03/2023. Durada: 04.00.00. Finançament: 230564.88€. Àmbit: Europeu. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: Commission of European Communities; 
http://cordis.europa.eu/projects/813782 

 
Coordinador científic: Perera, A.. Cognitive vergence captured by CMOS sensors. 
01/03/2019-28/02/2023. Durada: 04.00.00. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. 
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial . Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de 
Recerca;  

 
Coordinador científic: Catala, A.. Participants: Muste, M.; Parra, X.. 001-P-001643_ 
Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. 
Finançament: 39282.68€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Centre d'Estudis 
Tecnològics per a l'Atenció a la Dependència i la Vida Autònoma UPC. Entitats finançadores: 
GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Nejjari, F.. Participants: Puig, V.. 001-P-001643_Agrupació 
emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 
8064.23€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. 
D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Ortega, J.A.; Moreno-
Eguilaz, J.M.; Lamich, M.; Berbel, N.. 001-P-001643_Agrupació emergent Looming 
Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 122667.64€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i 
Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Nejjari, F.. Participants: Escobet, T.; Puig, V.; Khoury, B.; Sarrate, 
R.; Pedrosa, J.. 001-P-001643_Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-

http://cordis.europa.eu/projects/814958
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31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 100173.73€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Fernández, Á.; Ortega, J.A.; 
Paredes, A.; Berbel, N.; Gago, J.; Colls, C.; Urbano, E.. 001-P-001643_Agrupació 
emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 
131141.41€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca 
Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. 
D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Dominguez-Vidal, J. E.; Herrero, F.. 001-
P-001643_Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 
04.00.00. Finançament: 49743.74€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de 
Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I 
OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Catala, A.. Participants: Parra, X.; Muste, M.; Perez, E.; Perez, C.. 
001-P-001643_Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 
04.00.00. Finançament: 28446.08€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Centre 
d'Estudis Tecnològics per a l'Atenció a la Dependència i la Vida Autònoma UPC. Entitats 
finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Nejjari, F.. Participants: Quevedo, J.; Puig, V.; Blesa, J.. 001-P-
001643_Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 
04.00.00. Finançament: 17748.54€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Moreno-Eguilaz, J.M.; Delgado, M.; 
Zaragoza, J.. 001-P-001643_Agrupació emergent Looming Factory. 01/01/2019-
31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finançament: 25409.23€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. 
Entitats finançadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA I OCUPACIO;  

 
Coordinador científic: Serra, M.; Costa-Castelló, R.. Participants: Alvarez, J.A.; Torres, 
R.; Batlle, C.; Martinez, J.; Domenech, C.; Creemers, T.; Marti, M.; Ramos, G.. Control y 
gestión de energía en vehículos eléctricos híbridos con pilas de combustible. 
01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finançament: 121000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat 
on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats finançadores: 
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Diaz, M.; Catala, A.. Participants: Parra, X.; Muste, M.; Perez, E.; 
Perez, C.; Torres, J.. Monitorizacion mEdiante Sensores vestibles de UsuaRios de 
Andador Robotizado con problemas de movilidad. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 
03.09.00. Finançament: 27225.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: CENTRE 
TECNOLOGIC DE VILANOVA I GELTRU. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE 
INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Garcia de Vicuña, J.; Castilla, M.. Participants: Martín, H.; Miret, 
J.; pellitero, C.; Ortega García, Carlos; Borrell, A.; Velasco, M.; Marti, P.; Guzman, R.; De La 
Hoz, J.; Iñiguez, J.; Camacho, A.; Alfaro, C.; Vasquez, J.; Duarte, J.; Chico, J.; Garcia, C.. 
Gestión y control de microrredes con vehículos eléctricos y baterías de respaldo. 
01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finançament: 242000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat 
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on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitats finançadores: AGENCIA 
ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Angulo, C.. Participants: Raya, C.. Evolving towards DIgital Twins 
in Healthcare. 01/01/2019-31/10/2022. Durada: 03.10.00. Finançament: 12100.0€. Àmbit: 
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i 
Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Sainz, L.. Participants: Pedra, J.; Corcoles, F.; Saura, J.; Bogarra, 
S.; Mesas, J. J.; Rolan, A.. Estabilidad de redes MVDC integrando tecnologías de 
energías renovables, almacenamiento de energía y convertidores de fuente de 
impedancia. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finançament: 57838.0€. Àmbit: 
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Elèctrica. Entitats 
finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Sánchez-Carracedo, F.; Segalas, J.. Participants: Hernandez, M.; 
Gemma Tejedor; Climent, J.; Cabre, J.; Lopez, D.; Vidal, E.; Busquets, P.; Bueno, G.; 
Llinares, J.; Lafuente, M.; Limón, D.; Faura, Ú.; Barrón, À.; Sánchez, E.; Miñano, R.; Sáez 
de Cámara, E.; Gil, Ma D.; Valderrama, R.; Berbegal-Mirabent, J.; Román, S.; Sureda, B.. 
Integración de los objetivos para el desarrollo sostenible en la formación en 
sostenibilidad de las titulaciones universitarias españolas. 01/01/2019-31/12/2022. 
Durada: 04.00.00. Finançament: 58564.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut 
Universitari de Recerca en Ciència i Tecnologies de la Sostenibilitat . Entitats finançadores: 
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Bragos, R.. Participants: Nescolarde Selva, Lexa; Riu, P.J.; Rosell, 
F.; Company, G.; Montsech, I.. Biopsia electrónica de tejido pulmonar in-vivo basada en 
espectroscopia de impedancia eléctrica. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. 
Finançament: 147620.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria Electrònica. Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Angulo, C.. Participants: Salembier, P.; Vazquez-Salceda, J.; 
Morros, J.R.; Marques, F.; Barrue, C.. A European AI On Demand Platform and 
Ecosystem. 01/01/2019-31/12/2021. Durada: 03.00.00. Finançament: 169203.13€. Àmbit: 
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre Específic de Recerca Intelligent Data Science 
and Artificial Intelligence. Entitats finançadores: Commission of European Communities; 
http://cordis.europa.eu/projects/825619 

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Pumarola, A.; Bolea, Y.; Salembier, P.; 
Alquezar, R.; Grau, A.; Herrero, F.; Guerra, E.; Garrell, A.. A European AI On Demand 
Platform and Ecosystem. 01/01/2019-31/12/2021. Durada: 03.00.00. Finançament: 
111853.12€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica 
Industrial. Entitats finançadores: Commission of European Communities; 
http://cordis.europa.eu/projects/825619 

 
Coordinador científic: Gomis, P.. Participants: Palmieri, F.. Detection of 
K+concentration changes through ECG analysis. 01/10/2018-30/09/2022. Durada: 
04.00.00. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Participants: Ledesma, X.; Alonso, J.F.; Romero, 
S.. Una samarreta intel.ligent per a la rehabilitació motora del braç superior. 
09/08/2018-27/10/2021. Durada: 03.02.19. Finançament: 100154.72€. Àmbit: Autonòmic. 

http://cordis.europa.eu/projects/825619
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Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial . Entitats finançadores: Agència per la Competitivitat de l'Empresa (ACCIÓ);  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Laplaza, J.; Grau, A.; Bolea, Y.; Andrade-
Cetto, J.; Vallve, J.; Moreno-Noguer, F.; Marti, J.; Santamaria, A.. Galileo-EGNOS as an 
Asset for UTM Safety and Security. 01/03/2018-31/12/2021. Durada: 03.10.00. 
Finançament: 165406.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i 
Informàtica Industrial. Entitats finançadores: Commission of European Communities; 
http://cordis.europa.eu/projects/776293 

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Alquezar, R.; Herrero, F.. European 
Robotics League plus Smart Cities Robot Competitions. 01/02/2018-31/07/2022. 
Durada: 04.06.00. Finançament: 37293.5€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: 
Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats finançadores: Commission of European 
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/780086 

 
Coordinador científic: Doria-Cerezo, A.; Griño, R.. Participants: Biel, D.; Arias, A.; 
Guinjoan, F.; Olm, Josep M.. Advanced control of on-board dc multibus systems in 
vehicles. 01/01/2018-30/06/2022. Durada: 04.06.00. Finançament: 187550.0€. Àmbit: 
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes Industrials. 
Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Participants: Romero, S.; San Antonio, M.; Aparicio, 
J.; Chaler, J.; Duarte, E.; Migliorelli, C.. Análisis multimodal para la evaluación y 
rehabilitación de trastornos neurológicos discapacitantes. 01/01/2018-30/09/2021. 
Durada: 03.09.00. Finançament: 217800.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Benitez, R.. Participants: Ayala, D.; Tost, D.; Marimon, X.; Nolla-
Colomer, C.. Análisis de datos multiescala en cardiología traslacional: de los 
mecanismos báscios a la contracción cardiaca. 01/01/2018-30/09/2021. Durada: 
03.09.00. Finançament: 48400.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Participants: Caminal, P.; Vallverdu, M.; Gomis, P.; 
Fonollosa, J.; Kanaan-Izquierdo, S.. Rendimiento en altura en atletas de élite: análisi de 
factores genéticos, metabólicos y neruocardiovasculares en entrenamiento. 
01/01/2018-30/09/2021. Durada: 03.09.00. Finançament: 90750.0€. Àmbit: Estatal. Entitat 
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial . Entitats finançadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;  

 
Coordinador científic: Ocampo-Martinez, C.. Control strategies for high-speed 
compression systems: application to fuel-cell-based vehicles. 01/01/2018-21/09/2021. 
Durada: 03.08.21. Finançament: 8472.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de 
Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Catala, A.. Participants: Marti, P.; Ruiz, F.; Raya, C.; Magnusson, I.; 
Ponsa, P.; Muste, M.; Perez, E.; Perez, C.. Acció territorial:/'Estratègia de prevenció de 
caigudes a la comarca del Garraf. 01/01/2018-30/06/2023. Durada: 05.06.00. 
Finançament: 164268.26€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: CENTRE 

http://cordis.europa.eu/projects/776293
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TECNOLOGIC DE VILANOVA I GELTRU. Entitats finançadores: GENCAT-DEP. 
PRESIDENCIA;  

 
Coordinador científic: Casals, A.. Participants: Frigola, M.; Sayols, N.; Hernansanz, A.; 
Aranda, J.. Smart Autonomous Robotic Assistant Surgeon. 01/01/2018-31/12/2021. 
Durada: 04.00.00. Finançament: 408721.25€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: Commission of European Communities; 
http://cordis.europa.eu/projects/779813 

 
Coordinador científic: Velasco, M.. Optimització de recursos intralogístics en entorns 
industrials per al seu ús en vehicles autònoms. 13/12/2017-02/09/2021. Durada: 
03.08.21. Finançament: 33960.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Herrero, F.; Grau, A.; Puig-pey, A.; Bolea, 
Y.; Alquezar, R.; Andrade-Cetto, J.; Garrell, A.. The European Robotics Research 
Infrastructure Network. 01/12/2017-30/11/2022. Durada: 05.00.00. Finançament: 
306060.0€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica 
Industrial. Entitats finançadores: Commission of European Communities; 
http://cordis.europa.eu/projects/730994 

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Riba, J.; Garcia, A.; Ortega, J.A.; 
Delgado, M.; Sala, E.; Urbano, E.; Martinez, V.; Álvarez, M.; Moreno-Eguilaz, J.M.; Mon, J.; 
Berbel, N.. Circular Process for Eco-Designed Bulky Products and internal Car Parts.. 
01/06/2017-30/11/2021. Durada: 04.06.00. Finançament: 578667.12€. Àmbit: Europeu. 
Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions 
Industrials. Entitats finançadores: Commission of European Communities; 
http://cordis.europa.eu/projects/730456 

 
Coordinador científic: Perera, A.. Participants: Lopez, A.. Desenvolupament i millora 
d'algoritmes i tècniques de desenvolupament de fàrmacs fent servir tècniques de 
Deep Learning. 07/03/2017-31/12/2021. Durada: 04.09.25. Finançament: 15224.56€. 
Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió 
d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Hove-Madsen, L.; Benitez, R.. Participants: Llach, A.; Benitez, R.; 
Peñaranda, A.; Marimon, X.; Nolla-Colomer, C.. Anàlisi i control del ritme cardíac. 
01/01/2017-30/09/2021. Durada: 04.09.00. Finançament: 7500.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat 
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial . Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de 
Recerca;  

 
Coordinador científic: Romeral, L.. Participants: Riba, J.; Ortega, J.A.; Garcia, A.; Moreno-
Eguilaz, J.M.; Sala, V.; Delgado, M.; Sala, E.; Fernández, E.; Cortez, E.; Ghorbani, H.; Tapia, 
T.; Piñal , J.F.; Paredes, A.; Cirera, J.; Lopez, C.; González, N.; Abomailek, B.; Michalski, 
T.D.. Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. 01/01/2017-30/09/2021. Durada: 
04.09.00. Finançament: 20000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - 
Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: 
AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  
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Coordinador científic: Olm, Josep M.. Participants: Arias, A.; Batlle, C.; Biel, D.; Doria-
Cerezo, A.; Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-Colet, Enric Fossas, Enric Fossas-Colet; 
Franch, J.; Griño, R.; Arocas-Pérez, J.; Cardoner, R.; Repecho, V.. Control Avançat de 
Sistemes d'Energia. 01/01/2017-30/09/2021. Durada: 04.09.00. Finançament: 20000.0€. 
Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes 
Industrials. Entitats finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de 
Recerca;  

 
Coordinador científic: Teniente, E.. Participants: Casanovas, J.; Medina, M.; Piera Eroles, 
Miguel Angel; Delgado, J.; Olive, A.; Barcelo, J.; Sancho, Maria-Ribera; Lídia Montero; 
Codina, E.; Urpi, T.; Torres, L.; Guasch, A.; Tarres, F.; Ramos, J.; Moreno , R.; Fonseca, P.; 
Pastor, J.; Llorente, S.; Mayol, E.; Narciso, M.; Linares, M. P.; Montañola-Sales, C.; Estañol, 
M.; Oriol, X.; Romero, O.; Baruwa, O.; Marco, J.M.; Heras, N.; Sánchez , F.; Arjona, J.; Aluja, 
T.; Xhafa, F.. Information Modeling and Processing. 01/01/2017-30/09/2021. Durada: 
04.09.00. Finançament: 36000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Serveis i Sistemes d'Informació. Entitats finançadores: 
AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Puig, V.. Participants: Quevedo, J.; Cembrano, M.; Ocampo-
Martinez, C.; Costa-Castelló, R.; Escobet, T.; Nejjari, F.; Serra, M.; Blesa, J.; Husar, A.; 
Creemers, T.. Sistemes Avançats de Control. 01/01/2017-30/09/2021. Durada: 04.09.00. 
Finançament: 56419.6€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Alquezar, R.; Andrade-Cetto, J.; Bolea, 
Y.; Carmona, J. M.; Climent, J.; Deray, J.; Escudero, D.; Garrell, A.; Goldhoorn, A.; Grau, A.; 
Guerra, E.; Hernandez, S.; Herrero, F.; Lopez, A.; Manzanares, M.; Puig-pey, A.; Pumarola, 
A.; Repiso, E.; Serratosa, F.; Solà, Joan; Vallve, J.; Vaquero, V.. Visió Artificial i Sistemes 
Intel·ligents. 01/01/2017-30/09/2021. Durada: 04.09.00. Finançament: 62280.0€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats 
finançadores: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 
Coordinador científic: Serra, M.. Participants: Costa-Castelló, R.; Husar, A.; Batlle, C.. 
Innovative cost improvements for balance of plant components of automotive PEMFC 
systems. 01/01/2017-31/10/2021. Durada: 04.10.00. Finançament: 258517.37€. Àmbit: 
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats 
finançadores: Commission of European Communities; 
http://cordis.europa.eu/projects/735969 

 
Coordinador científic: Vallverdu, M.. Participants: González Pijuán, C.. Development of 
new algorithms for depth of anesthesia and pain assessment improvement integrating 
cerebral blood flow measurements. 02/05/2016-31/12/2021. Durada: 05.07.30. 
Finançament: 27003.8€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca;  

 

Participació en projecte RDI no competitiu 
 
Coordinador científic: Angulo, C.. Contracte de col.laboració per l’assessorament en 
la viabilitat de producció i suport en la selecció de fonts de finançaments dels 
desenvolupaments tècnics associats al projecte ALTERNATIVA ALS RESIDU. 
15/05/2022-31/07/2022. Durada: 00.02.17. Finançament: 8000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat 
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on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial . Entitats finançadores: T.M.GESTIO SCCL;  

 
Coordinador científic: Angulo, C.. El primero de los objetivos de este proyecto sobre 
la generación del modelo en forma de gemelo digital se desarrollará a través de la 
supervisión y asesoramiento del estudio y trabajo desarrollado por. 15/01/2021-
30/09/2021. Durada: 00.08.16. Finançament: 12000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: T.M.GESTIO SCCL;  

 
Coordinador científic: Angulo, C.. T3.3 Task Force Digitalización vertical (UPC). 
01/01/2021-31/12/2022. Durada: 02.00.00. Finançament: 4851.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on 
es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial 
. Entitats finançadores: ATOS SPAIN S.A.;  

 
Coordinador científic: Benitez, R.. Anàlisi de patrons en imatges d’ecografia cerebral 
de nadons prematurs.. 02/11/2021-02/01/2023. Durada: 01.02.01. Finançament: 5638.47€. 
Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: FUNDACIO PRIVADA PER A LA 
RECERCA I;  

 
Coordinador científic: Delgado, M.. R & D collaboration contract SITEX. 14/02/2022-
30/06/2022. Durada: 00.04.17. Finançament: 6750.0€. Àmbit: Internacional. Entitat on es 
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. 
Entitats finançadores: SITEX 45 SRL;  

 
Coordinador científic: Delgado, M.. Estudio y desarrollo de algoritmos que permitan 
el control predictivo sobre maquinaria de climatización tales como enfriadoras o 
climatizadoras, en edificios del sector terciario. 01/12/2021-30/11/2022. Durada: 
01.00.00. Finançament: 20000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - 
Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: 
THE PREDICTIVE COMPANY SL;  

 
Coordinador científic: Delgado, M.. Diagnostico de anomalias en equipos de potencia 
mediante el análisis del sonido DIAPASON. 13/10/2021-13/02/2022. Durada: 00.04.01. 
Finançament: 5440.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de 
Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finançadores: CIRCUTOR 
S.A.;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Análisis complejo de la actividad EEG. 
20/09/2021-14/11/2021. Durada: 00.01.26. Finançament: 9697.52€. Àmbit: Estatal. Entitat 
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial . Entitats finançadores: HOSPITAL CLÍNICO UNIVERSITARIO;  

 
Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Y-00160. 29/02/2012-27/11/2032. Durada: 
20.08.30. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria 
Electrònica. Entitats finançadores: FUNDACIÓ UNIVERSITAT ROVIRA VIRGILI;  

 
Coordinador científic: Martinez, A.. Diseny programes de formació empreses sector 
industrial. 06/09/2021-10/09/2023. Durada: 02.00.05. Finançament: 70000.0€. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica 
i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: SALFA MERIDIAN SL;  
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Coordinador científic: Martinez, A.. Contrato de colaboración para el diseño de una 
arquitectura de comunicaciones Industriales. 31/01/2020-31/10/2022. Durada: 02.09.01. 
Finançament: 83573.42€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
DOMO21 INGENIERIA E INSTALACIONES S;  

 
Coordinador científic: Mata, C.; Stephan-Otto, C.. Young Researchers using EBRAINS 
for tomorrow's scientific challenges. 01/07/2022-31/12/2022. Durada: 00.06.00. Àmbit: 
Internacional. Entitat on es desenvolupa: Human Brain Project. Entitats finançadores: 
Human Brain Project;  

 
Coordinador científic: Mata, C.; Benitez, R.. Anàlisi de patrons en imatges d’ecografia 
cerebral de nadons prematurs. 02/11/2021-02/01/2023. Durada: 01.02.01. Àmbit: Estatal. 
Entitat on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats finançadores: 
Hospital Sant Joan de Déu Barcelona;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. • Distrofias hereditarias deretina • Osteogénesis 
imperfecta • Dermatomiositis • Síndrome de Kabuki. 01/03/2022-01/04/2022. Durada: 
00.01.01. Finançament: 15000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: CREB - 
Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: FUNDACIO PRIVADA 
PER A LA RECERCA I;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Contrato de colaboración para la realización de una 
asesoría técnica del centro en los temas relacionados con las líneas de conocimiento 
del grupo B2SLab en análisis estadístico, bigdata y data mining. 01/01/2022-
31/12/2022. Durada: 01.00.00. Finançament: 40000.0€. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: 
UNIVERSAL DIAGNOSTICS SL;  

 
Coordinador científic: Puig, V.. Contracte de col·laboració per la millora i integració 
operativa d'un sistema automàtic de validació i reconstrucció de dades de 
cabalímetres i realització d'un informe anual del 2022 sobre l'eficiènc. 01/06/2022-
28/02/2023. Durada: 00.09.00. Finançament: 7500.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: CONSORCI AIGUES DE TARRAGONA;  

 
Coordinador científic: Puig, V.. Participants: Romera, J.. Millora del sistema de control 
de la temperatura de soladors fabricats per JBC. 01/06/2021-01/09/2021. Durada: 
00.03.01. Finançament: 7500.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats 
finançadores: JBC SOLDERING SL;  

 
Coordinador científic: Rosell, J.. Conveni cotitularitat IDIBELL. 29/02/2012-04/07/2032. 
Durada: 20.04.06. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria 
Electrònica. Entitats finançadores: FUND.PRIV.INST.INV.BIOMED.BELLVITGE;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboració per a executar el 
projecte Racing Ghost Experience (CARNET 2022-2).. 05/05/2022-31/12/2022. Durada: 
00.07.27. Finançament: 10000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de 
Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats finançadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO 
I TECNO;  
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Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboració per l'execució del 
projecte ‘Navegació avançada en zones urbanes’. Autonomous Delivery Drive 
(CARNET 2022-1).. 22/12/2021-24/07/2022. Durada: 00.07.03. Finançament: 28000.0€. 
Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. 
Entitats finançadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO I TECNO;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboració per a la coordinació 
tècnica i donar suport a la competició “CARNET AUTONOMOUS DRIVING 
CHALLENGE 2021/'.CARNET 2021-2.. 10/06/2021-30/11/2021. Durada: 00.05.21. 
Finançament: 10000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i 
Informàtica Industrial. Entitats finançadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO I TECNO;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Desenvolupament de noves tècniques d’exploració 
en entorns oberts i tancats amb robots.. 09/03/2021-08/09/2021. Durada: 00.06.00. 
Finançament: 4772.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i 
Informàtica Industrial. Entitats finançadores: MODPOW S.L.;  

 
Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Impuls, desenvolupament i difusió d'activitats 
d'investigació i d'innovació relacionades amb la mobilitat sostenible, dins del marc 
del Projecte CARNET. 15/09/2020-01/10/2021. Durada: 01.00.17. Finançament: 15500.0€. 
Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. 
Entitats finançadores: FUNDACIO C INNOVACIO I TEC CIT UPC;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Convocatòria d'una beque d’iniciació a la recerca 
dins del grup de recerca B2SLab.. 01/11/2020-30/04/2022. Durada: 01.06.00. 
Finançament: 5110.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de 
Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finançadores: EXHEUS, SL;  

 
Coordinador científic: Ocampo-Martinez, C.. Contrato de colaboración para la 
ejecuciónd el proyecto:/'TOFMAN:Towards the future smart manufacturing systems/'.. 
01/09/2020-31/08/2022. Durada: 02.00.00. Finançament: 123762.5€. Àmbit: Estatal. Entitat 
on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitats finançadores: 
AINGURA IIOT SL;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. The goal of this project is to encapsulate the Quality 
Control as an in-house algorithm. The project is divided on to four different 
milestones.. 15/07/2020-31/10/2021. Durada: 01.03.17. Finançament: 14417.0€. Àmbit: 
Estatal. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. 
Entitats finançadores: UNIVERSAL DIAGNOSTICS SL;  

 
Coordinador científic: Perez, R.. Realització de l’orientació tecnicocientífica de 
projectes i activitats, la preparació i seguiment de Projectes, i la presentació de 
resultats i de noves línies de recerca.. 01/07/2020-31/12/2022. Durada: 02.06.00. 
Finançament: 21932.36€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
FUNDACIÓ EURECAT;  

 
Coordinador científic: Quevedo, J.. Coordinar l'actuació d'amdues institucions en 
l'assesorament, intercanvis d'informació i realtizacions d'una valoració sobre valors 
calcualts del rendiment flobarl de la Xarxa de Distribució d'ATL del. 28/02/2020-
31/12/2023. Durada: 03.10.04. Finançament: 72500.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: ENS D'ABASTAMENT D'AIGUA TER-LLOBRE;  
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Coordinador científic: Puig, V.. Participants: Blesa, J.. Projecte NextGen: Towards a 
nest generation of water systems and services for the circular economy. 01/01/2020-
31/12/2021. Durada: 02.00.00. Finançament: 20000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: ADASA SISTEMAS, S.A.;  

 
Coordinador científic: Gil, L.. Participants: Bernat, E.; Puig, V.; Morcego, B.. Desarrollo 
de una tecnología de integración de marcadores magnéticos en la calzada para 
permitir el guiado de los vehículos autónomos. 20/11/2019-20/11/2021. Durada: 
02.00.01. Finançament: 80000.0€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: LITEM - 
Laboratori per a la Innovació Tecnològica d'Estructures i Materials. Entitats finançadores: 
SORIGUE, S.A.;  

 
Coordinador científic: Perera, A.. Desarrollo de un sistema de 
clusterización/segmentación de pacientes diabéticos tipo 2, según su adherencia al 
plan terapéutico. 01/10/2019-02/09/2021. Durada: 01.11.02. Finançament: 50000.0€. 
Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria 
Biomedica. Entitats finançadores: PULSO EDICIONES, SL;  

 
Coordinador científic: Puig, V.. Participants: Blesa, J.. Beca doctoral co-tutelada amb la 
Universitat de Lille (Escola de Douai) a França amb finançament compartit.. 
01/09/2019-01/09/2023. Durada: 04.00.01. Finançament: 47800.0€. Àmbit: Internacional. 
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial . Entitats finançadores: EPA INSTITUT MINES TELECOM;  

 
Coordinador científic: Amat, J.. Patente sistema de predicción de fallos en redes 
ferroviarias. 15/02/2010-15/02/2030. Durada: 20.00.01. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitats finançadores: FERROCARRIL METROPOLITA D BARCELONA;  

 
Coordinador científic: Benitez, R.. COTITULARIDAD METODO DE DETECCION DE 
EVENTOS LOCALES DE LIBERACION DE CALCIO INTRACELULAR. 22/05/2009-
22/05/2029. Durada: 20.00.01. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitats finançadores: 
CONSEJO SUPERIOR INVEST. CIENTIFICA;  

 

Participació en projecte d'innovació docent 
Responsable: Tornil-Sin, S.. Participants: Botey, M.; Alarcon, M.; Carmona, A.; Camps, G.; 
Claverol, M.; Encinas, A.; García Senz, D.; Gamez, A.; Ikhouane, F.; Jiménez, M.J.; Mas, A.; 
Mitjana, M.; Muñoz, J.J.; Periago, M.C.; Revilla-López, G.; Ruiz, M.. Curs 0: Preparació per 
als estudis a l’EEBE. 25/02/2020. Àmbit: Autonòmic. Tipus: Projecte d'innovació o millora 
docent finançat. Entitats finançadores: Universitat Politècnica de Catalunya;  

 
Responsable: Barahona, C.. Participants: Castells-Sanabra, Marcella; Martin, A.; Vela, M.; 
Rosa M. Fernandez-Canti; Isalgue, A.; Ordás, S.; Xalabarder, A.. Plataforma web amb 
recursos multimèdia per incorporar la perspectiva de gènere a la docència de l’àmbit 
de l’Enginyeria Naval, Marina i Nàutica. 26/07/2022. Àmbit: Autonòmic. Tipus: Projecte 
d'innovació o millora docent finançat. Entitats finançadores: Facultat de Nàutica de 
Barcelona (FNB) ; Institut de Ciències de l'Educació;  
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11  Reconeixements personals 
 

Premis i reconeixements 
Casals, A.. Medalla d'Honor 2022 de la Xarxa Vives d'Universitats. 2022. Trajectòria 
acadèmica i compromís social.. Primer premi. TecSalut - Grup de Recerca en Tecnologies 
de la Salut.  

 
Casals, A.. Premi Carrera Acadèmica 2022 Diada Enginyera Col·legi Enginyers. 2022. 
Premi Carrera Acadèmica que atorga Enginyers Industrials de Catalunya cada any en el 
marc de la Diada. El jurat ha volgut fer un reconeixement a la seva trajectòria a la universitat, 
centrada en la investigació en el camp de la robòtica aplicada al sector sanitari. Casals és, 
des de 2016, la Cap del Grup de Robòtica i Visió del CREB-UPC on lidera la recerca en 
robòtica aplicada a l’assistència, la rehabilitació i la cirurgia i des d’on ha impulsat dues 
empreses, RobSurgigalSystems SL i Surgitrainer SL.. Primer premi. TecSalut - Grup de 
Recerca en Tecnologies de la Salut.  

 
Delgado, M.. 2022 World's top-cited 2% Scientists for single recent year impact. 2022. 
Stanford University released the list of the World’s Top 2% of Scientists in the updated 
Science-wide author databases of standardized citation indicators on the 10th of October 
2022: https://elsevier.digitalcommonsdata.com/datasets/btchxktzyw/4 The analysis was 
prepared by a team of experts led by Professor John P.A. Ioannidis from Stanford University. 
Separate data are shown for career-long and, separately, for single recent year impact. 
Category: Engineering Subfield 1:Electrical & Electronic Engineering Subfield 2: Artificial 
Intelligence and Image Processing Rank: 1.614 Total number of authors: 82.803. 
Sel·leccionat. MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials.  

 
Delgado, M.; Romeral, L.. 2ª edició Barcelona New Economy Week. 2021. Premio a las 
mejor iniciativa presentadas en BNEW 2021 en el ámbito Real Estate a la spin-off de la UPC 
The Predictive Company. Primer premi. MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i 
Aplicacions Industrials.  

 
Delgado, M.; Romeral, L.. 2a Edició Premi BBVA a la Innovació en Sostenibilitat 
Mediambiental. 2021. Premi BBVA a la Innovació en Sostenibilitat Mediambiental per a 
Pimes. Primer premi otorgat a la spinoff The Predictive Company, participada per la UPC, 
amb la finalitat d'estimular la innovació, consolidació i difusió del seu projecte mediambiental 
i amb impacte social.. Primer premi. MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i 
Aplicacions Industrials.  

 
Delgado, M.. IEEE Senior Member. 2021. IEEE Senior Membership is an honor bestowed 
only to those who have made significant contributions to the profession.. Altres. MCIA - Grup 
de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions Industrials.  

 
Finocchiaro, M.. Hamlyn Symposium on Medical Robotics 2022 - Best Poster Award. 
2022. Best Poster at the Hamlyn Symposium on Medical Robotics 2022 held in London. 
Primer premi.  

 
Finocchiaro, M.. CRAS - Best Demo award. 2022. Best demo at Conference on New 
Technologies for Computer and Robot Assisted Surgery (CRAS 2022) held in Napoli.. 
Primer premi.  
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Luque, A.; Colome, A.; Ocampo-Martinez, C.. Premio para Estudiantes ISA Sección 
Española, Categoría Universitaria. 2022. Premio al TFM titulado "ROBOTIC CLOTH 
MANIPULATION: REAL IMPLEMENTATION USING MODEL PREDICTIVE CONTROL AND 
REINFORCEMENT LEARNING" del Master Universitario en Automática y Robótica (MUAR) 
de la ETSEIB UPC, trabajo dirigido por el Dr. Adrià Colomé Figueras (IRI) y el Prof. Carlos 
Ocampo-Martínez (ESAII). Primer premi. SAC - Sistemes Avançats de Control.  

 
Ocampo-Martinez, C.; Sánchez, R.S.; Bianchi, F.; David, M.. Premio “Ing. Luis A. Huergo” 
Edición 2021. 2021. Atendiendo a los destacados méritos del trabajo “Model-based control 
design for H2 purity regulation in high pressure alkaline electrolyzers”. Primer premi. SAC - 
Sistemes Avançats de Control.  

 
Romero, A.; Delgado, M.; Romeral, L.; Torres, J.. Octava edición de los Premios 
Eficiencia Energética y Sostenibilidad A3E. 2021. Mejor start-up de eficiencia energética 
para The Predictive Company. El premio A3E en la categoría D: Mejor Start-Up, es un 
reconocimiento a la labor desarrollada por empresas en beneficio de la eficiencia energética 
en España.. Primer premi. MCIA - Grup de Recerca Accionaments Elèctrics i Aplicacions 
Industrials.  

 
Rosell, J.. Direcció de tesis guardonada amb el Premi Extraordinari de Doctorat dins 
l'àmbit d'Enginyeria Industrial - curs 2018-19. 2021. Direcció de la tesis titulada 
COMBINING TASK AND MOTION PLANNING FOR MOBILE MANIPULATORS realitzada 
per Aliakbar Akbari. Primer premi. SIR-OPE - Service and Industrial Robotics - Operation, 
Production and Enterprise.  

 

Obtenció d'ajut-beca 
Andriella, A.. CLOTHILDE: Cloth manipulation learning from demonstration. European 
Research Council. 07/03/2022. Durada: 06 any/s .  

 
Mijancos, G.. FI-AGAUR 2022. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris de Recerca. 
11/07/2022. Import: 24.043 €.  

 
Dominguez-Vidal, J. E.. Beca FPU (Formación de Personal Universitario). Ministerio de 
Ciencia, Innovación y Universidades. 28/07/2021. Durada: 04 any/s .  

 
Duarte, J.. ajuts de suport a departaments i unitats de recerca universitaris (FI-SDUR). 
Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris de Recerca. 16/07/2021. Durada: 03 any/s . Import: 
68.205 €.  

 
Rolan, A.. Erasmus+ Staff Mobility for Teaching (STA) KA103 2019/22. European 
Commission. 02/06/2022. Durada: 02 dia/dies . Import: 590.0 €.  
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12 Estades i altres activitats 
 

Realització d'altres activitats 

 
Finocchiaro, M.. Tutoring a M.Sc. student TFM (Directora). 01/11/2021 - 01/06/2022.  

 
Finocchiaro, M.. Tutoring a M.Sc. student TFM (Tutora). 01/10/2021 - 01/05/2022.  

 
Finocchiaro, M.. Tutoring a M.Sc. student TFM (Tutora). 01/02/2021 - 01/02/2022.  

 

 

Organització d'esdeveniments 

 
16th International Work Conference on Artificial Neural Networks. 2021 
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