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1 Presentacio de la Memoria

Aquest document recull la informacié sobre [I'estructura organitzativa i de govern del
departament, relacié del personal docent i investigador adscrit o vinculat, aixi com la informacié
académica i les activitats de recerca -projectes, contractes d'investigacidé, contractes,
publicacions, congressos, actes académics premis i distincions i activitats d’extensio
universitaria- que han dut a terme el personal del departament durant el curs académic 2021-
2022.
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2 Equip de direccié i organs de govern

Equip directiu:

DIRECTOR

VICENC PUIG CAYUELA

SECRETARI ACADEMIC

BERNARDO MORCEGO

SOTSDIRECTOR DOCENT

JOAN ARANDA LOPEZ

SOTSDIRECTOR DE RECERCA

Altres carrecs:

Responsable Administratiu i Economic

Junta de departament:

Puig Cayuela, Viceng

ALEXANDRE PERERA LLUNA

TOMAS RUIZ GRANADOS

Director del departament

Morcego Seix, Bernardo

Secretaria académica

Aranda Loépez, Joan

Sotsdirector Docent

Perera Lluna, Alexandre

Sotsdirector de Recerca

Ruiz Granados, Tomas

Responsable Administratiu i Economic

Costa Castell6, Ramon

Cap seccio BCN 1 ETSEIB/EPSEB

Climent Vilaré, Juan

Cap seccio BCN 2 FIB

Sola Soler, Jordi

Cap seccio BCN 3 EEBE

Fonollosa Magrinya, Jordi

Cap Secciéo BCN 4 EETAC

Pérez Magrané, Ramon

Cap Secci6 Terrassa

Marti Colomer, Pau

Cap seccio EPSEVG

Martin Morilla, Javier

Representant PAS
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Consell de departament:

Aguado Chao, Juan Carlos
Alonso Lépez, Joan Francesc
Angulo Bahon, Cecilio

Aranda Lopez, Juan

Bachiller Matarranz, Alejandro
Basarez Villaluenga, Luis
Benedico Blanes, Antonio
Blesa Izquierdo, Joaquin
Bolea Monte, Yolanda
Camacho Santiago, Antonio
Casals Gelpi, Alicia

Catala Mallofre, Andreu
Climent Vilaro, Juan

Costa Castello, Ramon
Cuguero Escofet, Josep
Cuguero Escofet, Miquel Angel
Delgado Prieto, Miguel
Fernandez Canti, Rosa M.
Fernandez Ruzafa, Jose
Fonollosa Magrinya, Jordi
Fossas Colet, Enric

Frigola Bourlon, Manuel
Garrell Zulueta, Anais

Giraldo Giraldo, Beatriz Fabiola
Gomis Roman, Pedro

Grau Saldes, Antoni

Grifd Cubero, Roberto
Guasch Petit, Antonio

Guerra Paradas, Edmundo
Guzman Sola, Ramon

Jane Campos, Raimon
Lampén Diestre, Cristina
Llanas Parra, Francesc Xavier
Mafianas Villanueva, Miguel Angel
Marti Colom, Pau

Martin Morillas, Javier
Martin Rull, Enric Xavier

PDI Doctor
PDI-B3
PDI Doctor
Subdirector
PDI-B3
PDI Doctor Emérit
PDI-B1
PDI-B3
PDI Doctor
PDI-B3
PDI Doctor
PDI Doctor

Cap de la Secci6 de Barcelona 2: FIB

Cap de la Seccié Barcelona 1: ETSEIB+EPSEB

PDI Doctor
PDI Doctor
PDI-B3
PDI Doctor
PDI Doctor
PDI-B3
PDI Doctor
PDI Doctor
PDI-B3
PDI Doctor
PDI Doctor
PDI Doctor
PDI Doctor
PDI Doctor
PDI-B3
PDI Doctor
PDI Doctor
Representant PAS-L
PDI Doctor
PDI Doctor

Cap de la Secci6 de Vilanova i la Geltru:
EPSEVG
Respresentant PAS-L

PDI Doctor
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Martinez Velasco, Antonio Benito
Masip Alvarez, Albert

Morcego Seix, Bernardo

Mufoz Morgado, Luis Miguel
Nejjari Akhi-Elarab, Fatiha
Ocampo Martinez, Carlos Augusto
Perera Lluna, Alexandre

Perez Magrane, Ramon

Planas Dangla, Rita Maria
Ponsa Asensio, Pedro

Puig Cayuela, Viceng

Quevedo Casin, Joseba-Jokin
Raya Giner, Cristébal

Repecho Del Corral, Victor
Rojas Martinez, Monica Marlene
Rolan Blanco, Alejandro
Romero Lafuente, Sergio

Rosell Gratacos, Joan

Ruiz Granados, Tomas

Ruiz Vegas, Francisco Javier
Sanfeliu Cortes, Alberto
Santamaria Navarro, Angel
Sarrate Estruch, Ramon

Saura Besa, Carlos

Segovia Castillo, Pablo

Serra Prat, Maria

Sola Soler, Jordi

Tornil Sin, Sebastian

Torres Cebrian, Abel

Vallverdu Ferrer, Maria Montserrat
Velasco Garcia, Manuel
Zaplana Agut, Isiah

PDI Doctor

PDI-B4

PDI Doctor/Secretari Departament
PDI Doctor

PDI Doctor/Secretaria

PDI Doctor

Subdirector

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

Director

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI-B3

PDI — Post doc Maria Zambrano
PDI-B3

Cap de la Seccié Barcelona 4: FNB+EPSC
PDI Doctor

Administrador

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI-B3

PDI Doctor

Sector EGM

PDI-B1

PDI Doctor

Cap de la Secci6 Barcelona 3: EEBE
PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI Doctor

PDI — Post doc Maria Zambrano
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3 Personal docent i investigador adscrit o vinculat per
categories (DRAC)

PDI A

Catedratics/Catedratiques d’Universitat
Angulo Bahdn, Cecilio — Catedratic Contractat
Casals Gelpi, Alicia
Catala Mallofre, Andreu
Fossas Colet, Enric
Perera Lluna, Alexandre
Puig Cayuela, Viceng
Quevedo Casin, Joseba-Jokin — Catedratic emérit
Sanfeliu Cortés, Alberto

Titulars d’Universitat
Aguado Chao, Juan Carlos
Aranda Lopez, Joan
Climent Vilaré, Joan
Costa Castelld6, Ramon
Fernandez Ruzafa, Josep
Frigola Bourlon, Manel
Grau Saldes, Antoni
Grind Cubero, Robert
Guasch Petit, Antoni
Llanas Parra, Fco. Xavier
Mananas Villanueva, Miguel A.
Martinez Velasco, Antonio B.
Morcego Seix, Bernardo
Nejjari Akhi-elarab, Fatiha
Planas Dangla, Rita Maria
Rosell Gratacds, Jan
Vallverdu Ferrer, Montserrat

Agregat/da
Alonso Lopez, Joan Francesc
Benitez Iglesias, Raul
Blesa Izquierdo, Joaquin
Bolea Monte, Yolanda
Fernandez Canti, Rosa M?@
Fonollosa Magrinya, Jordi
Giraldo Giraldo, Beatriz F.
Guzman Sola, Ramon
Marti Colom, Pau
Ocampo Martinez, Carlos A.
Pérez Magrane, Ramoén
Ponsa Asensio, Pere
Rolan Blanco, Alejandro
Romero Lafuente, Sergio
Ruiz Vegas, Francisco Javier
Sarrate Estruch, Ramon
Serra Prat, Maria
Tornil Sin, Sebastian
Torres Cebrian, Abel
Velasco Garcia, Manel
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Titulars d’Escola Universitaria Doctor

Professorat Col.laborador

Cuguero Escofet, Josep
Martin Rull, Enric Xavier
Masip Alvarez, Albert

Mufioz Morgado, Luis Miguel
Raya Giner, Cristobal

Sola Soler, Jordi

PDI B3

Catedratic Emerit d’Universitat

Lector/a

Alonso Lopez, Joan Francesc
Bachiller Mataranz, Alejandro
Camacho Santiago, Antonio
Cuguero Escofet, Miquel Angel
Delgado Prieto, Miguel

Garrell Zulueta, Anais

Guerra Paradas, Edmundo
Repecho Del corrral, Victor
Santamaria Navarro, Angel

PDI B1

Associats Temps Parcial

Ajenjo Escolano, Enrique Javier
Aymerich Martinez, Fco. Javier
Banchelli Gracia, Fabio Francisco
Benedico Blanes, Antonio
Blanco Almazan, Maria Dolores
Boixader Coma, Aleix

Cayero Becerra, Julian Francisco
Clemente Ledn, Alejandro
Damunt Masip, Jordi

De Pinto, Stefano

De Sousa Perez, Oscar

Del Fante Serra, Josep

Flor Sanchez, Marc

Gamiz Caro, Javier Francisco
Garcia Sola, Daniel

Hernandez Brafia, Sergio
Lampon Diestre, Cristina
Lavernia Ferrer, David

Lluva Serra, Marc

Lopez Fernandez, Antonio
Lozano Garcia, Manuel
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Lumbiarres Lopez, Rubén
Marin Lépez, Daniel
Martinez Escachx, David
Mata Miquel, Cristian
Meixide Vazquez, Manuel
Melia Sufie, Francesc
Morata Nufiéz, Carlos

Olles Padilla, Joan

Palmieri, Flavio

Palomo Avellaneda, Leopold
Pascual Alsina, Joan

Peiro Conde, Kilian

Riba Arroyo, Jaime Jesus
Roig Sebé Marc

Romero Perez, Daniel
Sanabria Ortega, Fernando Guillermo
Sanz Estape, Gerard
Segovia Castillo, Pablo
Serna Higuita, Leidy Yanet
Tinoco Gémez, Laureano
Triginer Cahelles, Joaquim
Vallvé Navarro, Joan

Van Eeckhout Alsinet, Joan
Velazquez Lerma, Susana Adriana
Vinagre Ruiz, Manuel

PERSONAL D’INVESTIGACIO

Director d’Investigacioé

Gomis Roman, Pedro
Jané Campos, Raimon

Personal investigador vinculat

Cecilia Pifol, Andreu

Marateb, Hamidreza

Rojas Martinez, Monica Marlene

Huerta Sanchez, Jose Maria (Sénior UPC)

Personal investigador en formacio

Banchelli Gracia, Fabio
Barranco Altirriba, Maria

Borras Argemi, Marta

Carrizosa Rendon, Alvaro
Clemente Ledn, Alejandro
Company Se, Georgina

Conejo Barcelo, Carlos
Dominguez Vidal, Jose Enrique
Duarte Mejia, Josue Neftali
Fang, Xin

Figueras Jove, Jaume

Fuentes Exposito, Maria Angeles
Gil Viyuela, Oscar

Hosseindokht Erdechi, Seyed Mohammad
Lampon Diestre, Cristina

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Bec Fi-agaur

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

Doctorand

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand
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Llano Viles, Joshua
Manzini, Enrico

Martinez Piazuelo, Juan Pablo
Masip Alvarez, Albert
Medero Borrell, Ariel
Mijancos Martinez, Gema
Pareto Boada, Julia
Puleston, Thomas Paul
Requena Gallego, José
Ruiz Royo, Adrian
Samada Rigo, Sergio Emil
Shirzadi, Mehdi

Tost Abadias, Ana
Zaragoza Sacristan, Raul

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Bec Fi-agau

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

Doctorand

Doctorand amb beca o contracte
Doctorand

PERSONAL DE SUPORT A LA RECERCA

Aruchamy, Digu

Company Se, Georgina
Dominguez Vidal, Jose Enrique
Fang, Xin

Esteban Vives, Roger
Izquierdo Anto, Gerard

Ledn Carrasco, Rafael

Llano Viles, Joshua

Palomo Avellaneda, Leopold
Roig Sebe, Marc

Romera Formiguera, Juli
Saez Zamora, Jose Alberto
Serna Higuita, Leidy Yanet
Tost Abadias, Ana

Vinagre Ruiz, Manuel

TGMSR
TGMSR
TGSSR
TGSSR
TGSSR
TGMSR
TGSSR
TGMSR
TTLNI
TTLNIII
TGMSR
TGMSR
TGMSR
TGMSR
TGSSR
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4 Dades economiques

Repartiment exercici 2022

PRESSUPOST 2022_ESAII_707

INGRESSOS PRESSUPOST
DISPONIBLE 2022

Aportacié Capitol II UPC 38.433,78 €

Romanent

TOTAL INGRESSOS 38.433,78 €|

2022 p post 2022
DESPESES OBSERVACIONS

BCNO- FME - 707901 500,00 €] 64899 €
ETSEIB - 707240 1.000,00 €| 5.558,02 €
FIB - 707270 1.000,00 €| 387327 €
EEBE - 707190 1.000,00 €] 6.998,95 €|
FNB - 707280 1.000,00 €| 1.64698 €
TERRASSA - 707170 1.000,00 €| 581020 €
VILANOVA - 707182 1.000,00 €| 236723 €
POLITICA - 707004 1.000,00 €| 6.918,08 €
DIRECCIO - 707002 1.000,00 €] 1.921,69 €|
ADMINISTRACIO - 707001 1.000,00 €| 2.690,37 €
TOTAL DESPESES 9.500,00 €| 38.433,78 €|

Tancament exercici 2022

[Exercici 2022 - Cap. 2 - ESAIl (707) |

CENTRE Assignacio

SECCIO GES Despeses CANON ALTRES Saldo Disponible
BCNO - FME 707901 648,99 € 648,00 € 0,99 €
ETSEIB 707240 5.558,02 € 5.416,31 € 141,71 €
FIB 707270 3.873,27 € 3.485,08 € 388,19 €
EEBE 707190 6.998,95 € 6.984,20 € 14,75 €
FNB 707280 1.646,98 € 1.642,70 € 4,28 €
TERRASSA 707170 5.810,20 € 5.782,34 € 27,86 €
VILANOVA 707182 2.367,23 € 2.367,23 € - €
Total assignacid seccions 26.903,64 € | 26.325,86 € - € - € 577,78 €
POLITICA 707004 6.918,08 € 6.887,09 € 30,99 €
DIRECCIO 707002 1.921,69 € 1.823,68 € 98,01 €
ADMINISTRACIO 707001 2.787,86 € 2.777,73 € 2.105,00 € 10,13 €
Total assignacid especifica 11.627,63 €| 11.488,50¢€ - € 139,13 €
TOTALS 38.531,27 € 37.814,36 € - € - € 716,91 €
31.12.2022
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5 Centres docents i titulacions dels quals imparteix docéncia.

El departament durant aquest curs 2021/2022 ha realitzat les seves activitats docents, dins
de I'ambit de la UPC, en els seglents centres docents i en les titulacions que es detallen
a continuacié :

205 - Escola Superior d'Enginyeries Industrial, Aeroespacial i Audiovisual de
Terrassa

Grau en Enginyeria de Disseny Industrial i Desenvolupament del Producte
Grau en Tecnologia i Disseny Téxtil

Grau en Enginyeria Eléctrica

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria Mecanica

Grau en Enginyeria Quimica

Grau en Enginyeria de Sistemes Audiovisuals

Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials

Grau en Enginyeria en Tecnologies Aeroespacials

Grau en Enginyeria en Vehicles Aeroespacials

Master universitari en Enginyeria de Sistemes Automatics i Electronica Industrial

240 - Escola Técnica Superior d'Enginyeria Industrial de Barcelona

e Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials
e Master Universitari en Automatica | Robodtica (MUAR)
o Master Universitari en Enginyeria Biomeédica

270 - Facultat d'Informatica de Barcelona

e Grau en Enginyeria Informatica

280 - Facultat de Nautica de Barcelona

e Grau en Enginyeria en Sistemes i Tecnologia Naval
e Grau en Tecnologies Marines
e Grau en Nautica i Transport Maritim

295 - Escola d’'Enginyeria de Barcelona Est

Grau en Enginyeria Biomédica

Grau en Enginyeria Eléctrica

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica
Grau en Enginyeria de Materials

Grau en Enginyeria Mecanica

Grau en Enginyeria Quimica

Grau en Enginyeria de I'Energia

300 - Escola d'Enginyeria de Telecomunicacié i Aeroespacial de Castelldefels

o Dobile titulacié de grau en Enginyeria de Sistemes Aeroespacials i Enginyeria de
Sistemes de Telecomunicacié o Enginyeria Telematica - Castelldefels - EEETAC
e Grau en Enginyeria Telematica
e Grau en Enginyeria de Sistemes de Telecomunicacio
e Grau en Enginyeria de Sistemes Aeroespacials
11
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340 - Escola Politécnica Superior d'Enginyeria de Vilanova i la Geltru

Grau en Enginyeria Eléctrica

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria Mecanica

Grau en Enginyeria de Disseny Industrial i Desenvolupament del Producte

12


https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-electrica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-electronica-industrial-i-automatica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-mecanica-vilanova-i-la-geltru-epsevg
https://upc.edu/ca/graus/enginyeria-de-disseny-industrial-i-desenvolupament-del-producte-vilanova-i-la-geltru-epsevg
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6 Programes de Doctorat

Doctorat en Automatica, Robotica i Visio

El doctorat en Automatica, Robodtica i Visidé (ARV) va ser el resultat de la fusié del programa
Automatitzacié Avancada i Robdtica d I'Institut d’Organitzacié i Control de Sistemes
Industrials (IOC) i del programa de Control, Visi6 i Robdtica de 'ESAIl, ambdés amb
Mencié de Qualitat del Ministeri d’Educacié i Ciéncia.

El doctorat ARV va obtenir des del seu primer any la Mencié de Qualitat del Ministeri
d’Educacié i Ciencia, amb codi MCD2007-00150. Va tenir aquesta Mencié fins I'any
2011 obtenint seguidament la Mencié d’Excel-léncia del Ministeri d’Educacié, amb codi
MEE2011- 0453 amb un periode de validesa pels cursos académics 2010-2011, 2011-2012
i 2013-2014.

Aquest doctorat dona un marc per a la realitzacié de tesis doctorals en les arees
d’Automatica, de Robotica i de Visio sota la direccié dels professors que en formen part,
tot aprofitant les infraestructures de recerca que posen a la seva disposicio tant les Unitats
com els Grups de Recerca implicats.

El doctorat ARV és una continuacio natural del Master universitari en Automatica i Robotica.
Els estudiants que finalitzen aquest master de recerca tenen accés directe al doctorat.

També es pot accedir si es disposa de la titulaci6 adequada, en funcié de la cual es
determinara la formacié complementaria que correspongui.

Dades 2021/2022

a) Professor a professora coordinador: Dr. Raul Suarez Feijoo

b)Nombre d’estudiants i estudiantes:

Curs N° estudiants
2019/2020 89 (Programa)
2020/2021 90 (Programa)
2020/2021 58 (ESAII)
2021/2022 95 (Programa)
2021/2022 38 (ESAII)

¢)Nombre de becaris i tipus de beca:

Concessié Fl FPI FPU FPI-UPC/ FI-SDUR
Agaur Ministerio Ministerio FPU-UPC/

2019/2020 9 4 0 1

(Programa)

2019/2020 (ESAII) 6 2 0 1

2020/2021 6 3 1 2 3
(Programa)

2020/2021 (ESAII) 2 1 1 2 3
2021/2022 7 3 1 2 3
(Programa)

2021/2022 (ESAII) 2 0 0 0 2

13
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d)Nombre de tesis llegides:

Curs Tesis Llegides
2018/2019 (Programa) 10
2018/2019 (Vinculades a ESAII) 9
2019/2020 (Programa) 12
2019/2020 (Vinculades a ESAII) 10
2020/2021 (Programa) 16
2020/2021 (Vinculades a ESAII) 10
2021/2022 (Programa) 9
2021/2022 (Vinculades a ESAII) 3

Doctorat en Enginyeria Biomeédica

Els antecedents del programa de doctorat internuniversitari Enginyeria Biomeédica,
organitzat per la Universitat Politécnica de Catalunya (UPC) i la Universitat de Zaragoza
(UZ), es troba enanteriors programes de doctorat d’ambdues institucions.

Ala UPC, es va iniciar el programa de doctorat en Bioenginyeria el curs 1984-85, organitzat
per I'Institut de Cibernética (UPC-CSIC).

A l'any 1997, es va signar un conveni de col-laboracié per a l'organitzacié del programa
de doctorat interdepartamental en Enginyeria Biomédica, entre les seglents unitats
estructurals que formen part del Centre de Recerca en Enginyeria Biomédica (CREB) de
la UPC: I'ESAII, el Departament d’Enginyeria Electronica, el Departament de Ciéncies dels
Materials i Enginyeria Metal-lurgica i I'Institut de Técniques Energétiques. La coordinacio
del programa es realitzava des del Departament d’Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial de la UPC.

A la Universidad de Zaragoza es venien impartint, principalment a 'ambit de les arees
teécniques, diferents programes de doctorat que contemplaven I'aplicacio de diferents
tecniques de la Enginyeria aplicada a la Medicina. Entre altres programes de doctorat de la
UZ relacionats, es poden destacar: Tecnologias de las Comunicaciones y Telematica,
Ingenieria Electronica, Ingenieria de Sistemas e Informatica, Métodos Estadisticos y Fisica.

Des del curs 2003-04, el programa de doctorat en Enginyeria Biomédica té un caracter
interuniversitari i s’organitza amb la responsabilitat compartida de la Universitat Politécnica
de Catalunya (UPC) i de la Universidad de Zaragoza (UZ). Al tenir un caracter
interuniversitari s’oferten cursos i activitats de recerca als diferents campus de les
universitats organitzadores. La coordinacié del programa es realitza des del Departament
d’Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial (ESAIl) de la UPC.

El programa va obtenir la Mencié de qualitat MCD2003-00157 en els anys: 2003, 2004,
2005, 2006, 2007, 2008, 2009 i posteriorment, la Menci6é d’excelslencia MEE2011-0509
els anys: 2011, 2012, 2013. L'any 2020, el programa de doctorat d'Enginyeria Biomeédica
ha estat acreditat per la AQU, com a programa d'excel-léncia, la maxima valoracié que
atorga aquest organisme.

14
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Dades 2021/2022

a) Professor o professora coordinador: Dr. Raimon Jané Campos

b) Nombre d’estudiants i estudiantes:

Curs N° estudiants
2019/2020 40 (Programa)
2020/2021 42 (Programa)
2020/2021 22 (ESAII)
2021/2022 48 (Programa)
2021/2022 23 (ESAII)

c)Nombre de becaris i tipus de beca:

Concessio Fl Agaur . I.:PI . .F.PU . FPI-UPC /
Ministerio  Ministerio FPU-UPC
2019/2020 (Programa) 3 2 0 1
2019/2020 (ESAII) 0 1 0 0
2020/2021 (Programa) 8 3 1 0
2020/2021 (ESAII) 1 1 0 0
2021/2022 (Programa) 9 2 1 3
2021/2022 (ESAII) 2 1 0 2
d)Nombre de tesis llegides:
Curs Tesis Llegides (;Zzi:;l:%gis")
2018/2019 4 0
2019/2020 7 5
2020/2021 4 3
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Publicacions

Articles en Revistes

Ajanovic, S.; Garrido, J.; Baro, B.; Balanza, N.; Varo, R.; Millat-Martinez, P.; Arias, S;
Fonollosa, J.; Perera, A.; Jordan, |.; Mufioz-Almagro, C.; Bonet-Carné, E.; Crosas-Soler, A_;
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Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica
i Informatica Industrial . Entitats financadores: Agéncia per la Competitivitat de I'Empresa
(ACCIO);

Coordinador cientific: Andrade-Cetto, J.; Sola, Joan. Participants: Geer, |.; Mansard, N.;
Santamaria, A.; Vallve, J.; Hernandez, S.; Pujol, S.; Lopez, A.; Fourmy, M.; Mora, A.; Tian,
Y.; Ferrandis, J.; Chamorro, W.; Marti, J.. ESTIMACION Y CONTROL DE MOVIMIENTO
CON CAMARAS DE EVENTOS. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Finangament:
90750.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica
Industrial. Entitats finangadores: Ministerio de Ciencia e Innovacion;
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Coordinador cientific: Angulo, C.. dynamiC spEed Limits compliancE for optimiSed
Traffic managEment. 01/01/2022-31/12/2022. Durada: 01.00.00. Finangament: 27780.55€.
Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre Especific de Recerca Intelligent Data
Science and Artificial Intelligence. Entitats finangadores: EUROPEAN INST OF INNOV.&
TECHNOL.; https://www.eiturbanmobility.eu/projects/celeste/

Coordinador cientific: Angulo, C.. dynamiC spEed Limits compliancE for optimiSed
Traffic managEment. 01/04/2021-31/12/2021. Durada: 00.09.00. Finangament: 75893.63€.
Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre Especific de Recerca Intelligent Data
Science and Artificial Intelligence. Entitats finangadores: EUROPEAN INST OF INNOV.&
TECHNOL.;

Coordinador cientific: Angulo, C.. 001-P-001643_Agrupacié emergent Looming
Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Financament: 7962.61€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Centre Especific de Recerca Intelligent Data Science
and Artificial Intelligence. Entitats financadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA |
OCUPACIO;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Raya, C.; Ruiz, F.; Velasco, M.; Marti, P_;
Vazquez-Salceda, J.; Ponsa, P.; Aguado, J.. 001-P-001643_Agrupacié emergent
Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finangament: 124659.94€.
Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Centre Especific de Recerca Intelligent Data
Science and Artificial Intelligence. Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA |
OCUPACIO;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Sanchez, M.; Prats, F.; Ruiz, F.; Aguado,
J.; Raya, C.; Trejo, K.; Acevedo-Valle, J. M.; Nebot, A.; Vellido, A.; Romero, E.; Belanche,
LI.; Mugica, F.; Paz, A.; Rodriguez, H.; Ageno, A.; Padro, L.; Turmo, J.; Catala Roig, N.;
Escudero, G.; Martin, C.; Gatius, M.; Castell, N.; Farreres, J.; Cortes, U.; Sanchez-Marré, M.;
Vazquez-Salceda, J.; Martin, M.; Bejar, J.; Barrue, C.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Gatzioura,
A.; Gibert, Karina. Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. 01/01/2017-
30/09/2021. Durada: 04.09.00. Financament: 31465.27€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Centre Especific de Recerca Intelligent Data Science and Artificial Intelligence.
Entitats financadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Barrue, C.. Participants: Martinez, A.. +AGIL: integrated care for
frail older adults in the community. 01/01/2020-31/01/2022. Durada: 02.01.00.
Finangament: 22420.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politécnica
de Catalunya. Entitats finangadores: Ajuntament de Barcelona;

Coordinador cientific: Benitez, R.. Transversal programme in medical image
postprocess, training professionals: 3D printing to research. 01/01/2021-31/12/2021.
Durada: 01.00.00. Finangament: 7850.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
finangadores: EUROPEAN INST OF INNOV.& TECHNOL.;
http://cordis.europa.eu/projects/210656

Coordinador cientific: Benitez, R.; Hove-Madsen, L.. Participants: Mata, C.. SAF2017-
88019-C3-3-R - Analisis de datos multiescala en cardilogia traslacional. 01/01/2018-
30/09/2021. Durada: 03.09.00. Financament: 48.4€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Universitat Politécnica de Catalunya. Entitats finangcadores: Agencia Estatal
de Investigacion;
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Coordinador cientific: Benitez, R.. Participants: Mata, C.. Analisi i Control del Ritme
Cardiac (ANCORA). 01/01/2016-31/12/2021. Durada: 06.00.00. Finangament: 13.78€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politécnica de Catalunya. Entitats
finangadores: Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de Recerca (Agaur);

Coordinador cientific: Blasco-Giménez, R.; Belenguer, E. F.. Participants: Afo, S,;
Alfonso, J.; Beltran, H.; Bernal, S.; Monjo, L.; Aparicio, N.; Rolan, A.; Vidal-Albalate, R.; Soto,
D.; Guerrero, J.; Pefa, R.; Ayuso, P.; Martinez, J.; Diaz, C.; Segarra, J.. Control "Grid
Forming" para operacién avanzada de sistemas eléctricos con gran penetraciéon de
energia renovable. 01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00. Finangament: 155485.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politécnica de Valéncia. Entitats
financadores: Ministerio de Ciencia e Innovacion;

Coordinador cientific: Blasco-Giménez, R.. Participants: Aid, S.; Belenguer, E. F.; Vidal,
R.; Aparicio, N.; Beltran, H.; Alfonso, J.; PefAarrocha, |.; Sales, E.; Monjo, L.; Rolan, A.; Pefa,
R.; Soto, D.; Clare, J.; Pérez, E.. Interaccidon convertidor-red y convertidor-convertidor
en redes HVdc y HVac con alta penetracion de generaciéon renovable. 01/01/2018-
30/09/2021. Durada: 03.09.00. Finangament: 134310.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Universitat Politécnica de Valéncia. Entitats finangadores: Ministerio de
Economia y Competitividad. Gobierno de Espania;

Coordinador cientific: Casals, A.. Participants: Fernandez, J.; Frigola, M.; Aranda, J.;
Mufoz, L.; Amat, J.; Minguella-Canela, J.; Narvaez, M.; Benedico, A.. Plataforma Hibrida
Ortesis-Silla para hacer compatible la Movilidad, Funcionalidad Y Aceptabilidad de
aplicacion en entornos domésticos. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00.
Financament: 139755.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores:
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Catala, A.. Participants: Parra, X.; Marti, P.; Ruiz, F.; Magnusson,
I.; Benitez, R.; Ponsa, P.; Raya, C.. Envelliment actiu i saludable: de la teoria a la
practica. 10/05/2021-31/12/2023. Durada: 02.07.22. Finangament: 116231.85€. Ambit:
Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnoldgics per a I'Atencié a la
Dependéncia i la Vida Autonoma UPC. Entitats finangadores: GENCAT-DEP.
PRESIDENCIA;

Coordinador cientific: Cembrano, M.; Ocampo-Martinez, C.. Participants: Blesa, J.;
Romero, L.; Martinez, J.; Prats, S.; Conde, G.; Tornil-Sin, S.; Trapiello, C.; Arqué , F..
Supervision and fault-tolerant control of smart infrastructures based on advanced
learning and optimization. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Ambit: Estatal.
Entitat on es desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica Industrial. Entitats finangadores:
Agencia Estatal de Investigacién; https://www.iri.upc.edu/project/show/272

Coordinador cientific: Costa-Castelld, R.; Serra, M.. Participants: Puig-Ortiz, J.; Escaler,
X.; Batlle, C.; Puleston, P.; Ramos, G.A.; Clemente, A.; Puleston, T.; Cecilia, A.; Fornaro, P..
Estimacion y control en baterias de flujo redox de Vanadio. 01/01/2022-31/12/2024.
Durada: 03.00.00. Financament: 150887.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
Institut de Robotica i Informatica Industrial. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Costa-Castellé, R.. Participants: Cecilia, A.; Clemente, A..
Fabricacion del moédulo BFR 50W. 01/01/2021-31/12/2022. Durada: 02.00.00.
Financament: 249380.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i
Informatica Industrial. Entitats finangadores: Consejo Superior de Investigaciones
Cientificas; https://www.iri.upc.edu/project/show/262
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Coordinador cientific: Delgado, M.. Participants: Romeral, L.; Mon, J.; Berbel, N.; Perez,
D.. Disefio y gestion inteligente de comunidades energéticas con blockchain y
baterias. 25/07/2022-29/04/2023. Durada: 00.09.05. Finangament: 45544.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i
Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: MIN. INDUSTRIA ENERGIA TURISMO;

Coordinador cientific: Echebarria, B.; Benitez, R.. Participants: Bragard, J.; Rodriguez
Cantalapiedra, |.; Alvarez-Lacalle, E.; Malagarriga, D.; Ochoa-Ruiz, G.; Shiferaw, Y.; Mata,
C.; Marimon, X.; Conesa, D.. Analisis computacional del impacto de riesgos genéticos
y clinicos en la sefalizacion molecular y disfunciones electrofisiolégicas en fibrilacion
auricular.. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Financament: 108900.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: FiSICA. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.. Participants: Marin, D.. Sistema de ventilacién
inteligente y deteccion del nivel de higienizacion de interiores. 19/11/2020-18/11/2023.
Durada: 03.00.00. Finangament: 79260.25€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: Doctorats industrials;

Coordinador cientific: Fonollosa, J.. Sistema de ventilacion inteligente y deteccién del
nivel de higienizacion de interiores (VIDA). 19/11/2020-18/11/2023. Durada: 03.00.00.
Financament: 79260.25€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de
Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: Agéncia per la Competitivitat de
I'Empresa (ACCIO);

Coordinador cientific: Garcia-Cazorla, A.. Participants: Martin, E.X.; Julia, N.; Sans, O.;
Steffan-Otto, C.. Synapse on-a-chip: personalized medicine in genetic
neurodevelopmental disorders affecting synaptic communications. 01/01/2022-
31/12/2024. Durada: 03.00.00. Financament: 183315.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Institut de Recerca Sant Joan de Déu. Entitats finangadores: Fondo de
Investigacion Sanitaria (FIS) - ISCIII;

Coordinador cientific: Haro, J.; Gibert, Karina. Participants: Nebot, A.; Vellido, A.; Mugica,
F.; Gibert, Karina; Barrue, C.; Ruiz, F.; Raya, C.; Aguado, J.; Prats, F.; Sanchez, M.; Angulo,
C.. Red de Innovacion de Nuevas Tecnologias en Salud Mental (TECSAM). 01/07/2020-
31/12/2022. Durada: 02.06.00. Financament: 379908.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Fundacié per a la recerca i la docéncia Sant Joan de Deéu. Entitats
finangadores: Fondos FEDER;

Coordinador cientific: Haro, J.; Angulo, C.. Participants: Gibert, Karina; Nebot, A.; Mugica,
F.; Barrue, C.; Vellido, A.; Aguado, J.; Sanchez, M.; Prats, F.; Ruiz, F.; Raya, C.. Centre de
Recerca i Transferéncia en Salut Mental (CRETSAM). 01/03/2020-31/12/2022. Durada:
02.10.00. Financament: 1967807.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
Fundacié per a la recerca i la docéncia Sant Joan de Déu. Entitats finangadores: Fondos
FEDER;

Coordinador cientific: loannidis, S.. Participants: Fuentes Exposito, M.Angeles. Artificial
intelligence Supporting CAncer Patients across Europe. 01/01/2020-31/12/2022.
Durada: 03.00.00. Finangament: 4999991.25€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
GIOUMPITEK MELETI SCHEDIASMOS YLOPOIISI KAI POLISI ERGON PLIROFORIKIS
ETAIREIA PERIORISMENIS EFTHYNIS. Entitats finangadores: European Union Horizon
2020; https://ascape-project.eu/
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Coordinador cientific: Jane, R.. Participants: Giraldo, B.; Torres, A.; Sola Soler, J.; Lozano,
M.; Castillo-Escario, Y.; Romero, D.; Estrada, L.; M. Davidson, C.; Blanco, D.; Ferrer, |;
Jolley, J.; Moxham, J.; Catthoor, F.; Penzel, T.; Reilly, Richard. Smart health ecosystem
(tools, apps and devices) for personalized medicine and Healthcare in REspiratory
diseases and Sleep disorders. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finangament:
206910.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Bioenginyeria de Catalunya.
Entitats finangadores: Fondos FEDER; Ministerio de Ciencia, Innovacion y Universidades;

Coordinador cientific: Llosa, J.. Participants: Canal, R.; Martorell, X.; Ayguade, E.;
Sancho, Maria-Ribera; Martin, E.X.. Hpc EuRopean ConsortiUm Leading Education
activitieS. 01/01/2022-31/12/2025. Durada: 04.00.00. Finangament: 486886.25€. Ambit:
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Arquitectura de Computadors. Entitats
finangadores: EUROPEAN COMMISSION; http://cordis.europa.eu/projects/101051997

Coordinador cientific: Manhanas, M.A.; Romero, S.. Participants: Bachiller, A.; Alonso,
J.F.; Torra, M.; Garcia, F.; Chaler, J.; Garreta, R.; Shirzadi, M.; Nicolau, A.. MYOARM:
tecnologia inteligente para la rehabilitacion motora. 01/12/2021-30/11/2023. Durada:
02.00.00. Finangament: 138000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangcadores:
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.; Serna, L.Y.. Participants: Nicolau, A.; Hernandez,
A.M.; Nicolas, J.; Tellez, A.; Blanch, L.. CAIXAIMPULSE VALIDATE CI21-00242.
25/11/2021-31/12/2023. Durada: 02.01.07. Finangament: 70000.0€. Ambit: Autondmic.
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica
Industrial . Entitats finangadores: FUNDACIO LA CAIXA,;

Coordinador cientific: Mananas, M.A.; Romero, S.. Participants: Bachiller, A.; Alonso,
J.F.; Albu, S.; Chaler, J.; Sanchez-Carrion, R.; Alvarado, M.; Garcia, F.; Garreta, R.; Serna,
L.Y.; Migliorelli, C.; Mansourian, M.; Tost, A.; Shirzadi, M.; Nicolau, A.; San Antonio, M;
Abasolo, D.; Rabinovich, R.A.; Hernandez, A.M.; Rojas, M.; Marateb, H.; Farina, D;
Jordanic, M.. Tecnologias innovadoras para monitorizar y personalizar la rehabilitacion
interdisciplinar de pacientes de cuidado intensivo. 01/09/2021-31/08/2024. Durada:
03.00.00. Finangament: 242000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores:
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Mata, C.. PCOS IN ADOLESCENT GIRLS AND YOUNG WOMEN:
TOWARD A TREATMENT GUIDED BY PATHOPHYSIOLOGY. 01/04/2021-31/03/2026.
Durada: 05.00.00. Finangament: 1436408.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa:
Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats finangadores: Hospital Sant Joan de Déu
Barcelona; European Union Horizon 2020; https://cordis.europa.eu/project/id/899671

Coordinador cientific: Munuera, J.; Valls, A.; Mata, C.; Benitez, R.. Transversal
programme in medical image postprocess, training professionals: 3D printing to
research. 01/01/2021-31/12/2021. Durada: 01.00.00. Finangament: 7850.0€. Ambit:
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats
finangadores: Universitat Politécnica de Catalunya; Hospital Sant Joan de Déu Barcelona;
EIT Health;

Coordinador cientific: Munuera, J.; Mata, C.. 4locaLHealth. Pediatric Computational
Imaging Center. 01/01/2020-31/12/2026. Durada: 07.00.00. Financament: 3135512.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats
finangadores: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona;
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Coordinador cientific: Perera, A.. Participants: Sola, P.; Hense, C.; Lopez-Bravo, |.; Akra,
B.; Tourifio, S.. CAIXAIMPULSE VALIDATE CIi21-00186. 25/11/2021-31/12/2023. Durada:
02.01.07. Finangament: 70000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
finangcadores: FUNDACIO LA CAIXA;

Coordinador cientific: Perera, A.. Participants: Caminal, P.; Vallverdu, M.; Gomis, P.;
Kanaan-lzquierdo, S.; Gonzalez Pijuan, C.; Picart, S.; Escriva, J.; Lopez, A.; Maqueda, M ;
Morata, I.; Fonollosa, J.. Bioinformatics and Biomedical Signals Laboratory - 2017 SGR
952. 01/01/2017-30/09/2021. Durada: 04.09.00. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Perez, R.; Pep Cuguerd Escofet. Participants: Van Eeckhout, J..
Monitoritzacié avangcada de la xarxa d'aigua potable de Terrassa. 03/05/2021-
03/05/2024. Durada: 03.00.01. Financament: 33960.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestid d'Ajuts Universitaris i de Recerca;
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/millora-dels-sistemes-de-control-
operacional-i-de-planificacio-del-sistema-dabastament-daigua-potable-de-terrassa/

Coordinador cientific: Pérez, J.; Angulo, C.. Participants: Nebot, A.; Barrue, C.; Mugica,
F.; Gibert, Karina; Vellido, A.; Abad Soriano, M.T.; Ageno, A.; Aguado, J.; Bejar, J.; Belanche,
Ll.; Castell, N.; Catala Roig, N.; Cortes, U.; Cortes, A.; Escudero, G.; Farreres, J.; Gatius, M.;
Gatzioura, A.; Martin, M.; Padro, L.; Prats, F.; Raya, C.; Rodriguez, H.; Romero, E.; Ruiz, F.;
Sanchez-Marre, M.; Sanchez, M.; Sevilla-Villanueva, Beatriz; Trejo, K.; Turmo, J.; Vazquez-
Salceda, J.. Hub d'Innovacié Pediatrica. 03/03/2020-31/12/2022. Durada: 02.09.29.
Financament: 548629.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Recerca Sant
Joan de Déu. Entitats finangcadores: Fondos FEDER;

Coordinador cientific: Planas, E.; Pastor, E.. Participants: Mata, C.; Agueda, Alba; Folch,
J.; Corruchaga, A.; Foroughi, V.; Vacca, P.; Mufioz, J.. Desarrollo de una nueva
metodologia basada en IA y CFD para una gestion y planificacion dinamica de las
emergencias.. 01/09/2021-31/08/2024. Durada: 03.00.00. Financament: 162140.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Quimica. Entitats
finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Puig, V.. Participants: Pedrosa, J.. Desenvolupament de sistema
d’intel-ligéncia artificial per a la planificacié automatica de la produccié als processos
industrials. 01/03/2022-01/03/2025. Durada: 03.00.01. Financament: 33960.0€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica
i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestid d'Ajuts
Universitaris i de Recerca; https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/planificador-
sequenciador-de-processos-industrials-basat-en-tecnologies-dintel-ligencia-artificial/

Coordinador cientific: Puig, V.; Nejjari, F.. Participants: Quevedo, J.; Morcego, B.;
Comasolivas, R.; Masip-Alvarez, A.; Sarrate, R.; Perez, R.; Pep Cuguero Escofet; Ponsa, P.;
Ruiz, A.; Rolan, A.; Khoury, B.; Medero, A.; Yang, R.; Trapiello, C.; Samada, S..
Coordinacion Segura de Vehiculos Auténomos. 01/09/2021-31/08/2024. Durada:
03.00.00. Finangament: 244420.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangcadores:
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;
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Coordinador cientific: Rodellar, J.. Participants: Pozo, F.; Ikhouane, F.; Mafiosa, V.;
Mujica, L.E.; Palacios-Quifionero, F.; Pujol-Vazquez, G.; Rossell, Josep M.; Rubi6-Massegu,
J.; Ruiz, M.; Vidal, Y.; Agis, D.; Merino, A.; Ponce de Ledn, N. |.. Grup de recerca acreditat:
Control, Modelitzacié, lIdentificacié i Aplicacions. 01/01/2017-30/09/2021. Durada:
04.09.00. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politécnica de
Catalunya. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de
Recerca;

Coordinador cientific: Rodrigues, S.. Participants: Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-Colet,
Enric Fossas, Enric Fossas-Colet; Guillamon, A.. Development of novel mathematical and
experimental methodologies to control neuronal activity and dissect spatio-temporal
neuronal codes. 01/01/2019-31/12/2021. Durada: 03.00.00. Finangament: 35332.0€.
Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Basque Center for Applied Mathematics. Entitats
finangadores: Ministerio de Ciencia, Innovacién y Universidades;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Alvarez, M.; Zaragoza, J.; Berbel, N.;
Paredes, A.; Lumbreras, D.; Delgado, M.. Reinventing High-performance pOwer
converters for heavy-Duty electric trAnSport . 01/05/2022-31/10/2025. Durada: 03.06.00.
Financament: 1007187.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de
Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: Commission
of European Communities;

Coordinador cientific: Romeral, L.; Delgado, M.. Participants: Paredes, A.; Cordova, E.;
Vilella, M.. HOSPITALES 4.0 - Machine learning para una gestion mas efectiva
MACHINE LEARNING PARA UNA GESTION MAS EFECTIVA. 18/11/2021-21/08/2022.
Durada: 00.09.04. Finangament: 32351.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: MCIA
- Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores:
MIN. INDUSTRIA ENERGIA TURISMO;

Coordinador cientific: Ros, L.; Thomas, F.. Participants: Porta, J.; Celaya, E.; Ruiz De
Angulo, V.; Borras, J.; Bordalba, R.; Moreno, S.; Sarabandi, S.; Shabani, A.; Grosch, P..
Kinodynamic planning of efficient and agile robot motions. 01/01/2018-30/09/2021.
Durada: 03.09.00. Finangament: 151250.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
Institut de Robdtica i Informatica Industrial. Entitats finangadores: Ministerio de Ciencia e
Innovacion; https://www.iri.upc.edu/project/show/191

Coordinador cientific: Royo, S.. Participants: Aldaba, M.; Espinola, M.; Diaz, F.; Ares, M;
Escolano, L.; Martinez-Roda, J.A.; Sanabria, F.; Castella, J.; Pujol, J.; Vilaseca, M..
ACceleraTing PHotonics innovAtion for SME’s: a. 01/11/2017-31/10/2021. Durada:
04.00.00. Finangament: 274140.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Universitat
Politecnica de Catalunya. Entitats finangcadores: European Commission;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Del Pino, |.; Santamaria, A.; Rodriguez,
N.; Hernandez, S.; Lopez, A.; Grau, A.; Alquezar, R.; Andrade-Cetto, J.; Puig-pey, A.;
Fernandez, C.; Herrero, F.; Bolea, Y.; Lemardele, C.. Last mile logistics for autonomous
goods delivery. 01/01/2022-31/12/2022. Durada: 01.00.00. Finangament: 208517.0€.
Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial.
Entitats finangadores: EUROPEAN INST OF INNOV.& TECHNOL ;

Coordinador cientific: Sanmarti, M.. Participants: Puigdollers, J.; Busquets-Monge, S.;
Oliva, A.; Heredia, F.-Javier; Puig, V.; Luna, A.; Amante, B.; Llorca, J.; Romeral, L,
Montesinos-Miracle, D.. Xarxa de Referéncia d'R+D+l en Energia: Energy for Society.
01/01/2018-31/12/2022. Durada: 05.00.00. Financament: 851577.0€. Ambit: Autonomic.
Entitat on es desenvolupa: Institut de Recerca en Energia de Catalunya (IREC). Entitats
finangadores: AGAUR. Agencia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

65


https://www.iri.upc.edu/project/show/191

Memoria de la unitat. Periode: 01/09/2021 al 31/08/2022

Coordinador cientific: Serra, M.. Participants: Puleston, T.. Beca doctorat INPhINIT
Retaining. 01/10/2021-30/09/2024. Durada: 03.00.00. Financament: 115092.0€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robodtica i Informatica Industrial. Entitats
financadores: FUNDACIO LA CAIXA;

Coordinador cientific: Suarez, R.; Rosell, J.. Participants: Pefa-Pitarch, E.; Alcelay, J. |,;
A. Al Omar; de Felipe, J.J.; Aldana Lépez, Carlos Ivan; Nufo, E.; Roa, M.; Urra, F;
Sharafeldeen, M.; Palomo, L.. Capacidades Intrinsecas para Robots Co-trabajadores.
01/09/2021-31/08/2025. Durada: 04.00.00. Finangament: 185130.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials. Entitats
finangcadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Vallverdu, M.. Participants: Ortega, J.. Development of new
algorithms for analgesia management during general anesthesia. 15/07/2021-
15/07/2024. Durada: 03.00.01. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestid d'Ajuts Universitaris i de Recerca;
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-new-algorithms-for-
analgesia-management-during-general-anesthesia/

Coordinador cientific: Vallverdu, M.. Participants: Garcia, G.. Development of an
advisory system for the administration of anaesthetics and analgesics. 26/05/2021-
26/05/2024. Durada: 03.00.01. Financament: 33960.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestiéd d'Ajuts Universitaris i de Recerca;
https://doctoratsindustrials.gencat.cat/doctorats/development-of-an-advisory-system-for-
the-administration-of-anaesthetics-and-analgesics/

Coordinador cientific: Vallverdu, M.. Us de la intel-ligéncia artificial i la biologia de
sistemes per a la diagnosi i I’avaluacié de risc personalitzat per a les malalties renals
hereditaries, centrat en la sindrome d’Alport . 30/04/2021-30/04/2024. Durada: 03.00.01.
Financament: 110565.5€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: LA
FUNDACIO LA MARATO DE TV3;

Coordinador cientific: Vazquez-Salceda, J.. Participants: Buxons, M.; Farreres, J.; Barrue,
C.; Padro, L.; Angulo, C.. Stairway to Al: Ease the Engagement of Low-Tech users to
the Al-on-Demand platform through Al. 01/01/2021-31/12/2023. Durada: 03.00.00.
Financament: 278000.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament de
Ciencies de la Computacié. Entitats finangadores: Commission of European Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/101017142

Coordinador cientific: Vidal, J.. Participants: Suarez, R.; Rosell, J.; Garcia-Villegas, E.;
Paradells, J.. Industrial Doctorate Training Network on Future Wireless Connected and
Automated Industry enabled by 5G. 01/03/2021-28/02/2025. Durada: 04.00.00.
Financament: 735089.76€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament de
Teoria del Senyal i Comunicacions. Entitats financadores: Commission of European
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/956670

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Zaragoza, J.; Paredes, A.; Cordova, E.;
Delgado, M.. High-pErformance modular battery packs for sustalnable urban
electrOmobility Services. 01/01/2021-31/12/2024. Durada: 04.00.00. Finangament:
333642.89€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca
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Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: Commission of
European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/963646

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Grau, A.; Bolea, Y.; Alquezar, R.; Garrell,
A.; Dominguez-Vidal, J. E.; Laplaza, J.; Guerra, E.; Andrade-Cetto, J.; Moreno-Noguer, F.;
Puig-pey, A.; Marti, J.. A Collaborative Paradigm for Human Workers and Multi-Robot
Teams in Precision Agriculture Systems. 01/01/2021-31/12/2024. Durada: 04.00.00.
Financament: 459311.25€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robdtica
i Informatica Industrial. Entitats finangadores: Commission of European Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/101016906

Coordinador cientific: Doria-Cerezo, A.. Participants: Biel, D.; Olm, Josep M.; Grifo, R..
Control del sonido para la seguridad de la nueva generacion de vehiculos eléctricos.
01/11/2020-31/10/2022. Durada: 02.00.00. Finangament: 15000.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials. Entitats
finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Catala, A.. Participants: Cabestany, J.; Muste, M.; Parra, X.; Ruiz,
F.; Perez, C.. Self Regulation for Advanced Parkinson Therapies.. 01/11/2020-
31/10/2022. Durada: 02.00.00. Financament: 15000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: Centre d'Estudis Tecnoldgics per a I'Atencié a la Dependéncia i la Vida
Autdnoma UPC. Entitats finangcadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Perera, A.. Participants: Duch, M.; Frigola, M.; Aranda, J.; Casals,
A.; Roig, M.; Fernandez, D.; Garcia, V.; Ginjaume, M.; Hernansanz, A.; Chausse, V.; Ortiz-
Hernandez, M.; Oliver-Cervelld, L.; Minguela, J.; Martin, E.X.; Hamouda, |.; Burgos,
Francisco J.; Garcia-Mintegui, C.; Bonany, M.; Torres, D.; Mateu-Sanz, M.; Alterini, T.;
Sanchez, M.; Borras, N.; Zanuy, D.; Armelin, E.; Iribarren, J.; Planell, J. A.; Engel, E.; Aleman,
C.; Aldaba, M.; Martinez-Roda, J.A.; Martinez, A.; Rodriguez, A.; Mestre, C.; Mas-Moruno,
C.; Garcia, C.E.; Raymond, S.; Diaz, F.; Pujol, J.; Vilaseca, M.; Rey, L.; Pla, N.; Pamies-Vila,
R.; Barjau, A.; Font-Llagunes, J.M.; Nolla-Colomer, C.; Marimon, X.; Benitez, R.; Joan-
Arinyo, R.; Labay, C.; Ayala, D.; Lobo, J.; Tost, D.; Serna, L.Y.; Bachiller, A.; Alonso, J.F;
Romero, S.; Mafianas, M.A.; Kanaan-lzquierdo, S.; Fonollosa, J.; Vigo, M.; Pegueroles,
Marta; Punset, M.; Hakimi, O.; Sadowska, J.; Bertran, O.; Garcia-Torres, J.; Puiggali, A.;
Guillem-Marti, J.; Manero, J.; Clos, D.; Rupérez de Gracia, E.; Febrer-Nafria, M.; Canal, C.;
Garcia, M.; Fernandez, M.; Ramos, J.; Bragos, R.; Riu, P.J.; Rosell, F.; Konka, J.; Rodriguez,
D.; Acevedo-Valle, J. M.; Cortes, U.; Catala Roig, N.; Castell, N.; Belanche, Ll.; Bejar, J.;
Barrue, C.; Angulo, C.; Fabregat, G.; Ageno, A.; Farreres, J.; Gibert, Karina; Mufioz, J.J.;
Saez, P.; Arroyo, M.; Salavedra, J.; India, M.; Escolano, C.; Khan, U.; Aguado, J.; Raya, C.;
Prats, F.; Vellido, A.; Vazquez-Salceda, J.; Turmo, J.; Trejo, K.; Sevilla-Villanueva, Beatriz;
Sanchez, M.; Sanchez-Marre, M.; Cortes, A.; Rodriguez, H.; Escudero, G.; Paz, A.; Padro,
L.; Catala, A.; Vallverdu, M.; Pelechano, N.; Chica, A.; Brunet, P.; Andujar, C.; Fairen, M.;
Monclus, E.; Susin, A.; Vazquez, P.; Navazo, |.; Parra, X.; Perez, C.; Casas, J.; Diaz, M;
Giro, X.; Lopes, M.; Lanzalaco, S.; Revilla-Lépez, G.; Estrany, F.; Torras, J.; Espafiol, M;
Ginebra, M.P.; Cabestany, J.; Monte, E.; Ruiz, F.; Oliva, L.; Nebot, A.; Mugica, F.; Martin,
M.; Gatius, M.; Pascual, S.; Esquerra, |.; Nogueiras, A.; Vinacua, A.; Costa-jussa, Marta R ;
Bonafonte, A.; Fonollosa, José A. R.; Moreno, A.; Nadeu, C.; Hernando, J.; Vilaplana, V.;
Sayrol, E.; Salembier, P.; Ruiz-Hidalgo, J.; Pardas, M.; Oliveras, A.; Morros, J.R.; Marques,
F.; Vallverdu, F.; Paez, C.; Borras, B.; Turon, A.; San Agustin, S.; Gonzalez, S.. Xarxa R+D+l
en Tecnologies de la Salut (XarTEC SALUT). 15/08/2020-31/12/2022. Durada: 02.04.17.
Financament: 1338250.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de
Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts
Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Mafanas, M.A.. Participants: Jordanic, M.; Alonso, J.F.; Chaler, J.;
Vidal, J.; Marateb, H.. MyoSleeve: Un dispositiu assistencial per al tractament de
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lesions neuromusculars. 23/07/2020-22/04/2022. Durada: 01.09.00. Finangament:
99875.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de
Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Perera, A.. Platform of Epigenetic Classifiers for Childhood
CAncer (PECA). 13/07/2020-12/07/2023. Durada: 03.00.00. Financament: 98750.0€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica
i Informatica Industrial . Entitats financadores: LA FUNDACIO LA MARATO DE TV3;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Lépez, J.; Casas, J.; Casals,
A.; Porta, J.; Puig, V.; Sanfeliu, A.; Torras, C.; Vilanova, R.; Hernando, J.; Angulo, C.; Ridao,
P.; Catala, A.; Romeu, J.; Martinez, J.; Sallent, S.; Lusa, A.; Pala-Schoénwalder, P.; Diez, P.;
Royo, S.; Teniente, E.; Grasa, E.; Domingo, X.; Serrano, D.; Rovira, M.; Gil, D.; Josep
Mangues-Bafalluy; Mestre, F.; Verikoukis, C.; Crosetto, M.; Fenollosa, F.; Martinez, S.;
Cortés, F.; Caubet, J.; Adrianus Maria, J.; Nebot, A.; Hernandez-Sanchez, J.M.; Fonseca,
P.. Xarxa Fourth Industrial Revolution. 01/07/2020-31/12/2022. Durada: 02.06.00.
Financament: 795000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de
Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: AGAUR.
Agéncia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Sanchez, R.; Lopez, M.. Participants: Ramos, R.; Martin, L.; Canto,
E.; Gaya, P.; Rios, B.; Jara, V.; Liu-Jimenez, J.; Lumbiarres, R.. CRIPTOSISTEMAS
BIOMETRICOS PARA TENOLOGIAS POST-QUANTUM. 01/06/2020-31/05/2024. Durada:
04.00.00. Finangament: 108779.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria Electronica. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Rodriguez-Montanes, R.; Rubio, A.. Participants: Aragones, X.;
Altet, J.; Moll, F.; Mateo, D.; Calomarde, A.; Manich, S.; Arumi, D.; Vourkas, |.; Ntinas, V.;
Barajas, E.. El reto de la Variabilidad en NANO-CMOS y BEYOND-CMOS: Nuevos
paradigmas de disefio de circuitos integrados para su mitigacion y explotacion.
01/06/2020-29/02/2024. Durada: 03.09.00. Finangament: 193600.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats financadores: AGENCIA
ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Zaragoza, J.; Romeral, L.. Participants: Capella, G.; Berbel, N.;
Delgado, M.; Lumbreras, D.; Acosta, F.; Paredes, A.. Sistema de conversidon de potencia
DC/DC aislado multipuerto de alta eficiencia y densidad de potencia basado en
dispositivos de amplio. 01/06/2020-31/05/2023. Durada: 03.00.00. Finangament:
238370.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca
Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL
DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Grau, A.; Sanfeliu, A.. Participants: Zamora, J.LI.; Alquezar, R.;
Manzanares, M.; Bolea, Y.; Dalmasso, M.; Garcia Carrera, D.; Garrell, A.; Puig-pey, A.;
Guerra, E.; Gamiz, J.; Gil, O.; Laplaza, J.; Dominguez-Vidal, J. E.; Grau, A.; Herrero, F.;
Moreno, J.; Amante, B.. Colaboracién robot-humano para el transporte y entrega de
mercancias. 01/06/2020-31/05/2023. Durada: 03.00.00. Finangament: 125477.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robodtica i Informatica Industrial. Entitats
finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Serra, M.. Participants: Costa-Castelld, R.; Batlle, C.; Husar, A..
Hydrogen lab for the modernisation and technological transformation of the city of
Barcelona. 27/12/2019-27/09/2021. Durada: 01.09.01. Finangament: 30900.0€. Ambit:

68



Memoria de la unitat. Periode: 01/09/2021 al 31/08/2022

Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robodtica i Informatica Industrial. Entitats
finangadores: INSTITUT DE CULTURA DE BARCELONA;

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Real-time robust conrol strategies to
improve energy efficiency in smart factories. 14/10/2019-01/01/2023. Durada: 03.02.19.
Financament: 8472.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i
Informatica Industrial. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris
i de Recerca;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Gibert, Karina; Hernando, J.; Cortes, U..
GAVIUS: from reactive to proactive public administrations. 01/09/2019-28/02/2023.
Durada: 03.06.00. Finangament: 172800.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa:
Centre Especific de Recerca Intelligent Data Science and Artificial Intelligence. Entitats
finangadores: Commission of European Communities; https://www.uia-initiative.eu/en/uia-

cities/gava

Coordinador cientific: Puig, V.. Deep Learning Q-Vision. 01/09/2019-01/09/2023.
Durada: 04.00.01. Financament: 33960.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Maianas, M.A.. Participants: Mansourian, M.. Marjan mansourian
gharakozlou - an online expert-based inteligent hybrid. 14/07/2019-13/10/2021. Durada:
02.03.00. Financament: 148005.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
financadores: Agéncia per la Competitivitat de 'Empresa (ACCIO);

Coordinador cientific: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.;
Aragones, X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per
a la propera generaci6 de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada:
03.07.00. Finangament: 5539.89€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats finangadores: GENCAT - DEPT.
D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.;
Aragones, X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per
a la propera generacié de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada:
03.07.00. Finangament: 33239.33€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats finangadores: GENCAT - DEPT.
D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.;
Aragones, X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per
a la propera generaci6 de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada:
03.07.00. Finangament: 55398.89€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats finangadores: GENCAT - DEPT.
D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Mateo, D.; Rubio, A.; Altet, J.;
Aragones, X.. 001-P-001723_Disseny d'acceleradors basats en la tecnologia RISC per
a la propera generaci6 de computadors (DRAC). 01/06/2019-31/12/2022. Durada:
03.07.00. Financament: 16619.66€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats finangadores: GENCAT - DEPT.
D'EMPRESA | OCUPACIO;
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Coordinador cientific: Escaler, X.. Participants: De La Torre, O.; Jou, E.; Castafer, D.;
Gomis-Bellmunt, O.; Eduardo Prieto-Araujo; Miguel-Espinar, C.; Montesinos-Miracle, D.;
Costa-Castelld, R.; Creemers, T.; Roig, R.; Trillas, E.; Sanchez, X.. Active Flow Control
system FOR improving HYDRaulic turbine performances at off-design Operation.
01/06/2019-31/05/2023. Durada: 04.00.00. Finangament: 1084861.25€. Ambit: Europeu.
Entitat on es desenvolupa: Departament de Mecanica de Fluids. Entitats finangadores:
Commission of European Communities; http://cordis.europa.eu/projects/814958

Coordinador cientific: Garcia, A.; Romeral, L.; Delgado, M.. Participants: Delgado, M.;
Zaragoza, J.; Ortega, J.A.; Berbel, N.; Unzueta, G.; Mon, J.. 001-P-001662_FEM IOT.
02/05/2019-31/12/2022. Durada: 03.07.30. Finangament: 75018.35€. Ambit: Autonomic.
Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions
Industrials. Entitats financadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Romeral, L.; Delgado, M.. Participants: Perez, D.; Moreno-Eguilaz,
J.M.; Delgado, M.; Mon, J.; Zaragoza, J.. 001-P-001662_FEM IOT. 02/05/2019-31/12/2022.
Durada: 03.07.30. Finangament: 47908.36€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
MCIA - Grup de Recerca Accionaments Electrics i Aplicacions Industrials. Entitats
financadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Casals, A.. Participants: Aranda, J.; Frigola, M.; Hernansanz, A;
Sayols, N.. AUTONOMOUS INTRALUMINAL SURGERY (ATLAS). 01/04/2019-
31/03/2023. Durada: 04.00.00. Finangament: 230564.88€. Ambit: Europeu. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangadores: Commission of European Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/813782

Coordinador cientific: Perera, A.. Cognitive vergence captured by CMOS sensors.
01/03/2019-28/02/2023. Durada: 04.00.00. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autondmic.
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica
Industrial . Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestidé d'Ajuts Universitaris i de
Recerca;

Coordinador cientific: Catala, A.. Participants: Muste, M.; Parra, X.. 001-P-001643_
Agrupacié emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00.
Financament: 39282.68€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Centre d'Estudis
Tecnologics per a I'Atencié a la Dependéncia i la Vida Autdnoma UPC. Entitats finangadores:
GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Nejjari, F.. Participants: Puig, V.. 001-P-001643_Agrupacio
emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finangament:
8064.23€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de
Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangcadores: GENCAT - DEPT.
D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Ortega, J.A.; Moreno-
Equilaz, J.M.; Lamich, M.; Berbel, N.. 001-P-001643_Agrupacié emergent Looming
Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finangament: 122667.64€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i
Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Nejjari, F.. Participants: Escobet, T.; Puig, V.; Khoury, B.; Sarrate,
R.; Pedrosa, J.. 001-P-001643_Agrupacié emergent Looming Factory. 01/01/2019-
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31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finangament: 100173.73€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Delgado, M.; Fernandez, A.; Ortega, J.A.;
Paredes, A.; Berbel, N.; Gago, J.; Colls, C.; Urbano, E.. 001-P-001643_Agrupacio
emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finangament:
131141.41€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca
Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangcadores: GENCAT - DEPT.
D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Dominguez-Vidal, J. E.; Herrero, F.. 001-
P-001643_Agrupacié emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada:
04.00.00. Finangament: 49743.74€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de
Robotica i Informatica Industrial. Entitats finangadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA |
OCUPACIO;

Coordinador cientific: Catala, A.. Participants: Parra, X.; Muste, M.; Perez, E.; Perez, C..
001-P-001643_Agrupacio emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada:
04.00.00. Financament: 28446.08€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Centre
d'Estudis Tecnologics per a I'Atencid a la Dependéncia i la Vida Autdbnoma UPC. Entitats
financadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Nejjari, F.. Participants: Quevedo, J.; Puig, V.; Blesa, J.. 001-P-
001643_Agrupacié emergent Looming Factory. 01/01/2019-31/12/2022. Durada:
04.00.00. Finangament: 17748.54€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
finangadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Moreno-Eguilaz, J.M.; Delgado, M.;
Zaragoza, J.. 001-P-001643_Agrupacié emergent Looming Factory. 01/01/2019-
31/12/2022. Durada: 04.00.00. Finangament: 25409.23€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléectrics i Aplicacions Industrials.
Entitats financadores: GENCAT - DEPT. D'EMPRESA | OCUPACIO;

Coordinador cientific: Serra, M.; Costa-Castelld, R.. Participants: Alvarez, J.A.; Torres,
R.; Batlle, C.; Martinez, J.; Domenech, C.; Creemers, T.; Marti, M.; Ramos, G.. Control y
gestion de energia en vehiculos eléctricos hibridos con pilas de combustible.
01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finangament: 121000.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica Industrial. Entitats finangadores:
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION,;

Coordinador cientific: Diaz, M.; Catala, A.. Participants: Parra, X.; Muste, M.; Perez, E.;
Perez, C.; Torres, J.. Monitorizacion mEdiante Sensores vestibles de UsuaRios de
Andador Robotizado con problemas de movilidad. 01/01/2019-30/09/2022. Durada:
03.09.00. Financament: 27225.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: CENTRE
TECNOLOGIC DE VILANOVA | GELTRU. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE
INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Garcia de Vicuia, J.; Castilla, M.. Participants: Martin, H.; Miret,
J.; pellitero, C.; Ortega Garcia, Carlos; Borrell, A.; Velasco, M.; Marti, P.; Guzman, R.; De La
Hoz, J.; Ifiguez, J.; Camacho, A.; Alfaro, C.; Vasquez, J.; Duarte, J.; Chico, J.; Garcia, C..
Gestion y control de microrredes con vehiculos eléctricos y baterias de respaldo.
01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finangament: 242000.0€. Ambit: Estatal. Entitat
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on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electronica. Entitats finangadores: AGENCIA
ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Raya, C.. Evolving towards Dlgital Twins
in Healthcare. 01/01/2019-31/10/2022. Durada: 03.10.00. Finangament: 12100.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i
Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Sainz, L.. Participants: Pedra, J.; Corcoles, F.; Saura, J.; Bogarra,
S.; Mesas, J. J.; Rolan, A.. Estabilidad de redes MVDC integrando tecnologias de
energias renovables, almacenamiento de energia y convertidores de fuente de
impedancia. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00. Finangament: 57838.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Eléectrica. Entitats
finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Sanchez-Carracedo, F.; Segalas, J.. Participants: Hernandez, M.;
Gemma Tejedor; Climent, J.; Cabre, J.; Lopez, D.; Vidal, E.; Busquets, P.; Bueno, G,
Llinares, J.; Lafuente, M.; Limén, D.; Faura, U.; Barrén, A.; Sanchez, E.; Mifiano, R.; Saez
de Camara, E.; Gil, Ma D.; Valderrama, R.; Berbegal-Mirabent, J.; Roman, S.; Sureda, B..
Integracion de los objetivos para el desarrollo sostenible en la formacion en
sostenibilidad de las titulaciones universitarias espafolas. 01/01/2019-31/12/2022.
Durada: 04.00.00. Finangament: 58564.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut
Universitari de Recerca en Ciéncia i Tecnologies de la Sostenibilitat . Entitats finangadores:
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION,;

Coordinador cientific: Bragos, R.. Participants: Nescolarde Selva, Lexa; Riu, P.J.; Rosell,
F.; Company, G.; Montsech, |.. Biopsia electrénica de tejido pulmonar in-vivo basada en
espectroscopia de impedancia eléctrica. 01/01/2019-30/09/2022. Durada: 03.09.00.
Financament: 147620.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria Electronica. Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Angulo, C.. Participants: Salembier, P.; Vazquez-Salceda, J.;
Morros, J.R.; Marques, F.; Barrue, C.. A European Al On Demand Platform and
Ecosystem. 01/01/2019-31/12/2021. Durada: 03.00.00. Finangament: 169203.13€. Ambit:
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Centre Especific de Recerca Intelligent Data Science
and Artificial Intelligence. Entitats finangadores: Commission of European Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/825619

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Pumarola, A.; Bolea, Y.; Salembier, P.;
Alquezar, R.; Grau, A.; Herrero, F.; Guerra, E.; Garrell, A.. A European Al On Demand
Platform and Ecosystem. 01/01/2019-31/12/2021. Durada: 03.00.00. Finangament:
111853.12€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica
Industrial.  Entitats  financadores: = Commission of European = Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/825619

Coordinador cientific: Gomis, P.. Participants: Palmieri, F.. Detection of
K+concentration changes through ECG analysis. 01/10/2018-30/09/2022. Durada:
04.00.00. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Mananas, M.A.. Participants: Ledesma, X.; Alonso, J.F.; Romero,
S.. Una samarreta intel.ligent per a la rehabilitaci6 motora del bra¢ superior.
09/08/2018-27/10/2021. Durada: 03.02.19. Finangament: 100154.72€. Ambit: Autonomic.

72


http://cordis.europa.eu/projects/825619
http://cordis.europa.eu/projects/825619

Memoria de la unitat. Periode: 01/09/2021 al 31/08/2022

Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica
Industrial . Entitats finangadores: Agéncia per la Competitivitat de 'Empresa (ACCIO);

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Laplaza, J.; Grau, A.; Bolea, Y.; Andrade-
Cetto, J.; Vallve, J.; Moreno-Noguer, F.; Marti, J.; Santamaria, A.. Galileo-EGNOS as an
Asset for UTM Safety and Security. 01/03/2018-31/12/2021. Durada: 03.10.00.
Financament: 165406.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robédtica i
Informatica Industrial. Entitats finangadores: Commission of European Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/776293

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Alquezar, R.; Herrero, F.. European
Robotics League plus Smart Cities Robot Competitions. 01/02/2018-31/07/2022.
Durada: 04.06.00. Financament: 37293.5€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa:
Institut de Robdtica i Informatica Industrial. Entitats finangadores: Commission of European
Communities; http://cordis.europa.eu/projects/780086

Coordinador cientific: Doria-Cerezo, A.; Grifio, R.. Participants: Biel, D.; Arias, A;
Guinjoan, F.; Olm, Josep M.. Advanced control of on-board dc multibus systems in
vehicles. 01/01/2018-30/06/2022. Durada: 04.06.00. Finangament: 187550.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials.
Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Mafianas, M.A.. Participants: Romero, S.; San Antonio, M.; Aparicio,
J.; Chaler, J.; Duarte, E.; Migliorelli, C.. Analisis multimodal para la evaluacién y
rehabilitacion de trastornos neuroldgicos discapacitantes. 01/01/2018-30/09/2021.
Durada: 03.09.00. Finangament: 217800.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
financadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Benitez, R.. Participants: Ayala, D.; Tost, D.; Marimon, X.; Nolla-
Colomer, C.. Analisis de datos multiescala en cardiologia traslacional: de los
mecanismos bascios a la contraccién cardiaca. 01/01/2018-30/09/2021. Durada:
03.09.00. Finangament: 48400.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores:
AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Perera, A.. Participants: Caminal, P.; Vallverdu, M.; Gomis, P.;
Fonollosa, J.; Kanaan-lzquierdo, S.. Rendimiento en altura en atletas de élite: analisi de
factores genéticos, metabdlicos y neruocardiovasculares en entrenamiento.
01/01/2018-30/09/2021. Durada: 03.09.00. Finangcament: 90750.0€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica
Industrial . Entitats finangadores: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION;

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Control strategies for high-speed
compression systems: application to fuel-cell-based vehicles. 01/01/2018-21/09/2021.
Durada: 03.08.21. Finangament: 8472.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa:
Institut de Robotica i Informatica Industrial. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de
Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Catala, A.. Participants: Marti, P.; Ruiz, F.; Raya, C.; Magnusson, |.;
Ponsa, P.; Muste, M.; Perez, E.; Perez, C.. Accio territorial:/'Estratégia de prevencié de
caigudes a la comarca del Garraf. 01/01/2018-30/06/2023. Durada: 05.06.00.
Financament: 164268.26€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: CENTRE
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TECNOLOGIC DE VILANOVA | GELTRU. Entitats financadores: GENCAT-DEP.
PRESIDENCIA;

Coordinador cientific: Casals, A.. Participants: Frigola, M.; Sayols, N.; Hernansanz, A;
Aranda, J.. Smart Autonomous Robotic Assistant Surgeon. 01/01/2018-31/12/2021.
Durada: 04.00.00. Finangament: 408721.25€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
finangadores: Commission of European Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/779813

Coordinador cientific: Velasco, M.. Optimitzacié de recursos intralogistics en entorns
industrials per al seu uUs en vehicles autonoms. 13/12/2017-02/09/2021. Durada:
03.08.21. Finangament: 33960.0€. Ambit: Autondomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Herrero, F.; Grau, A.; Puig-pey, A.; Bolea,
Y.; Alquezar, R.; Andrade-Cetto, J.; Garrell, A.. The European Robotics Research
Infrastructure Network. 01/12/2017-30/11/2022. Durada: 05.00.00. Finangament:
306060.0€. Ambit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica
Industrial.  Entitats  finangadores:  Commission  of  European = Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/730994

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Riba, J.; Garcia, A.; Ortega, J.A;
Delgado, M.; Sala, E.; Urbano, E.; Martinez, V.; Alvarez, M.; Moreno-Eguilaz, J.M.; Mon, J.;
Berbel, N.. Circular Process for Eco-Designed Bulky Products and internal Car Parts..
01/06/2017-30/11/2021. Durada: 04.06.00. Finangament: 578667.12€. Ambit: Europeu.
Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions
Industrials.  Entitats  finangadores: = Commission of European  Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/730456

Coordinador cientific: Perera, A.. Participants: Lopez, A.. Desenvolupament i millora
d'algoritmes i técniques de desenvolupament de farmacs fent servir técniques de
Deep Learning. 07/03/2017-31/12/2021. Durada: 04.09.25. Finangament: 15224 .56€.
Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestid
d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Hove-Madsen, L.; Benitez, R.. Participants: Llach, A.; Benitez, R.;
Pefaranda, A.; Marimon, X.; Nolla-Colomer, C.. Analisi i control del ritme cardiac.
01/01/2017-30/09/2021. Durada: 04.09.00. Finangament: 7500.0€. Ambit: Autonomic. Entitat
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica
Industrial . Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de
Recerca;

Coordinador cientific: Romeral, L.. Participants: Riba, J.; Ortega, J.A.; Garcia, A.; Moreno-
Equilaz, J.M.; Sala, V.; Delgado, M.; Sala, E.; Fernandez, E.; Cortez, E.; Ghorbani, H.; Tapia,
T.; Pinal , J.F.; Paredes, A.; Cirera, J.; Lopez, C.; Gonzalez, N.; Abomailek, B.; Michalski,
T.D.. Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. 01/01/2017-30/09/2021. Durada:
04.09.00. Financament: 20000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: MCIA -
Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores:
AGAUR. Agéncia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;
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Coordinador cientific: Olm, Josep M.. Participants: Arias, A.; Batlle, C.; Biel, D.; Doria-
Cerezo, A.; Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-Colet, Enric Fossas, Enric Fossas-Colet;
Franch, J.; Grifio, R.; Arocas-Pérez, J.; Cardoner, R.; Repecho, V.. Control Avancgat de
Sistemes d'Energia. 01/01/2017-30/09/2021. Durada: 04.09.00. Finangament: 20000.0€.
Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes
Industrials. Entitats finangadores: AGAUR. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris i de
Recerca;

Coordinador cientific: Teniente, E.. Participants: Casanovas, J.; Medina, M.; Piera Eroles,
Miguel Angel; Delgado, J.; Olive, A.; Barcelo, J.; Sancho, Maria-Ribera; Lidia Montero;
Codina, E.; Urpi, T.; Torres, L.; Guasch, A.; Tarres, F.; Ramos, J.; Moreno , R.; Fonseca, P.;
Pastor, J.; Llorente, S.; Mayol, E.; Narciso, M.; Linares, M. P.; Montafiola-Sales, C.; Estafiol,
M.; Oriol, X.; Romero, O.; Baruwa, O.; Marco, J.M.; Heras, N.; Sanchez , F.; Arjona, J.; Aluja,
T.; Xhafa, F.. Information Modeling and Processing. 01/01/2017-30/09/2021. Durada:
04.09.00. Finangament: 36000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Serveis i Sistemes d'Informacié. Entitats finangadores:
AGAUR. Agéncia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Puig, V.. Participants: Quevedo, J.; Cembrano, M.; Ocampo-
Martinez, C.; Costa-Castelld, R.; Escobet, T.; Nejjari, F.; Serra, M.; Blesa, J.; Husar, A;
Creemers, T.. Sistemes Avancgats de Control. 01/01/2017-30/09/2021. Durada: 04.09.00.
Financament: 56419.6€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores:
AGAUR. Agéncia de Gestio d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Participants: Alquezar, R.; Andrade-Cetto, J.; Bolea,
Y.; Carmona, J. M.; Climent, J.; Deray, J.; Escudero, D.; Garrell, A.; Goldhoorn, A.; Grau, A,;
Guerra, E.; Hernandez, S.; Herrero, F.; Lopez, A.; Manzanares, M.; Puig-pey, A.; Pumarola,
A.; Repiso, E.; Serratosa, F.; Sola, Joan; Vallve, J.; Vaquero, V.. Visié Artificial i Sistemes
Intel-ligents. 01/01/2017-30/09/2021. Durada: 04.09.00. Finangament: 62280.0€. Ambit:
Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica Industrial. Entitats
finangadores: AGAUR. Agéncia de Gesti6 d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Coordinador cientific: Serra, M.. Participants: Costa-Castelld, R.; Husar, A.; Batlle, C..
Innovative cost improvements for balance of plant components of automotive PEMFC
systems. 01/01/2017-31/10/2021. Durada: 04.10.00. Finangament: 258517.37€. Ambit:
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robdtica i Informatica Industrial. Entitats
finangadores: Commission of European Communities;
http://cordis.europa.eu/projects/735969

Coordinador cientific: Vallverdu, M.. Participants: Gonzalez Pijuan, C.. Development of
new algorithms for depth of anesthesia and pain assessment improvement integrating
cerebral blood flow measurements. 02/05/2016-31/12/2021. Durada: 05.07.30.
Financament: 27003.8€. Ambit: Autonodmic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangcadores:
AGAUR. Agéncia de Gesti6é d'Ajuts Universitaris i de Recerca;

Participacié en projecte RDI no competitiu

Coordinador cientific: Angulo, C.. Contracte de col.laboracié per ’'assessorament en
la viabilitat de produccié i suport en la seleccié de fonts de finangaments dels
desenvolupaments técnics associats al projecte ALTERNATIVA ALS RESIDU.
15/05/2022-31/07/2022. Durada: 00.02.17. Finangament: 8000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat
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on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica
Industrial . Entitats finangadores: T.M.GESTIO SCCL;

Coordinador cientific: Angulo, C.. El primero de los objetivos de este proyecto sobre
la generacion del modelo en forma de gemelo digital se desarrollara a través de la
supervision y asesoramiento del estudio y trabajo desarrollado por. 15/01/2021-
30/09/2021. Durada: 00.08.16. Financament: 12000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangadores: T.M.GESTIO SCCL;

Coordinador cientific: Angulo, C.. T3.3 Task Force Digitalizacion vertical (UPC).
01/01/2021-31/12/2022. Durada: 02.00.00. Finangament: 4851.0€. Ambit: Estatal. Entitat on
es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial
. Entitats financadores: ATOS SPAIN S.A;;

Coordinador cientific: Benitez, R.. Analisi de patrons en imatges d’ecografia cerebral
de nadons prematurs.. 02/11/2021-02/01/2023. Durada: 01.02.01. Finangament: 5638.47€.
Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes,
Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores: FUNDACIO PRIVADA PER A LA
RECERCA [;

Coordinador cientific: Delgado, M.. R & D collaboration contract SITEX. 14/02/2022-
30/06/2022. Durada: 00.04.17. Finangament: 6750.0€. Ambit: Internacional. Entitat on es
desenvolupa: MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials.
Entitats finangadores: SITEX 45 SRL,;

Coordinador cientific: Delgado, M.. Estudio y desarrollo de algoritmos que permitan
el control predictivo sobre maquinaria de climatizaciéon tales como enfriadoras o
climatizadoras, en edificios del sector terciario. 01/12/2021-30/11/2022. Durada:
01.00.00. Finangament: 20000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: MCIA -
Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores:
THE PREDICTIVE COMPANY SL;

Coordinador cientific: Delgado, M.. Diagnostico de anomalias en equipos de potencia
mediante el analisis del sonido DIAPASON. 13/10/2021-13/02/2022. Durada: 00.04.01.
Financament: 5440.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: MCIA - Grup de
Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials. Entitats finangadores: CIRCUTOR
S.A;

Coordinador cientific: Mafanas, M.A.. Andlisis complejo de la actividad EEG.
20/09/2021-14/11/2021. Durada: 00.01.26. Finangament: 9697.52€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica
Industrial . Entitats finangadores: HOSPITAL CLINICO UNIVERSITARIO;

Coordinadqr cientific: Mananas, M.A.. Y-00160. 29/02/2012-27/11/2032. Durada:
20.08.30. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria
Electronica. Entitats finangadores: FUNDACIO UNIVERSITAT ROVIRA VIRGILI;

Coordinador cientific: Martinez, A.. Diseny programes de formacié empreses sector
industrial. 06/09/2021-10/09/2023. Durada: 02.00.05. Finangament: 70000.0€. Ambit:
Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica
i Informatica Industrial . Entitats financadores: SALFA MERIDIAN SL;

76



Memoria de la unitat. Periode: 01/09/2021 al 31/08/2022

Coordinador cientific: Martinez, A.. Contrato de colaboracion para el diseifio de una
arquitectura de comunicaciones Industriales. 31/01/2020-31/10/2022. Durada: 02.09.01.
Financament: 83573.42€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores:
DOMO21 INGENIERIA E INSTALACIONES S;

Coordinador cientific: Mata, C.; Stephan-Otto, C.. Young Researchers using EBRAINS
for tomorrow's scientific challenges. 01/07/2022-31/12/2022. Durada: 00.06.00. Ambit:
Internacional. Entitat on es desenvolupa: Human Brain Project. Entitats finangadores:
Human Brain Project;

Coordinador cientific: Mata, C.; Benitez, R.. Analisi de patrons en imatges d’ecografia
cerebral de nadons prematurs. 02/11/2021-02/01/2023. Durada: 01.02.01. Ambit: Estatal.
Entitat on es desenvolupa: Hospital Sant Joan de Déu Barcelona. Entitats finangadores:
Hospital Sant Joan de Déu Barcelona;

Coordinador cientific: Perera, A.. * Distrofias hereditarias deretina * Osteogénesis
imperfecta « Dermatomiositis * Sindrome de Kabuki. 01/03/2022-01/04/2022. Durada:
00.01.01. Financament: 15000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: CREB -
Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: FUNDACIO PRIVADA
PER A LA RECERCA[;

Coordinador cientific: Perera, A.. Contrato de colaboracion para la realizacién de una
asesoria técnica del centro en los temas relacionados con las lineas de conocimiento
del grupo B2SLab en andlisis estadistico, bigdata y data mining. 01/01/2022-
31/12/2022. Durada: 01.00.00. Financament: 40000.0€. Ambit: Estatal. Entitat on es
desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores:
UNIVERSAL DIAGNOSTICS SL;

Coordinador cientific: Puig, V.. Contracte de col-laboracié per la millora i integracié
operativa d'un sistema automatic de validacié i reconstrucci6 de dades de
cabalimetres i realitzacié d'un informe anual del 2022 sobre I'eficiénc. 01/06/2022-
28/02/2023. Durada: 00.09.00. Finangament: 7500.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangadores: CONSORCI AIGUES DE TARRAGONA;

Coordinador cientific: Puig, V.. Participants: Romera, J.. Millora del sistema de control
de la temperatura de soladors fabricats per JBC. 01/06/2021-01/09/2021. Durada:
00.03.01. Financament: 7500.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa:
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats
finangadores: JBC SOLDERING SL;

Coordinador cientjfic: Rosell, J.. Conveni cotitularitat IDIBELL. 29/02/2012-04/07/2032.
Durada: 20.04.06. Ambit: Autonodmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria
Electronica. Entitats finangadores: FUND.PRIV.INST.INV.BIOMED.BELLVITGE;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboracié per a executar el
projecte Racing Ghost Experience (CARNET 2022-2).. 05/05/2022-31/12/2022. Durada:
00.07.27. Financament: 10000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de
Robotica i Informatica Industrial. Entitats finangadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO
| TECNO;
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Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboracié per I'execucié del
projecte ‘Navegaciéo avancada en zones urbanes’. Autonomous Delivery Drive
(CARNET 2022-1).. 22/12/2021-24/07/2022. Durada: 00.07.03. Finangament: 28000.0€.
Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robética i Informatica Industrial.
Entitats finangadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO | TECNO;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Contracte de col.laboracié per a la coordinacio
técnica i donar suport a la competici6 “CARNET AUTONOMOUS DRIVING
CHALLENGE 2021/'.CARNET 2021-2.. 10/06/2021-30/11/2021. Durada: 00.05.21.
Finangament: 10000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robotica i
Informatica Industrial. Entitats finangadores: FUNDACIO CENTRE D'INNOVACIO | TECNO;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Desenvolupament de noves técniques d’exploracié
en entorns oberts i tancats amb robots.. 09/03/2021-08/09/2021. Durada: 00.06.00.
Financament: 4772.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robédtica i
Informatica Industrial. Entitats finangadores: MODPOW S.L.;

Coordinador cientific: Sanfeliu, A.. Impuls, desenvolupament i difusié6 d'activitats
d'investigacié i d'innovacié relacionades amb la mobilitat sostenible, dins del marc
del Projecte CARNET. 15/09/2020-01/10/2021. Durada: 01.00.17. Finangament: 15500.0€.
Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robética i Informatica Industrial.
Entitats finangadores: FUNDACIO C INNOVACIO | TEC CIT UPC;

Coordinador cientific: Perera, A.. Convocatoria d'una beque d’iniciacié a la recerca
dins del grup de recerca B2SLab.. 01/11/2020-30/04/2022. Durada: 01.06.00.
Financament: 5110.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de
Recerca en Enginyeria Biomedica. Entitats finangadores: EXHEUS, SL;

Coordinador cientific: Ocampo-Martinez, C.. Contrato de colaboracion para la
ejecuciénd el proyecto:/'TOFMAN:Towards the future smart manufacturing systems/'..
01/09/2020-31/08/2022. Durada: 02.00.00. Finangament: 123762.5€. Ambit: Estatal. Entitat
on es desenvolupa: Institut de Robotica i Informatica Industrial. Entitats financadores:
AINGURA IIOT SL;

Coordinador cientific: Perera, A.. The goal of this project is to encapsulate the Quality
Control as an in-house algorithm. The project is divided on to four different
milestones.. 15/07/2020-31/10/2021. Durada: 01.03.17. Finangament: 14417.0€. Ambit:
Estatal. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria Biomedica.
Entitats finangadores: UNIVERSAL DIAGNOSTICS SL;

Coordinador cientific: Perez, R.. Realitzaci6 de l'orientacié tecnicocientifica de
projectes i activitats, la preparacié i seguiment de Projectes, i la presentacié de
resultats i de noves linies de recerca.. 01/07/2020-31/12/2022. Durada: 02.06.00.
Financament: 21932.36€. Ambit: Autonomic. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats finangadores:
FUNDACIO EURECAT;

Coordinador cientific: Quevedo, J.. Coordinar l'actuacié d'amdues institucions en
I'assesorament, intercanvis d'informacio i realtizacions d'una valoracié sobre valors
calcualts del rendiment flobarl de la Xarxa de Distribucié d'ATL del. 28/02/2020-
31/12/2023. Durada: 03.10.04. Financament: 72500.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangadores: ENS D'ABASTAMENT D'AIGUA TER-LLOBRE;
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Coordinador cientific: Puig, V.. Participants: Blesa, J.. Projecte NextGen: Towards a
nest generation of water systems and services for the circular economy. 01/01/2020-
31/12/2021. Durada: 02.00.00. Finangament: 20000.0€. Ambit: Autonomic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangcadores: ADASA SISTEMAS, S.A;;

Coordinador cientific: Gil, L.. Participants: Bernat, E.; Puig, V.; Morcego, B.. Desarrollo
de una tecnologia de integracién de marcadores magnéticos en la calzada para
permitir el guiado de los vehiculos auténomos. 20/11/2019-20/11/2021. Durada:
02.00.01. Finangament: 80000.0€. Ambit: Autondmic. Entitat on es desenvolupa: LITEM -
Laboratori per a la Innovacié Tecnologica d'Estructures i Materials. Entitats finangadores:
SORIGUE, S.A;

Coordinador cientific: Perera, A.. Desarrollo de un sistema de
clusterizacién/segmentacion de pacientes diabéticos tipo 2, segun su adherencia al
plan terapéutico. 01/10/2019-02/09/2021. Durada: 01.11.02. Finangament: 50000.0€.
Ambit: Autonodmic. Entitat on es desenvolupa: CREB - Centre de Recerca en Enginyeria
Biomedica. Entitats finangadores: PULSO EDICIONES, SL;

Coordinador cientific: Puig, V.. Participants: Blesa, J.. Beca doctoral co-tutelada amb la
Universitat de Lille (Escola de Douai) a Franga amb finangament compartit..
01/09/2019-01/09/2023. Durada: 04.00.01. Finangament: 47800.0€. Ambit: Internacional.
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica
Industrial . Entitats finangadores: EPA INSTITUT MINES TELECOM,;

Coordinador cientific: Amat, J.. Patente sistema de prediccion de fallos en redes
ferroviarias. 15/02/2010-15/02/2030. Durada: 20.00.01. Ambit: Autondomic. Entitat on es
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial .
Entitats finangcadores: FERROCARRIL METROPOLITA D BARCELONA;

Coordinador cientific: Benitez, R.. COTITULARIDAD METODO DE DETECCION DE
EVENTOS LOCALES DE LIBERACION DE CALCIO INTRACELULAR. 22/05/2009-
22/05/2029. Durada: 20.00.01. Ambit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament
d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial . Entitats financadores:
CONSEJO SUPERIOR INVEST. CIENTIFICA;

Participacié en projecte d'innovacié docent

Responsable: Tornil-Sin, S.. Participants: Botey, M.; Alarcon, M.; Carmona, A.; Camps, G.;
Claverol, M.; Encinas, A.; Garcia Senz, D.; Gamez, A.; Ikhouane, F.; Jiménez, M.J.; Mas, A;
Mitjana, M.; Mufoz, J.J.; Periago, M.C.; Revilla-Lopez, G.; Ruiz, M.. Curs 0: Preparacio per
als estudis a PEEBE. 25/02/2020. Ambit: Autonodmic. Tipus: Projecte d'innovacié o millora
docent finangat. Entitats finangadores: Universitat Politécnica de Catalunya;

Responsable: Barahona, C.. Participants: Castells-Sanabra, Marcella; Martin, A.; Vela, M;
Rosa M. Fernandez-Canti; Isalgue, A.; Ordas, S.; Xalabarder, A.. Plataforma web amb
recursos multimédia per incorporar la perspectiva de génere a la docéncia de I'ambit
de ’Enginyeria Naval, Marina i Nautica. 26/07/2022. Ambit: Autonomic. Tipus: Projecte
d'innovaci6 o millora docent financat. Entitats financadores: Facultat de Nautica de
Barcelona (FNB) ; Institut de Ciéncies de I'Educacio;
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11 Reconeixements personals

Premis i reconeixements

Casals, A.. Medalla d'Honor 2022 de la Xarxa Vives d'Universitats. 2022. Trajectoria
academica i compromis social.. Primer premi. TecSalut - Grup de Recerca en Tecnologies
de la Salut.

Casals, A.. Premi Carrera Académica 2022 Diada Enginyera Col-legi Enginyers. 2022.
Premi Carrera Academica que atorga Enginyers Industrials de Catalunya cada any en el
marc de la Diada. El jurat ha volgut fer un reconeixement a la seva trajectoria a la universitat,
centrada en la investigacié en el camp de la robdtica aplicada al sector sanitari. Casals és,
des de 2016, la Cap del Grup de Robotica i Visié6 del CREB-UPC on lidera la recerca en
robotica aplicada a l'assisténcia, la rehabilitacié i la cirurgia i des d’on ha impulsat dues
empreses, RobSurgigalSystems SL i Surgitrainer SL.. Primer premi. TecSalut - Grup de
Recerca en Tecnologies de la Salut.

Delgado, M.. 2022 World's top-cited 2% Scientists for single recent year impact. 2022.
Stanford University released the list of the World’s Top 2% of Scientists in the updated
Science-wide author databases of standardized citation indicators on the 10th of October
2022: https://elsevier.digitalcommonsdata.com/datasets/btchxkizyw/4 The analysis was
prepared by a team of experts led by Professor John P.A. loannidis from Stanford University.
Separate data are shown for career-long and, separately, for single recent year impact.
Category: Engineering Subfield 1:Electrical & Electronic Engineering Subfield 2: Artificial
Intelligence and Image Processing Rank: 1.614 Total number of authors: 82.803.
Sel-leccionat. MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials.

Delgado, M.; Romeral, L.. 22 edicié6 Barcelona New Economy Week. 2021. Premio a las
mejor iniciativa presentadas en BNEW 2021 en el ambito Real Estate a la spin-off de la UPC
The Predictive Company. Primer premi. MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléectrics i
Aplicacions Industrials.

Delgado, M.; Romeral, L.. 2a Edicié6 Premi BBVA a la Innovacié en Sostenibilitat
Mediambiental. 2021. Premi BBVA a la Innovacié en Sostenibilitat Mediambiental per a
Pimes. Primer premi otorgat a la spinoff The Predictive Company, participada per la UPC,
amb la finalitat d'estimular la innovacio, consolidacié i difusié del seu projecte mediambiental
i amb impacte social.. Primer premi. MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i
Aplicacions Industrials.

Delgado, M.. IEEE Senior Member. 2021. I[EEE Senior Membership is an honor bestowed
only to those who have made significant contributions to the profession.. Altres. MCIA - Grup
de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions Industrials.

Finocchiaro, M.. Hamlyn Symposium on Medical Robotics 2022 - Best Poster Award.
2022. Best Poster at the Hamlyn Symposium on Medical Robotics 2022 held in London.
Primer premi.

Finocchiaro, M.. CRAS - Best Demo award. 2022. Best demo at Conference on New
Technologies for Computer and Robot Assisted Surgery (CRAS 2022) held in Napoli..
Primer premi.
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Luque, A.; Colome, A.; Ocampo-Martinez, C.. Premio para Estudiantes ISA Seccion
Espaiola, Categoria Universitaria. 2022. Premio al TFM titulado "ROBOTIC CLOTH
MANIPULATION: REAL IMPLEMENTATION USING MODEL PREDICTIVE CONTROL AND
REINFORCEMENT LEARNING" del Master Universitario en Automéatica y Robdtica (MUAR)
de la ETSEIB UPC, trabajo dirigido por el Dr. Adria Colomé Figueras (IRl) y el Prof. Carlos
Ocampo-Martinez (ESAII). Primer premi. SAC - Sistemes Avancgats de Control.

Ocampo-Martinez, C.; Sanchez, R.S.; Bianchi, F.; David, M.. Premio “Ing. Luis A. Huergo”
Edicion 2021. 2021. Atendiendo a los destacados méritos del trabajo “Model-based control
design for H2 purity regulation in high pressure alkaline electrolyzers”. Primer premi. SAC -
Sistemes Avangats de Control.

Romero, A.; Delgado, M.; Romeral, L.; Torres, J.. Octava edicion de los Premios
Eficiencia Energética y Sostenibilidad A3E. 2021. Mejor start-up de eficiencia energética
para The Predictive Company. El premio A3E en la categoria D: Mejor Start-Up, es un
reconocimiento a la labor desarrollada por empresas en beneficio de la eficiencia energética
en Esparia.. Primer premi. MCIA - Grup de Recerca Accionaments Eléctrics i Aplicacions
Industrials.

Rosell, J.. Direccié de tesis guardonada amb el Premi Extraordinari de Doctorat dins
I'ambit d'Enginyeria Industrial - curs 2018-19. 2021. Direccié de la tesis titulada
COMBINING TASK AND MOTION PLANNING FOR MOBILE MANIPULATORS realitzada
per Aliakbar Akbari. Primer premi. SIR-OPE - Service and Industrial Robotics - Operation,
Production and Enterprise.

Obtencié d'ajut-beca

Andriella, A.. CLOTHILDE: Cloth manipulation learning from demonstration. European
Research Council. 07/03/2022. Durada: 06 any/s .

Mijancos, G.. FI-AGAUR 2022. Agéncia de Gestié d'Ajuts Universitaris de Recerca.
11/07/2022. Import: 24.043 €.

Dominguez-Vidal, J. E.. Beca FPU (Formacién de Personal Universitario). Ministerio de
Ciencia, Innovacién y Universidades. 28/07/2021. Durada: 04 any/s .

Duarte, J.. ajuts de suport a departaments i unitats de recerca universitaris (FI-SDUR).
Agencia de Gestio d'Ajuts Universitaris de Recerca. 16/07/2021. Durada: 03 any/s . Import:
68.205 €.

Rolan, A.. Erasmus+ Staff Mobility for Teaching (STA) KA103 2019/22. European
Commission. 02/06/2022. Durada: 02 dia/dies . Import: 590.0 €.
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12 Estades i altres activitats

Realitzacio d‘altres activitats

Finocchiaro, M.. Tutoring a M.Sc. student TFM (Directora). 01/11/2021 - 01/06/2022.
Finocchiaro, M.. Tutoring a M.Sc. student TFM (Tutora). 01/10/2021 - 01/05/2022.

Finocchiaro, M.. Tutoring a M.Sc. student TFM (Tutora). 01/02/2021 - 01/02/2022.

Organitzacio d'esdeveniments

16th International Work Conference on Artificial Neural Networks. 2021
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